MANUAL DE INSTALACAO
Central Nice Pro S10
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ESTE MANUAL FOI DESENVOLVIDO PARA
SMARTPHONES.

YouTube

/ QUANDO VER ESTE ICONE,
CLIQUE PARA ACESSAR O
TUTORIAL EM VIDEO.

AVISO: SIGA TODAS AS INSTRUCOES DE
SEGURANCA E INSTALACAO CORRETAMENTE
DARA EVITAR FERIMENTOS GRAVES. A
NSTALACAO DEVERA SER FEITA POR UM
PROFISSIONAL.

SUPORTE TECNICO:

DE SEGUNDA A QUINTA DAS 08:00 AS 18:00,
SEXTA DAS 08:00 AS 17:00.

TELEFONES: +55 (11) 97594-3148 (WHATSAPP),
+55 (19) 2113-2727 (RAMAIS 2754 |/ 2717) OU +55
(11) 2823-800 (RAMAL 2001)
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TABELA DE FUNCOES(RESUMO)

f' INDICE DIGITAL
Cligue no topico desejado:
=

3 VIDEO QUICK START: TOPICOS DO 1 AO 7

Instalacao basica:

[ 1. Alimentacao da central

2. Ligacao do motor e capacitor

3. Gravar controle remoto(Basico)

4. Acionar o automatizador com botao
LEARN(sem tx)

5. Sentido do motor

6. Conectar ou inverter fim-de-curso

/. Aprender percurso

8. Diagrama geral

O. Caracteristicas tecnicas

10. Ligacao de uma fotocélula

11. Ligacao de uma botoeira


https://www.youtube.com/watch?v=PLwVkqjxOao&list=PL3emwwjGvDUU4bPq_oMHYLTleVDMNdjRK&index=7
https://www.youtube.com/watch?v=PLwVkqjxOao&list=PL3emwwjGvDUU4bPq_oMHYLTleVDMNdjRK&index=6

12. Como configurar a central

13. Jumper em SISTEMA: Reset de configura-
coes e versao de firmware

14. Jumper em MOTOR: Rampa de acelera-
cao/desaceleracao, embreagem eletrénica e
freio

15. Jumper em OPERACAO: Sempre fecha,
modo de operacgao, pausa(Fecha aut.), modo
de op. fotocélula e temporizador fotocélula

’

16. Jumper em RELE: Configurar modo de

operacao dos relés e seus temporizadores

17. Jumper em PERCURSO: Configurar modo
de desaceleracao, aprender percurso, abertu-
ra parcial e inverter fim-de-curso

~

18. Jumper em BOTOES: Configura o modo de
operacao das botoeiras

19. Menus “SEM JUMPER”, gravar/apagar
controles (avancado), modos de op. de
controles e reset total

20. Troca de memoria (Retrocompativel)
21. Adverténcias de segurancga

B33 INTEGRAGAO COM OUTROS PRODUTOS



https://www.youtube.com/watch?v=pGt1rsk-uKo&list=PL3emwwjGvDUU4bPq_oMHYLTleVDMNdjRK&index=8
https://www.youtube.com/watch?v=pGt1rsk-uKo&list=PL3emwwjGvDUU4bPq_oMHYLTleVDMNdjRK&index=7

1-ALIMENTACAO DA CENTRAL

Com fonte chaveada, opera em 127VCA ou
220VCA (automatica). Sempre ligue o terra para
aumentar a protecao contra surtos na rede ele-

trica. |
N B/
rerra [/ 1E2
Assistir no !\ A
2 TN
~ im
u ALIMENTACAO | & < y,
DA CENTRAL - I Vs
YouTube (127v ou 220v) L—| & ’\\j
A central detecta a frequéncia da rede elétri-

ca (50/60 Hz) e se ajusta automaticamente.

2-LIGACAO DO MOTORE
CAPACITOR

)

°| comum

<| ABRE Assistir no
.| FECHA u
> CAPACITOR YouTuhe
.| CAPACITOR

Atencao: O primeiro pulso da central
sempre deve abrir o portao, caso o por-
tao feche, inverta os fios nos bornes de
abre e fecha. Vocé pode desligar e reli-
gar a central da energia para realizar no-
vamente esta verificacao.

[ <Voltar ao indice ]



https://www.youtube.com/watch?v=4cTuGoP-JGg&list=PL3emwwjGvDUU4bPq_oMHYLTleVDMNdjRK&index=13
https://www.youtube.com/watch?v=8XBi-sIvpi4&list=PL3emwwjGvDUU4bPq_oMHYLTleVDMNdjRK&index=6

3-GRAVAR CONTROLE REMOTO

Procedimento:

1- Remova o jumper da primeira fileira da central.
2- Remova o jumper da segunda fileira da central.
3- Pressione uma vez o botao LEARN.

4- Escolha um botao do controle remoto e aperte
uma vez.

5- Pressione novamente o mesmo botao ou um
segundo botao do controle para gravar ambos.

@ ‘ 3 Pressionar
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‘ 1 Remover ‘ 2 Remover

Assistir no

[ <Voltar ao indice ]



https://www.youtube.com/watch?v=xAetmtQgwTQ&list=PL3emwwjGvDUU4bPq_oMHYLTleVDMNdjRK&index=5

4- ACIONAR O AUTOMATIZADOR

COM O BOTAO LEARN(SEM TX)

-

Assistir no

YouTube

Voceé pode operar o automatizador, abrir
e fechar o portao sem um controle remoto
gravado.

Procedimento:

1- Insira o jumper da primeira fileira da cen-
tral em “motor”.

2- Remova o jumper da segunda fileira da
central.

3- Pressione uma vez o botao LEARN para
mover, pressione novamente para parar.

' ' 3 Pressionar
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[ <Voltar ao indice ]



https://www.youtube.com/watch?v=jGqQ4qzJiLs&list=PL3emwwjGvDUU4bPq_oMHYLTleVDMNdjRK&index=4

9-SENTIDO DO MOTOR

Assistir no

O visor de LED indica a posicao do
u portao (aberto/fechado) ou o sentido
YouTube (abrindo/fechando/ meio):

_ UO E: o= 8=

= 3:=\J)
Sz Bl= [{ . f

Fechado | Aberto \ Abrindo | Fechando \ Meio

Atencao: Ao ligar a central pela primeira vez, o
primeiro acionamento da central sempre deve
abrir o portao, caso o portao feche, inverta os
fios nos bornes de abre e fecha.
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[ <Voltar ao indice ]



https://www.youtube.com/watch?v=Ln8zU3oit8U&list=PL3emwwjGvDUU4bPq_oMHYLTleVDMNdjRK&index=3

6-CONECTAR OU INVERTER
FIM-DE-CURSO
Assistirno | 4~3lize na central o conector do

u fim-de-curso e plugle o chicote.

Youlube §  Fim DE

FIM-DE-CURSO TIPO
REED SWITCH COM
LED’'S INDICADORES

Nota: Esta central sO aceita fim-de-curso
do tipo N.A. (hormalmente aberto).

ATENGCAO: Apds realizado a conferén-
cla do sentido do motor, acione o por-
& t30 e verifique se ird parar ao chegar
nos fins de curso, caso isso hao acon-
teca, quer dizer que o fim de curso esta
invertido e vocé deve inverter o fim de

curso para ficarem na mesma logica
gue o motor.

Fim-de-curso invertido: Quando in-
vertido, basta trocar o sentido no menu
PERCSO. Clique no link abaixo:

[ MENU PERCURSO: INVERTER FIM-DE-CURSO

[ <Voltar ao indice



https://www.youtube.com/watch?v=wiCwq5sOWhc&list=PL3emwwjGvDUU4bPq_oMHYLTleVDMNdjRK&index=2

/-APRENDER PERCURSO

Assistir no

Aprendizado de percurso: Grava na
central o percurso do portao.

2 Config 2 ‘

[SISTENA o Giu‘.;'
- - [EmMoroRT B
- |OPERACAD

- EPERCURSO
----- —BOTOES

' 1 Percurso 3 Pressionar

YouTube

@f&@@@
|
@
(&S

Procedimento:

1- Adicione o jumper no menu PERCURSO.

2- Adicione o jumper no menu CONFIG 2.

3- Aperte o botao do controle remoto cadas-
trado para mover o portao.

4- Repita o passo anterior e fique atento pois
a central ird indicar a finalizacdo batendo o
relé 3 vezes(aviso sonoro).

Caso nao ouca o relé, repita o passo 3 ou
reinicie o procedimento.

Atencao: Antes de executar este
procedimento, certifigue-se que um

& controle foi cadastrado, o sentido do
motor esta correto e o fim-de-curso
nao esta invertido.

[ <Voltar ao indice J



https://www.youtube.com/watch?v=Tk-qoBnQQYw&list=PL3emwwjGvDUU4bPq_oMHYLTleVDMNdjRK&index=1

8-DIAGRAMA GERAL

1-ALIMENTACAO.

2-FUSIVEL.

3-LIGACOES DO MOTOR.
4-LIGACOES DO CAPACITOR.
5-FIM-DE-CURSO(REED SWITCH).
6-TAMPER DO MOTOR.
7-ENCODER(NAO DISPONIVEL).
8-GND E ANTENA.

9-BOTAO “LEARN".

10-LEDS DE PROGRAMAGAO/SINALIZACADO.
11-JUMPERS DE PROGRAMAGCADO.
12-SAIDA AUXILIAR: NA, COM E NF.
13-LIGACOES DA FOTOCELULA.
14-ALIMENTACAO 12V .
15-CONECTOR P/ MODULO MRO!1.
16-CONECTIVIDADE.

17-MEMORIA REMOVIVEL.

[ <Voltar ao indice ]




9-CARACTERISTICAS TECNICAS

« Fonte chaveada automatica de
90VCA/240VCA.

e Memoria para até 250 controles remotos.
e Chaveadores de poténcia de alta robustez
com dissipacao de calor.

e Time out de 90 segundos: Apos este
tempo, se nao identificado o fim-de-curso a
central desliga o motor.

e Tecnologia i-Track (Aprendizado
automatico do percurso do portao).
Configuracao de funcionalidade CP4000.
Rampa de partida suave.

Embreagem eletronica ajustavel.
Desaceleracao ajustavel.

Tecnologia Soft Closing para
desaceleracao suave, permitindo ajuste.

e Freio eletrénico com intensidade ajustavel.
e Fechamento automatico (Pausa).

e Saida para modulo externo(MRO1).

e Rele auxiliar com saidas N.A. e N.F.
(Normalmente Aberto e Normalmente
Fechado).

[ <Voltar ao indice ]




10-LIGACAO DE UMA

FOTOCELULA

Alimentar fotocelulas com até 700mA a 12Vcc.

A bitola minima do cabo deve ser de 0,5mm?Z.

O uso de fotocélula como dispositivo de segu-
ranca e obrigatorio! Nao acompanha o produto,
deve ser comprado separadamente.

ATENCAO! A CENTRAL VEM DE FABRICA COM O
MODO DA FOTOCELULA EM PADRAO “NA”, CASO
QUEIRA MODIFICAR PARA PADRAO “NF”, ACESSE
ATRAVES DO MENU/JUMPER “BOTOES” CONFIG 3.

Assistir no
n '..-..---.. .-"'.--.-.."'. .-"-l-...- -.-x". ."'--.-.- -HH"'. .';-.--...x".
'-.., By .-.-_.' o _,.- '.h-..- - "_x...- -....__-' '-_.-...- -...._.'
Ll | — el
YouTube

+12V/GND/N.A. +12V/GND

<Voltar ao indice ]



https://www.youtube.com/watch?v=1jmVD0d6MiI&list=PL3emwwjGvDUU4bPq_oMHYLTleVDMNdjRK&index=21

11-LIGACAO DE UMA BOTOEIRA

Funcionamento similar ao controle remoto.
Comandos: Abrir, parar ou fechar o portao.

Sao duas entradas de botoeiras com configura-
cdes independentes: Entrada “A” e "B”(bornes).

Esquema de ligacgao:

Assistir no

YouTube

BOTOEIRA

[ <Voltar ao indice ]



https://www.youtube.com/watch?v=gVapxopv0M4&list=PL3emwwjGvDUU4bPq_oMHYLTleVDMNdjRK&index=4

12-COMO CONFIGURAR A CENTRAL

1- Selecione a categoria principal.

2- Selecione uma configuracao.

3- Cligue no botao “Learn” para alterar a con-
figuracao ou valor, sempre observando o Led.

Assistir no

YouTube

PER@@R@O CEG4S
i BQTOE@ CEG fo}m S

' 1 selecione 3 Pressionar

Nota: O primeiro Led embaixo
indica nivel minimo ou funcao
desligada, o ultimo Led na parte
de cima indica nivel maximo ou
funcao ligada.

[ <Voltar ao indice J



https://www.youtube.com/watch?v=-T5AKKW6pls&list=PL3emwwjGvDUU4bPq_oMHYLTleVDMNdjRK&index=3

13-JUMPER EM SISTEMA: Reset de
configuracoes e versao de firmware

Assistir no g o el

YouTube

\.

;’ _

3 Pressionar

RESET DE CONFIGURACOES
Jumper em SISTEMA + “CONFIG 1”

Reinicia todas as configuracdes apos botdo LE-
ARN pressionado por 5 segundos. Atencao, este
procedimento nao apaga os controles remotos.

A RESTAURACAO DO BACKUP DE MEMORIA

Jumper em SISTEMA + “CONFIG 2"

E utilizada quando vocé deseja recuperar infor-
macdes previamente salvas, atualizar a memoria
da central ou migrar configuracoes e controles
de uma central de modelo antigo para a Nice Pro
S10.

Procedimento:

1- Desligue a alimentacao da central.

2- Insira a memoria que contém o backup.
3- Ligue a alimentacao da central.

[ <Voltar ao indice ]



https://www.youtube.com/watch?v=Ey8j_cchkPo

4- Posicione os jumpers em SISTEMA e CONFIG 2.
5- Verifique se os LEDs A e B estao piscando de
forma intercalada.

6- Pressione e segure o botao Learn por trés se-
gundos.

/-Aguarde o feedback de confirmacao, no qual o
LED E permanece aceso enquanto os demais LEDs
acendem de forma crescente indo de A ate D.

8-Desligue a central e remova a memaria externa.
Pronto! O download das informacdes da memoria
de backup foi realizado, trasnferido os controles e
configuracdes para a memoria interna.

CRIACAO DO BACKUP DE MEMORIA

Jumper em SISTEMA + “CONFIG 3”

E utilizada para salvar uma cépia das informacdes
armazenadas na memoria interna da central, in-
cluindo controles cadastrados e configuracoes
do sistema, permitindo sua restauracao futura
gquando hecessario.

1- Desligue a alimentacao da central.
2- Insira @ memoria na qual deseja salvar o ba-
ckup.

[ <Voltar ao indice

~
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3- Ligue a alimentacao da central.

4- Posicione os jumpers em Sistema e Config 3.
5- Verifique se os LEDs D e E estdo piscando de
forma intercalada.

u i

6- Pressione e segure o botao Learn por trés se-
gundos.

/- Aguarde o feedback de confirmacao, no qual o
LED E permanece aceso enquanto os demais LEDs
acendem de forma crescente indo de A ate D.

8- Desligue a central e remova a memoria externa.
Pronto! O upload das informacdes para a memoria
de backup foi realizado, trasnferido os controles e
configuracdes para a memoria externa.

MOSTRA A VERSAO DE FIRMWARE
Jumper em SISTEMA + “CONFIG 4”

Em caso de suporte técnico, verifique quais LED’s
acendem e informe ao técnico durante o atendi-
mento.

[ <Voltar ao indice ]




14-JUMPER EM MOTOR:

Rampa de aceleracao/desacelera-
cao, embreagem eletronica e freio.

ABERTURA/FECHAMENTO
(SOFT START ON)

Velocidade

Tempo

ABERTURA/FECHAMENTO
(SOFT START OFF)

Velocidade

Tempo

Assistir no

YouTube

Legenda:

A: A central aumenta a velocidade gradualmente
quando “Soft start” estiver ativado. Se nao ati-
vado, o velocidade parte do nominal.

B: Velocidade nominal do automatizador.

C: Rampa de desaceleracao.

D: Soft Closing (velocidade reduzida e continua
ate a parada).

[ <Voltar ao indice ]



https://www.youtube.com/watch?v=R9b_KqZhymA&list=PL3emwwjGvDUU4bPq_oMHYLTleVDMNdjRK&index=11

1Bo0Es
' 1 Motor

SOFT START
Jumper em MOTOR + “CONFIG 1"

Liga ou desliga a rampa de aceleracao.
E = Ligado.
A = Desligado.

EMBREAGEM ELETRONICA

Jumper em MOTOR + “CONFIG 2"
Ajusta a “forca” do motor eletréonicamente.
E =Forca de 100%.

= Forca de 90%.

= Forca de 80%.

= Forca de 65%.
A=Forca de 50%.

RAMPA DE DESACELERACAO(ABERTURA)

Jumper em MOTOR + “CONFIG 3"

Ajusta a intensidade da rampa de desacelera-
cao na abertura.

E = Muito Longa (pisca) / Maximo (aceso).

D= Médio Longa (pisca) /Longa (aceso).

C= Médio Curta (pisca) / Medio (aceso).

B= Muito Curta (pisca) / Curta (aceso).
A=0FF (pisca)/ Minimo (aceso).

[ <Voltar ao indice ]




RAMPA DE DESACELERACAO(FECHAMENTO)

Jumper em MOTOR + “CONFIG 4”

Ajusta a intensidade da rampa de desacelera-
¢ao no fechamento.

E = Muito Longa (pisca) / Maximo(aceso).

D= Médio Longa (pisca) /Longa(aceso).

C= Médio Curta (pisca)/ Médio(aceso).

B= Muito Curta (pisca) / Curta(aceso).

A=0OFF (pisca)/ Minimo(aceso).

FREIO
Jumper em MOTOR + “CONFIG 5"

Ajusta a intensidade do freio.

E = Muito forte (pisca)/ Maximo (aceso).
D= Medio forte (pisca)/ Forte (aceso).
C= Médio fraco (pisca)/ Médio (aceso).
B= Muito fraco (pisca)/ Fraco (aceso).
A=0FF (pisca) / Minimo (aceso).

OPERAR AUTOMATIZADOR

Jumper em MOTOR, sem jumper em “CONFIG”

Click no botao LEARN para movimentar o por-
tao similar a um controle remoto no modo “pul-

1

SO .

il

[ <Voltar ao indice ]




15-JUMPER EM OPERACAO: Sempre
fecha, modo de operacao, tempo de

pausa, modo de op. fotocélula e tem-
porizador da fotocélula

2 Selecionar ‘
WA TR )]

T =7 R
- [ZMOTOR™ "CFG 1
. . FIORERACAQ|CEG2-"
- el OG-
- " 'PERCURSOI[CEG 4=
- [FIBeNOES N [CFE5

P |

3 Pressionar

' 1 Operacao

Assistir no

YouTube

SEMPRE FECHA i
Jumper em OPERACAO + “CONFIG 1"

Quando ativado junto a opcao de pausa(fe-
chamento automatico), durante o fechamento
do portao, ao receber um comando para pa-
rar, por padrao da Nice o portao permanece
na mesma posicao sem gue a pausa atue (op-
cao para deixar o portao aberto mesmo com
a pausa ativado), caso a configuracao esteja
ativada, mesmo executando o processo expli-
cado anteriormente, o fechamento automati-
co é realizado.

E = Ativado / sempre fecha (por pausa).

A= Desativado / Normal.

~\

[ <Voltar ao indice
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https://www.youtube.com/watch?v=TQHCGcNcUoE&list=PL3emwwjGvDUU4bPq_oMHYLTleVDMNdjRK&index=10

MODO DE OPERACAO

Jumper em OPERACAO + “CONFIG 2”
Ajusta a sequéncia de comandos do controle
remoto ou botoeira.
B= ABRE>PARA>FECHA.

A= ABRE>PARA>FECHA>PARA.

TEMPO DE PAUSA(FECHAMENTO AUTOMATICO)
Jumper em OPERACAO + “CONFIG 3”

Ativa e ajusta o tempo para o fechamento au-
tomatico.

E = 45s (pisca) / 60s (aceso).

D= 20s (pisca) / 30s (aceso).

C=10s (pisca) / 15s (aceso).

B= 5s (pisca) / 7s (aceso).

A=0FF (pisca)/ 3s (aceso).

MODO DE OPERACAO DA FOTOCELULA

Jumper em OPERACAO + “CONFIG 4”

Modo como a fotoceélula atua na central.

C= Fecha com temporizador ao receber o ul-
timo sinal (modo conta fila, requer CONFIG 5).
B= Fecha com temporizador ao receber sinal
(requer CONFIG 5).

A= Modo normal.

TEMPORIZADOR DA FOTOCELULA
Jumper em OPERACAO + “CONFIG 5”
Define o tempo que a central conta apds o car-
ro passar pela fotocélula(requer CONFIG 4).
E = 5s.
D= 4s.
C= 3s.
B= 2s.
A=s.

~\

[ <Voltar ao indice
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16-JUMPER EM RELE: Configurar

modo de operacao dos relés e seus
temporizadores

2 Selecionar ' ’ @
E 'I : oW o |[[[][|ppm— . — _

o lone

Assistir no

YouTube

MODO DE OPERACAO DO RELE AUXILIAR

Jumper em RELE + “CONFIG 1”

Define a aplicacdo de uso do relé.

E = Modo Semaforo.

D = Modo fechadura eletromagnética.
C = Modo trava eletromagnética.

B = Modo sinaleira.

A = Modo Luz de cortesia.

TEMPORIZADOR DO RELE AUXILIAR
Jumper em RELE + “CONFIG 2”

Define o tempo de funcionamento do relé auxiliar.
Conforme modo selecionado na Config 1.

E =120s(Luz de cortesia) / 15s(Sinaleira).

D = 60s(Luz de cortesia) / 10s(Sinaleira).

C = 30s(Luz de cortesia) / 5s(Sinaleira).

B = 20s(Luz de cortesia) / 2s(Sinaleira).

A= 10s(Luz de cortesia) / Os(Sinaleira).

Continua na proxima pagina...

[ <Voltar ao indice ]



https://www.youtube.com/watch?v=p4smGVF7038&list=PL3emwwjGvDUU4bPq_oMHYLTleVDMNdjRK&index=2

MODO DE OPERACAO DO MR-01
Jumper em RELE + “CONFIG 3"

Define a aplicacdo de uso para o relé do modulo
externo MR-01.

E = Semaforo.

D = Pulso (Ativado pelo TX).

C = ON/OFF (Ativado pelo TX).

B = Modo sinaleira.

A = Modo Luz de cortesia (Ativado pelo TX).

TEMPORIZADOR DO RELE MR-01
Jumper em RELE + “CONFIG 4"

Define o tempo de funcionamento do relé para do
modulo externo MR-01. Conforme modo selecio-
nado na Config 3.

E =120s(Luz de cortesia) / 15s(Sinaleira).

D = 60s(Luz de cortesia) / 10s(Sinaleira).

C = 30s(Luz de cortesia) / 5s(Sinaleira).

B = 20s(Luz de cortesia) / 2s(Sinaleira).

A= 10s(Luz de cortesia) / Os(Sinaleira).

[ <Voltar ao indice ]




17-JUMPER EM PERCURSO:
Configurar modo de desaceleracao,

aprender percurso, abertura parcial e
inverter fim-de-curso

WAL i

Assistir no

E@@T@uﬂ

o

—~MOTOR C
n -~ 10P 5M@AO CEGI2:.
“RELE  |CFG 3% ’—!
PERCURSO[CFG 4=
C

—
~BOTOES _ |CEGI5= \ |
‘ 1 Percurso 3 Pressionar‘

MODO DE DESACELERACAO
Jumper em PERCURSO + “CONFIG 1

Define o comportamento da desaceleracao.
C = CP4000.

B =i-Track 2(20Hz).

A = i-Track 1(30Hz).

APRENDIZADO DE PERCURSO
Jumper em PERCURSO + “CONFIG 2"

Grava na central o percurso do portao.
Procedimento:

1- Adicione o jumper no menu PERCURSO.

2- Adicione o jumper no menu CONFIG 2.

3- Aperte o botao do controle remoto cadas-
trado para mover o portao.

4- Repita o passo anterior e figue atento pois
a central ird indicar a finalizacdo batendo o
relé 3 vezes(aviso sonoro).

Caso nao ouca o rele, repita o passo 3 ou
reinicie o procedimento.

RESET DO APRENDIZADO = Aperte LEARN
para reiniciar o aprendizado.

YouTube

~
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https://www.youtube.com/watch?v=rE0pnokdLRs&list=PL3emwwjGvDUU4bPq_oMHYLTleVDMNdjRK&index=5

Atencao: Antes de executar este procedi-
mento, certifigue-se que um controle foi ca-
dastrado, o sentido do motor esta correto e o
fim-de-curso nao esta invertido.

ABERTURA PARCIAL
Jumper em PERCURSO + “CONFIG 3"

Define a porcentagem da abertura parcial(se
configurado o tx).

E =50% de abertura.

D =40% de abertura.

C = 30% de abertura.

B =20% de abertura.

A =10% de abertura.

INVERTER FIM-DE-CURSO
Jumper em PERCURSO + “CONFIG 4”

Possibilita inverter o fim-de-curso digital-
mente.

E = Inverter.

A = Nao inverter.

[ <Voltar ao indice ]




18-JUMPER EM BOTOES: Configura o

modo de operacao das botoeiras

2 Selecionar ' ' @
W= — o N

Y. |
n n 'l - I | |.| |»|
ASSIStII" NO £ (&) f:l' &l

ECmn p
EMQT@?‘ EPE 1= — @
“OPERAGADICFG2 || ummm [ |
S RELE CREk. | [
EF’EI CURSO |CEGI4 |
YouTube ~BOTOES.[cres- - [|A™™ ‘ _
‘. 1 Botdes 3 Pressionar‘.A

ATENCAO!

ABERTURA PARCIAL COM BOTOEIRA: Utilizando botoeira, a mesma
apenas abre parcialmente o portiao(ndo para e n3o fecha). E necessario
realizar o aprendizado de percurso.

ABERTURA PARCIAL COM CONTROLE REMOTO: Utilizando controle re-
moto os comandos sdo: ABRE-PARA-FECHA-PARA. E necessario realizar
0 aprendizado de percurso.

BOTOEIRAA
Jumper em BOTOES + “CONFIG 1”

Define 0 modo de operacao da botoeira A.
E = Modo “abertura parcial”.

D = Modo “STOP”.

C = Modo “so fecha”.

B = Modo “so abre”.

A = Modo “pulso” (passo a passo).

BOTOEIRA B _
Jumper em BOTOES + “CONFIG 2"

Define o modo de operagao da botoeira B.
E = Modo “abertura parcial”.
D = Modo “STOP”.

C = Modo “s6 fecha”.

B = Modo “so abre”.

A = Modo “pulso” (passo a passo).

~
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https://www.youtube.com/watch?v=Z-0Otf1qqDA&list=PL3emwwjGvDUU4bPq_oMHYLTleVDMNdjRK&index=9

FOTOCELULA(NA / NF)

Jumper em BOTOES + “CONFIG 3”

Define o modo de operacao da fotoceélula.
E = Modo “NF”.

D=-

B=-
A = Modo “NA”.(Padrdo de fabrica)

19-MENUS “SEM JUMPER”: Gravar/apagar

controles remotos, modos de operacao e reset
total

2 Remover '
AL —— ~ ) N
Assistir no ES{&%TEMA -~ one

F‘EM@&@ CFG E
RELE ___[CrG3-
= L %@ IFCJ é]!i

| “B0TOES [cr6s-
‘ 1 Remover 3 Pressionar

YouTube

19.1 - GRAVANDO UM CONTROLE REMOTO

NA CENTRAL

Procedimento:

1- Remova o jumper da primeira e da segunda fi-
leira da central.

2- Escolha o modo de operacao pressionando

o0 botao Learn(ver lista de modos de operagao
abaixo).

3- Escolha um dos botdes do controle remoto e

[ <Voltar ao indice J



https://www.youtube.com/watch?v=9DHZg-tFp2k&list=PL3emwwjGvDUU4bPq_oMHYLTleVDMNdjRK&index=8

pressione uma vez.

4 - Escolha o modo de operacao pressionando o
botado Learn para o segundo botao (ver lista de
modos de operacao abaixo).

5 - Pressione novamente o mesmo botao do con-
trole remoto para confirmar ou pressione outro
botao diferente para gravar ambos 0s botdes es-

colhidos.

Continua na proxima pagina...

E = Grava como “Atua o modulo externo
MRO1".

D = Grava como “abertura parcial”.

C = Grava como “so fecha”.

B = Grava como “so abre”.

A = Grava como “pulso”.

19.2 - APAGANDO TODOS OS CONTROLES
REMOTOS GRAVADOS NA CENTRAL

Procedimento:

1- Remova o jumper da primeira e da segunda
fileira da central.

2- Mantenha pressionado o botao Learn por 3
segundos e solte.

~
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19.3 - RESET TOTAL DE FABRICA

ATENGCAO! O reset total apaga to-
dos os controles remotos, todas as
configuracdes e volta para os para-

metros originais de fabrica.

Procedimento:

1- Desligue a central.

2- Mantenha pressionado o botao Learn.
3- Ligue novamente a central mantendo o
botao Learn pressionado.

4- Aguarde até que o relé bata 3 vezes e
solte o botao LEARN.

Assistir no

YouTuhe

[ <Voltar ao indice ]



https://www.youtube.com/watch?v=kurZkjE7J6k&list=PL3emwwjGvDUU4bPq_oMHYLTleVDMNdjRK&index=7

20-Troca de memoria

(Retrocompativel)

assistirnoe A central possui retrocompatibilida-

n de com a memoaria removivel dos mo-
delos anteriores, porém somente 0s

Youlube controles remotos gravados serao
adicionados.

Atencao! As configuragdes(rampa,
freio, percurso etc) devem ser rese-

tadas e reconfiguradas novamente.

Procedimento:

1- Desligar a central.

2- Colocar a memoria antiga na nova central.
3- Ligar a central.

4- Aguarde ate que a central acione 3 vezes
o relé.

[ <Voltar ao indice ]



https://www.youtube.com/watch?v=GfpnTxMKXN0&list=PL3emwwjGvDUU4bPq_oMHYLTleVDMNdjRK&index=1

21-ADVERTENCIAS DE

SEGURANCA

e Faca ainstalacao do equipamento com a
central eletronica desenergizada.

e Para protecao geral do automatizador deve-
-se utilizar um disjuntor conforme especificagcao
do motor.

e Mantenha os controles remotos fora de al-
cance de criancas.

e Nunca toque nos componentes elétricos e
eletronicos com a central energizada.

e Nao conecte o terra ao GND.

e (Caso for utilizar nobreak, utilizar apenas mo-
delos com senoidal puro.

e Nao deixe nada apoiado sobre o cabo de ali-
mentacao de energia.

e Evite a exposicao do cabo de alimentacao,
onde exista trafego de pessoas.

e Nao sobrecarregue as tomadas e extensoes,
pois isto pode provocar incéndio ou choque elé-
trico.

e Nunca deixe derramar qualquer tipo de liqui-
do sobre a central eletronica.

e N3o se deve fazer reparos na central eletroni-
ca, pois voceé pode ficar exposto a voltagem pe-
rigosa ou outros riscos.

e Encaminhe todo tipo de reparo para uma as-
sisténcia qualificada.

A MANUTENCAO INDEVIDA DO EQUIPA-
MENTO PODE CAUSAR GRAVES LESOES!

[ <Voltar ao indice ]




22-TABELA DE FUNCOES

”
f« UTILIZE O GESTO PARA AMPLIAR A TABELA!

JUMPER 1 JUMPER2 FUNGCAO LED DESCRICAO
SISTEMA Config 1 Restaurar E Reinicia todas as configuragcdes apods pres-
Configuragdes |p sionado por 5 segundos
C
B
A
Config 2 Restaurar E Restaura as configuragdes e os controles
backup de D remotos da memoria externa e copia para
Memoria a memoria interna apods pressionado por 3
C segundos
B
A \
Config 3 Criar backup E Cria o backup da memoria, copiando as
de Memobdria D configuragdes e controles remotos da me-
moria interna para a memoria externa apoés
C pressionado por 3 segundos
B
A \
Config 4 Versdo E |R[2] [Mostra a versdo do firmware
Firmware D R[1]
C |RI[O]
B [VI[1]
A |VI0]
MOTOR Config 1 Soft Start E O Habilita o Soft Start
D
C
B
r, - ~ —_
A @ Desabilita o Soft Start (Padrao de fabrica
Config 2 Embreagem E Forca = 100% (Padrao de fabrica)
Eletronica D - Forca = 90%
C - Forca = 80%
B MM |Forca = 65%
A [l Forga = 50%
Config 3 Desaceleragdo |E _ Muito Longa / Maximo
na Abertura D [N |Médio Longa /Longa
C - (Médio Curta / Médio (Padrio de fabrica) )
B - Muito Curta / Curta
A Ml |OFF / Minimo
Config 4 Desaceleracdo |E _ Muito Longa / Maximo
no Fechamento |p - Médio Longa /Longa
C - (Médio Curta / Médio (Padréo de fabrica) )
B - Muito Curta / Curta
A Bl |OFF / Minimo
Config 5 Freio E _ Muito Forte / Maximo
D _ Médio Forte / Forte
C - Médio Fraco / Médio
B - Muito Fraco / Fraco
& ’ . = , o
A - L OFF / Minimo (Padrao de fabrlca))
Without Comando Pulso |- Click no Learn para movimentar o portdo no
Jumper modo pulso

Continua na proxima pagina...
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JUMPER1 JUMPER2 FUNGCAO LED

DESCRICAO

60 s (Luz de cortesia) / 10 s (Sinaleira)

30 s (Luz de cortesia) / 5 s (Sinaleira)

(
20 s (Luz de cortesia) / 2 s (Sinaleira)

OPER Config 1 Sempre E O Sempre fecha (por Pausa)
Fecha D
C
B
Al @ @ormal (Padrao de fébrica))
Config 2 |Modo de E
Operagao D
C
B O ABRE - PARA - FECHA
A | @ [ABRE - PARA - FECHA - PARA (Padrio de fabrica) )
Config 3 | Tempo E M 45s/60s
PAUSA D M |20s/30s
C - 10s/15s
B M |[5s5/7s
A M@  (OFF/3s (Padrio de fabrica) )
Config4 |Modo de E
Fotocélula
D
C O Conta fila por pulso ABRE e desconta por Fotocélula
B O Fecha ao sair da fotocélula
A O @ormal (Padrao de fa'brica))
Config 5 |Atraso E I S s
Fechamento | p - As
por fotocélula
C [3s
B |[2s
A G s (Padrido de fa’brica))
RELE Config1 |Modo E| O |semaforo
Rele D| O |Fechadura Magnética
auxiliar .
C O Trava Eletromagnetica
B O Sinaleira
A @ Luz de cortesia (Padrao de fabrica)
Config2 |Tempo E 120 s (Luz de cortesia) / 15 s (Sinaleira) (P. de)
Relé auxiliar F \fabrica)
D - 60 s (Luz de cortesia) / 10 s (Sinaleira)
C - 30 s (Luz de cortesia) / 5 s (Sinaleira)
B - 20 s (Luz de cortesia) / 2 s (Sinaleira)
A ] 10 s (Luz de cortesia) / 0 s (Sinaleira)
Config 3 |Modo E O |semaforo
MR-01 D (O |Pulso (ativado pelo TX)
C (O | ONJ/OFF (ativado pelo TX)
B O Sinaleira
A @ (Luz de cortesia (Padrao de fabrica) )
Config4 |Tempo E 120 s (Luz de cortesia) / 15 s (Sinaleira) (P. de)
MR-01 F \fabrica)

> w00

10 s (Luz de cortesia) / 0 s (Sinaleira)

Continua na proxima pagina...
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JUMPER1 JUMPER2 FUNGCAO LED DESCRICAO
PERCSO |Config1 Tipo de E
Desaceleragao D
c | O |cPaooo
B | O |iTrack 2 (20hz)
A | @ (iTrack1(30hz) (Padrio de fabrica) )
Config 2 Aprendizado E Aprende com movimento do fim de curso fecha-
de percurso D do até o aberto.
c E:Ie bate 3 vezes quando aprendizado comple-
B ‘ Apaga o percurso e reinicia se clicar o botao
A LEARN
Config 3 Razao da E O 50%
Abertura Parcial | p O 40%
c | O [30%
B | @ @0% (Padrao de fébricaD
A | O [10%
Config 4 Inversdo do E O Invertido
fim de curso D
C
B
Al @ @ormal (Padrédo de fébrica))
Config 5 Desabilita o E @ @esativa Tamper (Padrio de fébrica))
Tamper D
C
B
A O Ativa Tamper
BOTOES |Config 1 Modo E O Abertura Parcial
BOT A p | O |sToP
C O Fecha
B | O |Abre
A @ @ulso (passo a passo) (Padrao de fébrica))
Config 2 Modo E O Abertura Parcial
BOT B D | O |[sTOP
c| @ @echa (Padrao de fa’brica))
B | O |Abre
Al O @ulso (passo a passo))
Config 3 |Fotocélula NF E| O [NF
D
C
B
A | @ |NA (Padrio de fabrica) )
Sem jumpers (Click) Grava TX E O Atua Relé auxiliar
D O Abertura Parcial
C O Fecha
B | O |Abre
A @ @ulso (passo a passo) (Padrao de fébrica))

<|nicio da tabela
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