MANUAL DE INSTALACION
Central Nice Pro S10

Rev.02 12 JUN 2026

ESTE MANUAL ESTA DISENADO PARA SMAR-
TPHONES.

YouTube

/ CUANDO VEA ESTE ICONO,
HAGA CLIC PARA ACCEDER
AL VIDEO TUTORIAL.

AVISO: SIGA TODAS LAS INSTRUCCIONES DE
SEGURIDAD E INSTALACION CORRECTAMENTE
PARA EVITAR LESIONES GRAVES. LA
NSTALACION DEBE SER REALIZADA POR UN
PROFESIONAL.

SOPORTE TECNICO:

DE LUNES A JUEVES DE 08:00 A 18:00, VIERNES
DE 08:00 A 17:00.

TELEFONOS: +55 (11) 97594-3148 (WHATSAPP),
+55 (19) 2113-2727 (EXTENSIONES 2754 / 2717) O
+55 (11) 2823-800 (EXTENSION 2001)

B

N1 E-MAIL (soporte técnico) }

WHATSAPP (soporte Técnico) }

Y
|||



mailto:assistenciatecnica%40niceforyou.com?subject=Suporte%20T%C3%A9cnico
https://wa.me/5511975943148?text=Oi,%20preciso%20de%20suporte%20t%C3%A9cnico

TABLA DE FUNCIONES (RESUMEN)

f' INDICE DIGITAL
Haga clic en el tema deseado:
=

B3} VIDEO QUICK START: TEMAS DEL 1 AL 7

Instalacion basica:

[ 1. Alimentacion de la central

2. Conexion de motor y capacitor

3. Grabar control remoto (Basico)

4. Activar el automatizador con el
botdn LEARN (sin tx)

5. Sentido del motor

6. Conectar o invertir el interruptor de limite

/. Aprender recorrido

10. Conexion de una fotocelula



https://www.youtube.com/watch?v=PLwVkqjxOao&list=PL3emwwjGvDUU4bPq_oMHYLTleVDMNdjRK&index=7
https://www.youtube.com/watch?v=PLwVkqjxOao&list=PL3emwwjGvDUU4bPq_oMHYLTleVDMNdjRK&index=6

13. Jumper en SISTEMA: Restablecimiento de
la configuracion y la version del firmware

14. Jumper en MOTOR: Rampa de aceleracion/
desaceleracion, embrague electronico y freno

15. Jumper en OPERACION: Siempre se cierra, modo
de operacion, pausa (cierre aut.), modo de opera-
cion de fotocélula y temporizador de fotocélula

16. Jumper en RELE: Configurar el modo de
operacion de los relés y sus temporizadores

17. Jumper en RECORRIDO: Configurar el modo
de desaceleracion, aprender el recorrido, aper-
tura parcial e invertir el interruptor de limite

18. Jumper en BOTONES: Configura el modo
de operacion de las botoneras

19. Menus "SIN JUMPER", grabar/eliminar
controles (avanzado), modos de op. de
controles y restablecimiento total

INTEGRACION CON OTROS PRODUCTOS



https://www.youtube.com/watch?v=pGt1rsk-uKo&list=PL3emwwjGvDUU4bPq_oMHYLTleVDMNdjRK&index=8
https://www.youtube.com/watch?v=pGt1rsk-uKo&list=PL3emwwjGvDUU4bPq_oMHYLTleVDMNdjRK&index=7

1-ALIMENTACION DE LA CENTRAL

Con fuente conmutada, funciona a 127VCA o
220VCA (automatica). Conecte siempre la tierra
para aumentar la proteccion contra sobreten-
siones en la red eléctrica.

nerra (@ 1ED

Ver en el \ [/
1 B V)

’ 1 F/— ]

u ALIMENTACION —| & [| .
DE LA CENTRAL 'P‘“ T

YouTube (127vo220v) L | & &;?

La central detecta la frecuencia de la red elec-
trica (50/60 Hz) y se ajusta automaticamente.

2-ENCENDIDO DEL MOTOR Y
CAPACITOR

/} |2 comMUN

i::‘j < ABRE Ver en el
“Of|[+ ciErra u
“Ol |z capaciTor YouTube
()| & cApaciToR

Atencion: El primer pulso de la central
siempre debe abrir el porton, si el porton
se cierra, invierta los cables en los termi-
nales de apertura y cierre. Puede apagar
y reiniciar la central de energia para rea-
lizar esta verificacion nuevamente.

[ <Volver al indice ]



https://www.youtube.com/watch?v=4cTuGoP-JGg&list=PL3emwwjGvDUU4bPq_oMHYLTleVDMNdjRK&index=13
https://www.youtube.com/watch?v=8XBi-sIvpi4&list=PL3emwwjGvDUU4bPq_oMHYLTleVDMNdjRK&index=6

3-GRABAR CONTROL REMOTO

Procedimiento:

1- Retire el jumper de la primera fila de la central.
2- Retire el jumper de la segunda fila de la central.
3- Pulse el botén LEARN una vez.

4- Elija un botdn en el control remoto y pulselo
una vez.

5- Pulse el mismo botdn o un segundo botdn en el
control de nuevo para grabar ambos.

“SISTEMA
% M@ [ @m

- F"@ @MJ
I_.’E}ER [LJJR@’U F“FM@
“BOTO CEG5™

1 Eliminar

h

2 Eliminar

Ver en el

[ <Volver al indice ]



https://www.youtube.com/watch?v=xAetmtQgwTQ&list=PL3emwwjGvDUU4bPq_oMHYLTleVDMNdjRK&index=5

4- ACTIVAR EL AUTOMATIZADOR

CON EL BOTON LEARN (SIN TX)

-

Ver en el

YouTube

Puede operar el automatizador, abrir y ce-
rrar el porton sin un control remoto graba-
do.

Procedimiento:

1- Inserte el jumper de la primera fila de |la
central en "motor”.

2- Retire el jumper de la segunda fila de |a
central.

3- Pulse una vez el boton LEARN para mo-
ver, pulse de nuevo para parar.

CEG 1

NEEFE - o ox
- |CBERCURSO|CEGIA-
. “IBOTOES  [CFGI5%

' 1 Motor

2 Eliminar

[ <Volver al indice ]



https://www.youtube.com/watch?v=jGqQ4qzJiLs&list=PL3emwwjGvDUU4bPq_oMHYLTleVDMNdjRK&index=4

o-SENTIDO DEL MOTOR

Ver en el

La pantalla LED indica la posiciéon del
u portdn (abierto/cerrado) o el sentido
YouTube (abriendo/cerrando/medio):

= @)= i e | |
' 'LJ ’ i

C _ | c-

:L- I m FEL -

Abierto | Cerrado

Atencion: Al encender la central por primera vez,
la primera activacion de la central siempre debe
abrir el porton, si la compuerta se cierra, invierta
los cables en los terminales de abre y cierra.
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z CAPACITOR
CAPACITOR

[ <Volver al indice ]



https://www.youtube.com/watch?v=Ln8zU3oit8U&list=PL3emwwjGvDUU4bPq_oMHYLTleVDMNdjRK&index=3

6-CONECTAR O INVERTIR
INTERRUPTOR DE LIMITE
Ver en el

Ubigue en la central el conector del in-
n terruptor de limite y enchufe el arnes.

Youlube | FimbDE
4 & CURSES = INTERRUPTOR DE
ol i | LIMITE TIPO REED
- ] SWITCH CON

Sl

INDICADORES LED

||
T&MP

OX

Nota: Esta central solo acepta interruptor de
limite del tipo N.A. (hormalmente abierto).

L iee———

ATENCION: Después de verificar el senti-
do del motor, active el porton y verifique si
& se detendra cuando llegue a los interrupto-
res de limite, si no lo hace, significa que el
interruptor de limite esta invertido y debe

invertir el interruptor de limite para perma-
necer en la misma légica que el motor.

Interruptor de limite invertido: Cuando se
invierte, simplemente cambie la direccion
en el menu PERCSO. Haga clic en el si-
guiente enlace:

[MENU DE RECORRIDO: INVERTIR INTERRUPTOR DE LIMITE

V.

~

[ <Volver al indice

V.



https://www.youtube.com/watch?v=wiCwq5sOWhc&list=PL3emwwjGvDUU4bPq_oMHYLTleVDMNdjRK&index=2

/-APRENDER RECORRIDO

Ver en el

Aprendizaje de recorrido: Registra
en la central el recorrido del porton.

YouTube
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' 1 Recorrido 3 Pulsar

n || o
RSP

(2 (5

Procedimiento:

1- Ahade el jumper en el menu de RECORRIDO.
2- Anadir el jumper en el menu CONFIG 2.

3- Pulse el boton del control remoto registrado
para mover el porton.

4- Repita el paso anterior y tenga en cuenta
gue la central indicara la finalizacion haciendo
sonar el relé 3 veces (aviso audible).

Si no escucha el relé, repita el paso 3 o reini-
cie el procedimiento.

Atencion: Antes de realizar este pro-
cedimiento, asegurese de que se haya
& registrado un control, que el sentido
del motor sea correcto y que el inte-
rruptor de limite no esté invertido.

[ <Volver al indice ]



https://www.youtube.com/watch?v=Tk-qoBnQQYw&list=PL3emwwjGvDUU4bPq_oMHYLTleVDMNdjRK&index=1

8-DIAGRAMA GENERAL

1-ALMENTACION.

2-FUSIBLE.

3-CONEXIONES DEL MOTOR.
4-CONEXIONES DEL CAPACITOR.
5-INTERRUPTOR DE LIMITE (REED SWITCH).
6-TAMPER DEL MOTOR.

7-ENCODER (NO DISPONIBLE).

8-GND Y ANTENA.

9- BOTON "LEARN".

10-LEDS DE PROGRAMACION/SENALIZACION.
11-JUMPERS DE PROGRAMACION.
12-SALIDA AUXILIAR: NA, COM Y NF.
13-CONEXIONES DE LA FOTOCELULA.
14-ALMENTACION 12V .

15-CONECTOR P/ MODULO MRO1.
16-CONECTIVIDAD.

17-MEMORIA EXTRAIBLE.

[ <Volver al indice ]




9-CARACTERISTICAS TECNICAS

« Fuente conmutada automatica de
90VCA/240VCA.

e Memoria para hasta 250 controles
remotos.

e Interruptores de potencia de alta robustez
con disipacion de calor.

e Time out de 90 segundos: Después de
este tiempo, si no se identifica el interruptor
de limite, la central apaga el motor.

e Tecnologia i-Track (Aprendizaje
automatico del recorrido del porton).

o Configuracion de la funcionalidad CP4000.
e Rampa de arranque suave.

« Embrague electrénico ajustable.

e Desaceleracién ajustable.

o« Tecnologia Soft Closing para una
desaceleracion suave, que permite el ajuste.
e Freno electronico con intensidad ajustable.
e Cierre automatico (Pausa).

e Salida al médulo externo (MRO1).

e Relé auxiliar con salidas N.A. y N.F.
(Normalmente abierto y normalmente
cerrado).

o Configuraciones para el uso de senal
luminosa, luz de cortesia, cerradura o cierre
magnético.

e Leds indicadores de fin de carreray
fotocélula.

 Protecciones contra sobretensiones de AC
y DC.

[ <Volver al indice ]




10-CONEXION DE UNA

FOTOCELULA

Alimentar fotocélulas con hasta 700mA a 12Vcc.

El calibre minimo del cable debe ser de 0,5 mm?Z.
iEl uso de la fotocélula como dispositivo de se-
guridad es obligatorio! No viene con el produc-
to, debe comprarse por separado.

:ATENCION! LA CENTRAL VIENE DE FABRICA CON EL
MODO DE LA FOTOCELULA EN ESTANDAR “NA”, SI
DESEA CAMBIAR A ESTANDAR “NF”, ACCEDA A TRA-
VES DEL MENU/JUMPER “BOTONES” CONFIG 3.

Ver en el
n '..-..---.. ,-"'.--.-..x'. .-'f..--..-x". ."'--.-.- -HH"'. .’;-.--...x".
x ) .-.--_-' o _,.- ."x__._ -__x...- -....___- -",_....- -....‘_.
Pl | — el
YouTube

+12V/GND/N.A. +12V/GND

<Volver al indice ]



https://www.youtube.com/watch?v=1jmVD0d6MiI&list=PL3emwwjGvDUU4bPq_oMHYLTleVDMNdjRK&index=21

11-CONEXION DE UNA BOTONERA

Funcionamiento similar al del control remoto.

Comandos: Abrir, parar o cerrar el porton.

Hay dos entradas de botoneras con configura-
ciones independientes: Entrada "A" y "B" (termi-

nales).

Esquema de conexion:

= '\-.E_ = m - (s et = _:{-_.
| ,.-"".--.-\'x ,.-"".--.-\""\-.\, ,.-"'---.""'\\, .,.-"-. .,.-"".
L N 3 * 3 K ! -4 i
] . b i ! " L
""-\.___ ___." ""H.___ ___." ""H.___ ___." 8 “"H.__ - 4
5 B
=i | |
i, q | :.' T ] 3
e i B o E
"A" o "B"

Ver en el

YouTube

BOTONERA

[ <Volver al indice ]



https://www.youtube.com/watch?v=gVapxopv0M4&list=PL3emwwjGvDUU4bPq_oMHYLTleVDMNdjRK&index=4

12-COMO PARA CONFIGURAR LA CENTRAL

1- Seleccione la categoria principal.

2- Seleccione una configuracion.

3- Haga clic en el boton "Learn" para cambiar
la configuracion o el valor, siempre observan-
do el Led.

Ver en el

YouTube

e LY-AFy

- ESISTEM P

2 Seleccionar @

«?.-'I

: EMLT@‘ R
- 1ORPERACAQ
< ','_J%;ELE .
= _WE@{L JE%@

J*’ﬁ%‘?f’-

r ",

DD
|

1 seleccionar 3 Pulsar

Nota: El primer LED en la parte in-
ferior indica el nivel minimo o la
funcion de apagado, el ultimo LED
en la parte superior indica el nivel
maximo o la funcién encendida.

[ <Volver al indice J



https://www.youtube.com/watch?v=-T5AKKW6pls&list=PL3emwwjGvDUU4bPq_oMHYLTleVDMNdjRK&index=3

13-JUMPER EN SISTEMA: Restablecimiento

de la configuracion y la version del firmware

2 Seleccionar

e LWL LES ,ﬂ:F!‘H._.E*' M

- -g}“ TEJ D ® 7
: @uﬂﬂ@ @ﬁ: - |ErG 1|
- [ZORERACAQ|CEG 2
- |ZRELE [CRG3
‘J’E@@U@@O CFG4=
“BOTOES _ |CEG 52 _
1 Restablecer 3 Pulsar

RESTABLECER CONFIGURACION
Jumper en SISTEMA + “CONFIG 1"

Restablece todas las configuraciones después de pul-
sar el boton LEARN durante 5 segundos. Atencion,
este procedimiento no borra los controles remotos.

RESTAURACION DE COPIA DE SEGURIDAD DE MEMORIA

Jumper en SISTEMA + “CONFIG 2"

Se utiliza cuando desea recuperar informacion
previamente guardada, actualizar la memoria de
la central o migrar la configuracion y los contro-
les de una central de modelo antiguo a la Nice Pro
S10.

Procedimiento:

1- Apague la alimentacién de la central.

2- Inserte la memoria que contiene la copia de se-
guridad.

[ <Volver al indice ]




3- Encienda la alimentacién de la central.

4- Coloque los jumpers en SISTEMA y CONFIG 2.

5- Compruebe que los LED Ay B parpadeen de

forma intercalada.
;;1"" a—\ T =T R

| )= _In)

6- Mantenga pulsado el botén Learn durante tres
segundos.

7/-Espere el feedback de confirmacion, en la que
el LED E permanece encendido mientras que los
otros LED se iluminan de manera creciente yendo

o

8-Apague la central y retire la memoria externa. j
Listo! Se descargo la informacion de la memoria de
respaldo, los controles y la configuracion se trans-
firieron a la memoria interna.

CREACION DE COPIA DE SEGURIDAD DE MEMORIA
Jumper en SISTEMA + “CONFIG 3"

Se utiliza para guardar una copia de la informa-
cion almacenada en la memoria interna de la plan-
ta, incluidos los controles registrados y la con-
figuracion del sistema, |0 que permite su futura
restauracion cuando sea hecesario.

1- Apague la alimentacion de la central.
2- Inserte la memoria en la que desea guardar la
copia de seguridad.

~

[ <Volver al indice

V.




3- Encienda la alimentacioén de la central.

4- Coloque los jumpers en Sistema y Config 3.
5- Compruebe que los LED D y E parpadeen de
forma intercalada.

6- Mantenga pulsado el boton Learn durante tres
segundos.

/- Espere el feedback de confirmacion, en la que
el LED E permanece encendido mientras que los
otros LED se iluminan de manera creciente yendo

r

8- Apague la central y retire la memoria externa. j
Listo! La informacion se cargd en la memoria de
respaldo, los controles y la configuracion se trans-
firieron a la memoria externa.

MUESTRA LA VERSION DEL FIRMWARE
Jumper en SISTEMA + “CONFIG 4"

En caso de soporte técnica, compruebe que LED
se encienden e informe al técnico durante el ser-
VICIO.

[ <Volver al indice ]




14-JUMPER EN MOTOR:

Rampa de aceleracion/desacelera-
cion, embrague electronico y freno

APERTURAICIERRE
[SOFT START OM)

B CD

Valocadad

Tiempao

APERTURAICIERRE
[SOFT START OFF)

Velocidad

TIEfmpo

Ver en el

YouTube

Leyenda:

A: La central aumenta la velocidad gradualmente
cuando se activa el "Soft start". Si no se activa,
la velocidad comienza desde la nominal.

B: Velocidad nominal del automatizador.

C: Rampa de desaceleracion.

D: Soft Closing (velocidad reducida y continua
hasta parada).

[ <Volver al indice ]



https://www.youtube.com/watch?v=R9b_KqZhymA&list=PL3emwwjGvDUU4bPq_oMHYLTleVDMNdjRK&index=11

DD
(o

—

3 Pulsar'
SOFT START

Jumper en MOTOR + “CONFIG 1"

Activa o desactiva la rampa de aceleracion.
E = Encendido.
A = Apagado.

EMBRAGUE ELECTRONICO

8)

CEG 1
CEB2E]
__|CRGI3
CEGI4~
CEG 52

Jumper en MOTOR + “CONFIG 2"

Ajusta la "fuerza" del motor electronicamente.
E=100% de fuerza.

D= 90% de fuerza.

C=80% de fuerza.

B=65% de fuerza.

A= 50% de fuerza.

RAMPA DE DESACELERACION (APERTURA)

Jumper en MOTOR + “CONFIG 3"

Ajusta la intensidad de la rampa de desacelera-
cion en la abertura.

E = Muy larga (parpadea) / Maximo (encendido).
D= Medio Larga (parpadea) / Larga (encendido).
C= Medio Corta (parpadea) / Media (encendido).
B= Muy Corta (parpadea) / Corta (encendido).
A=0FF (parpadeo)/ Minimo (encendido).

[ <Volver al indice ]




RAMPA DE DESACELERACION (CIERRE)

Jumper en MOTOR + “CONFIG 4"

Ajusta la intensidad de la rampa de desacelera-
cion en el cierre.

E = Muy Larga (parpadea) / Maximo (encendido).
D= Medio Larga (parpadeo) / Larga (encendido).
C= Medio Corta (parpadea)/ Media (encendido).
B= Muy Corta (parpadea) / Corta (encendido).
A=0FF (parpadeo)/ Minimo (encendido).

FRENO
Jumper en MOTOR + “CONFIG 5"

Ajusta la intensidad del freno.

E = Muy fuerte (parpadea)/ Maximo (encendido).
D= Media fuerte (parpadea)/ Fuerte (encendido).
C= Media debil (parpadea)/ Media (encendido).
B= Muy débil (parpadea)/ Débil (encendido).
A=0FF (parpadeo) / Minimo (encendido).

OPERAR AUTOMATIZADOR

Jumper en MOTOR, sin jumper en “CONFIG”

Haga clic en el botén LEARN para mover el por-
ton de forma similar a un control remoto en
modo “pulso”.

il

[ <Volver al indice ]




15-JUMPER EN OPERACION: Siempre
se cierra, modo de operacion, tiempo

de pausa, modo de operacion de fo-
tocélula y temporizador de fotocélula

2 Seleccionar ‘

[ SISTEMAR el
FEM(/T OR A

- F'OPERACAD
@, RELE
| ZPERCURSC
a=ECES

DD DD D

3 Pulsar

t

1 Operacion

Ver en el

YouTube

SIEMPRE CIERRA
Jumper en OPERACION + “CONFIG 1”

Cuando se activa junto con la opcion de pau-
sa (cierre automatico), durante el cierre del
porton, al recibir una orden de parada, por
defecto de la Nice el portdon permanece en la
misma posicion sin que actue la pausa (op-
cion de dejar el porton abierto incluso con la
pausa activada), si se activa la configuracion,
Incluso realizando el proceso explicado ante-
riormente, se realiza el cierre automatico.

E = Activado / siempre cierra (por pausa).

A= Apagado / Normal.

~

[ <Volver al indice
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https://www.youtube.com/watch?v=TQHCGcNcUoE&list=PL3emwwjGvDUU4bPq_oMHYLTleVDMNdjRK&index=10

MODO DE OPERACION

Jumper en OPERACION + “CONFIG 2”
Ajusta la secuencia de comandos del control
remoto o botonera.

B= ABRE>PARA>CIERRA.

A= ABRE>PARA>CIERRA>PARA.

TIEMPO DE PAUSA(CIERRE AUTOMATICO)
Jumper en OPERACION + “CONFIG 3”

Activa y ajusta el tiempo para el cierre auto-
matico.

E = 45s (parpadea) / 60s (encendido).

D= 20s (parpadea) / 30s (encendido).
C=10s (parpadea) / 15s (encendido).

B= 5s (parpadea) / 7s (encendido).

A=0FF (parpadea)/ 3s (encendido).

MODO DE OPERACION DE LA FOTOCELULA

Jumper en OPERACION + “CONFIG 4”

Modo como actua la fotocélula sobre la central.
C= Cierra con temporizador al recibir la ultima
sefnal (modo cuenta fila, requiere CONFIG 5).
B= Cierra con temporizador al recibir senal (re-
quiere CONFIG 5).

A= Modo normal.

TEMPORIZADOR DE EOTOCELULA
Jumper en OPERACION + “CONFIG 5"

Establece el tiempo que la central cuenta des-
pués de que el auto pasa a traveés de la fotocé-
lula (requiere la CONFIG 4).

E = 5s.

D= 4s.

C= 3s.

B= 2s.

A=s.

[ <Volver al indice
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16-JUMPER EN RELE: Configurar el

modo de funcionamiento de los relés y
sus temporizadores

2 Seleccionar '

CSISTEMA. |
Emeior_

'ﬁ‘ ,#:-l

Ver en el

/ZOPERACAT]C

. [ PERCURSOICEGH:

C-
|BEE

ﬂO

Toulube | SRS o= o [ S _
1Relé 3 Pulsar'

MODO DE OPERACION DEL RELE AUXILIAR

Jumper en RELE + “CONFIG 1”

Establece la aplicacion de uso de relés.

E = Modo semaforo.

D = Modo de cerradura electromagnética.
C = Modo de cierre electromagnético.

B = Modo senal de luz.

A = Modo de luz de cortesia.

TEMPORIZADOR DE RELE AUXILIAR
Jumper en RELE + “CONFIG 2"

Establece el tiempo de funcionamiento del relé
auxiliar. Segun el modo seleccionado en Config 1.
E =120s (Luz de cortesia) / 15s (Senal de luz).

D = 60s (Luz de cortesia) / 10s (Senal de luz).

C = 30s (Luz de cortesia) / 5s (Sefial de luz).

B = 20s (Luz de cortesia) / 2s (Seinal de luz).

A= 10s (Luz de cortesia) / Os (Sefial de luz).

Continua en la pagina siguiente...

[ <Volver al indice ]



https://www.youtube.com/watch?v=p4smGVF7038&list=PL3emwwjGvDUU4bPq_oMHYLTleVDMNdjRK&index=2

MODO DE OPERACIC')N DEL MR-01
Jumper en RELE + “CONFIG 3”

Establece la aplicacion de uso para el relé del
modulo externo MR-01.

E = Semaforo.

D = Pulso (Activado por el TX).

C = ON/OFF (Activado por el TX).

B = Modo senal de luz.

A = Modo de luz de cortesia (Activado por el TX).

TEMPORIZADOR DE RELE MR-01
Jumper en RELE + “CONFIG 4"

Establece el tiempo de funcionamiento del relé
para el modulo externo MR-01. Segun el modo se-
leccionado en la Config 3.

E =120s (Luz de cortesia) / 15s (Sefnal de luz).

D = 60s (Luz de cortesia) / 10s (Sefial de luz).

C = 30s (Luz de cortesia) / 5s (Senal de luz).

B = 20s (Luz de cortesia) / 2s (Sefal de luz).

A= 10s (Luz de cortesia) / Os (Senal de luz).
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17-JUMPER EN RECORRIDO:
Configurar el modo de desaceleracion,

aprender el recorrido, apertura parcial
e invertir el interruptor de limite

Ver en el o m ' i .

""g&u R f_ G4
“BOTOES |

‘ 1 Recorrido 3 Pulsar‘
MODO DE DESACELERACION
Jumper en RECORRIDO + “CONFIG 1”

Define el comportamiento de desaceleracion.
C = CP4000.
B =i-Track 2(20H2z).

A =i-Track 1(30Hz).

APRENDIZAJE DE RECORRIDOS
Jumper en RECORRIDO + “CONFIG 2"

Registra en la central el recorrido del porton.
Procedimiento:

1- Ahade el jumper en el menu de RECORRIDO.
2- Anadir el jumper en el menu CONFIG 2.

3- Pulse el boton del control remoto registrado
para mover el porton.

4- Repita el paso anterior y tenga en cuenta
qgue la central indicara la finalizacion haciendo
sonar el relé 3 veces (aviso audible).

Si no escucha el relé, repita el paso 3 o reini-
cie el procedimiento.

RESTABLECER EL APRENDIZAJE = Presione
LEARN para reiniciar el aprendizaje.

YouTube

~
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https://www.youtube.com/watch?v=rE0pnokdLRs&list=PL3emwwjGvDUU4bPq_oMHYLTleVDMNdjRK&index=5

Atencion: Antes de realizar este procedimien-
to, asegurese de que se haya registrado un
control, gue el sentido del motor sea correcta
y que el interruptor de limite no esté invertido.

APERTURA PARCIAL
Jumper en RECORRIDO + “CONFIG 3”

Establece el porcentaje de |la apertura parcial
(si se configura el tx).
E =50% de apertura.
D = 40% de apertura.
C = 30% de apertura.
B =20% de apertura.
A =10% de apertura.

INVERTIR EL INTERRUPTOR DE LIMITE
Jumper en RECORRIDO + “CONFIG 4”

Permite invertir el interruptor de limite digi-
talmente.

E = Invertir.

A = No invertir.
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18-JUMPER EN BOTONES: Configura

el modo de operacién de las botoneras

2 Seleccionar
e
SISTEMA _ohe
TMOTOR_ |CRGI1-]
il%CE’Ei’M G :&O CFG2.:
ifﬁl = '{wf‘@ é@

= RERCURSO|CFGA

ZEOTHES - ff{”lﬁumﬁ | .
1 Botones 3 Pulsar‘.A
{ATENCION!

APERTURA PARCIAL CON BOTONERA: Usando una botonera, solo abre
parcialmente el porton (no se detiene y no se cierra). Es necesario llevar

a cabo el aprendizaje del recorrido.
APERTURA PARCIAL CON CONTROL REMOTO: Usando el control remo-
to, los comandos son: ABRE-PARA-CIERRA-PARA. Es necesario llevar a

cabo el aprendizaje del recorrido.

BOTONERA A
Jumper en BOTONES + “CONFIG 1”

Establece el modo de operacion de la botonera A.
E = Modo "apertura parcial.

D = Modo "STOP".

C = Modo "solo cierra".

B = Modo "solo abre".

A = Modo "Pulso" (paso a paso).

BOTONERA B
Jumper en BOTONES + “CONFIG 2”

Establece el modo de funcionamiento de la botonera B.
E = Modo "apertura parcial”.

D =Modo"STOP".

C =Modo"solo cierra".

B = Modo "solo abre".

A =Modo"Pulso" (paso a paso).

Ver en el

YouTube
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https://www.youtube.com/watch?v=Z-0Otf1qqDA&list=PL3emwwjGvDUU4bPq_oMHYLTleVDMNdjRK&index=9

FOTOCELULA (NA / NF)
Jumper en BOTONES + “CONFIG 3"

Establece el modo de operacion de la fotocélula.
E = Modo "NF".

D=-

C=-

A = modo "NA". (Predeterminado de fabrica)

19-MENUS "SIN JUMPER": Guardar/Eliminar

controles remotos, modos de operacion y res-
tablecimiento total

2 Eliminar ,' '
B — '

-.-:-.-- . ’H
T Ir-}"" -
Ver en el - @%'JD{AU ﬁ“; > E_ 2
. | LE |
Efr E ﬁ Iﬂ"é@%i E
}Z x&i m_, ﬁ#jr (& x':_ ‘.
YouTube REOTOE - [opo s RN | J

‘ 1 Eliminar

3 Pulsar‘

19.1 - GRABANDO UN CONTROL REMOTO

EN LA CENTRAL

Procedimiento:
1- Retire el jumper de la primera y segunda filas
de la central.
2- Elija el modo de operacion pulsando el boton

Learn (consulte la lista de modos de operacion a
continuacion).
3- Elegir uno de los botones del control remoto

[ <Volver al indice J



https://www.youtube.com/watch?v=9DHZg-tFp2k&list=PL3emwwjGvDUU4bPq_oMHYLTleVDMNdjRK&index=8

y pulsarlo una vez.

4 - Elija el modo de operaciéon pulsando el boton

Learn para el segundo botdon (consulte la lista de
modos de operacion a continuacion).

5 - Pulse de nuevo el mismo botdn del control re-
moto para confirmar o pulse otro boton diferente

para grabar ambos botones elegidos.
Continua en la pagina siguiente...

E = Grabar como "Actua el médulo externo
MRO1".

D = Graba como "apertura parcial”.

C = Graba como "solo cierra".

B = Graba como "solo abre".

A = Graba como "pulso".

19.2 - ELIMINANDO TODOS LOS CONTROLES
REMOTOS GRABADOS EN LA CENTRAL

Procedimiento:

1- Retire el jumper de la primera y segunda filas
de la central.

2- Mantenga pulsado el boton Learn durante 3
segundos y soltar.

~

[ <Volver al indice

V.




19.3 - RESTABLECIMIENTO TOTAL DE FABRICA

:ATENCION! El restablecimiento total
borra todos los controles remotos, to-
das las configuraciones y vuelve a los

parametros originales de fabrica.

Procedimiento:

1- Apague la central.

2- Mantenga pulsado el botdn Learn.

3- Vuelva a encender la central mante-
niendo pulsado el botén Learn.

4- Espere hasta que el relé suene 3 veces
y suelte el boton LEARN.

Ver en el

YouTuhe
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https://www.youtube.com/watch?v=kurZkjE7J6k&list=PL3emwwjGvDUU4bPq_oMHYLTleVDMNdjRK&index=7

20-Cambio de memoria

(Compatible con versiones anteriores)

Ver en el La central tiene retrocompatibilidad
n con la memoria extraible de modelos

anteriores, pero solo se afadiran los
YouTuhe controles remotos grabados.

jAtencion! Las configuraciones (ram-
pa, freno, recorrido, etc.) deben res-

tablecerse y reconfigurarse de nuevo.

Procedimiento:

1- Apagar la central.

2- Colocar la memoria antigua en la nueva
central.

3- Encender la central.

4- Esperar hasta que la central active el relé
3 veces.
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https://www.youtube.com/watch?v=GfpnTxMKXN0&list=PL3emwwjGvDUU4bPq_oMHYLTleVDMNdjRK&index=1

21-ADVERTENCIAS DE

SEGURIDAD

e |nstale el equipo con la central electronica
desenergizada.

e Para la proteccion general del automatizador,
se debe utilizar un disyuntor de acuerdo con las
especificaciones del motor.

e Mantenga los controles remotos fuera del al-
cance de los ninos.

e Nunca toque los componentes eléctricos y
electronicos con la central energizada.

e No conecte la tierra al GND.

e Sj utiliza nobreak, utilice solo modelos con si-
nusoidal puro.

* No deje nada apoyado en el cable de alimen-
tacion de energia.

e Evite la exposicion del cable de alimentacion,
donde hay trafico de personas.

e No sobrecargue los enchufes y las extensio-
nes, ya gue esto puede causar incendios o des-
cargas eléctricas.

 Nunca permita que ningun tipo de liquido se
derrame sobre la central electronica.

 No realice reparaciones en la central electro-
nica, ya que puede estar expuesto a voltajes pe-
ligrosos u otros riesgos.

e Reenviar todo tipo de reparaciones a un ser-
vicio cualificado.

iEL MANTENIMIENTO INCORRECTO DEL EQUI-
PO PUEDE CAUSAR LESIONES GRAVES!
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22-TABLA DE FUNCIONES

”
f« jUSE EL GESTO PARA AMPLIAR LA TABLA!

JUMPER1 JUMPER 2 FUNCION LED DESCRIPCION
SISTEMA Config 1 Restaurar E Restablece todas las configuraciones después
Configuraciones | de pulsarlos durante 5 segundos
C
B
A
Config 2 Restaurar E Restaura la configuracion y los controles re-
copia de seguri- | motos de la memoria externa y las copias a la
dad de memoria interna después de pulsar durante 3
Memoria C segundos
B
A
Config 3 Crear copia de E Crea la copia de seguridad de la memoria co-
seguridad D piando la configuracién y los controles remotos
de memoria de la memoria interna a la memoria externa
C después de pulsar durante 3 segundos
B
A
Config 4 Version E |R[2] Muestra la version del firmware
Firmware D R[]
C |RI[0]
B |Vv[]
A |VIO]
MOTOR Config 1 Soft Start E|O Habilita el Soft Start
D
C
B
A @ 'Desactiva el Soft Start (predeterminado de
fabrica
Config 2 Embrague E Fuerza = 100% (predeterminado de fabrica)
Electronico D M |Fuerza = 90%
C - Fuerza = 80%
B - Fuerza = 65%
A - Fuerza = 50%
Config 3 Desaceleracion |E _ Muy Larga / Maximo
en la apertura D _ Medio Larga /Larga
C "Medio Corta / Medio (Predeterminado de féj
\brica)
B - Muy Corta / Corta
A @ |OFF/ Minimo
Config 4 Desaceleracion |E _ Muy Larga / Maximo
en el Cierre D - Medio Larga /Larga
C "Medio Corta [ Medio (Predeterminado de fa-
 brica)
B - Muy Corta / Corta
A - OFF / Minimo
Config 5 Freno E _ Muy Fuerte / Maximo
D _ Medio Fuerte / Fuerte
c [ |Medio Débil / Medio
B M |Muy Débil / Débil
7 PR c 2eq
A - LOFF / Minimo (predeterminado de fabrlca))
Without Jum- [Comando Pulso |- Haga clic en Learn para mover el porton en
per modo pulso

Continua en la pagina siguiente...
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60s (Luz de cortesia) / 10s (Sefial de luz)

(
30s (Luz de cortesia) / 5s (Sefal de luz)
20s (Luz de cortesia) / 2s (Sefial de luz)

JUMPER1 JUMPER2 FUNCION LED DESCRIPCION
OPER Config 1 Siempre E O Siempre cierra (por Pausa)
Cierra D
C
B
A @ @ormal (predeterminado de fabrica) )
Config 2 Modo de E
Operacion D
C
B O ABRE - PARA - CIERRA
A | @ [ABRE-PARA - CIERRA - PARA (Predeterminado da
(fabrica)
Config3 | Tiempo E M 455/60s
PAUSA D NN [205/30s
c M [10s/15s
B - 5s/7s
A _ (OFF | 3s (predeterminado de fabrica) )
Config 4 Modo de E
Fotocélula D
C O Cuenta fila por pulso ABRE y descuenta por Fotocélula
B O Cierra al salir de la fotocélula
A @ @ormal (predeterminado de fa'bric@
Config 5 Atraso E _ S5s
Cierre , D _ As
por fotocélula
c Il [3s
B M |25
N Gs (predeterminado de fa’brica)
RELE Config1  [Modo E| O |semaforo
SSL?Iiar D| (O |cerradura Magnético
C O Cierre Electromagnético
B O Luz de sefal
A @ @uz de cortesia (predeterminada de fébricaD
Config 2 Tiempo E 1N (120s (Luz de cortesia) / 15 s (Senal de luz) (P. de fébra
Relé auxiliar \ca)
D M |60s (Luz de cortesia) / 10s (Sefal de luz)
C - 30s (Luz de cortesia) / 5s (Sefal de luz)
B - 20s (Luz de cortesia) / 2s (Sefal de luz)
A - 10s (Luz de cortesia) / Os (Sefial de luz)
Config 3 Modo E O Semaforo
MR-01 D O Pulso (activado por el TX)
c | (O |ON/OFF (activado por el TX)
B O Luz de senal
A @ @uz de cortesia (predeterminada de fébricaD
Config 4 Tiempo E [E{120s (Luz de cortesia) / 15 s (Sefial de luz) (P. de fa'brﬂ
MR-01 \ca)
—
]
—
=

> |(m|O|O

10s (Luz de cortesia) / Os (Sefal de luz)

Continua en la pagina siguiente...
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Sin jumpers (Clic)

Graba TX

Actua Relé auxiliar

Apertura Parcial

Cierra

Abre

JUMPER1 JUMPER2 FUNCION LED DESCRIPCION
PERCSO Config 1 Tipo de E
Desaceleracién D
c | O |cpaooo
B | O |iTrack 2 (20 Hz)
A @ GTrack 1 (30 Hz) (predeterminado de fébricaD
Config 2 Aprendizaje E Aprende del movimiento del interruptor de limite
de recorrido D cerrado a abierto.
El relé suena 3 veces cuando se completa el apren-
C ‘ dizaje.
B Borra el recorrido y se reinicia si hace clic en el bo-
A ton LEARN
Config3  |Razéndela E| O |50%
Apertura Parcial D O 40%
c | O [30%
B @ (20% (predeterminado de fébricaD
A | O [10%
Config 4 Inversién del E O Invertido
interruptor de D
limite
C
B
Al @ @ormal (predeterminado de fébricaD
Config 5 Desactivael Tam-| E | @ @esactiva Tamper (predeterminado de fébrica
per D
C
B
A O Activa Tamper
BOTONES [Config1 Modo E O Apertura Parcial
BOT A p | O |sToP
C O Cierra
B | O |Abre
A @ @ulso (paso a paso) (predeterminado de fébrica)
Config 2 Modo E O Apertura Parcial
BOTB p | O [sTopP
c | @ @ierra (predeterminado de fébrica)
B | O |abre
A O @ulso (paso a pasoD
Config 3 Fotocélula NF E| O [NF
D
C
B
A @A (predeterminado de fébricaD
E
D
C
B
A

@O000@®

CPuIso (paso a paso) (predeterminado de fébricaD

<|nicio de tabla
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