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ALGEMENE WAARSCHUWINGEN

Lees deze instructies aandachtig door voordat het appa-
raat wordt geinstalleerd en volg de aanwijzingen ervan op,
want een onjuiste installatie kan ernstige verwonding van
mensen en schade aan het apparaat zelf veroorzaken. Ge-
adviseerd wordt om de gebruiksaanwijzing zorgvuldig te
bewaren.

Volgens de meest recente Europese wetgeving moet de re-
alisatie van een automatisering voldoen aan de geharmo-
niseerde normen van de geldende Machinerichtlijn zodat
een verklaring van veronderstelde overeenstemming van
de automatisering afgegeven kan worden. In verband hier-
mee mogen alle werkzaamheden voor de aansluiting op de
elektrische voeding, de eindtest, de inbedrijfstelling en het
onderhoud van het product uitsluitend worden uitgevoerd
door een gekwalificeerd, deskundig monteur.

Om ieder risico op een onvoorziene terugstelling van het
thermische onderbrekingsmechanisme te vermijden, mag
dit apparaat niet worden gevoed via een externe regelaar
zoals een timer, noch worden aangesloten op een circuit
dat regelmatig wordt in- of uitgeschakeld.

Bevestig op permanente wijze een etiket of een plaatje met
deze afbeelding (minimale hoogte 60 mm) op de poort "Af-
beelding 1"

~

LET OP! Volg de onderstaande waarschuwingen:

- Voordat u met de installatie begint, dient u de “Technische ken-
merken van het product” na te gaan, in het bijzonder om te weten
of dit product geschikt is voor het automatiseren van uw geleide
onderdeel. Als het product niet geschikt is, mag u NIET overgaan
tot de installatie.

- Het product mag niet worden gebruikt voordat de inbedrijfstelling
heeft plaatsgevonden zoals gespecificeerd in het hoofdstuk “Eind-
test en inbedrifstelling”.

- Voordat u met de installatie van het product begint, dient u te
controleren of al het te gebruiken materiaal in optimale staat en
geschikt voor gebruik is.

- Het product is niet geschikt om gebruikt te worden door personen
(inclusief kinderen) met fysieke, zintuiglijke of mentale beperkingen
of personen die onvoldoende kennis en/of ervaring hebben.

- Kinderen mogen niet met het apparaat spelen.

- Laat kinderen niet met de bedieningselementen van het product
spelen. Houd de afstandsbedieningen buiten het bereik van kin-
deren.
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Op het voedingsnet van de installatie moet een uitschakelapparaat
worden aangesloten (niet meegeleverd) met een openingsafstand
tussen de contacten die volledige uitschakeling mogelijk maakt in
de omstandigheden die gelden voor overspanningscategorie lll.
Behandel het product tijdens de installatie met zorg en voorkom
dat het wordt geplet, dat er tegen wordt gestoten, dat het valt of
dat het in aanraking komt met welke vioeistoffen dan ook. Plaats
het product niet in de buurt van warmtebronnen en stel het niet
bloot aan open vuur. Hierdoor kan het beschadigd raken, waar-
door storingen of gevaarlike situaties kunnen ontstaan. Als dit ge-
beurt, stop de installatie dan onmiddellijk en neem contact op met
de klantenservice.

De fabrikant aanvaardt geen aansprakelikheid voor materiéle
schade of persoonlijk letsel die voortvloeien uit de niet-naleving
van de montage-instructies. In die gevallen is de garantie op ma-
teriaalfouten uitgesloten.

Het A-gewogen afgegeven geluidsdrukniveau bedraagt minder
dan 70 dB(A).

Reinigings- en onderhoudswerkzaamheden die door de gebruiker
kunnen worden uitgevoerd mogen niet worden toevertrouwd aan
kinderen, tenzij zij onder toezicht staan.

Voordat u werkzaamheden aan de installatie uitvoert (onderhoud,
reiniging), moet het product altijd worden losgekoppeld van de
netvoeding en eventuele batterijen.

Controleer de installatie regelmatig, in het bijzonder de kabels, de
veren en de steunen om eventuele verstoringen van de uitbalance-
ring en tekenen van slijtage of beschadiging op te merken. Gebruik
het apparaat nooit als het gerepareerd of opnieuw afgesteld moet
worden; een storing in de installatie of onjuiste uitbalancering van
de automatisering kan tot letsel leiden.

Het verpakkingsmateriaal moet volgens de plaatselik geldende
voorschriften afgevoerd worden.

Het product mag niet buitenshuis worden geinstalleerd.

Houd toezicht op bewegende poorten en houd personen op af-
stand tot de poort volledig geopend of gesloten is.

Wees voorzichtig wanneer u de handmatige bediening (handma-
tige beweging) gebruikt, omdat een geopende deur onverwacht
kan dichtvallen door verzwakte of defecte veren, of als de poort
uit evenwicht is.

Controleer maandelijks of de bewegingsmotor de beweging om-
keert wanneer de poort een voorwerp van 50 mm hoog op de
grond raakt. Stel de motor indien nodig opnieuw af en controleer
deze, omdat een niet-correcte afstelling een gevaar kan vormen
(bij bewegingsmotoren die een beveiligingssysteem tegen blokke-
ring hebben dat reageert op contact met de onderste rand van
de poort).

Als de voedingskabel beschadigd is, moet deze worden ver-
vangen door de fabrikant of door de technische ondersteunings-
dienst, of in ieder geval door een monteur met een vergelijkbare
kwalificatie om ieder risico uit te sluiten.

AANBEVELINGEN VOOR DE INSTALLATIE

Voordat u de bewegingsmotor installeert, dient u te controleren of
de poort in een goede mechanische staat verkeert, correct uitge-
balanceerd is en adequaat opent en sluit.

Voordat u de bewegingsmotor installeert, dient u alle overbodige
kabels of kettingen te verwijderen en alle apparatuur uit te schake-
len, zoals bijvoorbeeld de blokkeringsinrichtingen, die niet noodza-
kelijk zijn voor de gemotoriseerde werking.

Installeer het bewegingsorgaan voor handmatige bediening (hand-
matige manoeuvre) op een hoogte van minder dan 1,8 m. OP-
MERKING: indien verwijderbaar, moet het bewegingsorgaan in de
onmiddellijke nabijheid van de poort worden bewaard.

Verzeker u ervan dat de bedieningselementen uit de buurt van de
bewegende onderdelen worden gehouden, maar wel direct zicht
op de poort geven. Tenzij u een schakelaar gebruikt, moeten de
bedieningselementen op een hoogte van minimaal 1,5 m worden
geinstalleerd en mogen ze niet toegankelik zijn.

- Breng de waarschuwingsetiketten voor blokkering van de poort
permanent aan, op een goed zichtbare plaats of in de buurt van
eventuele vaste bedieningsinrichtingen.

- Breng het etiket van de handmatige bediening (handmatige bewe-
ging) permanent aan in de buurt van het bewegingsorgaan.

- Verzeker u er na de installatie van dat de bewegingsmotor de be-
weging verhindert of blokkeert als de poort belast wordt met een
gewicht van 20 kg, dat in het midden aan de onderste rand van
de poort bevestigd is (bij bewegingsmotoren die gebruikt kunnen
worden met poorten met openingen die breder zijn dan 50 mm in
diameter).

- LET OP! Verzeker u er na de installatie van dat het mechanisme
goed afgesteld is en dat de bewegingsmotor de beweging om-
keert als de poort tegen een object van 50 mm hoog op de grond
stoot (bij bewegingsmotoren die een beveiligingssysteem tegen
blokkering hebben dat reageert op contact met de onderste rand
van de poort). Verzeker u er na de installatie van dat de onderdelen
van de poort geen openbare wegen of trottoirs versperren.

7 BESCHRIJVING VAN HET PRODUCT EN
GEBRUIKSBESTEMMING

SPIDO is een elektromechanische actuator voor de automatisering van sec-
tionaalpoorten, uitstekende en niet-uitstekende kanteldeuren.

Voor toepassing bij niet-uitstekende kanteldeuren of uitstekende kanteldeu-
ren zonder veren, moet het accessoire SPAS worden gebruikt (niet bijgele-
verd).

De geintegreerde besturingseenheid van het product voorziet de motor van
gelijkstroom en zorgt voor een optimale regeling van het koppel en de snel-
heid van de reductiemotor, een precieze bepaling van de afstanden, een
geleidelike opening en sluiting en detectie van obstakels. Tevens is deze
voorzien van een interne teller, waarmee de bewegingen die de reductie-
motor tijdens zijn gehele levensduur uitvoert, kunnen worden geregistreerd.
De ontgrendeling, die vanaf de grond te bedienen is, ontkoppelt de motor-
slede van de ralil.

LET OP! - Elk ander gebruik dan hier gespecificeerd is of
dat plaatsvindt in andere omgevingscondities dan in deze
handleiding worden beschreven, moet als oneigenlijk wor-
den beschouwd en is streng verboden!

2.1 LIJST VAN ONDERDELEN VAN HET PRODUCT
“Afbeelding 2" toont de belangrijkste onderdelen van de SPIDO.

4 )

Behuizing reductiemotor

Deksel

Motorslede

Trekbeugel
Ontgrendelings-/vergrendelingssysteem
Besturingseenheid

TMOOW>

NEDERLANDS -3



3 INSTALLATIE

3.1 CONTROLES VOORAFGAAND AAN DE INSTALLATIE

& De installatie dient te worden uitgevoerd door gekwalifi-
ceerd personeel, met inachtneming van de wetten, voor-
schriften en regels en van de inhoud van deze aanwijzingen.

Voordat het product wordt geinstalleerd moet het volgende worden gedaan:

- controleren of het geleverde materiaal onbeschadigd is

- controleren of al het materiaal in goede staat verkeert en geschikt is voor
het beoogde gebruik

- controleer of de poortstructuur geschikt is om geautomatiseerd te worden

- controleer of de kenmerken van de poort binnen de gebruikslimieten vallen
zoals aangegeven in de paragraaf “Gebruikslimieten van het product’
(pag. 4)

- controleer of er over de gehele loop van de poort, zowel bij sluiting als
opening, geen punten met een grotere wrijving zijn

- kies de bevestigingsplaats van de reductiemotor zo, dat deze gemakkelijk
en veilig ontgrendeld en bewogen kan worden

- Controleer of de bevestigingspunten van de diverse inrichtingen zo be-
schermd zijn dat er niet tegen gestoten kan worden, en of de bevestigings-
vlakken stevig genoeg zijn

- Zorg ervoor dat geen enkel deel van het automatisme in water of een an-
dere vioeistof kan terechtkomen

- Houd alle onderdelen van het product uit de buurt van warmtebronnen
en open vuur. Breng ze ook niet in omgevingen waar ontploffingsgevaar
bestaat of die bijzonder zuur of zout zijn, want dan zou het product scha-
de kunnen oplopen of zouden er storingen of gevaarlijke situaties kunnen
ontstaan

- Sluit de besturingseenheid aan op een elektrische voedingslijn met veilig-
heidsaarding

- Op het spanningsnet moet een voorziening worden aangebracht die vol-
ledige loskoppeling van de automatisering van de netvoeding verzekert.
De stroomonderbreker moet een openingsafstand tussen de contacten
hebben die volledige afkoppeling mogelik maakt bij de condities die zijn
vastgelegd voor overspanningscategorie lll, conform de installatieregels.
Wanneer nodig staat deze voorziening garant voor snelle, veilige loskoppe-
ling van de voeding; daarom moet zij op een punt worden aangebracht dat
te zien is vanaf de automatisering. Als de voorziening op een niet-zichtbare
locatie wordt geplaatst, moet zij een systeem hebben dat een eventuele
onbedoelde of niet-geautoriseerde heraankoppeling van de voeding blok-
keert, zodat elk gevaar wordt voorkomen. De stroomonderbreker wordt
niet meegeleverd met het product.

3.2 GEBRUIKSLIMIETEN VAN HET PRODUCT

De gegevens met betrekking tot de prestaties van het product vindt u in het
TECHNISCHE KENMERKEN’ (pag. 31) en zijn de enige waarden waarmee
de geschiktheid voor gebruik correct kan worden beoordeeld.

Controleer de gebruikslimieten van SPIDO en van de accessoires die u wilt
installeren, en beoordeel de geschiktheid van hun kenmerken voor de omge-
vingseisen en de hieronder vermelde beperkingen:

- de afmetingen van de poort moeten kleiner dan 10,5 m? zijin

- het gewicht van de poort mag niet hoger zijn dan 110 kg

- de bevestigingssteun aan de wand moet lang genoeg zijn.

Tabel 1
Kantelpoort,
uitstekend
t
Kantelpoort, (me .
Sectionaal- | Met vitstekend accs:%issz;lre
Model Type rail (met
poorten . Kanteldeur
accessoire met veren
e (zonder
accessoire
SPA5)
3,7x2,6m 3,5x2,4m 3,5x3m
SR32/16 (WxH) (WxH) (WxH)
[9,62 mq] (8,4 mq] [10,5 mq]
AR SR32/16 + 2,9x3,4m 2,7x34m 3x3,6m
SRO8ofSR40 | LW XH) (W xH) (WxH)
[9,86 mq] [9,18 mq] [10,8 mq]

4 - NEDERLANDS

De maten in “Tabel 1” zijn indicatief en dienen uitsluitend om een maximale
schatting te maken. De vraag of SPIDO daadwerkelijk geschikt is om een
bepaalde poort te automatiseren, hangt af van de balanceringsgraad van de
vleugel, van de wrijving van de rails en van andere, ook toevallige verschijn-
selen zoals de winddruk of de aanwezigheid van ijs, waardoor de beweging
van de vleugel belemmerd zou kunnen worden.

Voor een reéle controle is het absoluut noodzakelijk de kracht te meten die
nodig is om de vleugel over het gehele traject te laten bewegen en te contro-
leren dat deze het “nominale koppel” niet overschrijdt, dat aangegeven is in
hoofdstuk “TECHNISCHE KENMERKEN" (pag. 31).

& Om oververhitting te voorkomen heeft de besturingseen-
heid een begrenzer van het aantal manoeuvres die zich
baseert op de belasting van de motor en de duur van de
cycli en in werking treedt wanneer de maximale limiet over-
schreden wordt.

3.3 IDENTIFICATIE EN AFMETINGEN

De afmetingen van de ingenomen ruimte staan aangegeven in “Afbeelding
3.
4 ™
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"M,‘ 90 mm

344 mm
g

350 mm
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161 mm
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3.4 ONTVANGST VAN HET PRODUCT

Hieronder vindt u een lijst en afbeeldingen van alle onderdelen van de kit.
4 ™
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Reductiemotor

Ontgrendelingssysteem en metalen bevestigingselementen (schroe-
ven, borgringen enz.)

Trekstang

Bevestigingsbeugel poort

Koppeling voor rail (in geval van tweedelige rail)

Geassembleerde \ voorgeassembleerde rall

Beugel voor muurbevestiging

Beugel voor plafondbevestiging

Bevestigingsbeugel voor motor
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3.5 WERKZAAMHEDEN TER VOORBEREIDING VAN DE INSTALLATIE

In de afbeelding wordt een voorbeeld van een automatiseringsinstallatie met Nice-componenten weergegeven.

4 9 ™
- J
A Reductiemotor Opmerking 1 Als de voedingskabel langer is dan 30 m, is er een kabel
B Fotocellen met een grotere doorsnede nodig (3 x 2,5 mm?) en moet er een
C Primaire contactlijst aarding worden aangebracht in de nabijheid van de automatisering.
D Sleutelschakelaar . .

E Knipperlicht met ingebouwde antenne Opmerking 2 Deze twee kabels kunnen worden vervangen door één

De bovengenoemde onderdelen zitten volgens een standaardschema op
vaste plaatsen. Bepaal aan de hand van het referentievoorbeeld van het
schema in “Afbeelding 5" ongeveer de positie waarop elk onderdeel van de
installatie gemonteerd moet worden.

Tabel 2

TECHNISCHE SPECIFICATIES VAN DE ELEKTRICITEITSKABELS

Identificatie Kabelkenmerken

kabel van 4 x 0,5 mm2.

& Alvorens de installatie uit te voeren, moeten de benodigde
elektriciteitskabels voor uw systeem worden gelegd vol-
gens de informatie van de “Afbeelding 5” en van het hoofd-
stuk “TECHNISCHE KENMERKEN* (pag. 31).

AN

De gebruikte kabels moeten geschikt zijn voor het type om-

Kabel VOEDING REDUCTIEMOTOR
1 1 kabel 3 x 1,5 mm?
Maximale lengte 30 m [opmerking 1]

Kabel PRIMAIRE CONTACTLIJST
2 1 kabel 2 x 0,5 mm?
Maximale lengte 20 m

Kabel FOTOCELLEN
3 1 kabel 4 x 0,5 mm?
Maximale lengte 30 m

Kabel SLEUTELSCHAKELAAR
4 2 kabels 2 x 0,5 mm? [opmerking 2]
Maximale lengte 50 m

Kabel KNIPPERLICHT
1 kabel 2 x 0,5 mm?
Maximale lengte 20 m

Kabel ANTENNE
1 afgeschermde kabel type RG58
Maximale lengte 10 m; aanbevolen < 5 m

geving waar de automatisering geinstalleerd wordt.

Houd er tijdens het leggen van de leidingen voor de door-
gang van de elektriciteitskabels rekening mee dat de aan-
sluitleidingen door mogelijke afzettingen van water, dat
aanwezig is in de verdeelschachten, voor condensvorming
kunnen zorgen in de besturingseenheid, hetgeen de elek-
tronische circuits kan beschadigen.

N

In “Afbeelding 6"worden de gebruikelike installaties voor een uitstekende
en niet-uitstekende kantelpoort weergegeven.

Voor installatie op uitstekende en niet-uitstekende kantel-
poorten is het accessoire SPA5 noodzakelijk.

NEDERLANDS -5
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Als de te automatiseren poort een kantelpoort is, dient u te controleren of de waarde E in “Afbeelding 7" wordt nageleefd, dat wil zeggen de minimale afstand
tussen de bovenkant van de geleiderail en het uiterste punt dat de bovenrand van de poort bereikt. Zo niet, kan de reductiemotor niet worden geinstalleerd.

e 0 N\
C 3158 mm D 360 mm

£

E /] 7

8

v IB 0 + 400 mm | E 65300 mm

8 - — P ITIET - . = p JNE]

b [ %
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3.6 INSTALLATIE VAN DE REDUCTIEMOTOR Om SPIDO te installeren:

Een onjuiste installatie kan ernstig letsel veroorzaken bij
degene die de werkzaamheden uitvoert en bij personen die
gebruikmaken van de installatie.

Voordat u begint met de montage van de automatisering,
dient u de voorafgaande controles uit te voeren die worden
beschreven in paragraaf “Controles voorafgaand aan de
installatie“ (pag. 4) en “Gebruikslimieten van het product“

(pag. 4).

De installatie van de automatisering mag UITSLUITEND
worden uitgevoerd MET GESLOTEN POORT.

6 - NEDERLANDS

1.
2.

als u over een hele rail beschikt, ga dan direct door naar de handelin-
gen in afbeelding 12

monteer de rail, waarbij u de twee uiteinden (A) binnenin de verbin-
ding (B) schuift tot ze elkaar raken ("Afbeelding 8")

-




3. Indien een tussenbevestiging van de geleiding gewenst is, kan de 4
worden gebruikt vinnen (C) aanwezig in het gewricht.Om dit te doen,
draait u eenvoudig de flappen met 90 of 180° (D) ("Afbeelding 9")

~
- J
4, plaats de beugel (E) in de schroef (C) en schuif hem in de rall
5 plaats de veer, ring en moer (F) op de schroef (C) ("Afbeelding 10")
/ @ N
0
" o@®
J

6. schuif de kop (G) tot het uiteinde van de rall
7. draai de rail om en zet de kop (G) vast met de bijgeleverde schroeven
("Afbeelding 11")

8. draai aan de moer (F) om de riem onder spanning te zetten ("Afbeel-
ding 12")

& Als de riem te veel aangespannen is, loopt u het risico dat
de reductiemotor breekt; zit hij daarentegen te los, dan
kunnen storende geluiden hoorbaar zijn.

9. steek de pin (H) van de motor in de kop (G)
10. plaats de beugel (I) en bevestig hem met de vier schroeven ("Afbeel-
ding 13")

De motor kan 90° gedraaid ten opzichte van de as van de
rail worden gemonteerd.

11.  plaats vanaf de openingszijde van de poort de wandbeugel (J) op de
rail en blokkeer hem door de pin en de splitspie te plaatsen ("Afbeel-
ding 14")

~

(& J

12. monteer de bevestigingsbeugel van de poort (K) op de trekstang (L)
13.  plaats de daarvoor bestemde pin (M) op de stang en zet hem vast
met de splitspie (N) ("Afbeelding 15")

~
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14. monteer de pin (0) op de trekstang (L)

15.  haak de stang aan de motorslede ( P)

16.  zet de beugel op zin plaats vast met de twee schroeven ("Afbeel-
ding 16")

19.  gebruik een trap om de reductiemotor op te tillen totdat de beugels
tegen het plafond komen

20.  teken de punten af waar geboord moet worden en leg de reductiemo-
tor weer op de grond ("Afbeelding 19")

~

& Controleer of de gekozen afstanden voor de installatie van
het product compatibel zijn met de grenswaarden (zie “Af-
beelding 7").

17.  bevestig de wandbeugel (J) aan de muur boven de poort of aan het
plafond ("Afbeelding 17")

18.  zet de beugels met twee schroeven vast aan het plafond (Q) en houd
u daarbij aan de gewenste afstand ("Afbeelding 18")

4 N\

4 N

19

o S

/jsE

- /

21.  boor gaten in de aangegeven punten

22.  gebruik een trap om de reductiemotor op te tillen tot de beugels op
de zojuist geboorde gaten liggen

23.  zet de beugels vast met schroeven en pluggen die geschikt zijn voor
het materiaal ("Afbeelding 20")

4 N

120

24.  controleer of de rail perfect horizontaal loopt en zaag daarna met een
zaagje het overtollige deel van de beugels af ("Afbeelding 21")

4 N\

aleaea@aeeaeaaaae4
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25.  zet het ontgrendelingssysteem (S) in elkaar door de schroef (V) aan te
draaien en borgring (R) ertussen te plaatsen ("Afbeelding 22")

~

J

26.  bevestig het koord (C) en het speciale balletje aan het ontgrendelings-
systeem (S)

27.  trek, terwijl de poort gesloten is, aan het koord (C) om de motorslede
los te koppelen ("Afbeelding 23")

J

28. laat de motorslede zover lopen totdat de verbindingsbeugel voor de
poort (K) zich op de bovenste rand van de poort en volledig haaks op
de rail (A) bevindt

29.  bevestig de beugel (K) met schroeven of klinknagels die geschikt zijn
voor het materiaal van de poort en met de kracht die nodig is voor de
verplaatsing ervan ("Afbeelding 24")

3.7 HANDMATIG ONTGRENDELEN EN VERGRENDELEN
VAN DE REDUCTIEMOTOR

De reductiemotor is uitgerust met een mechanisch ontgrendelingssysteem
waarmee de poort handmatig geopend en gesloten kan worden.

Deze handelingen dienen te worden uitgevoerd als de elektrische energie
uitvalt, bij storingen in functionering en tijdens de installatie.

Ontgrendelen gebeurt als volgt:

1. trek aan het ontgrendelingskoord (A) ("Afbeelding 25")

4 ] N\

- J
2. u kunt de poort nu handmatig in de gewenste stand plaatsen.

Om te vergrendelen:
1. trek aan het ontgrendelingskoord (A) ("Afbeelding 26")

4 B N\

(. /

2. verplaats de poort met de hand om het onderste gedeelte van de
motorslede uit te lijnen met het bovenste gedeelte, waardoor hij op
zijn plaats komt.
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/4 ELEKTRISCHE AANSLUITINGEN

41 VOORAFGAANDE CONTROLES

ﬁ Alle elektrische aansluitingen moeten tot stand worden ge-
bracht met de netspanning uitgeschakeld en de noodvoe-
ding (indien aanwezig in de automatisering) losgekoppeld.

& De aansluitwerkzaamheden mogen uitsluitend door ge-
kwalificeerd personeel worden uitgevoerd.

Doe het volgende om de elektrische aansluitingen tot stand te brengen:

1. draai de schroef (A) los

2. trek de kap (B) een beetje naar buiten en draai hem omlaag ("Afbeel-
ding 27")

4 N

G J

3. voer alle verbindingskabels naar de verschillende inrichtingen en laat
ze 20 a 30 cm langer dan nodig is. Zie “Tabel 2” voor het type kabels
en “Afbeelding 29" voor de aansluitingen.

4. verzamel alle kabels die in de reductiemotor lopen en bind ze samen
met een kabelbinder ("Afbeelding 28")
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42 SCHEMA EN BESCHRIJVING VAN DE AANSLUITINGEN

4.2.1 AANSLUITSCHEMA

Aansluitschema met fotocellen met relais zonder PHOTOTEST

Ve

@ \
FLASH
AERIAL
3:.. | NO NO
| 1% ) NC
iitY) g ===
(D |
I S [ I,
SbS|l=
SHoTo % DISPLA
€+12V - OSE 12V ol
Sgﬁg SO e LS
< PHOTOTEST %El LED STOP
+24V (COMMON)
=g e LK
FLASH @l LED OK
I
G J
4.2.2 BESCHRIJVING VAN DE AANSLUITINGEN
Tabel 3
ELEKTRISCHE AANSLUITINGE
Klemmen Beschrijving

FLASH

Deze uitgang kan geprogrammeerd worden (zie hoofdstuk "PROGRAMMERING” op pag. 16) voor aansluiting van een van de
volgende inrichtingen: Knipperlicht, Uitgang "lampje poort open”, Zuignap [Opmerking 1], Elektrische vergrendeling [Opmerking
1], Elektrische vergrendeling [Opmerking 1], Gebruikerslicht, Radiokanaal1-4

Indien als “knipperlicht” op de uitgang “FLASH” geprogrammeerd, kan er een knipperlicht van het type “ELDC” of vergelijkbaar
met één 12 V-lampje van max. 21 W zoals een autolampje worden aangesloten. Tijdens de beweging knippert het met een
frequentie van 0,5 sec. aan en 0,5 sec. uit.

Indien als “lampje poort open” op de uitgang “FLASH” geprogrammeerd, kan een 24 V-lampje van max. 10W worden

aangesloten om te signaleren dat de poort geopend is. Hij kan ook voor andere functies geprogrammeerd worden (zie hoofdstuk
"PROGRAMMERING” op pag. 16).

Indien als “zuignap” op de uitgang “FLASH” geprogrammeerd, kan een 24 V-zuignap van max. 10 W worden aangesloten
(uitvoeringen met alleen een elektromagneet, zonder elektronische inrichtingen). Wanneer de poort gesloten is, wordt de zuignap
door vergrendeling van de poort geactiveerd. Tijdens het openen of sluiten is ze gedeactiveerd.

Indien als “elektrische vergrendeling” op de uitgang “FLASH” geprogrammeerd, kan een elektrische vergrendeling met 24
V-slot van max. 10 W worden aangesloten (uitvoeringen met alleen een elektromagneet, zonder elektronische inrichtingen).

Bij het openen wordt de elektrische vergrendeling geactiveerd en blijft deze actief om de poort vrij te geven en de beweging uit te
voeren.

Bij het sluiten moet u controleren of de elektrische vergrendeling zich mechanisch weer vastzet.

Indien als “elektrisch slot” op de uitgang “FLASH” geprogrammeerd, kan een elektrisch slot met 24 V-slot van max. 10 W
worden aangesloten (uitvoeringen met alleen een elektromagneet, zonder elektronische inrichtingen).

Bij het openen wordt het elektrische slot korte tijd geactiveerd om de poort vrij te geven en de beweging uit te voeren. Bij het
sluiten moet u controleren of het elektrische slot zich mechanisch weer vastzet.

NEDERLANDS - 11



ELEKTRISCHE AANSLUITINGEN

Klemmen Beschrijving
Deze uitgang kan geprogrammeerd worden (zie hoofdstuk "Instelling van de werking van PHOTOTEST" op pag. 20)
PHOTOTEST voor aansluiting van een van de volgende inrichtingen: PHOTOTEST (Default), Knipperlicht, Uitgang "lampje poort open”,
Zuignap [Opmerking 1], Elektrische vergrendeling [Opmerking 1], Elektrische vergrendeling [Opmerking 1], Gebruikerslicht,
Radiokanaal1-4
Ingang voor inrichtingen die de beweging die bezig is blokkeren of eventueel stoppen. Door het uitvoeren van de juiste
STOP handelingen kunt u op de ingang STOP contacten van het type “Normaal gesloten”, “Normaal open” of inrichtingen met een
constante weerstand of optische inrichtingen aansluiten.
Meer informatie over STOP vindt u in paragraaf “Ingang STOP” (pag. 27).
SbS Ingang voor inrichtingen die de beweging in de modus Stap-voor-Stap aansturen; het is mogelijk contacten van het type
“Normaal open” aan te sluiten.
PHOTO Ingang voor veiligheidsinrichtingen: hierop kunnen contacten van het type “Normaal Gesloten” worden aangesloten.
AERIAL Ingang voor aansluiting van de antenne voor de radio-ontvanger; de antenne is ingebouwd in het knipperlicht, het is ook
mogelilk om een externe antenne te gebruiken.
Opmerking 1 Er kunnen alleen inrichtingen met alleen een elektromagneet worden aangesloten.

5  EINDCONTROLES EN START

5.1 AANSLUITING OP DE VOEDING

Om de reductiemotor op de netvoeding aan te sluiten hoeft u alleen de stek-
ker in het stopcontact te steken; gebruik eventueel een adapter als de stek-
ker niet past op het beschikbare stopcontact.

De meegeleverde voedingskabel mag niet afgesneden of
verwijderd worden.

& Als er geen stopcontact aanwezig is, moet de aansluiting
op de netvoeding worden verricht door ervaren, deskundig
personeel dat in het bezit is van de vereiste kwalificaties,
met volledige inachtneming van wetten, voorschriften en
reglementen.

De netvoeding moet beschermd zijn tegen kortsluiting en
stroomverlies; er moet een schakelaar aanwezig zijn waar-
mee de netvoeding tijdens installatie of onderhoud van de
reductiemotor kan worden uitgeschakeld (met dezelfde
stekker en stopcontact kan voldoende zijn).

AN

Zodra er spanning op het product komt te staan, is het raadzaam enkele

eenvoudige controles uit te voeren:

1. controleer of de OK-led begint te knipperen met een regelmaat van
ongeveer 1 knippersignaal per seconde.

2. wacht op het startsignaal, dat op het display wordt weergegeven met
3 seconden knipperen van het symbool "8".

3. controleer of het knipperlicht dat op de uitgang FLASH is aangeslo-
ten, uit is.

Als dit alles niet gebeurt, dient u onmiddellijk de voeding naar de bestu-
ringseenheid af te sluiten en de elektrische aansluitingen nauwkeuriger te
controleren.

Meer nuttige informatie over het opsporen en analyseren van storingen vindt
u in paragraaf “Problemen oplossen” (pag. 24).
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52 PROGRAMMEREN VAN DE OPENINGS- EN
SLUITAFSTANDEN VAN DE POORT

Functionaliteit aanwezig in het menu INSTALLATIE.

- B dg
NE~E—E.

;e

Om de automatisering op de juiste manier te kunnen bewegen, moet de
besturingseenheid eventueel aanwezige fotocellen detecteren, het type be-
veiligingsinrichtingen dat op de ingang STOP is aangesloten en vervolgens
de stopposities in het geheugen opslaan.

l‘

Voorafgaande controles:

- controleer of de riem of de ketting in de rail correct aangespannen is

- controleer de balancering van de automatisering (de poort ontgrendeld
van de motorslede moet in elke openingspositie stil blijven zijn)

- controleer of de motorslede vergrendeld is.

& Als het tijdens de volgende procedure nodig mocht zijn om
de poort in tegenovergestelde richting te bewegen, voer
dan de procedure uit die beschreven wordt in hoofdstuk “
Omkeren van de draairichting van de motor” (pag. 14).

N

Als tijdens de programmering van de posities de procedu-
re onderbroken wordt door een STOP-commando of door
interventie van PHOTO, dan wordt de beweging gestopt en
wordt de oorzaak van het stoppen aangegeven (zie "Tabel
19"). Nadat de oorzaak is vastgesteld, kan de procedure
worden hervat vanaf het punt waarop ze onderbroken is,
door opnieuw op de toetsen [Open A] of [Close ¥]te druk-
ken.



Om de procedure te starten:

1. houd de toets [Stop/Set] ongeveer 5 seconden ingedrukt, het sym-
bool op het display gaat langzaam knipperen ("Afbeelding 30")
4 N
(30) DISPLAY
O,
. J
2. druk op de toets [Open A], het symbool op het display gaat lang-
zaam knipperen ("Afbeelding 31")
4 N
(31) DISPLAY
)
O,
\ J
3. druk op de toets [Stop/Set] om de aanleerprocedure te starten: het
symbool op het display begint sneller te knipperen ("Afbeelding 32")
4 N
(32) DISPLAY
[©
. J
4, wacht tot de besturingseenheid de aanleerfase van de inrichtingen
heeft uitgevoerd; zodra deze beéindigd is, blijft het display ononder-
broken branden ("Afbeelding 33")
4 @ N
- | DISPLAY
]
\ J
5. houd de toets [Open A]ingedrukt om de poort te verplaatsen tot de
maximale openingspositie; het display knippert tijdens de beweging
("Afbeelding 34"). Gebruik indien nodig de toets [Close ¥] om de
positie van de poort te veranderen
4 @ N
- | DISPLAY
)
[
\ J
6. bevestig de gewenste openingspositie door op de toets [Stop/Set] te

drukken tot het symbool in de afbeelding verschijnt, en laat de toets
daarna los ("Afbeelding 35")

4 N
(35) DISPLAY
—
5]
\ J
7. houd de toets [Close V] ingedrukt om de poort te verplaatsen tot
de maximale sluitpositie; het display knippert tijidens de beweging
("Afbeelding 36"). Gebruik indien nodig de toets [Open A] om de
positie van de poort te veranderen
4 ™\
D DISPLAY
L
O] O]
. J
8. bevestig de gewenste sluitingspositie door de toets [Stop/Set] 5 se-
conden ingedrukt te houden; het symbool op het display knippert
langzaam ("Afbeelding 37")
4 N
(37) DISPLAY
@
\ J
9. ga met de toets [Close W] naar het afsluitsymbool en druk eenmaal
op de toets [Stop/Set] om het menu af te sluiten ("Afbeelding 38")
4 N
(38) DISPLAY
5]
. J
10.  druk op de tosts [Open A]om de procedure "Automatisch zoeken
van krachten” te starten; wacht tot de poort open en dicht gaat
11.  aan het einde van de procedure blijft het display ononderbroken bran-
den ("Afbeelding 39").
4 @ ™\
DISPLAY
) (
. J

Als het display aan het einde van de procedure nog steeds
knippert, betekent dit dat er een fout is opgetreden. De
procedure moet in dat geval opnieuw gestart worden vanaf
punt 1.
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53 AUTOMATISCH ZOEKEN VAN KRACHTEN

De besturingseenheid heeft deze procedure nodig na het wijzigen van be-

paalde instellingen (bv. snelheid, openings- en sluitposities, ontladingswaar-

de enz.) en dit wordt aangegeven door het knipperen van het gebruikerslicht

als de manoeuvre wordt bestuurd door een ingang op afstand (SbS-ingang,

radiocommando's of vanuit een compatibele BusT4-interface). Als de pro-

cedure gestart wordt door de toetsen van de besturingseenheid, gaat het

gebruikerslicht niet branden.

Om de procedure te starten:

1. druk op een van de knoppen om de poort te bewegen (druk op
[Open A] als de poort in de sluitpositie staat, of op [Close V] als
de poort in de openingspositie staat) ("Afbeelding 40")

4 N
@ Lc@n
0o DISPLAY
O

- J

2. er worden automatisch achter elkaar een openings- en sluitbeweging
uitgevoerd (of andersom) zodat de besturingseenheid de kracht kan
beoordelen die gebruikt moet worden in de volgende manoeuvres

Deze manoeuvres worden uitgevoerd met hoge kracht.
Controleer tijdens de uitvoering hiervan of er eventuele
montage- en afstellingsdefecten zijn of andere onregel-
matigheden, zoals punten met een grotere wrijving, en los
deze zo nodig op.

3. de procedure is voltooid.

"

Het is belangrijk dat de procedure niet wordt onderbroken
door bijvoorbeeld een STOP-commando of door een inter-
ventie van PHOTO. Mocht dit toch gebeuren, dan kan de
procedure opnieuw worden gestart door een commando
[Open A]of [Close V¥]te starten.

54 CONTROLE VAN DE BEWEGING VAN DE POORT

Na het automatisch aanleren van de krachten is het raadzaam enkele ma-

noeuvres uit te voeren om te controleren of de poort correct beweegt.

Doe het volgende:

1. druk op de toets [Open A]om een openingsbeweging uit te voeren;
controleer of deze regelmatig verloopt, zonder snelheidsvariaties; de
poort moet vertragen als deze zich tussen de 30 en 20 cm van de
eerder ingestelde maximale opening bevindt.

2, druk op de toets [Close W] om een sluitbeweging uit te voeren;
controleer of deze regelmatig verloopt, zonder snelheidsvariaties; de
poort moet vertragen als deze zich tussen de 30 en 20 cm van de
grond bevindt en stoppen door tegen de vioer te drukken. Voer daar-
na een Kkort openingsmanoeuvre uit om de spanning van de riem/
ketting te verminderen ("Afbeelding 41")

4 B
DISPLAY

5] O} )5
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3. controleer of het knipperlicht tijdens de manoeuvres met een frequen-
tie van 0,5 sec. aan en 0,5 sec. uit knippert

4, voer meerdere openings- en sluitingsmanoeuvres uit om te beoor-
delen of er eventuele montage- of afstellingsdefecten zijn, of andere
onregelmatigheden, zoals punten met een grotere wrijving

5. controleer of de bevestiging van de reductiemotor en de rail stevig
en stabiel is, en voldoende bestand is tegen plotse versnellingen of
vertragingen in de beweging van de poort.

55 OMKEREN VAN DE DRAAIRICHTING VAN DE
MOTOR

Met de volgende procedure kan de draairichting van de motor worden veran-
derd, als er een omgekeerde installatie nodig is.

|| Deze procedure is alleen beschikbaar in de startfase van de
besturingseenheid.

De procedure wordt als volgt uitgevoerd:
1. schakel de besturingseenheid uit door de zekering F1 te verwijderen
("Afbeelding 42")

plaats de zekering terug: de besturingseenheid gaat aan

\

2, druk lang op de toets [Stop/Set]

3

4 laat de toets [Stop/Set] 3 seconden na de start los ("Afbeelding 43")

4 N
® =is
e DISPLAY
O
O,
\ J

5. druk op de toets [Stop/Set] om de draairichting te veranderen, die
aangegeven wordt door het gebruikerslicht (LC):
- als LC brandt is de draairichting omgekeerd
- als LC uitis, is de draairichting standaard

6. wacht 3 seconden zonder op de toetsen te drukken om te bevestigen
en de programmering af te sluiten.

Na het wijzigen van de draairichting moet opnieuw de pro-
cedure voor het aanleren van de afstanden worden uitge-
voerd (zie hoofdstuk "Programmeren van de openings- en
sluitafstanden van de poort" op pag. 12).



O  EINDTEST EN INBEDRIJFSTELLING

Dit zijn de belangrijkste fasen bij de realisatie van de automatisering om de
maximale veiligheid van het systeem te garanderen. De eindtest kan ook
worden gebruikt om de inrichtingen van de automatisering periodiek te con-
troleren.

De testfasen en de inbedrijfstelling van de automatisering
moeten worden uitgevoerd door gekwalificeerd en ervaren
personeel, dat de benodigde tests moet verrichten om de
veiligheidsmaatregelen te controleren en dat tevens moet
controleren of de wetten, normen en regels op dit gebied
in acht worden genomen, in het bijzonder de eisen van de
norm EN 12453, die de testmethoden voor de controle van
automatiseringen voor poorten bepaalt.

De extra inrichtingen moeten aan een specifieke test worden onderworpen,
om zowel de werking als de interactie met de besturingseenheid te contro-
leren. Raadpleeg hiervoor dus de instructiehandleidingen van de betreffende
inrichtingen.

6.1 TEST
De test wordt als volgt uitgevoerd:
1. controleer of alle informatie beschreven in het hoofdstuk “ALGEME-

NE AANBEVELINGEN EN VOORZORGSMAATREGELEN VOOR
DE VEILIGHEID" (pag. 2) nauwkeurig in acht is genomen

2. ontgrendel de reductiemotor zoals aangegeven in de paragraaf “
Handmatig ontgrendelen en vergrendelen van de reductiemo-
tor’ (pag. 9)

3. controleer of het mogelijk is om de poort tijdens het openen en slui-
ten handmatig te bewegen met een kracht die 225N niet overschrijdt
(ongeveer 23 kg)

4, blokkeer de reductiemotor

5. gebruik de besturingsinrichtingen (schakelaar, radiozender etc.) om
tests uit te voeren voor het openen, sluiten en stoppen van de poort,
en te controleren of de beweging overeenkomt met de instelling. Het
wordt aanbevolen om verschillende tests uit te voeren om de vioeien-
de beweging van de poort te beoordelen en te controleren of er geen
sprake is van montage- of afstellingsfouten of ongewenste wrijving

6. Om de werking van de fotocellen te controleren, en in het bijzonder
om na te gaan of er geen interferenties zijn met andere inrichtingen,
beweegt u een staaf met een doorsnede van 5 ¢cm en een lengte van
30 cm over de optische as, eerst dichtbij de "TX", daarna bij de "RX"
en ten slotte in het midden tussen deze twee. Ga in alle gevallen na of
de inrichting reageert door over te gaan van de actieve status naar de
alarmstatus en omgekeerd. Controleer ten slotte of de beoogde actie
wordt veroorzaakt in de besturingseenheid. Bijvoorbeeld: of tijdens de
sluitmanoeuvre de beweging wordt omgekeerd.

7. controleer alle veiligheidsinrichtingen in de installatie een voor een om
na te gaan of ze goed werken (fotocellen, contactlijsten enz.). In het
geval dat een inrichting ingrijpt, knippert de led “OK”, die op de be-
sturingseenheid zit, twee keer snel om te bevestigen dat het ingrijpen
is herkend

8. als gevaarlijke situaties die worden veroorzaakt door de beweging van
de vleugels opgeheven zijn door middel van begrenzing van de stoot-
kracht, moet de kracht worden gemeten volgens de voorschriften van
de norm EN 12445. Eventueel, als de controle van de “motorkracht”
wordt gebruikt als hulpmiddel voor het systeem om de stootkracht te
verlagen, moet de regeling uitgeprobeerd en gevonden worden die de
beste resultaten oplevert.

6.2

N
N

AN

INBEDRIJFSTELLING

De inbedrijfstelling kan alleen plaatsvinden nadat alle fasen
van de eindtest met succes zijn doorlopen.

Voordat u de automatisering in bedrijf stelt, dient u de eige-
naar voldoende op de hoogte te stellen van nog aanwezige
gevaren en restrisico's.

Het is verboden om de installatie gedeeltelijk of onder “tij-
delijke” omstandigheden te laten werken.

Voer de inbedrijfstelling als volgt uit:

1.

B

stel het technisch dossier van de automatisering samen met de vol-
gende documenten: een overzichtstekening van de automatisering,
het schema van de gemaakte elektrische aansluitingen, de risicoana-
lyse en bijoehorende toegepaste oplossingen, de verklaring van over-
eenstemming van de fabrikant van alle gebruikte inrichtingen en de
verklaring van overeenstemming die is opgemaakt door de installateur
bevestig op permanente wijze in de nabijheid van de poort een etiket
of een plaatje met aanwijzingen voor het ontgrendelen en handmatig
bewegen van de poort

breng op de poort een identificatieplaatje aan met ten minste de vol-
gende gegevens: het type automatisering, naam en adres van de
fabrikant (verantwoordelike voor de inbedrijfstelling), serienummer,
bouwjaar en “CE”-merk

vul de verklaring van overeenstemming van de automatisering in en
overhandig deze aan de eigenaar

vul de “Gebruikshandleiding” van de automatisering in en overhandig
deze aan de eigenaar van de automatisering

vul het “Onderhoudsplan” in met daarin de voorschriften voor het on-
derhoud van alle inrichtingen van de automatisering en overhandig dit
aan de eigenaar van de automatisering.

Van alle genoemde documenten stelt Nice, via de eigen
technische assistentiedienst, de gebruikshandleidingen en
gidsen ter beschikking.
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[/  PROGRAMMERING

Op de besturingseenheid zitten 4 toetsen: [Open A], [Stop/Set], [Close V]
en[Radio =)] (‘Afbeelding 44") die gebruikt kunnen worden om de bestu-
ringseenheid te bedienen en programmeren.

De besturingseenheid beschikt daarnaast over een display met 7 segmen-
ten, waarmee door de menu's genavigeerd kan wroden tijdens het wijzigen
van parameters en functionaliteiten.

4 N
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7.1 GEBRUIK DE PROGRAMMEERTOETSEN

Tijdens de programmering:

[Open A]

- scrolt vooruit door het programmeringsmenu

- verhoogt de waarde van de parameter die op dat moment gewijzigd wordt
met één punt

[Stop/Set]

- opent de configuratie van de geselecteerde parameter

- bevestigt de geselecteerde waarde

[Close V]

- scrolt achteruit door het programmeringsmenu

- verlaagt de waarde van de parameter die op dat moment gewijzigd wordt
met één punt

[Radio ==1)]

- niet gebruikt

Tijdens de normale werking:

[Open A]

- voert een opening uit (het gebruikerslicht blijft uit)

[Stop/Set]

- stopt de lopende manoeuvre onmiddellijk

- schakelt bij stilstaande motor het gebruikerslicht uit

- opent het programmeringsmenu als de toets 5 seconden ingedrukt wordt
gehouden

[Close V]

- voert een sluiting uit (het gebruikerslicht blijft uit)

[Radio ==)]

- hiermee kunnen radiocommando's opgeslagen worden in het geheugen
of geannuleerd worden
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7.2 PROGRAMMERING VAN DE BESTURINGSEENHEID

Het programmeringsmenu geeft toegang tot de functionaliteiten van de au-
tomatisering en biedt de mogelijkheid om de configuratie ervan te wijzigen.
Het menu bestaat uit 10 onderdelen waarmee een parameter geconfigureerd
kan worden of een specifieke procedure gestart kan worden. De menuon-
derdelen lopen op een cyclische manier, ofwel na het laatste onderdeel gaat
u terug naar het eerste.

Toegang tot het programmeringsmenu is alleen toegestaan
als de motor stilstaat.

Om toegang te krijgen tot de programmeringsfuncties van een menu:
1. houd de toets [Stop/Set] ongeveer 5 seconden ingedrukt, het sym-
bool op het display gaat langzaam knipperen ("Afbeelding 45")

|| Dit symbool wordt alleen weergegeven bij de eerste ope-
ning en is niet meer zichtbaar na een druk op de toetsen
[Open A]of[Close V1.
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|| Elk menuonderdeel wordt weergegeven met het ingescha-
kelde puntje om het te onderscheiden van de respectieve-
lijke programmeringswaarden, die het puntje daarentegen

uitgeschakeld hebben.

2. druk op de toetsen [Open A] of [Close VW] tot het gewenste menu
is bereikt ("Afbeelding 46")
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3. druk op de toets [Stop/Set] om de parameter te openen: afhankelijk
van de uitgevoerde functie van de parameter kan een waarde worden
ingesteld of wordt er een specifieke procedure gestart. Zie voor meer
informatie "Tabel 4" en de volgende hoofdstukken

Als de actuele configuratie van een parameter met geen en-
kele voorgedefinieerde waarde overeenkomt (zie de details
van elke parameter), dan wordt het symbool in "Afbeelding
47" weergegeven. Vervolgens kunnen de toetsen [Open A]
of [Close ¥] worden gebruikt om de waarde te veranderen
en deze te vervangen door een bekende configuratie.



4 N Er kunnen meerdere programmeringen worden uitgevoerd
@ ) ( DISPLAY zonder het menu te verlaten: herhaal in dat geval de proce-
dure vanaf punt 2. Ga aan het einde van de programmerin-
'_'. gen naar punt 6.
53 — 53 — ga om het menu te verlaten naar het afsluitsymbool en bevestig dit
m m met toets [Stop/Set] ("Afbeelding 48").
v 3 "ADEN] A 1 \
L CLOSE ¥~ [OPEN A. ) DISPLAY
4, druk op de toetsen [Open A]of[Close ¥]om de gewenste waarde _.
te wijzigen
5. druk op de toets [Stop/Set] om de gekozen waarde te bevestigen e~ ‘1 Fal O]
en terug te keren naar het programmeringsmenu. Als u wilt afsluiten ?j
zonder de wijziging op te slaan, ga dan naar het afsluitsymbool ("Af-
beelding 48") en bevestig met de toets [Stop/Set]
J
Tabel 4
Pos. | Symbool Waarden Functie Beschrijving
) ( Regeleenheid correct geconfigureerd
- Besturingseenheid in afwachting van commando's (geprogrammeerde apparaten en verworven
posities)
(] . ) .
0 )y - Toegang tot het menu Alleen zichtbaar bij de eerste opening
) Zoeken naar inrichtingen en programmering posities Hiermee kunnen de aangesloten inrichtingen
1 ) - (zie hoofdstuk "Programmeren van de openings- en sluitafstanden | worden aangeleerd en/of de afstanden worden
- van de poort" op pag. 12) geprogrammeerd
2 E 0-9 Motor Hiermee kunnen de openings- en sluitkrachten
) . ("Tabel 5") | (zie hoofdstuk "Instelling van de motorkracht" op pag. 18) van de automatisering worden gewijzigd
Hiermee kunnen de openings- en sluitsnelheden
3 ) 0-9 Snelheid van de automatisering worden gewijzigd (op
_l. ("Tabel 6") | (zie hoofdstuk "Instelling van de motorsnelheid" op pag. 18) het eind wordt "Automatisch zoeken van
krachten” uitgevoerd)
’_—, 0-9 Automatisch sluiten Hiermee kan de pauz_etijd van de autpmatisohe
E ) l. ("Tabel 7") | (zie hoofdstuk "Instellen van de automatische sluiting" op pag. 19) Zlgwi?zgi;gva/orden geactiveerd, gedeactiveerd of
5 ~ 0-9 Configuratie FLASH (OUT1) Hiermee kan de werkingsinstelling van uitgang
_ . ("Tabel 8") | (zie hoofdstuk "Instelling van de werking van FLASH" op pag. 19) FLASH (OUT1) worden gewijzigd
- 0-9 Cpnfiguratie PWOTOTEST (OUT2) . . Hiermee kan de werkingsinstelling van uitgang
6 _’. (‘Tabel 9) (chl)e) hoofdstuk "Instelling van de werking van PHOTOTEST" op pag. PHOTOTEST (OUT2) worden gewizigd
. . Hiermee kan de lengte van de ontlading worden
( 0-9 Ontlading spanning e . )
7 " " : " . . . gewijzigd (op het eind wordt "Automatisch
'_l. ("Tabel 10") | (zie hoofdstuk "Instelling van de ontlading spanning" op pag. 20) zoeken van krachten’ uitgevoerd)
8 71 0-3 Werking SbS Hiermee kan de werkingsinstelling van het
) l. ("Tabel 11") | (zie hoofdstuk "Instelling van de werking SbS" op pag. 21) commando Stap-voor-stap worden gewijzigd
: 0-3 Wissen van het geheugen Hiermee kunnen de bgstaande coml‘iguratie
9 _ . ("Tabel 12") | (zie hoofdstuk "Wissen van het geheugen" op pag. 21) gg\c/jv?s?mgeslagen radiocommando’s worden
10 2 i Uitgang Afsluiten van het menu of annuleren van de
. lopende wijziging van een parameter
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7.3 INSTELLING VAN DE MOTORKRACHT

Functionaliteit aanwezig in het menu KRACHT.

7.4 INSTELLING VAN DE MOTORSNELHEID

Functionaliteit aanwezig in het menu SNELHEID.
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Met deze functie kan de kracht en de gevoeligheid voor wrijving worden ge-
wijzigd, die de besturingseenheid gebruikt om de poort te bewegen.

Selecteer met de toetsen [Open A] en [Close V] een van de waarden uit
de onderstaande tabel. Druk op de toets [Stop/Set] om de waarde te be-
vestigen.

Tabel 5

SELECTIE VAN DE MOTORKRACHT

Waarde | Beschrijving

Minimale kracht
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Gemiddelde kracht
(Default)
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Maximale kracht

L
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Met deze functie kunnen de openings- en sluitsnelheden van de automatise-
ring worden gewijzigd.

Selecteer met de toetsen [Open A] en [Close W] een van de waarden uit
de onderstaande tabel. Druk op de toets [Stop/Set] om de waarde te be-
vestigen.

Aan het einde van de handeling vraagt de automatisering
om de procedure van het automatisch zoeken van krach-
ten uit te voeren (zie hoofdstuk "Automatisch zoeken van
krachten" op pag. 14).

Tabel 6
Waarde | Openingssnelheid Sluitsnelheid
L | snelheid 40% Snelheid 40%
,' Snelheid 50% Snelheid 50%
= | Snelheid 50% Snelheid 75%
= | Snelheid 50% Snelheid 100%
Lt | Snelheid 75% Snelheid 50%
S | Sneheid 75% Snelheid 75%
5 | Snelheid 75% Snelheid 100%
| snelheid 100% Snelheid 50%
P
- ISnelheid 100% Snelheid 75%
(Default)
= | snelheid 100% Snelheid 100%




7.5 INSTELLEN VAN DE AUTOMATISCHE SLUITING
Functionaliteit aanwezig in het menu AUTOMATISCHE SLUITING.

7.6 INSTELLING VAN DE WERKING VAN FLASH
Functies in het menu CONFIGURATIE FLASH (OUT1).
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Met deze functie kan de Automatische sluiting worden in- of uitgeschakeld
na een openingsbeweging en kan de wachttijd worden gewijzigd.

Als de functie actief is (waarde van 1 tot 9), zal na afloop van de program-
meerde wachttijd (Pauzetiid) de beweging van automatische sluiting begin-
nen. Als de functie niet actief is (waarde 0), dan is de werking van de bestu-
ringseenheid van het “semi-automatische” type.

Selecteer met de toetsen [Open A] en [Close V] een van de waarden uit
de onderstaande tabel. Druk op de toets [Stop/Set] om de waarde te be-
vestigen.

Tabel 7

SELECTIE VAN DE TIJD VOOR AUTOMATISCHE SLUITING

Waarde | Pauzetijd

"
e Uitgeschakeld
(Default)

10 seconden

20 seconden

ll |-|
SUN RIS [

30 seconden
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40 seconden

50 seconden
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60 seconden
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80 seconden
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90 seconden

L

Met deze functie kan de werkingsinstelling van uitgang FLASH (OUT1) wor-
den gewijzigd.

Selecteer met de toetsen [Open A] en [Close W] een van de waarden uit
de onderstaande tabel. Druk op de toets [Stop/Set] om de waarde te be-
vestigen.

Tabel 8
Waarde | Beschrijving
Knipperlicht

= Met deze functie kan het knipperlicht door regelmatig
L knipperen (0,5 seconde aan, 0,5 seconde uit) aangeven
(Default) dat de automatisering bezig is met het uitvoeren van een
beweging.
Uitgang actief 12 Vcc / max. 21 W
Status poort
( Met deze functie kan de uitgang geactiveerd worden wanneer de
‘ motor in beweging is.
Uitgang actief 24 Vcc / max. 10 W
Elektrisch slot
Wanneer de openingsbeweging wordt uitgevoerd, wordt het
elektrische slot 3 seconden ingeschakeld.
Uitgang actief 24 Vcc / max. 10 W

Elektrische vergrendeling

Wanneer de openingsbeweging wordt uitgevoerd, wordt de
elektrische vergrendeling ingeschakeld. Bij sluiting is deze niet
actief.

Uitgang actief 24 Vcc / max. 10 W

Zuignap

De zuignap wordt geactiveerd wanneer de toepassing in de
positie maximale sluiting staat, in alle andere situaties is deze
= uitgeschakeld. Wanneer de zuignap wordt uitgeschakeld, is er
een vertraging van 3 seconden voordat er een openingsbeweging
wordt uitgevoerd.

Uitgang actief 24 Vcc / max. 10 W

Gebruikerslicht

Wanneer de beweging wordt uitgevoerd, wordt de ingang

= geactiveerd en blifft deze 1 minuut geactiveerd na het einde van
de beweging.

Uitgang actief 24 Vcc / max. 10 W

Radiokanaal 1

Als dit radiokanaal wordt ingesteld zal, wanneer er een
commando wordt verstuurd met de zender, de uitgang actief
worden.

LET OP! Als in de ontvanger van de besturingseenheid dit
radiokanaal niet vrij is omdat het eerder in het geheugen werd
opgeslagen met een commando, zal de besturingseenheid

bij activering van het kanaal met de zender uitsluitend de
geprogrammeerde uitgang activeren en het commando naar de
motor toe negeren.

Uitgang actief 24 Vcc / max. 10W

= Radiokanaal 2

Zoals bij instelling nr. 6, op radiokanaal 2.

= Radiokanaal 3

L Zoals bij instelling nr. 6, op radiokanaal 3.

Radiokanaal 4

Zoals bij instelling nr. 6, op radiokanaal 4.
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7.7 INSTELLING VAN DE WERKING VAN PHOTOTEST
Functies in het menu CONFIGURATIE PHOTOTEST (OUT2).

7.8 INSTELLING VAN DE ONTLADING SPANNING
Functionaliteit aanwezig in het menu ONTLADING SPANNING.
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Met deze functie kan de werkingsinstelling van uitgang PHOTOTEST (OUT2)
worden gewijzigd.

Selecteer met de toetsen [Open A]en [Close W] een van de waarden uit de
onderstaande tabel. Druk op de toets [Stop/Set] om de waarde te bevestigen.

Tabel 9
Waarde | Beschrijving
Phototest

Hiermee kan aan het begin van een beweging de correcte
werking van alle veiligheidsinrichtingen gecontroleerd
worden (zie paragraaf "Fotocellen met functie

:": PHOTOTEST" op pag. 27).
(Default) | Opmerking: Telkens wanneer deze instelling wordt
gekozen, moeten de inrichtingen opnieuw worden
aangeleerd (zie "Programmeren van de openings- en
sluitafstanden van de poort").
Uitgang 24 Vcc 3W

Status poort

( Met deze functie kan de uitgang geactiveerd worden wanneer de
motor in beweging is.

Uitgang actief 24 Vce / max. 3W

Elektrisch slot

= Wanneer de openingsbeweging wordt uitgevoerd, wordt het
elektrische slot 3 seconden ingeschakeld.

Uitgang actief 24 Vcc / max. 3W

Elektrische vergrendeling

Wanneer de openingsbeweging wordt uitgevoerd, wordt de
elektrische vergrendeling ingeschakeld. Bij sluiting is deze niet
actief.

Uitgang actief 24 Vcc / max. 3W

AN

Zuignap

De zuignap wordt geactiveerd wanneer de toepassing in de
positie maximale sluiting staat, in alle andere situaties is deze
uitgeschakeld. Wanneer de zuignap wordt uitgeschakeld, is er
een vertraging van 3 seconden voordat er een openingsbeweging
wordt uitgevoerd.

Uitgang actief 24 Ve / max. 3W

-
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Gebruikerslicht

Wanneer de beweging wordt uitgevoerd, wordt de ingang

= geactiveerd en blijft deze 1 minuut geactiveerd na het einde van
de beweging.

Uitgang actief 24 Vcc / max. 3W

Radiokanaal 1

Als dit radiokanaal wordt ingesteld zal, wanneer er een
commando wordt verstuurd met de zender, de uitgang actief
worden.

LET OP! Als in de ontvanger van de besturingseenheid dit
radiokanaal niet vrij is omdat het eerder in het geheugen werd
opgeslagen met een commando, zal de besturingseenheid
bij activering van het kanaal met de zender uitsluitend de
geprogrammeerde uitgang activeren en het commando naar de
motor toe negeren.

Uitgang actief 24 Ve / max. 3W
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= Radiokanaal 2
Zoals bij instelling nr. 6, op radiokanaal 2.

Radiokanaal 3
Zoals bij instelling nr. 6, op radiokanaal 3.
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Radiokanaal 4
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Zoals bij instelling nr. 6, op radiokanaal 4.
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Met deze functie kan de mechanische spanning die na elke beweging ge-
creéerd wordt in de onderdelen, worden verminderd. Bij het bereiken van de
sluitafstand voert de motor een zeer korte omkering uit om de spanning van
de riem of ketting te verminderen.

Selecteer met de toetsen [Open A] en [Close W] een van de waarden uit
de onderstaande tabel. Druk op de toets [Stop/Set] om de waarde te be-
vestigen.

Aan het einde van de handeling vraagt de automatisering
om de procedure van het automatisch zoeken van krach-
ten uit te voeren (zie hoofdstuk "Automatisch zoeken van
krachten" op pag. 14).

Tabel 10
SELECTIE VAN DE ONTLADING
Waarde | Beschrijving

,'_—,' Ontlading uitgeschakeld

Minimale ontlading
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7.9 INSTELLING VAN DE WERKING SBS
Functionaliteit aanwezig in het menu WERKING SbS.

7.10 WISSEN VAN HET GEHEUGEN
Functionaliteit aanwezig in het menu GEHEUGEN WISSEN.
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Met deze functie kan de instructiereeks van het commando SbS worden
gewijzigd.

Selecteer met de toetsen [Open A] en [Close V] een van de waarden uit
de onderstaande tabel. Druk op de toets [Stop/Set] om de waarde te be-
vestigen.

Tabel 11
SELECTIE VAN DE WERKING SBS
Waarde | Beschrijving
7~
- Openen, stoppen, sluiten, openen
(Default)

,' Openen, stoppen, sluiten, stoppen

Stap-voor-stap woonblok 1

De instructiereeks “sluit - stop - open - open” wordt uitgevo-erd
= totdat de afstandswaarde voor Maximale opening wordt bereikt.
- Als er na dit commando een ander commando wordt verstuurd,
voert de automatisering de sluitbeweging uit met dezelfde
instructiereeks.

‘Industriéle’ modus

AN}

Semiautomatisch openen, sluiten bij “persoon aanwezig”

Met deze functie kan de configuratie van de besturingseenheid volledig of
gedeeltelijk gewist worden.

Selecteer met de toetsen [Open A] en [Close W] een van de waarden uit
de onderstaande tabel. Druk op de toets [Stop/Set] om de waarde te be-
vestigen.

& Alle beschikbare modi zijn onomkeerbaar!

& Op het moment dat er een menuonderdeel wordt geselec-
teerd, wordt er geen bevestiging gevraagd en begint het
wissen onmiddellijk.

Tabel 12
SELECTIE VAN DE ANNULERINGSMODUS
Waarde | Beschrijving

Zet alle parameters in het programmeringsmenu terug op de

- standaardwaarden.

L Wist de afstanden en de radiocommando's niet. Het kan
nodig zijn om “Automatisch zoeken van krachten” opnieuw uit te
voeren.

Wist alle configuraties van de besturingseenheid, inclusief
inrichtingen en posities.

Wist de opgeslagen radiocommando's niet.

Wist alle opgeslagen radiocommando's.

Wist de configuraties van de besturingseenheid niet.

-

) I I'I
UL

Volledige wissing.

7.11 DE ZENDERS OPSLAAN

De besturingseenheid bevat een radio-ontvanger die compatibel is met alle
zenders die NICE-protocollen voor radiocodering OPERA ondersteunen.
Met de hieronder beschreven procedures kunnen een of meer radiocom-
mando's in het geheugen van de besturingseenheid worden opgesla-
gen of gewist. Alle handelingen moeten worden uitgevoerd met de toets
[Radio =1)] en worden gecontroleerd met de led "LR".

Tijdens de radioprogrammering gaat het display aan, zoals te zien is in "Af-
beelding 49".
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7.11.1 OPSLAG VAN ZENDERTOETSEN IN HET GEHEUGEN

Van de beschikbare procedures om zenders op te slaan, zijn er enkele waar-
mee de zenders in “standaard”-modus (of modus 1) en andere waarmee
de zenders in “gepersonaliseerde”-modus (of modus 2) opgeslagen kunnen
worden.

© o)o
®®
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7.11.1.1  STANDAARD opslag (Modus 1: alle toetsen)

Procedures van dit type bieden de mogelijkheid om tijdens de uitvoering er-
van tegelijkertijd alle toetsen op de zender op te slaan. Het systeem koppelt
automatisch aan iedere toets een vooraf vastgelegde instructie volgens het
onderstaande schema:

Tabel 13

KOPPELING ZENDERFUNCTIES

Instructie Toets

Stap-voor-stap Wordt gekoppeld aan toets 1

Gedeeltelijke opening Wordt gekoppeld aan toets 2

OPENEN Wordt gekoppeld aan toets 3

SLUITEN Wordt gekoppeld aan toets 4

7.11.1.2 GEPERSONALISEERDE opslag (Modus 2: één toets)

Procedures van dit type bieden de mogelijkheid om tijdens de uitvoering er-
van één van de toetsen op de zender op te slaan.

De toets en de daaraan te koppelen instructie worden gekozen door de in-
stallateur op basis van de eisen van de automatisering.

7.11.2 AANTAL ZENDERS DAT IN HET GEHEUGEN KAN
WORDEN OPGESLAGEN

De ontvanger van de besturingseenheid telt 90 geheugenplaatsen. Op een

geheugenplaats kan ofwel één enkele zender (m.a.w. het samenstel van alle

toetsen en instructies ervan) opgeslagen worden, ofwel één enkele toets met

de bijbehorende instructie.

7.11.3PROCEDURE VOOR OPSLAG EN VERWIJDERING VAN
ZENDERS

Om de hieronder beschreven procedures A, B, C, D te
kunnen uitvoeren, moet het geheugen van de besturing-
seenheid ontgrendeld zijn. Als het geheugen vergrendeld
is, moet de ontgrendelprocedure worden uitgevoerd die is
beschreven in hoofdstuk “Het geheugen vergrendelen en
ontgrendelen“ (pag. 23)
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7.11.3.1 PROCEDURE A - Opslag van ALLE toetsen van één
enkele zender (STANDAARD-modus of modus 1)

De procedure wordt als volgt uitgevoerd:

1. op de besturingseenheid: houd de toets [Radio =1)] ingedrukt
totdat de led “LR” gaat branden

2 laat de toets los [Radio =)]

3. (binnen 10 seconden) op de zender die u wenst op te slaan: houd
een willekeurige toets ingedrukt en wacht tot de Led “LR” 3 maal lang
knippert (= opslag correct uitgevoerd)

4. laat de toets van de zender los.

Nadat de led 3 maal lang geknipperd heeft, hebt u nog 10
seconden om een volgende zender op te slaan (indien u dat
wenst). Begin in dat geval van stap 3. Druk nogmaals op de
toets [Radio =)] om het aanleren te beéindigen.

De led “LR” kan ook de volgende signaleringen geven: 1
keer snel knipperen als de zender al opgeslagen is, 6 keer
knipperen als de radiocodering van de zender niet compa-
tibel is met die van de ontvanger van de besturingseenheid,
of 8 keer knipperen als het geheugen vol is.

7.11.3.2 PROCEDURE B - Opslag van EEN ENKELE TOETS van
een zender (GEPERSONALISEERDE modus of modus 2)

De procedure wordt als volgt uitgevoerd:
1. kies de instructie die u aan de toets wilt koppelen:

Tabel 14

COMMANDO'S VOOR DE ZENDER

Instructie Aantal kefﬁ galilék% 3 de toets
Stap-voor-stap 1
Gedeeltelijk openen 2
OPENEN 3
SLUITEN 4
Gebruikerslicht timer 5
Gebruikerslicht On/Off 6

2. op de besturingseenheid: druk op de toets [Radio ==4)] en laat
hem los, zoveel keer als het gewenste commando, zoals aangegeven
in Tabel 14.

3. controleer of de led "LR” op de besturingseenheid evenveel keer
knippert als het benodigde aantal voor het gewenste commando

4. (binnen 10 seconden) op de zender: houd de toets die u wilt opslaan
ingedrukt en wacht tot de led “LR” 3 maal lang knippert (= opslag
correct uitgevoerd)

5. laat de toets van de zender los.

Nadat de led 3 maal lang geknipperd heeft, hebt u nog 10
seconden om een volgende toets op te slaan (indien u dat
wenst). Begin in dat geval vanaf stap 1. Wacht 10 seconden
om het aanleren te beéindigen.

De led “LR” kan ook de volgende signaleringen geven: 1
keer snel knipperen als de zender al opgeslagen is, 6 keer
knipperen als de radiocodering van de zender niet compa-
tibel is met die van de ontvanger van de besturingseenheid,
of 8 keer knipperen als het geheugen vol is.



7.11.3.3 PROCEDURE C - Opslag van een zender door middel
van een andere, al opgeslagen zender (opslag op
afstand van de besturingseenheid)

Via deze procedure kan een nieuwe zender opgeslagen worden aan de hand
van een andere zender die al in dezelfde besturingseenheid is opgeslagen.
Hierdoor gelden voor de nieuwe zender meteen dezelfde instellingen van de
al opgeslagen zender. De uitvoering van deze procedure voorziet geen direc-
te actie op de toets [Radio =1)] van de besturingseenheid, maar alleen de
gewone uitvoering binnen haar ontvangstbereik.

De procedure wordt als volgt uitgevoerd:

1. op de zender die u in het geheugen wilt opslaan: houd de toets
die u wilt opslaan minimaal 8 seconden ingedrukt

2. laat de toets van de zender los

3. op de al opgeslagen zender: 3 maal de opgeslagen toets die u wilt
kopiéren indrukken en langzaam loslaten

4, op de zender die u in het geheugen wilt opslaan: druk 1 maal op
dezelfde toets als bij punt 1 en laat hem langzaam los

5. laat de toets van de zender los.

De led “LR” kan ook de volgende signaleringen geven: 1

keer snel knipperen als de zender al opgeslagen is, 6 keer
knipperen als de radiocodering van de zender niet compa-
tibel is met die van de ontvanger van de besturingseenheid,
of 8 keer knipperen als het geheugen vol is.

7.11.3.4 PROCEDURE D - ALLE opgeslagen zenders wissen

De procedure wordt als volgt uitgevoerd:

1. op de besturingseenheid: druk op toets en houd deze ingedrukt
[Radio =21)]

2. na ca. 4 seconden begint de led “LR” permanent te branden (olijf de
toets [Radio =)] ingedrukt houden)

3. na ca. 4 seconden gaat de led “LR” uit (bliff de toets [Radio =1)]
ingedrukt houden)

4, wanneer de led “LR” begint te knipperen, laat u deze 2 maal knippe-
ren en laat u de toets vervolgens los precies op het ogenblik waarop
de led voor de 3e maal knippert

5. tijldens het wissen knippert led “LR” snel

6. de led “LR” knippert 5 maal snel om aan te geven dat het wissen
correct is uitgevoerd.

7.12 HET GEHEUGEN VERGRENDELEN EN
ONTGRENDELEN

& LET OP! - Met deze procedure blokkeert u het geheugen
zodat de procedures A, B, C, en D, die beschreven zijn in
de paragraaf “Procedure voor opslag en verwijdering van
zenders* (pag. 22) niet uitgevoerd kunnen worden

- D
(51) o DISPLAY
RADIO
LRm
5]
(RADIO =);
N y

De procedure voor vergrendeling/ontgrendeling van het geheugen wordt als
volgt uitgevoerd:
. schakel de stroom naar de besturingseenheid uit

2. druk lang op de toets [Radio ==21)]

3. schakel de voeding van de besturingseenheid weer in (houd de toets
[Radio =)] ingedrukt)

4, na 5 seconden knippert de led “LR” 2 keer

5. laat de toets los [Radio =)]

6 (binnen 5 seconden) druk meerdere malen op de toets [Radio =)]
om één van de volgende opties te kiezen:
- deactivering van de vergrendeling van geheugenopslag = Led uit
- activering van de vergrendeling van geheugenopslag = Led aan

7. 5 seconden nadat u voor het laatst op de toets hebt gedrukt, knip-
pert de led “LR” 2 maal traag om het einde van de procedure aan te
geven.

7.13 SPECIALE FUNCTIES

7.13.1 FUNCTIE “ALTIJD OPENEN”

De functie “Altijd openen” is een eigenschap van de besturingseenheid waar-
door het mogelijk is altijd een openingsbeweging aan te sturen wanneer het
commando “Stap-voor-Stap” langer dan 3 seconden duurt; dit is met name
nuttig om op de klem SbS het contact van een tijdschakelklok aan te sluiten
om de poort gedurende een bepaald tijdvak open te houden.

Deze eigenschap is geldig ongeacht de programmering van de SbS-ingang,
zie hoofdstuk “Instelling van de werking SbS” (pag. 21).

7.13.2FUNCTIE “BEWEEG IN IEDER GEVAL”

Door deze functie is het mogelijk de automatisering ook te laten werken wan-

neer een van de veiligheidsinrichtingen niet goed functioneert of buiten bedrijf

is. De automatisering kan als volgt worden bediend in de modus “persoon
aanwezig”:

1. verzend een commando om de poort aan te drijven met een zender
of een sleutelschakelaar. Als alles correct werkt, zal de poort zich re-
gelmatig verplaatsen, ga anders verder met punt 2

2. geef binnen 3 seconden de instructie opnieuw en houd de betreffen-
de toets ingedrukt

3. na ongeveer 2 seconden zal de poort gewenste beweging uitvoeren
in de modus “persoon aanwezig”; dat wil zeggen, hij blijt bewegen
zolang het commando geactiveerd blijft.

B

Wanneer de veiligheidsinrichtingen niet functioneren geeft
het knipperlicht enkele signalen om het type probleem aan
te duiden. Zie het hoofdstuk “Signaleringen met het knip-
perlicht” (pag. 26) om na te gaan welk type storing er is
opgetreden.
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8 WAT TE DOEN ALS... (handleiding voor het oplossen van problemen)

8.1 PROBLEMEN OPLOSSEN

In de volgende tabel worden nuttige tips gegeven voor gevallen van storing die tiidens de installatie of bij defecten kunnen optreden.

Tabel 15

OPSPORING VAN DEFECTEN

Symptomen

Aanbevolen controles

De radiozender stuurt de automatisering niet aan
en het ledlampje op de zender gaat niet branden

Controleer of de batterijen van de zender leeg zijn; vervang ze zo nodig.

De radiozender stuurt de automatisering niet aan
maar het ledlampje op de zender gaat wel branden

Controleer of de zender correct in het geheugen van de radio-ontvanger is opgeslagen.

Er wordt geen enkele beweging aangestuurd en de
led “OK” knippert niet

Controleer of de reductiemotor wordt gevoed via de netspanning

Vergewis u ervan dat de zekeringen F1 en F2 niet onderbroken zijn; zo ja, dan dient u de oorzaak van
de storing op te sporen en de zekeringen door andere exemplaren met dezelfde stroomwaarde en
kenmerken te vervangen.

Er wordt geen enkele manoeuvre aangestuurd en
het knipperlicht is uit

Controleer of de instructie daadwerkelijk ontvangen is. Als het commando de SbS-ingang bereikt,
moet de betreffende “OK”-led gaan branden; als daarentegen de radiozender gebruikt wordt, moet de
“LR’-led tweemaal snel knipperen.

Er wordt geen enkele manoeuvre aangestuurd en
het knipperlicht knippert enkele malen

Tel het aantal knippersignalen en controleer dit aan de hand van de gegevens in “Tabel 19”.

De manoeuvre wordt in gang gezet, maar direct
daarna vindt omkering plaats

De geselecteerde kracht is mogelijk te laag voor het type poort. Controleer of er sprake is van
obstakels en selecteer eventueel een grotere kracht.
Controleer of een veiligheidsinrichting heeft ingegrepen die aangesloten is aan de ingang Stop.

De manoeuvre wordt op de gebruikelijke wijze
uitgevoerd, maar het knipperlicht werkt niet

Controleer of er tijidens de manoeuvre spanning staat op de FLASH-klem van het knipperlicht
(aangezien het licht knippert, is de spanningswaarde niet van betekenis: ongeveer 10 - 30V=); als

er spanning op staat, is het probleem toe te schrijven aan de lamp: deze moet worden vervangen
door een lamp met dezelfde specificaties; als er geen spanning op staat, is er mogelijk sprake van
overbelasting van de FLASH-uitgang: controleer of er toch geen sprake is van kortsluiting op de kabel.

N Tabel 16
F1 Zekering netvoeding = 1,6A vertraagd
F2 Zekering besturingseenheid = 2A type auto

J
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8.2 SIGNALERINGEN OP DE BESTURINGSEENHEID

Op de besturingseenheid zit een reeks leds die bepaalde signaleringen kun-
nen geven, zowel wanneer alles normaal functioneert als bij storingen.

Led OK

Led STOP
Display
Gebruikerslicht

oo w>

LED VOOR WEERGAVE STATUS BESTURINGSEENHEID

LK - LED OK}
A
LS - LED STOPf

DISPLAY
[

)

O e
— @O [ [

ais| BlEIGIEISIGIAIR

‘\c

D:o

Tabel 17

Status Betekenis Mogelijke oplossing
Led OK
Controleer of er voeding is. Controleer of de zekeringen niet gesprongen zijn; is dat
Uit Storing wel zo, achterhaal dan de oorzaak van het defect en vervang de zekeringen door
nieuwe met dezelfde stroomwaarde.
Er is een ernstige storing; probeer de besturingseenheid enkele seconden uit te
Aan Ernstige storing schakelen; als de storing aanhoudt, is er een defect en moet de elektronische

printplaat worden vervangen.

1 groene knippering per
seconde

Alles OK

Normale werking van de besturingseenheid.

2 snelle groene knipperingen

De status van de ingangen is gewijzigd

Dit is normaal wanneer een verandering plaatsvindt in een van de ingangen:
SbS, STOP, inwerkingtreding van de fotocellen of wanneer de radiozender wordt
gebruikt.

Serie rode knippersignalen

met een pauze van 1 Diverse Zelfde signalering op het knipperlicht of het gebruikerslicht: zie "Tabel 19*.
seconde ertussen

Led STOP

Aan Alles OK Normale werking van de ingang STOP.

Uit Activering van de ingang STOP Controleer de inrichtingen die aangesloten zijn op de STOP-ingang.
Knipperlicht De installatieprocedure is niet Uitgevoerd. Zie hoofdstuk "Programmeren van de openings- en sluitafstanden van de

poort" (pagina 12).

Gebruikerslicht

Aan Alles OK Beweging wordt uitgevoerd of timer Gebruikerslicht telt af.
Uit Alles OK Besturingseenheid in afwachting van commando's.
Knipperlicht De procedure *Zoeken van krachten* is niet Zie "Automatisch zoeken van krachten" (pagina 14).

afgemaakt

Naast de symbolen in het programmeringsmenu kunnen de volgende symbolen op het display verschijnen om de status van de automatisering of van de
lopende procedure aan te geven.

Tabel 18

WERKINGSSIGNALERINGEN OP HET DISPLAY

Symbool | Functie

Beschrijving

)l

Besturingseenheid in afwachting

Knipperend: inrichtingen of posities niet aangeleerd (of fout). Zie "Programmeren van de
openings- en sluitafstanden van de poort".
Ononderbroken aan: besturingseenheid in afwachting van commando's.

Automatisering wordt opnieuw uitgelijnd

niet geldig is.
te bereiken.

De besturingseenheid moet opnieuw uitgelijnd worden omdat de actuele positie in het geheugen

Alle bewegingen worden geforceerd gesloten om de positie van maximale sluiting

Programmering openingsafstand

De besturingseenheid wacht tot de openingspositie wordt bevestigd.
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WERKINGSSIGNALERINGEN OP HET DISPLAY

Symbool | Functie Beschrijving
- Programmering sluitafstand De besturingseenheid wacht tot de openingspositie wordt bevestigd.
= Openingsbeweging Knipperend: de automatisering voert een openingsbeweging uit.
I Sluitbeweging Knipperend: de automatisering voert een sluitbeweging uit.
— Programmering radio Er is een procedure bezig voor het opslaan of wissen van radiocommando's.
) Op het moment van opening van een van de menu's komt de actuele configuratie met geen
L Configuratie niet herkend enkele waarde in de tabel overeen (er is bijvoorbeeld een tussentijdse waarde geprogrammeerd
met Oview of de App).

Bij afwijkingen gaat de led OK knipperen en volgt deze een specifieke sequentie; op het display wordt de foutcode weergegeven, waarbij de twee tekens
waaruit deze bestaat afwisselend verschijnen.

Tabel 19

FOUTMELDINGEN OP HET DISPLAY EN LED OK

Symbool Led OK knippert rood Oorzaak HANDELING

=
b

(
(

1 knippersignaal
pauze van 1 seconde
1 knippersignaal

Max. sluiting niet gedetecteerd / Vloer niet
gevonden

Tijdens de sluiting is de maximale limiet bereikt, zonder detectie
van de vioer. Herhaal de procedure "Programmeren van de
openings- en sluitafstanden van de poort" (pag. 12).

=
=

l‘l

2 knippersignalen
pauze van 1 seconde
2 knippersignalen

Activering van een fotocel

Bij het begin van het manoeuvre geven één of meer fotocellen
geen toestemming voor de manoeuvre; controleer of er obstakels
ziin. Dit is normaal tijdens de beweging als er inderdaad een
obstakel aanwezig is.

T
AN

3 knippersignalen
pauze van 1 seconde
3 knippersignalen

Inwerkingtreding van de begrenzer van de
“Motorkracht”

Tijdens de manoeuvre heeft de poort meer wrijving ondervonden;
controleer de oorzaak.

4 knippersignalen
pauze van 1 seconde
4 knippersignalen

Inwerkingtreding van de STOP-ingang

Bij het begin van of tijdens de manoeuvre is de STOP-ingang in
werking getreden; controleer de oorzaak.

|~|‘l

5 knippersignalen
pauze van 1 seconde
5 knippersignalen

Fout bij het opslaan van de interne
parameters

Wacht ten minste 30 seconden en probeer vervolgens opnieuw
een instructie te geven; als de status onveranderd blijft, is er
mogelijk sprake van een ernstig defect en moet de elektronische
printplaat worden vervangen.

I

6 knippersignalen
pauze van 1 seconde
6 knippersignalen

De maximumlimiet voor het aantal
manoeuvres per uur is overschreden

Wacht enkele minuten tot de begrenzer van het aantal
manoeuvres weer onder de maximumlimiet komt.

P
=

7 knippersignalen
pauze van 1 seconde
7 knippersignalen

Fout in de interne elektrische circuits

Koppel alle voedingscircuits enkele seconden van de
stroomtoevoer af en probeer daarna opnieuw een instructie te
verzenden,; als er geen verandering optreedt in de status, kan er
sprake zijn van een ernstig defect op de kaart of in de bekabeling
van de motor. Controleer en vervang indien nodig.

=
_

8 knippersignalen
pauze van 1 seconde
8 knippersignalen

Instructie al gegeven

Er is al een andere instructie gegeven. Verwijder de aanwezige
instructie om andere te kunnen geven.

8.3 SIGNALERINGEN MET HET KNIPPERLICHT

Het knipperlicht kan naast het aangeven van de lopende beweging, bij storingen dezelfde signaleringen van de led OK reproduceren (met uitzondering van
de signaleringen van het veranderen van de status). De tijden en de manier van signalering zijn dezelfde van de LED OK, met uitzondering van het aantal
weergaven, omdat er slechts één cyclus wordt gereproduceerd (zie "Tabel 19").

|| Deze functie is configureerbaar op uitgang FLASH (OUT1) (zie hoofdstuk "Instelling van de werking van FLASH" op pag. 19).

8.4 SIGNALERINGEN MET HET GEBRUIKERSLICHT

Het gebruikerslicht reproduceert naast het aangeven van de lopende beweging, bij storingen dezelfde signaleringen van de led OK (met uitzondering van
de signaleringen van het veranderen van de status). De tijden en de manier van signalering zijn dezelfde van de LED OK, met uitzondering van het aantal
weergaven, omdat er slechts één cyclus wordt gereproduceerd (zie "Tabel 19").

Om verblinding te voorkomen, varieert het aangaan van het gebruikerslicht echter op basis van de oorsprong van de commando's.

PLAATSELIJKE COMMANDO'S
Wanneer u een manoeuvre rechtstreeks met de toetsen van de besturingseenheid wilt starten, blijft het gebruikerslicht opzettelijk uit. Ook eventuele foutmel-
dingen en signaleringen van "krachten zoeken" worden niet gereproduceerd.

COMMANDQ'S OP AFSTAND

Als het verzoek om verplaatsing echter binnenkomt vanuit een bron op afstand (SbS-ingang, radiocommando of vanuit een compatibele BusT4-interface),
ziin de inschakeling van het gebruikerlicht tijdens de manoeuvre, de weergave van fouten en signaleringen van de procedure "zoeken van krachten" altijd
toegestaan.
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9 VERDERE INFORMATIE (Accessoires)

9.1 TOEVOEGEN OF VERWIJDEREN VAN

INRICHTINGEN
Functionaliteit aanwezig in het menu INSTALLATIE.

"
e

l"
|

G J

U kunt op elk gewenst moment een inrichting aan een geinstalleerde au-
tomatisering toevoegen of er een uit verwijderen. Met name op de ingang
“STOP” kunnen verschillende soorten inrichtingen worden aangesloten zoals
aangegeven in de volgende paragrafen.

Bij elke wijziging die wordt aangebracht in de onderdelen van de automati-
sering, moet de hieronder beschreven procedure worden uitgevoerd om de
juiste werking te garanderen.

Om de procedure te starten:

1. ga naar het menu INSTALLATIE (zie hoofdstuk "Programmering van
de besturingseenheid" op pag. 16)

2, houd de toets [Stop/Set] ingedrukt (circa 6 seconden) ("Afbeelding

54”)
4 B
@ DISPLAY
)
@
- )
3. aan het einde van het aanleren van de inrichting knippert het display

langzaam: laat de toets [Stop/Set] los

Als het symbool op het display niet opnieuw langzaam gaat
knipperen, wacht dan 15 seconden zonder op een toets te
drukken. De besturingseenheid annuleert de installatiepro-
cedure automatisch. Voer de procedure opnieuw uit vanaf
punt 1.

>

ga met de toets [Close W] naar het afsluitsymbool en druk eenmaal
op de toets [Stop/Set] om het menu af te sluiten.

9.1.1 INGANG STOP

STOP is de ingang die de onmiddellijke onderbreking van de manoeuvre
veroorzaakt (met een kortstondige omkering). Op deze ingang kunnen inrich-
tingen met uitgang voor normaal open contacten ‘NO’ aangesloten worden,
maar ook inrichtingen met uitgang voor normaal gesloten contacten ‘NC’,
optische inrichtingen (“Opto Sensor”) of inrichtingen met uitgang voor con-
stante weerstand 8,2 KQ, bijvoorbeeld contactlijsten.

Tijdens de aanleerfase herkent de besturingseenheid het type van de in-
richting die op de STOP-ingang is aangesloten, en later, tijdens het normaal
gebruik van de automatisering, geeft de besturingseenheid opdracht om
te stoppen wanneer een afwijking ten opzichte van de aangeleerde status
wordt vastgesteld.

Door het uitvoeren van de juiste handelingen kunt u op de STOP-ingang

meer dan één inrichting aansluiten, ook al zijn die niet van hetzelfde type:

- Er kunnen meerdere NO-inrichtingen parallel aan elkaar aangesloten wor-
den zonder beperking van het aantal daarvan.

- Er kunnen meerdere NC-inrichtingen onderling in serie aangesloten wor-
den zonder beperking van het aantal daarvan.

- Twee inrichtingen met een uitgang met constante weerstand van 8,2 kQ
kunnen parallel geschakeld worden; als er meer dan 2 inrichtingen zijn,
moeten alle inrichtingen via een “cascadeschakeling” op één enkele af-
sluitweerstand van 8,2 kQ aangesloten worden.

- Een combinatie van NO en NC is mogelijk door de 2 contacten parallel te
schakelen en met het NC-contact een weerstand van 8,2 kQ in serie te
verbinden (dit maakt dus ook de combinatie van 3 inrichtingen mogelijk:
NO, NC en 8,2 kQ).

- Voor de aansluiting van een optische inrichting volgt u het schema in “Af-
beelding 55”. De maximaal geleverde stroom op de 12 Vdc-leiding be-
draagt 15 mA.

/@ N
OPTICAL SENSOR
(max 15mA)
[ [0
[ 1O
12 Vdc (+)
SIGNAL <
0
GND (-) ol
~[0)
- J

9.1.2 FOTOCELLEN MET FUNCTIE PHOTOTEST

De besturingseenheid omvat de functie PHOTOTEST, die de betrouwbaar-
heid van de veiligheidsinrichtingen verhoogt. Deze functie maakt het mogelijk
om voor het geheel bestaande uit de besturingseenheid en de veiligheidsfo-
tocellen de “categorie II” volgens de norm EN 13849-1 te bereiken.

Bij de start van elke beweging worden de betrokken veiligheidsinrichtingen
gecontroleerd; alleen als alles in orde is, wordt de beweging gestart.

Is het resultaat van de test daarentegen negatief (fotocel verblind door de
zon, kabels in kortsluiting enz.), dan wordt de storing vastgesteld en wordt
de beweging niet uitgevoerd.

Sluit de fotocellen aan zoals weergegeven in “Afbeelding 56

AN
¥

De maximale beschikbare stroom op uitgang PHOTOTEST
is di 15 mA.

Als er 2 paar fotocellen worden gebruikt die met elkaar
interfereren, dan moet de “synchroniciteit” worden geac-
tiveerd; zie de beschrijving in de instructiehandleiding van
de fotocellen.

Als er inrichtingen van de automatisering worden vervan-
gen, toegevoegd of verwijderd, dan moet de aanleerproce-
dure worden uitgevoerd (zie hoofdstuk “Programmeren van
de openings- en sluitafstanden van de poort“ op pag. 12).

'

NEDERLANDS - 27



Aansluitschema met fotocellen met relais met PHOTOTEST

©
TX
+{3]2-
FLASH
AERIAL
i o NO ’r
— |N
| [ e
R )
8
_IEH 7T 5 LR
e ——— £ S B8 KR &
__Sbs = DISPLAY 55 RADIO &
212V - OSE 12V e =t
Sgﬁg 0 s LS |
PHOTOTEST % LED STOP
+24V (COMMON) [~ B LK
FLASH g | ED OK
\ J

9.1.3 ELEKTRISCHE VERGRENDELING

Uitgang PHOTOTEST is in de fabriek geactiveerd voor de functie PHOTO-
TEST, maar kan ook geprogrammeerd worden voor de besturing van een
elektrisch slot (zie hoofdstuk "Instelling van de werking van PHOTO-
TEST" op pag. 20).

Bij het starten van de openingsbeweging wordt de uitgang geactiveerd ge-
durende 2 seconden; bij de sluitbeweging wordt de uitgang niet geactiveerd,
waardoor het elektrische slot mechanisch opnieuw moet worden ingescha-
keld.

De uitgang kan het elektrische slot niet rechtstreeks besturen, maar alleen
een belasting van 24V= - 3W.

De uitgang moet met een relais verbonden zijn, zoals weergegeven in de
afbeelding.

4 7\

(57

A

/

\:

-

—

C
- J

A Elektrische vergrendeling
B Relais 24V = bij ondersteuning
C Voeding elektrisch slot

BeEE gl s
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9.2 AANSLUITING EN INSTALLATIE VAN DE
NOODVOEDING

A De elektrische aansluiting van de batterij op de besturing-
seenheid mag pas worden uitgevoerd nadat alle installatie-
en programmeerfasen zijn voltooid, aangezien de batterij
voor noodvoeding zorgt.

De batterij wordt als volgt geinstalleerd en aangesloten:

1. draai de schroef (A) los
2. trek de kap (B) een beetje naar buiten en draai hem omlaag ("Afbeel-
ding 58")

e N
5 o




3.

sluit de speciale kabel aan op de connector van de bufferbatterij

(PS124) ("Afbeelding 59")

e @ N

. J

4. steek de bijbehorende connector (C) op de besturingseenheid ("Af-
beelding 60")

e N

O
a7 O

v

5.

Plaats de bufferbatterij (D) in de speciale ruimte aan de binnenkant

van de motorbehuizing ("Afbeelding 61").

9.3 AANSLUITING VAN DE OVIEW-
PROGRAMMEEREENHEID

Op de besturingseenheid is een BusT4-connector aanwezig, waarop de
“Oview”-programmeereenheid kan worden aangesloten door middel van de
IBT4N-interface; met deze eenheid kunnen installatie, onderhoud en diag-
nostiek van de volledige automatisering in zijn geheel snel beheerd worden.
Om toegang te krijgen tot de connector, moet u te werk gaan zoals weer-
gegeven op de afbeelding en de connector op het daarvoor bestemde punt
aansluiten.

~

G /

De Oview kan op meerdere besturingseenheden tegelijk worden aangesloten
(max. 16 zonder bijzondere voorzorgsmaatregelen) en kan ook tijdens de
normale werking van de automatisering op de eenheid aangesloten blijven.
In dat geval kan de Oview worden gebruikt om de instructies rechtstreeks
naar de besturingseenheid te sturen via het specifieke “gebruikers”-menu.
Er kan ook een update van de firmware worden uitgevoerd. Als er in de be-
sturingseenheid een radio-ontvanger uit de OXI-serie aanwezig is, is het met
behulp van "Oview” mogelik om toegang te krijgen tot de parameters van
de zenders die in de ontvanger zijn opgeslagen.

Voor meer informatie raadpleegt u de respectieve gebruikershandleiding en
de systeemhandleiding “Opera system book”.

9.4 AANSLUITING VAN ANDERE INRICHTINGEN

Indien het vereist is om externe inrichtingen te voorzien van stroom, bijvoor-
beeld een lezer voor transponderkaarten of de verlichting van de sleutelscha-
kelaar, kan de voeding verkregen worden zoals aangegeven in de afbeelding.
De voedingsspanning is 24V = -30% + +50% met een maximale beschik-
bare stroom van 100mA.

/® N\
(0 =7
(1D Dy
00) 0
24V (+) .
- J
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10 ONDERHOUD VAN HET PRODUCT

Om het veiligheidsniveau constant te houden en de maximale levensduur
van de gehele automatisering te garanderen, is regelmatig onderhoud nood-
zakelijk.

& Het onderhoud moet worden uitgevoerd met volledige in-
achtneming van de veiligheidsvoorschriften in deze hand-
leiding en volgens de geldende wettelijke voorschriften en

regelgeving.

Voor het onderhoud van de reductiemotor:

1. plan het onderhoud maximaal binnen 6 maanden of na 3.000 ma-
noeuvres na de voorgaande onderhoudsbeurt

2. koppel alle elektrische voedingsbronnen los, inclusief eventuele buf-

ferbatterijen

3. controleer de mate van slijtage bij alle onderdelen van de automa-
tisering, met bijzondere aandacht voor afslijting en oxidatie van de
structurele onderdelen. Vervang de onderdelen die onvoldoende ga-
rantie bieden

4, controleer de mate van slijtage bij de bewegende delen: tandwiel,
tandheugel en alle delen van de vleugel; vervang versleten onderdelen

5. sluit de voedingsbronnen weer aan en voer alle tests en controles uit
die worden beschreven in paragraaf “Test” (pag. 15).
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11 AFDANKING VAN HET PRODUCT

|| Dit product maakt deel uit van de automatisering en bijge-
volg dienen ze samen afgedankt te worden.

Net als de installatie dient het ontmantelen van het product aan het einde van
ziin levensduur uitgevoerd te worden door gekwalificeerde technici.

Dit product bestaat uit verschillende soorten materialen: sommige materia-
len kunnen gerecycled worden, anderen moeten afgedankt worden. Leef de
voorziene recycle- of afdankingssystemen na die van kracht zijn voor deze
productcategorie in uw land.

& LET OP

Sommige onderdelen van het product kunnen verontrei-
nigende of gevaarlijke stoffen bevatten die, wanneer ze in
aanraking komen met het milieu, schadelijke gevolgen voor
het milieu of de volksgezondheid kunnen hebben.

Zoals door het symbool hiernaast

wordt aangegeven, is het verboden dit
product in het huishoudelijke afval te
werpen. Pas “gescheiden inzameling”
toe volgens de voorziene regelgeving
in uw land, of bezorg het product terug
aan de verkoper bij aankoop van een

nieuw, gelijkwaardig product.

LET OP

De plaatselijk geldende regelgeving kan zware sancties op-
leggen in geval van illegale dumping van dit product.



12 TECHNISCHE KENMERKEN

|| Alle vermelde technische specificaties hebben betrekking op een omgevingstemperatuur van 20 °C (+ 5 °C). Nice S.p.A. behoudt
zich het recht voor om, wanneer dit maar noodzakelijk wordt geacht, wijzigingen aan het product aan te brengen, waarbij hoe
dan ook de gebruiksbestemming en de functionaliteit gelijk blijven.

Tabel 20

TECHNISCHE SPECIFICATIES VAN DE REDUCTIEMOTOR

Beschrijving Technische kenmerk

Type !Elektrpmechanisphe reductiemotor voor het automatisch openen en sluiten van garagepoorten voor particulier gebruik
inclusief elektronische besturingseenheid

Voeding 230V~ (+/-10%) 50/60Hz

Elektrische voeding V1 120V~ (+/-10%) 50/60Hz

Maximale kracht 600 N

Minimale kracht 300N

Maximaal opgenomen vermogen 350

Nominaal opgenomen vermogen (W) | 150

Maximale snelheid (m/s) 0,20

Beschermingsgraad (IP) 40

Bedrijfstemperatuur (°C min/max) -20°C ... +55°C

Isolatieklasse |

Max. aantal cycli/dagen 40

Maximale continue werkingsduur 4 minuten

Afmetingen (mm) 192x344x90

Gewicht (kg) 3,8

Noodvoeding

Met optioneel accessoire PS124

Gebruikerslicht

Geintegreerd in led

Uitgang knipperlicht{Opmerking 1]

Voor 1 knipperlicht met ELDC-led (max. 200 mA)

Uitgang PHOTOTEST Uitgang voor aansluiting van fotocellen in de modus Phototest (max. 2 zender voor fotocellen) (max 15 mA)

Ingang STOP Voor contacten.die normaal gesloten, normaal open staan, met constante weerstand 8,2 kQ, o”ptische OSE-contacten,
als zelfleerfunctie (een verandering in de opgeslagen status veroorzaakt het commando “STOP”)

Ingang SbS Voor normaal open contacten (bij sluiting van het contact wordt de instructie STAP-VOOR-STAP gegenereerd)

Ingang PHOTO Voor normaal gesloten contacten (bij opening van het contact wordt het commando voor heropenen van de fotocel

gegenereerd)

Ingang radio-ANTENNE

52 Q voor kabeltype RG58 of vergelijkbaar

Programmeringsingang

Voor 1 programmeereenheid OVIEW met IBT4N-interface

Programmeerbare functies

7 instelbare functies

Zelfleerfuncties

Automatische herkenning van het type “STOP”-inrichting (NA-contact, NC-contact of contact met weerstand 8,2 kQ)
Berekening van de vertragingspunten en gedeeltelijke opening

Gebruik in bijzonder zure of zilte
omgeving, of in een omgeving met
explosiegevaar

Nee

Opmerking 1

De uitgang kan geprogrammeerd worden met andere functies (zie hoofdstuk “Instelling van de werking van FLASH” op pag. 19) of

met behulp van de programmeereenheid Oview.
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Tabel 21

TECHNISCHE KENMERKEN VAN DE GEINTEGREERDE RADIO-ONTVANGER

Beschrijving Technische kenmerk

Type Signaalontvanger met 4 kanalen voor ingebouwde afstandsbesturing
Frequentie 433,92 MHz

Codering 72-bits Digital rolling-code type Opera

Compatibiliteit zenders

Ondersteunde protocollen: O-Code

Maximumaantal zenders dat
in het geheugen opgeslagen
kan worden

Tot 90, indien opgeslagen in Modus 1

Ingangsimpedantie

52Q

Gevoeligheid

Beter dan 0,5 pVv

Bereik van de zenders

Van 100 tot 150 m. Deze afstand kan variéren door eventueel aanwezige obstakels en elektromagnetische storingen en wordt

beinvioed door de positie van de ontvangstantenne

Uitgangen

Bedrijfstemperatuur (°C min/
max)

-20°C ... +66°C

Tabel 22

Beschrijving SR32C SR16C SR08C SR32B SR16B SR08B SR40B

eendelig profiel | tweedelig profiel | eendelig profiel | eendelig profiel | tweedelig profiel | eendelig profiel | tweedelig profiel
Type van verzinkt van verzinkt van verzinkt van verzinkt van verzinkt van verzinkt van verzinkt

staal staal staal staal staal staal staal
Lengte geleiderail 3200 mm Sﬂngo (1600x2) | g1y 3200 mm f,nzrgo (1800x2) | g1y 4000 mm*
Nuttig traject 2800 mm 2800 mm 3500 mm*™* 2800 mm 2800 mm 3500 mm** 3500 mm**
Hoogte geleiderail 30 mm 30 mm 30 mm 30 mm 30 mm 30 mm 30 mm
Hoogte riem - - - 10 mm 10 mm 10 mm 10 mm
Lengte riem/ketting 6185 mm 6185 mm 7747 mm 6180 mm 6180 mm 7720 mm 7856 mm

*

*%

Gegevens hebben betrekking op de rail van 4 m.

Te gebruiken met een rail van 3,2 m om de lengte van 4 m te bereiken.

13 CONFORMITEIT

EU-verklaring van overeenstemming en inbouwverklaring betreffende niet-voltooide ma-

chines

De EG-verklaring van overeenstemming is te downloaden vanaf de website www.niceforyou.com

4 N
Nice | s»i35
IC€ | spipo600
Made in Italy P/N:SPOG00
Nice SpA Via Callalta,1 31046 Oderzo TV ltaly
150W 230V 50/60Hz
600N  |[-20°C | +55°C
IP40 | 4min 20cycles/h
S/N 005655 PR 25/05/2021 fh
UK o
el @CE R
\ J
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INSTRUCTIES EN WAARSCHUWINGEN

Voordat u de automatisering voor de eerste maal gaat gebruiken, is het raad-
zaam u door de installateur te laten uitleggen waar de restrisico’s ontstaan en
enkele minuten van uw tijd te besteden aan het lezen van deze handleiding
met aanwijzingen en aanbevelingen die u van de installateur hebt gekregen.
Bewaar deze handleiding voor eventuele twijfels in de toekomst en geef de
handleiding door aan een eventuele nieuwe eigenaar van de automatisering.

& LET OP!

Uw automatisering is een apparaat dat uw instructies ge-
trouw uitvoert. Door nonchalant en oneigenlijk gebruik kan
het echter gevaarlijk worden:

- laat de automatisering niet werken als er zich mensen, dieren of
zaken binnen haar bereik bevinden

- hetis ten strengste verboden om onderdelen van de automatise-
ring aan te raken terwijl deze in beweging is

- de fotocellen zijn geen veiligheidsinrichting, maar slechts een hulp-
middel voor de veiligheid. Ze zijn met zeer betrouwbare technolo-
gie vervaardigd, maar kunnen in extreme situaties slecht functio-
neren of zelfs defect raken. In sommige gevallen is het defect niet
direct zicht- of merkbaar

- controleer de werking van de fotocellen regelmatig.

HET IS TEN STRENGSTE VERBODEN om onder het rolluik
door te passeren terwijl het aan het sluiten is! De doorgang
is alleen toegestaan als de automatisering volledig geo-
pend is en stilstaat.

KINDEREN

Een automatiseringssysteem waarborgt een hoge vei-
ligheidsgraad. Met zijn detectiesystemen controleert en
waarborgt het zijn beweging als er mensen of voorwerpen
aanwezig zijn. Het is echter verstandig om kinderen te ver-
bieden in de buurt van de automatisering te spelen en de
afstandsbedieningen buiten hun bereik te houden om on-
opzettelijke activeringen te vermijden. De automatisering is
geen speelgoed!

Het product is niet geschikt om gebruikt te worden door
personen (inclusief kinderen) met fysieke, zintuiglijke of
mentale beperkingen of die onvoldoende kennis en/of erva-
ring hebben, tenzij zij bij het gebruik van het product onder
toezicht staan, of instructies hebben gekregen, van iemand
die verantwoordelijk is voor hun veiligheid.

Storingen: als u welk afwijkend gedrag dan ook van de automatisering op-
merkt, moet de elekirische voeding naar het systeem worden uitgeschakeld
en moet de motor met de hand worden ontgrendeld (zie de aanwijzingen
aan het einde van het hoofdstuk) om de automatisering met de hand te laten
werken. Repareer de installatie niet zelf, maar roep de hulp van een erkende
installateur in.

|| Breng geen wijzigingen aan de installatie en/of de program-
merings- en instellingsparameters van de besturingseen-
heid aan: de verantwoordelijkheid ligt bij uw installateur.

Breuk of stroomuitval: in afwachting van de komst van uw installateur of
terugkeer van de elektriciteit kan de automatisering, ook als de installatie
geen noodvoeding heeft, toch worden gebruikt: dit doet u door de motor
met de hand te ontgrendelen (zie de aanwijzingen aan het einde van het
hoofdstuk) en de automatisering met de hand te bewegen.

Veiligheidsinrichtingen buiten gebruik: het is mogelijk de automatisering

ook te laten werken wanneer een van de veiligheidsinrichtingen niet goed

functioneert of buiten bedrijf is. De automatisering kan als volgt worden be-
diend in de modus “Persoon aanwezig”:

1. geef een commando om de automatisering aan te drijven met een
zender of een sleutelschakelaar enz.. Als alles goed functioneert, zal
de automatisering normaal bewegen, anders zal het knipperlicht en-
kele malen knipperen en zal de beweging niet van start gaan (het
aantal malen dat het knipperlicht knippert, heeft te maken met de
reden waarom de beweging niet van start kan gaan)

2. geef in dit geval binnen 3 seconden de instructie opnieuw en houd de
betreffende toets ingedrukt

3. na ongeveer 2 seconden zal de automatisering de gewenste bewe-
ging uitvoeren in de modus “Persoon aanwezig”; dat wil zeggen
dat de automatisering alleen blijft bewegen zolang het commando
geactiveerd blijft.

Als de veiligheidsinrichtingen buiten gebruik zijn, wordt
aanbevolen de reparatie zo snel mogelijk te laten uitvoeren
door een gekwalificeerd technicus.

¥

De eindtest, de periodieke onderhoudswerkzaamheden en de eventuele re-
paratiewerkzaamheden moeten gedocumenteerd worden door degene die
het werk uitvoert en de documenten moeten door de eigenaar van de instal-
latie worden bewaard. Het enige dat de gebruiker periodiek kan doen, is het
schoonmaken van de lenzen van de fotocellen (gebruik hiervoor een zachte,
enigszins vochtige doek) en het verwijderen van eventuele bladeren of stenen
die de automatisering zouden kunnen hinderen.

Voordat er onderhoud wordt verricht moet de gebruiker
van de automatisering de motor met de hand ontgrende-
len om te voorkomen dat deze de automatisering ongewild
zou aandrijven (zie de aanwijzingen aan het einde van het
hoofdstuk).

Onderhoud: Om het veiligheidsniveau constant te houden en de maximale
levensduur van de gehele automatisering te garanderen, is regelmatig onder-
houd nodig (minstens eenmaal per 6 maanden).

|| Alle controle-, onderhouds- of reparatiewerkzaamheden
mogen uitsluitend door gekwalificeerd personeel worden
uitgevoerd.

Verwerking als afval: Als de automatisering niet meer gebruikt kan wor-
den, dient u zich ervan te vergewissen dat zij wordt gedemonteerd door
gekwalificeerd personeel en dat het materiaal volgens de plaatselijk geldende
voorschriften wordt gerecycled of naar de afvalverwerking wordt gezonden.
Vervanging van de batterij van de afstandsbediening: als uw afstands-
bediening na enige tijd minder goed of helemaal niet lijkt te werken, zou dit
eenvoudigweg kunnen komen doordat de batterij leeg is (afhankelijk van het
type daarvan kan dat na verschillende maanden of meer dan een jaar zijn). Dit
is te merken doordat het controlelampje dat de doorzending bevestigt, zwak
brandt, of helemaal niet brandt, of slechts eventjes brandt. Voordat u zich
tot de installateur wendt kunt u proberen de batterij van een andere zender
die wel werkt, in te zetten: als dit de oorzaak van de storing is, hoeft u alleen
maar een nieuwe batterij van hetzelfde type te plaatsen.
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Ontgrendeling en handmatige beweging

De ontgrendeling mag alleen plaatsvinden wanneer de
vleugel stilstaat.

De reductiemotor is uitgerust met een mechanisch ontgrendelingssysteem
waarmee de poort handmatig geopend en gesloten kan worden.

Deze handelingen dienen te worden uitgevoerd als de elektrische energie
uitvalt, bij storingen in functionering en tijdens de installatie.

Ontgrendelen gebeurt als volgt:

1. trek aan het ontgrendelingskoord (A)

4 N\

. J
2. u kunt de poort nu handmatig in de gewenste stand plaatsen.

Om te vergrendelen:
1. trek aan het ontgrendelingskoord (A)

4 N\

G J

2. verplaats de poort met de hand om het onderste gedeelte van de
motorslede uit te lijnen met het bovenste gedeelte, waardoor hij op
ziin plaats komt.
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