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PL - Instrukcje i ostrzezenia do instalacji i uzytkowania




OGOLNE OSTRZEZENIA: BEZPIECZENSTWO - INSTALACJA - OBSLUGA

(instrukcja oryginalna w jezyku witoskim)

UWAGA Wazne instrukcje bezpieczenstwa. Nalezy przestrzegaé¢ wszystkich instrukcji, poniewaz nieprawidtowy montaz
moze by¢ przyczyna powaznych uszkodzen.
UWAGA Wazne instrukcje bezpieczenstwa. W celu zapewnienia bezpieczenstwa oséb, nalezy przestrzegac¢ niniejszych

instrukcji. Nalezy zachowacé niniejsza instrukcje
e Przed rozpoczgciem montazu nalezy sprawdzi¢ informacje na temat ,Parametrow technicznych produktu” (zawartych w niniejszej instrukcii),
a w szczegdlnosci, czy urzadzenie jest przystosowane do zautomatyzowania posiadanej przez Panstwa sterowanej czesci. Jezeli produkt nie
jest odpowiedni, NIE nalezy przystepowac do instalacii
e Nie uzywac urzadzenia, jesli nie zostata przeprowadzona procedura oddania do eksploatacji, opisana w rozdziale ,Odbidr i przekazanie do
eksploatacji”
UWAGA Wedtug najnowszych, obowiazujacych przepiséw europejskich, wykonanie drzwi lub bramy automatycznej musi
byé zgodne z obowiazujaca Dyrektywa Maszynowa, umozliwiajaca deklaracje zgodnosci automatyki. W zwiazku
z tym, wszystkie czynnosci podtaczenie do sieci elektrycznej, odbioru technicznego, przekazania do eksploataciji i
konserwacji urzadzenia, musza by¢ wykonywane wytacznie przez wykwalifikowanego i kompetentnego technika!
e Przed przystgpieniem do instalacji produktu, nalezy sprawdzi¢, czy wszystkie elementy i materialy przeznaczone do uzycia znajduja sie w
idealnym stanie i sg odpowiednie do uzycia
e Urzadzenie nie jest przeznaczone do uzytku przez osoby (rowniez dzieci), ktérych zdolnosci fizyczne, czuciowe lub umystowe sg ograniczo-
ne. Z urzadzenia nie moga rowniez korzysta¢ osoby bez doswiadczenia i stosownej wiedzy.
e Nie zezwala¢ dzieciom na zabawe urzadzeniem
¢ Nie zezwala¢ dzieciom na zabawe urzadzeniami sterowniczymi produktu. Przechowywad piloty w migjscu niedostepnym dla dzieci
UWAGA W celu unikniecia jakiegokolwiek zagrozenia na skutek przypadkowego uzbrojenia termicznego urzadzenia odtaczajacego,
nie nalezy zasila¢ tego urzadzenia przy uzyciu zewnetrznego urzadzenia, takiego jak na przyktad zegar lub podtgcza¢ go do
obwodu charakteryzujgcego sie regularnym podtgczaniem lub odtgczaniem zasilania
e Podczas montazu, nalezy ostroznie obchodzi¢ sie z urzadzeniem, chronigc je przed zgnieceniem, uderzeniem, upadkiem lub kontaktem z
jakiegokolwiek rodzaju ptynami. Nie umieszczac urzadzenia w poblizu Zrédet ciepta i nie wystawia¢ go na dziatanie otwartego ognia. Opisane
powyzej sytuacje moga doprowadzi¢ do uszkodzenia urzadzenia, by¢ przyczyna nieprawidtowego dziatania lub zagrozen. Jezeli dosztoby do
ktorejs z opisanych sytuacii, nalezy natychmiast przerwac instalacje i zwrdcic sie 0 pomoc do Serwisu Technicznego
e Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody materialne lub osobowe powstate w wyniku nieprzestrzegania instrukcji montazu. W
takich przypadkach, nie ma zastosowania gwarancja na wady materialne
e Poziom cisnienia akustycznego emisji skorygowanego charakterystyka czestotliwosciowa A nie przekracza 70 dB(A)
e (Czyszczenie i konserwacija, za ktora jest odpowiedzialny uzytkownik, nie powinna by¢ wykonywana przez dzieci pozbawione opieki
e Przed wykonaniem interwencji na instalacji (konserwacja, czyszczenie), nalezy zawsze odtaczy¢ produkt od sieci zasilajacej
e Nalezy wykonywac okresowe przeglady instalacji, a w szczegolnosci przewoddw, sprezyn i wspornikow, celem wykrycia ewentualnego braku
wywazenia lub oznak zuzycia, czy uszkodzen. W razie koniecznosci naprawy lub regulacji, nie nalezy uzywac urzadzenia, poniewaz obecnosé
usterek lub niewfasciwe wywazenie automatyki moze prowadzi¢ do powaznych obrazen
e Materiat opakowaniowy podlega utylizacji zgodnie z lokalnymi przepisami
e Miedzy czesciami napedzanymi a przedmiotami statymi nalezy zapewnic odlegtos¢ wynoszaca przynajmniej 0,4 m
e Po zakonczeniu montazu napis na silnikach rurowych moze zostac zakryty
e Silnik z wysuwanym przewodem zasilajgcym z odpowiednim ztaczem: jesli przewdd zasilajgey jest uszkodzony, nalezy go wymienic¢ na
identyczny u producenta lub w serwisie technicznym lub u innej osoby posiadajacej poréwnywalne kwalifikacje, aby uniknac jakiegokolwiek
ryzyka.
e Zachowac ostroznos¢ podczas ruchu rolety i sta¢ w bezpiecznej odlegtosci dopdki nie obnizy sie ona catkowicie
e Nie uruchamia¢ markiz zewnetrznych, jesli w poblizu prowadzone sg prace, takie jak np. mycie okien
e Qdfgczy¢ markizy zewnetrzne od zasilania, jesli w poblizu prowadzone sa prace, takie jak np. mycie okien. Ostrzezenie dotyczace ,markizy
ze sterowaniem automatycznym”

OSTRZEZENIA DOTYCZACE MONTAZU

e Przed zamontowaniem silnika, usung¢ wszystkie niepotrzebne przewody i wytaczy¢ wszelkie urzadzenia, ktdre nie sg konieczne do dziatania
z uzyciem napedu

e Zamontowac czes¢ manewrowg do zwolnienia recznego na wysokosci ponizej 1,8 m
ZANOTUJ: jesli jest ona zdejmowana, czes¢ manewrowa nalezy przechowywac w poblizu bramy

e Nalezy upewnic sig, ze elementy sterownicze znajdujg sie z dala od czesci w ruchu, umozliwiajgc w kazdym razie ich bezposrednig widocz-
nosc.
Czes¢ manewrowa wytacznika zamknietego recznie musi by¢ ustawiona w pozycji widocznej z przemieszczanej czesci ale dalekiej od czesci
w ruchu. Nalezy ja zainstalowac¢ na minimalnej wysokosci 1,5 m.

e Stafe urzgdzenia sterownicze musza byc¢ zainstalowane tak, aby byty widoczne

e W przypadku silnikéw umozliwiajgcych dostep do niezabezpieczonych czesci w ruchu, nalezy obowigzkowo zainstalowac te czesci na
wysokosci powyzej 2,5 m od podtoza lub od innego poziomu umozliwiajgcego do nich dostep

Nota dotyczaca konsultacji instrukcji — Niektore rysunki zacytowane w tekscie, znajduja sie na koncu instrukcii.
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OPIS PRODUKTU | PRZEWIDZIANE
UZYTKOWANIE

Niniejsze urzadzenie jest silnikiem rurowym umozliwiajgcym automatyzacje markiz,
oston przeciwstonecznych i rolet. Zabrania sie jakiegokolwiek innego uzytko-
wania! Producent nie odpowiada za uszkodzenia spowodowane nieprawi-
diowym uzytkowaniem produktu, w stosunku do opisu w niniejszej instrukcji.

Produkt ma nastepujace parametry funkcjonalne:

e jest zasilany pakietem baterii (patrz dane na tabliczce silnika);

e jest instalowany wewnatrz watka nawijajacego; czesc silnika, ktdra wystaje z watka
(gtowica elektroniczna) mocowana jest do sufitu lub do Sciany, przy uzyciu odpo-
wiednich uchwytéw (nieobecnych w opakowaniu);

e integruje odbiornik radiowy i centralne sterowanie z technologia kodera, ktéra gwa-
rantuje kontrole elektroniczna ruchu i precyzje wytacznika kraricowego;

® moze byc¢ skonfigurowany i funkcjonowac zaréwno z logika transmisji JEDNOKIE-
RUNKOWA jak i DWUKIERUNKOWA. Nowy dwukierunkowy protokdét radiowy Ni-
ce umozliwia komunikacje dwukierunkowa miedzy nadajnikiem i odbiornikiem jak
rowniez funkcjonalnosé sieci mesh, ktéra umozliwia osiagniecie kazdej automatyki
Nice w zasiggu radiowym. Sygnat przekazany przez nadajniki potwierdza, czy pole-
cenie zostato prawidtowo otrzymane i umozliwia dokonanie kontroli w kazdej chwili
pozycji automatyki. Wykorzystujac technologie bezprzewodowa, réwniez faza po-
czatkowego programowania jest fatwa i intuicyjna.

e jest kompatybilny z catg elektronikg sterownicza Nice, ktdra stosuje system radiowy
NRC (przekazniki i czujniki klimatyczne, te ostatni moga by¢ uzywane wytacznie,
jesli silnik jest skonfigurowany do pracy w trybie JEDNOKIERUNKOWA);

e moze by¢ sterowane radiowo, przy uzyciu réznego rodzaju akcesoriow, ktdrych nie
zawarto w zestawie (patrz Rys. 1);

® moze by¢ wykorzystywany do podnoszenia lub opuszczania markizy, ostony prze-
ciwstonecznej i rolety oraz zatrzymywania jej na gérnym lub dolnym ograniczniku
krancowym lub w innych potozeniach posrednich (do 30, jesli silnik jest skonfiguro-
wany do pracy w trybie JEDNOKIERUNKOWYM lub do 6, jesli silnik jest skonfigu-
rowany do pracy w trybie DWUKIERUNKOWYM);

® wyposazony jest w “zabezpieczenie termiczne”, ktdre w razie przediuzonego uzy-
cia, w celu ochrony silnika przed zbyt duzym przegrzaniem, ogranicza predkosc sil-
nika do minimalnej: w ten sposdb czas ciagtego uzycia zrasta, umozliwiajac prze-
dtuzone uzycie (do zadziatania zabezpieczenia termicznego);

e jest dostepny w réznych wersjach, kazda z okreslonym momentem obrotowym sil-
nika (nalezy sprawdzi¢ dane na tabliczce znamionowej silnika).
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2 INSTALACJA SILNIKA | AKCESORIOW

2.1 - Kontrole przed instalacja i limity uzytkowania

e Sprawdzi¢ integralnos¢ produktu, natychmiast po wyciagnieciu go z opakowania.
e Niniejsze urzadzenie dostepne jest w réznych wersjach, a kazda z nich posiada
specyficzny moment obrotowy. Kazda z wersji zaprogramowana jest w celu nape-
dzania rolet o okreslonych wymiarach i masie; W zwigzku z tym przed wykonaniem
montazu nalezy upewnic sie, ze warto$¢ momentu obrotowego, predkosc obroto-
wa i czas dziatania urzadzenia sg odpowiednie do zapewnienia zautomatyzowane-
go dziatania Panstwa rolety (nalezy postuzy¢ sie ,Przewodnikiem” znajdujgcym sie
w katalogu produktéw firmy Nice — www.niceforyou.com). W szczegdlnosci, nie
nalezy instalowac urzadzenia, gdy jego moment obrotowy jest wiekszy niz
moment niezbedny do napedu Panstwa markizy.
Sprawdzi¢ srednice watka nawijajacego. Musi on zostaé wybrany na podstawie
momentu obrotowego silnika, w nastepujacy sposob:
— dla silnikéw o rozmiarze “M” (@ = 45 mm) i momencie obrotowym do 35 Nm
wigcznie), minimalna wewnetrzna srednica watka nawijajacego musi wynosi¢ 52
mm.
Przed uzyciem urzadzen automatyzujgcych prace rolety nalezy sprawdzi¢, czy
znajduje sie przed nig wystarczajaca ilos¢ miejsca potrzebnego na jej catkowite
otwarcie.
e Przed zamontowaniem silnika na zewnatrz nalezy zapewni¢ jego ochrone przed
czynnikami atmosferycznymi.
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2.2 - Montaz i instalacja silnika rurowego
Uwaga! - Przed przystapieniem do pracy nalezy uwaznie przeczytac ostrze-
zenia. Nieprawidtowa instalacja moze spowodowac powazne obrazenia.

Aby zmontowad i zainstalowac silnik, nalezy odnie$¢ sie do Rys. 34. Ponadto na-
lezy zapoznaé sie z katalogiem produktéw firmy Nice lub strong www.niceforyou.
com, w celu dobrania adaptera (Rys. 3-a), zabieraka (Rys. 3-b) oraz obejmy silni-
ka (Rys. 3-f).

2.3 - Instalacja akcesoriow (opcjonalnie)

Po zamontowaniu sinika nalezy zamontowac réwniez akcesoria, jesli zostaty prze-
widziane w realizowanej instalacji Aby zidentyfikowaé akcesoria kompatybilne i wy-
brac te zadane, nalezy odnies¢ sie do katalogu produktéw Nice, dostepnym réwniez
na stronie internetowej www.niceforyou.com. Rys. 2 pokazuje typologie akcesoriow
kompatybilnych i ich potgczenia do silnika (akcesoria nie sa zawarte w opakowaniu).

3 PODLACZENIA ELEKTRYCZNE | PIERWSZE

WLEACZENIE

Podtaczenia elektryczne nalezy wykonywac dopiero po zamontowaniu silnika i prze-
widzianych urzadzen dodatkowych.

Przewdd elektryczny silnika jest juz wstepnie podtaczony i wyposazony w zlacze ,fa-
ston” do fatwego podtaczenia do pakietu baterii (Rys. 2).

3.1 - Podtaczenie silnika do pakietu baterii

Uzy¢ odpowiedniego ztacza ,faston” (Rys. 2) do podtaczenia silnika do pakietu ba-

terii, postepujac wedtug nastepujacych zalecen:

— nieprawidtowe podtaczenie moze spowodowac uszkodzenia lub sytuacje zagro-
zenia;

— nalezy skrupulatnie przestrzegac potaczen wskazanych w niniejszej instrukcji.

3.2 - Podtaczenie urzadzen dodatkowych do silnika

e Urzadzenia, ktére mozna poditaczy¢ droga radiowa (przenosne nadajniki ra-
diowe i czujniki klimatyczne z radiowym przesytaniem danych): skonfigurowac te
urzadzenia dla silnika podczas fazy programowania, odwotujac sie do procedur
przedstawionych w niniejszej instrukcji oraz w instrukcjach poszczegdlinych urza-
dzen.

3 — Polski

4 PROGRAMOWANIE | REGULACJE

4.1 - Logika funkcjonowania DWUKIERUNKOWEGO i
JEDNOKIERUNKOWEGO.

Silnik moze pracowac zaréwno z logika transmisji DWUKIERUNKOWA jak i JEDNOKIE-
RUNKOWA. Wyréznikiem okreslajacym, ktdra z dwdéch logik nalezy zastosowac jest ty-
pologia nadajnika (JEDNO lub DWU), ktéry jest przypisany do silnika jako pierwszy.

UWAGA: Jesli silnik jest nowy (nie ma wczytanego pilota), po wiaczeniu nale-
zy wykonaé procedury wczytywania pierwszego nadajnika opisane w punkcie
B.1 silnik skonfigurowany jako JEDNOKIERUNKOWY, A.1 silnik skonfigurowany
jako DWUKIERUNKOWY lub C.1 silnik skonfigurowany jako JEDNOKIERUNKO-
WY i nadajnik STAREJ generacji, bez przyciskéw PRG i ESC. W ten sposob silnik
jest konfigurowany w trybie DWUKIERUNKOWYM (wiec jest w stanie zaakcep-
towaé wszystkie nadajniki dwukierunkowe) lub JEDNOKIERUNKOWYM (wigc
jest w stanie komunikowac sie wytacznie z nadajnikami jednokierunkowymi), w
zaleznosci od nadajnika, ktory zostanie wczytany jako pierwszy.

4.2 - Grupowanie procedur programowania i regulacji

Procedury programowania i regulacji dziela sie na 4 grup:

Procedury te musza by¢ wykonywane
tylko wtedy, gdy silnik jest skonfigurowa-
ny w trybie komunikacji DWUKIERUN-
KOWEJ.

Grupa A - dla silnikdw
skonfigurowanych w try-
bie komunikacji DWUKIE-
RUNKOWEJ

Grupa B - dla silnikow
skonfigurowanych w try-
bie komunikacji JEDNO-
KIERUNKOWEJ.

Procedury te mozna wykonac¢ wytacznie,
gdy silnik jest skonfigurowany w trybie
komunikacji JEDNOKIERUNKOWEJ.

Grupa C - dla silnikdw
skonfigurowanych w
trybie komunikacji JED-

Procedury te mozna wykonaé wytacz-

NOKIERUNKOWEJ i przy
uzyciu nadajnika bez
przyciskow PRG i ESC.

Grupa D — SZYBKIE pro-
cedury programowania

nie, gdy silnik jest skonfigurowany w try-
bie komunikacji JEDNOKIERUNKOWEJ
i uzywany jest nadajnik z przyciskami A
(UP), Bl (STOP) e W (DOWN), bez przyci-
skow PRG i ESC.

Wiecej informacji na temat tych proce-
dur mozna znalezé w skréconej instrukgcii
dofaczonej do produktu i dostepnej w for-
macie cyfrowym na stronie internetowej

www.niceforyou.com.



http://www.niceforyou.com.
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4.3 - Nadajnik, ktéry nalezy wykorzystac¢ do
procedury programowania

* Procedury mozliwe do zrealizowania z nadajnikiem radiowym Nice serii
»ERA P” lub ,ERA W” wyposazonym w przyciski PRG, ESC lub z nadajni-
kami wyposazonymi w przycisk STOP.

¢ Wszystkie procedury programowania sa wykonywane wybierajac pojedyn-
czy kanat na nadajniku.

e Procedury programowania nalezy wykonywac wytacznie przy uzyciu nadajnika
skonfigurowanego w , Trybie I” (patrz procedury B.1 - A.1 - C.1).

e Jezeli nadajnik wykorzystywany do programowania steruje kilkoma zespotami au-
tomatyki, podczas wykonywania procedury — przed uruchomieniem polecenia —
nalezy zaznaczy¢ ,zespot’, do ktdrego nalezy programowany sitownik.

4.3.1 - Sygnalizacje wykonane przez silnik

Silnik powtarza sygnalizacje stanu instalacji, wykonujac ruchy w momencie, w kto-
rym zostaje wykonany manewr. Aby zrozumiec¢ znaczenie tych ruchdéw, nalezy zapo-
zna¢ sie z Tabela A.

TABELA A - Sygnalizacje z ruchami

LICZBA RUCHOW Znaczenie
0 ruchéw (START & STOP)

= 2 zaprogramowane ograniczniki

4.5 - Ostrzezenia natury ogdlnej

e Regulacje wytacznikdw krancowych nalezy wykonywac po zainstalowaniu silnika w
rolecie i podtgczeniu go do zasilania.

® Nalezy skrupulatnie przestrzegacd limitdw czasowych, wskazanych w procedurach:
od zwolnienia przycisku ma sie 60 sekund na wcisniecie kolejnego przycisku, prze-
widzianego w procedurze, w przeciwnym razie, po uptywie czasu, silnik wykonuje
6 ruchoéw, w celu zakomunikowania anulowania procedury w toku.

e Podczas programowania, silnik wykonuje okreslong liczbe krétkich ruchow, ta-
kich jak “odpowiedZ” na polecenie, wystane przez instalatora. Wazne jest, by po-
liczy¢ te ruchy, bez wzgledu na to, w ktérym kierunku zostaja wykonane. Ruchy
wskazane sg w procedurach z numerem i symbolem 4y .

4.6 - Wazne ostrzezenia dotyczace zapisywanie
nadajnikéw radiowych
e Aby wybra¢ nadajniki kompatybilne ze zintegrowanym w silniku odbiornikiem ra-

diowym, nalezy zapoznac sie z katalogiem produktow “Nice Screen”, dostepnym
réwniez na stronie internetowej www.niceforyou.com.

e Gdy w pamieci silnika nie jest obecny zaden nadajnik, w celu wczytania PIERW-
SZEGO nadajnika nalezy wykonac¢ ,Procedure konfiguracji trybu komunikagii
(JEDNOKIERUNKOWEJ lub DWUKIERUNKOWEJ)” i nastepnie uzy¢ wytacznie
jednej z nastepujacych procedur: B.1 (silnik skonfigurowany jako JEDNOKIERUN-
KOWY); A.1 (silnik skonfigurowany jako DWUKIERUNKOWY); C.1 (silnik skonfigu-

1 ruch (START & STOP)
2 ruchy (START & STOP)

=1 zaprogramowany ogranicznik

= brak zaprogramowanego ogranicznika

4.4 - Pozycje, w ktérych roleta zatrzymuje sie
automatycznie

System elektroniczny, kontrolujacy w kazdej chwili ruch markizy, ostony przeciwsto-

necznej lub rolety jest w stanie samodzielnie zatrzymad rolete gdy osiagnie ona okre-

slong, zaprogramowana przez instalatora pozycje. Pozycje przedstawione sa na Rys.

4 i sg nastgpujace:

— pozycja “0” = GORNY (catkowicie zwinieta roleta);

- pozycja “1” = DOLNY (catkowicie rozwinigta roleta);

— pozycja “H” = pozycja POSREDNIA (czesciowo rozwinieta roleta).

/o N

Z obudowa
(wysoki Wytacznik krancowy zostanie zastapiony zderzakiem
rolety do skrzynki).

- J

Kiedy krancowki nie sg jeszcze zaprogramowane, rolety moze odbywac sie wytacz-
nie w trybie ,manualnym”, czyli poprzez wcisnigcie i przytrzymanie przycisku przez
zadany czas wykonywania manewru; ruch ten zostaje zatrzymany z chwilg zwolnie-
nia przycisku przez uzytkownika. Natomiast po zaprogramowaniu kraricowek, zwykte
wcisniecie zadanego przycisku wystarczy, aby uruchomic rolete, a posuw zakoriczy
sie automatycznie, gdy tylko roleta osiagnie ona przewidziang pozycije.

Do regulacji wartosci ,0” e ,1” stuzy kilka procedur. Wybdr odpowiedniej procedu-
ry powinien by¢ uzalezniony od struktury nosnej Panstwa rolety (patrz: zestawienie
w tabeli).

UWAGA! - Aby wyregulowa¢ ponownie wysokosci wczesniej wyregulowa-
nych krancéwek, nalezy wzigé pod uwage:

- aby wyregulowac je przy uzyciu innej procedury niz ta, ktéra zostata wy-
korzystana wczesniej, nalezy W PIERWSZEJ KOLEJNOSCI skasowaé od-
legtosci, wykorzystujac procedure B.11, A.10 lub C.4.

- aby wyregulowac¢ je przy uzyciu tej samej procedury, ktéra zostata wyko-
rzystana wczesniej, nie nalezy ich kasowac.

Procedura programowania wytacznikdw kraricowych powoduje jednoczesne przypi-
sanie réwniez obu kierunkdw obrotéw silnika do poszczegdlinych przyciskdéw podno-
szenia (A) opuszczania (V) znajdujacych sie na urzadzeniu sterujacym (poczatkowo,
kiedy wytaczniki kraricowe nie sa jeszcze zaprogramowane, przypisanie takie odbywa
sie przypadkowo i moze zdarzy¢ sie, ze wcisniecie przycisku A spowoduje opusz-
czenie rolety zamiast jej uniesienia i odwrotnie).

5 — Polski

rowany jako JEDNOKIERUNKOWY i nadajnik STAREJ generaciji, bez przyciskéw
PRG i ESC). Jesli natomiast juz wczytano jeden lub kilka nadajnikdw, w celu wczy-
tania DODATKOWYCH nadajnikéw nalezy uzy¢ wytacznie jednej z procedur:
B.7 (silnik skonfigurowany jako JEDNOKIERUNKOWY); A.7 (silnik skonfigurowany
jako DWUKIERUNKOWY); C.2 (silnik skonfigurowany jako JEDNOKIERUNKOWY i
nadajnik STAREJ generaciji, bez przyciskow PRG i ESC).

4.6.1 - Dwa sposoby zapisywania przyciskéw nadajnikéw
Procedury zapisywania nadajnikow dzielg sie na dwie kategorie:

A - Procedury, ktére zapisuja przyciski w “Trybie I” (nazwanym
réwniez “Trybem standardowym”)

Sa to procedury B.1 - B.7.1 (silnik skonfigurowany jako JEDNOKIE-
RUNKOWY); A.1 - A.7 (silnik skonfigurowany jako DWUKIERUNKOWY);
C.1 - C.2.1 (silnik skonfigurowany jako JEDNOKIERUNKOWY i nadajnik
STAREJ generacji, bez przyciskéw PRG i ESC). Podczas ich wykonywania,
pozwalaja one na zapisanie jednoczesnie wszystkich przyciskéw nadajnika,
taczac automatycznie jeden przycisk z jednym poleceniem silnika.

B - Procedury, ktére zapisuja przyciski w “Trybie II” (nazwa-
nym rowniez “Trybem osobistym”, obowiazuje wytacznie,
gdy silnik jest skonfigurowany w trybie komunikacji JED-
NOKIERUNKOWEJ)

Sa to procedury B.7.2, A.7 e C.2.2. Podczas ich wykonywania, pozwalaja
one na zapisanie pojedynczego przycisku nadajnika, fgczac jedno z polecen
dostepnych w “liscie polecen” silnika (lista znajduje sie w kazdej procedurze).
Przycisk i polecenie zostaja wybrane przez instalatora, na podstawie potrzeb
instalaciji.

4.6.2 - Maksymalna liczba zapisywanych nadajnikéw
(obowiazuje wytacznie, gdy silnik jest skonfigurowany w trybie
komunikacji JEDNOKIERUNKOWEJ)

Istnieje mozliwos¢ skonfigurowania 30 nadajnikéw, jezeli wszystkie zostang skonfi-
gurowane w , Trybie I, lub 30 pojedynczych polecen (przyciskéw), jezeli zostang
skonfigurowane w catosci w , Trybie II”. Oba tryby moga by¢ wykorzystywane tacz-
nie, do maksymalnej liczby 30 skonfigurowanych jednostek.

4.6.3 - Maksymalna liczba zapisywanych nadajnikéow
(obowiazuje wytacznie, gdy silnik jest skonfigurowany w trybie
komunikacji DWUKIERUNKOWEJ)

Istnieje mozliwos¢ skonfigurowania 30 nadajnikéw.



Tryb komunikacji (JEDNOKIERUNKOWY lub DWUKIERUNKOWY)

OGOLNE OSTRZEZENIA DOTYCZACE WYKONYWANYCH PROCEDUR

e Przed rozpoczeciem jakiejkolwiek procedury programowania, zaleca sie ustawienie rolety mniej wiecej w potowie trasy, w
kazdym razie z dala od Gdérnego lub Dolnego wytgcznika krarncowego.

e W momencie, gdy silnik jest zasilany, jesli wykonuje 2 ruchy oznacza to: przynajmniej jeden juz zapisany nadajnik i brak
zaprogramowanego wytacznika krancowego; lub, jesli wykonuje 1 ruch, oznacza to: brak zapisanego nadajnika.

e Podczas wykonywania procedury, w jakimkolwiek momencie mozna anulowac procedure poprzez wcisniecie i zwolnienie
przycisku ESC (w tyle nadajnika).

e W celu zmiany konfiguracji silnika (z JEDNOKIERUNKOWEJ na DWUKIERUNKOWA i odwrotnie) nalezy wykonac proce-
dure ,CALKOWITEGO kasowania pamieci” (B.11 silnik skonfigurowany jako JEDNOKIERUNKOWY lub A.10 silnik skon-
figurowany jako DWUKIERUNKOWY lub C.4 siinik skonfigurowany jako JEDNOKIERUNKOWY i nadajnik STAREJ gene-
racji, bez przyciskdw PRG i ESC) i nastepnie wytaczy¢ i ponownie wtgczy¢ silnik.

UWAGA: Jesli silnik jest nowy (nie ma wczytanego pilota), po wiaczeniu nalezy wykonaé procedury wczytywania
pierwszego nadajnika opisane w punkcie B.1 silnik skonfigurowany jako JEDNOKIERUNKOWY, A.1 silnik skonfi-
gurowany jako DWUKIERUNKOWY lub C.1 silnik skonfigurowany jako JEDNOKIERUNKOWY i nadajnik STAREJ
generaciji, bez przyciskow PRG i ESC.

W ten sposob silnik jest konfigurowany w trybie DWUKIERUNKOWYM (wiec jest w stanie zaakceptowac wszystkie nadajniki
dwukierunkowe) lub JEDNOKIERUNKOWYM (wiec jest w stanie komunikowac sie wytacznie z nadajnikami jednokierunko-
wymi), w zaleznosci od nadajnika, ktéry zostanie wczytany jako pierwszy.

BiDi" PROCEDURY
1)) GRUPA “A”
<<<««~T-’ d

fNONO? PROCEDURY

)| GRUPA “B” 0
=) crRuPA “C”
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— PROCEDURY GRUPY “A” —

obowigzuje dla silnikéw skonfigurowanych w trybie komunikacji DWUKIERUNKOWEJ
wykonywane wytacznie przy pomocy nadajnika Nice wyposazonego w przyciski A, B, ¥, PRG, ESC (np. ,ERA P BD”, ,ERA W BD”)

OGOLNE OSTRZEZENIA DOTYCZACE WYKONYWANYCH PROCEDUR

¢ Przed rozpoczeciem jakiejkolwiek procedury programowania, zaleca sie ustawienie rolety mniej wiecej w potowie trasy, w
kazdym razie z dala od Gérnego lub Dolnego wytgcznika krancowego.

e \Wszystkie procedury programowania sg wykonywane wybierajgc pojedynczy kanat na nadajniku.

e Jesli wybrany do programowania nadajnik steruje kilkoma grupami silnikéw screen, przed wystaniem polecenia wy-
maganego przez procedure, konieczny jest wybor “grupy” do ktdrej nalezy silnik, zaangazowany w programowanie.

e W momencie, gdy silnik jest zasilany, jesli wykonuje 2 ruchy oznacza to: przynajmniej jeden juz zapisany nadajnik i brak
zaprogramowanego wytacznika krancowego; lub, jesli wykonuije 1 ruch, oznacza to: brak zapisanego nadajnika.

e Podczas wykonywania procedury, w jakimkolwiek momencie mozna anulowac procedure poprzez wcisniecie i zwolnienie
przycisku ESC (w tyle nadajnika).

e Kiedy wytaczniki kraricowe, Gorny i Dolny, nie sag jeszcze zaprogramowane, roleta moze by¢ sterowana wytacznie w trybie
,obecnosci cztowieka”, czyli trzymajac wcisniety przycisk, do momentu, gdy roleta nie osiggnie zgdanej pozycji. Manewr
zostaje zatrzymany przez uzytkownika zwalniajgc przycisk w jakimkolwiek momencie.

e Kiedy wytgczniki krancowe, Gorny i Dolny sg zaprogramowane, aby sterowac roletg, wystarczy wcisnac¢ przycisk sterow-
niczy. Powoduje to rozpoczecie manewru, ktory zostanie nastepnie automatycznie zatrzymany przez system, gdy roleta
0siggnie zaprogramowang pozycie.

e Aby wykonac wszystkie procedury, nalezy uzy¢ nadajnika zapisanego w “Trybie I” (na przyktad, tego zapisanego przy po-
mocy procedury A.1 lub tych zapisanych przy pomocy procedur A.7).

e Procedura “kasowania” wykonana z niewczytanym nadajnikiem nie jest obecna w tej sekcji, poniewaz silniki skonfiguro-
wane w trybie komunikacji DWUKIERUNKOWEJ mozna zawsze wigczy¢ postepujac zgodnie z procedurag “Wczytywania
PIERWSZEGO NADAJNIKA A.1”.

e W celu zmiany konfiguracji silnika (z JEDNOKIERUNKOWEJ na DWUKIERUNKOWA i odwrotnie) nalezy wykonac¢ proce-
dure ,CALKOWITE kasowanie pamieci” (B.11 silnik skonfigurowany jako JEDNOKIERUNKOWY, A.10 silnik skonfigurowa-
ny jako DWUKIERUNKOWY lub C.4 silnik skonfigurowany jako JEDNOKIERUNKOWY i nadajnik STAREJ generacji, bez
przyciskow PRG i ESC) i nastepnie wytgczy¢ i ponownie wigczy¢ silnik.

=)

u A.2 - Zapis PIERWSZEGO NADAJNIKA (w “Trybie I”’) Bibi
(X

NOTY | OSTRZEZENIA

¢ W celu wczytania kolejnych nadajnikéw nalezy wykorzysta¢ procedury opisane w rozdziale B.7 (silnik skonfigurowany jako JEDNOKIERUNKOWY), A.7 (silnik skon-
figurowany jako DWUKIERUNKOWY) lub C.2 (silnik skonfigurowany jako JEDNOKIERUNKOWY i nadajnik STAREJ generaciji, bez przyciskow PRG i ESC).

e Jedli zostang skasowane wszystkie nadajniki zapisane w silniku, aby zapisa¢ nowy pierwszy nadajnik nalezy obowiazkowo uzy¢ niniejszej procedury.

o Jesdli w aplikacji obecnych jest kilka silnikow, nalezy powtdrzy¢ tg sama procedure dla kazdego silnika.

* Po wykonaniu tej procedury, przycisk A nadajnika bedzie sterowat ruchem Podnoszenia rolety, przycisk ¥ bedzie sterowat ruchem Opuszczania, a przycisk B bedzie
sterowat Zatrzymaniem manewru.

e Jesli w promieniu dziatania nadajnika do zapisania znajduje sie wiecej zasilanych silnikéw, aby zapisa¢ pierwszy nadajnik w jednym z nich nie jest konieczne odta-
czenie zasilania wszystkich pozostatych silnikéw; wystarczy postepowac nastepujaco:

1 2 >4
ON
=
- ;ei =
Rl =
~
Roleta w potowie Wiaczyé policzy¢ 1 ruchy. Trzymac wcisniety zwolni¢ go po 5 podczas kolejnych 2 minut, wszystkie silniki w zasiegu ra-
trasy. sieciowe przycisk; sekundach; dia, ktdre nie maja zadnego zapisanego nadajnika, rozpoczy-
zasilanie naja wykonywanie ruchdw podnoszenia i opuszczania, kazdy
elektryczne; o przypadkowej dtugosci.

Wybra¢ rolete przeznaczong do zaprogramowania ruch zatrzyma sie na ... roleta powraca do wykonywania ruchéw podnoszenia i
i, na poczatku ruchu PODNOSZENIA, zatrzymaé | chwilg (= polecenie opuszczania, kazdy o przypadkowej dtugosci.
NATYCHMIAST ruch, wciskajac i zwalniajac przy- otrzymane) i ...

cisk (1 raz);
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Obserwowac rolete i, na poczatku ruchu OPUSZ-
CZANIA, zatrzymaé NATYCHMIAST ruch, wciskajac

i zwalniajgc przycisk (1 raz);

ruch zatrzymuije sig;

policzy¢ 3 ruchy.

A.2 - Blokada tymczasowa (i odblokowanie) funkcjonowania silnikow, ktérych nie doty-

czy programowanie -

NOTY | OSTRZEZENIA

® Procedura blokuje tymczasowo (na 5 minut) tylko silniki, ktére maja juz zaprogramowane oba wymiary wytacznikéw kraricowych (gérny i dolny).

A.2.1 - Tymczasowe blokowanie silnikéw, ktérych nie dotyczy programowanie

(x1)

“©
=y

System blokuje funkcjonowanie tylko tych silnikow,

ktdre maja juz zaprogramowane wytaczniki krarico-
we. Nie dziata na silnikach, ktére nie sg jeszcze za-

programowane.
Blokada jest tymczasowa i trwa 5 minut.

przycisk (1 raz); przycisk;

Wecisna¢ i zwolni¢ wcisng¢ i zwolnic¢ obserwowac krétki ruch w dét i ma-
newr, ktory zatrzymuje rolete przy Gor- | blokowanymi silnikami.

nym wytaczniku kraricowym “0”.

W przeciggu 5 minut nie jest mozliwe sterowanie za-

A.2.2 - Odblokowanie silnikow zablokowanych tymczasowo

Istnieja dwa sposoby odblokowania silnikow:

Po uptywie 5 minut zablo-

kowane silniki zostaja odblo-
kowane automatycznie przez

system.

Odczekac 5 minut ... ... Na zakonczenie system

Podczas 5 minut zablokowa-

kowane w kazdym momencie

przez uzytkownika.

ne silniki moga zosta¢ odblo- t(»x ﬁ» @
e F |

ustawia rolete w potowie trasy.

1)

koniec

Podczas 5 minut, w kazdym mo- | Wcisna¢ i zwolni¢

mencie ... przycisk (1 raz); przycisk;

wcisnaé i zwolnic system ustawia rolete w

potowie trasy.
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A.3 - Programowanie RECZNE wylacznika kraricowego GORNEGO (“0”) i DOLNEGO
(“1”) ;Déw

NOTY | OSTRZEZENIA

¢ Uzycie tej procedury jest obowiazkowe tylko dla rolet nieposiadajacych blokady mechanicznej w Gérnym wytaczniku kraricowym.

e Jesli poprzednio wytaczniki kraricowe zostaty zaprogramowane przy pomocy programowania “pétautomatycznego (A.5)” ninigjsza procedura moze zostac¢ wykonana.

¢ Po zaprogramowaniu wytacznika kraricowego, roleta moze byc¢ sterowana przyciskami urzadzenia sterowniczego. Roleta poruszac sie bedzie w limitach ustalonych
w procedurach A.3.11A.3.2.

¢ Jesli ograniczniki nie zostaly jeszcze zaprogramowane, kierunek przesuniecia rolety moze nie odpowiadac nacisnietemu przyciskowi.

A.3.1 - Programowanie GORNEGO wytacznika kraricowego (“0”)
p

=5sec
=»

A

Trzymac wcisnigty
przycisk;

3

Sterowanie
manewrem
PODNOSZE-
NIA >

ciag dalszy >

=4 ()

Trzymad weidniety przycisk A (lub V) i odczekad ...

-

A

zwolni¢ go po 5 se-
kundach;

Wecisnag¢ i zwolni¢
przycisk (1 raz);

policzy¢ 2 ruchy. policzy¢ 2 ruchy.

©

Wyregulowaé
precyzyjnie
wymiar wy-
tacznika kran-
cowego ,,0” 2>

- =j sec %

=0 38

Trzymac wci-

Snigty przycisk;

(©)

... zwolnic przycisk, jak tylko roleta dojdzie do 2a-
danego wymiaru “0” (GORNY wytgcznik kran-
cowy).

s
13
:
14
B
B
v
T

Przy pomocy przyciskéw ustawi¢ zadany wymiar. zwolni¢ go po

5 sekundach;

policzy¢ 3 ruchy.

A.3.2 - Programowanie DOLNEGO wytacznika krarnicowego (“1”)
1 2

=5sec
=»

=)

Trzymac wcisnigty

3

Sterowanie
manewrem
OPUSZCZA-
NIA >

ciag dalszy -

gsul(0)

Trzymad wciéniety przycisk ¥ (lub A) i odczekad ...

-

gkl

zwolni¢ go po 5 se-

(x1)
=)

Wecisna¢ i zwolni¢

policzy¢ 2 ruchy.

przycisk (1 raz);

przycisk;

kundach;

=

Wyregulowaé
precyzyjnie
wymiar wy-
facznika kran-
cowego ,, 1”7 2>

=5sec
»

)

@ 35

...zwolni¢ przycisk, jak tylko roleta dojdzie do zada-
nego wymiaru “1” (DOLNY wytgcznik kraricowy).

9 — Polski

Przy pomocy przyciskéw ustawi¢ zadany wymiar.

Trzymaé wci-
Sniety przycisk;

zwolni¢ go po
5 sekundach;

policzy¢ 3 ruchy.




A.4 - Programowanie AUTOMATYCZNE wytacznika kraricowego GORNEGO (“0”) i DOL-

NEGO (“1”) -

NOTY | OSTRZEZENIA

e Uzywac tej procedury wqucznig dla markiz wyposazonych w blokady mechaniczne.
e Zaprogramowac¢ NAJPIERW GORNA krancéwke (0).

e Dolna kraricéwka (1) NIE zostanie wozytana, jesli znajduje sie w zasiegu 120° w stosunku do GORNEJ krancéwki (0).

e Jesli ograniczniki nie zostaly jeszcze zaprogramowane, kierunek przesuniecia rolety moze nie odpowiadac nacisnigtemu przyciskowi.

® Po zaprogramowaniu wytacznika kraricowego, przycisk A sterowac bedzie manewrem Podnoszenia a przycisk ¥ sterowac bedzie manewrem Opuszczania. Ruch
rolety zostanie ograniczony przez wytaczniki kraricowe (Gorny “0” i Dolny “1”) zaprogramowane przez instalatora.

1 2 ciag dalszy >

. AN V/ ]
Sterowanie Sterowanie

e P - o »
PODNOSZE- g@ (@) , E@(@) OPUSZCZA- g@ (@)

NIA > ' NIA >

Trzymaé waisniety przycisk A (ub V) i ... przeniesc rolete az do blokady gornej. zwolni¢ przycisk.
odczekad ... Po osiagnieciu blokady wytgczenie silnika naste-
puje w sposob automatyczny.

Trzymad waidniety przycisk ¥ (lub A) iod-
czekag ...

... przenies¢ rolete az do blokady dolnej.
Po osiagnigciu blokady wytgczenie silnika naste-
puje w sposob automatyczny.

A.5 - Programowanie POLAUTOMATYCZNE wytacznika krarnicowego GORNEGO (“0”) i

DOLNEGO (“1”) -

NOTY | OSTRZEZENIA

¢ Nalezy uzy¢ tej procedury wytacznie dla rolet wyposazonych w blokade mechaniczna w Gérnym wytaczniku krancowym “0”.

e Jesli poprzednio wyfaczniki kraricowe zostaty zaprogramowane w trybie ,Recznym (A.3)” w celu wykonania tej procedury nalezy najpierw przystapi¢ do ,Kasowania
catkowitego lub czegsciowego (B.11.1 (silnik skonfigurowany jako JEDNOKIERUNKOWY), A.10.1 (silnik skonfigurowany jako DWUKIERUNKOWY) lub C.4.1 (silnik
skonfigurowany jako JEDNOKIERUNKOWY i nadajnik STAREJ generacii, bez przyciskow PRG i ESC) opcja ‘A’ lub ‘D’)".

¢ Jesli ograniczniki nie zostaty jeszcze zaprogramowane, kierunek przesuniecia rolety moze nie odpowiadac nacisnietemu przyciskowi.

® Po zaprogramowaniu wytacznika kranicowego, roleta moze by¢ sterowana przyciskami urzadzenia sterowniczego. Ruch w Podnoszeniu zostanie ograniczony przez
uderzenie rolety o blokade mechaniczng (obudowe) Gdrnego wytacznika “0”. Przy kazdym uderzeniu, wymiar wytacznika kraricowego zostaje automatycznie aktuali-
zowany przez funkcje “auto-aktualizacji wylacznika krancowego” (paragraf 5.4). Natomiast ruch Opuszczania, zostaje ograniczony przez Dolny wytgacznik krancowy
“1” (wytacznik kraricowy ustalony przez instalatora, w zadanym punkcie).

L 2 cigg dalszy -
Nz
Sterowanie Sterowanie

manewrem " @ manewrem " @
PODNOSZE- OPUSZCZA-

NIA - £ NIA -

Trzymaé weisniety przycisk A (lub W) iod- | - 0dczekac, az roleta zostanie zatrzymana zwolni¢ przycisk.
czekac ... przez uderzenie o obudowe (= wylgcznik kran-
cowy GORNY = wymiar “0”);

>2 3 4
(x 1) = j sec p

Fo@ L |Fw e 2 F9 FI

... zwolni¢ przycisk, jak tylko roleta dojdzie do | Wcisna¢ i zwolnié policzy¢ 2 ruchy. Trzymad wcisnigty przy- | zwolnié go po 5 se- policzy¢ 2 ruchy.

2adanego wymiaru “1” (DOLNY wytacznik przycisk (1 raz); cisk; kundach;
kraricowy).

Trzymad weiéniety przycisk ¥ (lub A) i od-
czekac ...

Wyregulowaé
precyzyjnie
wymiar wy-
facznika kran-
cowego ,,1” >

Przy pomocy przyciskéw ustawic¢ zadany wymiar. I Trzymac wcisnigty przycisk.; | zwolni¢ go po 5 sekundach; | policzy¢ 3 ruchy.
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n A.6 - Programowanie POZYCJONOWANIA POSREDNIEGO rolety (wymiar “H”) -

NOTY | OSTRZEZENIA

¢ Procedura ta zapisuje wymiar posredni (nazwany wymiarem “H”) w stosunku do wymiaru Gdérnego (“0”) i Dolnego (“1”) wytacznikéw kraricowych. Podczas uzytko-
wania automatyki, po wystaniu polecenia pozycjonowania posredniego, system zatrzyma automatycznie rolete na zaprogramowanym wymiarze “H”.

¢ Mozliwe jest wczytanie do 30 odlegtosci “H”, jesli silnik jest skonfigurowany do funkcjonowania w trybie JEDNOKIERUNKOWYM Ilub do 6 odlegtosci “H”, jesli silnik
jest skonfigurowany w trybie DWUKIERUNKOWYM, w zadanej pozyciji, jesli we wnetrzu znajduije sie przestrzen ograniczona przez dwa wytaczniki krancowe. Wymia-
ry moga zosta¢ zaprogramowane tylko jesli wytaczniki kraricowe zostaty juz zaprogramowane. Powtdrzy¢ niniejsza procedure dla kazdego wymiary, ktéry chce sie
zapisac.

® Programowanie pierwszego wymiaru “H” musi by¢ potaczone z parg przyciskéw A+V, obecnych na nadajniku, uzytym dla procedury. Natomiast programowa-
nie kolejnych wymiaréw “H” przewiduje potaczenie kazdego wymiaru z zgdanym przyciskiem, obecnym na innym nadajniku niezapisanym.

* Aby zmieni¢ istniejacy wymiar “H”, nalezy ustawic rolete na zadanej wysokosci i wykonaé niniejsza procedure; w punkcie 06, nalezy jednak wcisnac przycisk, z ktd-
m zwigzany jest istniejacy wymiar “H” (ten, ktdry sie zmienia).

1 2 3
(x 1) (B)=5sec

| S S| 2

Ustawi¢ rolete na zada- Wecisnag¢ i zwolni¢ policzy¢ 2 ruchy. Trzymac wcisniete jednocze- | zwolni¢ je po 5 sekundach; policzy¢ 2 ruchy.
nym wymiarze “H”. przycisk (1 raz); $nie dwa przyciski;

Wv::egulo- ) =5sec p . | Wybrac zadang opce i wyko-
waé precy- i - @ — - | nadja:
zyjnie wy- =5 g@ g = e opcja A — dia zapisania PIERW-
miar ,H” 2> J - SZEGO wymiaru ,H”.

~ i * opcja B - dla zapisania KOLEJ-

Trzymac wcisnigty przy- | zwolni¢ go po 5 sekun- | policzy¢ 3 ruchy. NEGO wymiaru ,H”.
cisk; dach;

koniec koniec

Trzymad wcisniete jed- | zwolni¢ je po 5 | policzyé 4 ruchy. Na INNYM nadajniku NIE za- | zwolni¢ go po policzy¢ 4 ruchy.
noczesnie dwa przy- sekundach; pisanym: trzymaé wcisniety 5 sekundach;
ciski; zadany przycisk;

n A.7 - Zapisywanie KOLEJNEGO NADAJNIKA (drugiego, trzeciego, itp.) -

NOTY | OSTRZEZENIA

¢ Silnik skonfigurowany do funkcjonowania w trybie DWUKIERUNKOWYM moze wczyta¢ do 16 nadajnikw.

* Aby wykonac¢ procedury A.7 nalezy koniecznie mie¢ do dyspozycji nowy nadajnik do zapisania i stary nadajnik, juz zapisany. Dwa nadajniki musza mie¢ przyciski
“PRG” i “ESC” (jak na przyktad modele serii “ERA P” i “ERA W”).

e Procedury A.7 zapisuja wszystkie przyciski nowego nadajnika,

w “Trybie I”, proponujac te sama konfiguracje co w starym nadajniku (informacje dotyczace “Trybu
I” zamieszczone sa w paragrafie 4.6.1).

2

(x1) : ) \ (B)=5sec -
) @ gh @:v 2a)| &8 -

[
' '
' '
\ ‘. | \ ‘. |
et I
[

[

Na STARYM nadaijniku: trzymac policzy¢ 2 ruchy. Na NOWYM nadajniku: trzymac zwolni¢ go po 5 se-

policzy¢ 2 ruchy.
wcisnigty przycisk; wcisniety przycisk; kundach;

‘ (x1)
«
“oLo | 5-(PRO)

Na STARYM nadajniku: trzymac policzy¢ 2 ruchy. Na NOWYM nadajniku: trzymad policzy¢ 3 ruchy (=
wcisniety przycisk; wcishiety przycisk; nadajnik zapisany).
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n A.8 - Regulacja czutosci silnika przy przeszkodzie -

NOTY | OSTRZEZENIA

¢ Funkgcja ta pozwala na unikniecie nadmiernego rozciagniecia rolety po zakoriczeniu manewru zamykania. Podczas koricowej fazy tego manewru funkcja automaty-
cznie redukuje moment obrotowy silnika na podstawie wartosci wprowadzonej fabrycznie lub ustawionej przez instalatora wedtug nastepujacej procedury.

* Maksymalny mozliwy do uzyskania poziom czutosci umozliwiajacy uzyskanie niezawodnej aplikacji zalezy od typologii, masy, wymiardw rolety.

e Po zmianie ustawienia nalezy pozwoli¢ automatyce na wykonanie PRZYNAJMNIEJ trzy petne cykle, aby zatwierdzi¢ wybrany poziom czutosci.

¢ Uwaga! - Funkcja ta jest wiaczona fabrycznie, jednakze nie stosuje si¢ jej, jezeli kranncéwki zostaty zaprogramowane recznie (A.3).

zwolni¢ go po 5 se-
kundach;

policzy¢ 2 ruchy.

Trzymac wcisnigty
przycisk;

Trzymad wcisnigty
przycisk;

policzy¢ 2 ruchy. Trzymad wcisnigte jedno-

czesnie dwa przyciski;

policzy¢ 2 ruchy.

ciag dalszy -

Wybra¢ zadana
opcje i ja zapro-
gramowac w na-
stepujacy spo-
s6b >

4 OPCJI:

x 1 = minimalna czutos¢

x 2 = standardowa czuto$¢ (Ustawienie fabryczne)
x 3 = maksymalna czuto$é

x 5 = funkcja wytaczona

=5sec
s

g

Trzymad wcisniety przycisk;

po okoto 10 sekundach silnik wykonuije liczbe ma-
newrdéw odpowiadajaca liczbie wpisanych impulséw.

zwolni¢ go po 5 se-
kundach;

policzy¢ 3 ruchy.

u A.9 - Zachowanie silnika w obecnos$ci przeszkody -

NOTY | OSTRZEZENIA

® Ta procedura umozliwia dokonanie zmiany zachowania rolety po odczytaniu przeszkody przez silnik.
¢ Dostepne sa dwa rodzaje zachowania: a) silnik zatrzymuje ruch i wykonuje krétka zmiane ruchu w celu zwolnienia przeszkody; b) silnik zatrzymuije ruch.

2 3

:5sec
>

=3

Trzymac wcisnigty
przycisk;

Wybraé zadanag
opcje i ja zapro-
gramowac w na-
stepujacy spo-
séb -

policzy¢ 2 ruchy.

Trzymac wcisnigty
przycisk;

2 OPCJE:

policzy¢ 2 ruchy.

Trzyma¢ wcisniete jedno-
czesnie dwa przyciski;

zwolni¢ go po 5 se-
kundach;

ciag dalszy -

1 wcisniecie = Zachowanie 1 (Ustawienie fabryczne) siinik zatrzyma ruch i
wykona krotkg zmiane ruchu w celu zwolnienia przeszkody
2 wcisniecia = Zachowanie 2 silnik zatrzymuije ruch

5 sec
Y

g5l

po okoto 10 sekundach silnik wykonuje liczbe ma-
newréw odpowiadajgca liczbie wpisanych impulséw.

Trzymac wcisnigty przycisk;

zwolni¢ go po 5 se-
kundach;

policzy¢ 3 ruchy.

policzy¢ 2 ruchy.

Polski — 12



n A.10 - Kasowanie CALKOWITE lub CZESCIOWE pamieci -

NOTY | OSTRZEZENIA

* Aby wykonac¢ kolejne procedury kasowania, nadajnik musi by¢ wczytany w trybie I.

* Aby zmieni¢ konfiguracje silnika (z DWUKIERUNKOWEJ na JEDNOKIERUNKOWA), po wykonaniu procedury “CALKOWITEGO kasowania pamieci”, nalezy wytaczyé
i ponownie witgczy¢ silnik.

¢ Po skasowaniu nadajnika z pamieci silnika nalezy skasowac¢ z pamieci nadajnika silnik, ktory nie jest juz przypisany, aby unikna¢ pojawienia sie na
nadajniku sygnalizacji btedu i na nadajniku ,brak silnika” (odnies¢ sie do instrukcji nadajnika).

A.10.1 - Procedura wykonywana z zapisanym nadajnikiem

3
: 1)

(X
. - . @
@ ® o1 | ERy

Wecisna¢ i zwolni¢ policzy¢ 2 ruchy. Wecisna¢ i zwolnié policzy¢ 2 ruchy. Wecisnag¢ i zwolni¢ policzy¢ 3 ruchy.
przycisk (1 raz); przycisk (1 raz); przycisk (1 raz);

(X 1 ) Wybra¢ zadang opcje i wykonac ja:
‘» ort ® opcja A (*) - dla skasowania CAKE. mieci silnika.
~ ¢ opcja B (*) — dla skasowania WSZYSTKICH nadajnikéw zapisanych w silniku.
¢ opcja C (*) — dla skasowania POJEDYNCZEGO nadajnika zapisan w silniku.

[Pt ¢ opcja D (*) — dla skasowania WSZYSTKICH wymiardéw zapisanych w silniku (“0”, “1”, “H”, itp.). Uwaga! — Kasowanie to
musi zosta¢ wykonane tylko, jesli chce sie zaprogramowac od nowa wymiary, uzywajac jednak procedury innej od tej uzy-
tej poprzednio (np.uzyto procedury programowania recznego odlegtosci (A.3) i pragnie sig uzy¢ procedury pétautomatycz-
nej (A.5).

(*) Uwaga! - Po wykonaniu procedury odnoszacej sie do wybranej opcji (A, B, C lub D) nalezy réwniez wykonac¢
roztaczenie pilota dwukierunkowego (odnies¢ sie do instrukc;ji pilota dwukierunkowego).

Wecisnag¢ i zwolni¢ policzy¢ 4 ruchy.
przycisk (1 raz);

: (b= j sec :
st | B =9 ©TBH

Wecisna¢ i zwolni¢ policzy¢ 5 ruchy. Trzymac wcisnigty przycisk; | zwolni¢ go po 5 sekun- policzy¢ 5 ruchy.
przycisk (1 raz); dach;

=56 sec
-b

[

Trzymac wcisnigty zwolni¢ go po 5 se- | policzy¢ 3 ruchy. Na nadajniku do skasowania: przytrzymac policzy¢ 5 ruchy.
przycisk; kundach; wcisniety jakikolwiek przycisk lub przycisk wczy-
tany w trybie 2 lub przycisk czujnika klimatycz-
nego;

Trzymaé wcisniete jed- | zwolni¢ je po 5 sekun- | policzy¢ 5 ruchy.

noczesnie dwa przy- dach;
ciski;

A.10.2 - Procedura wykonywana z niezapisanym nadajnikiem

Jesli istnieje nadajnik, ktory nie zostat wczytany, nalezy go wczytaé zgodnie z procedura A.1.
Nastepnie wykonaj procedure A.10.1, aby wykona¢ zadany rodzaj anulowania.
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OGOLNE OSTRZEZENIA DOTYCZACE PROCEDUR ,A.11”, ,A.12”, ,A.13”

Funkcje ,Predkos¢ ruchu rolety (procedura A.11)”, ,,Catkowity czas trwania manewru (procedura A.12)” i ,Regulacja ruchu
Soft-Start / Soft-Stop (procedura A.13)” umozliwiajg indywidualne ustawienie ruchu rolety, na kazdym jego etapie, wykonujgc
wyréwnania i inne efekty, zwtaszcza w obecnosci innych rolet, znajdujacych sie w poblizu, o réznych wymiarach, z watami o
roznych srednicach lub w celu wyciszenia ruchu rolety.

¢ Funkcje ,Czas catkowity manewru (procedura A.12)” i ,,Predkos¢ ruchu rolety (procedura A.11)” sg wspotzalezne: ostat-

nia ustawiona funkcja okresla rzeczywista predkos¢ ruchu rolety.

e Po ustawieniu zagdanego czasu manewru (procedura A.12), system dostosowuje automatycznie predkosé ruchu (biorgc
pod uwage rowniez ustawiong wartos¢ przyspieszania/zwalniania), tak by manewr miescit sie doktadnie w ustawionym
czasie.

Jesli nastepnie dokona sie zmiany ruchu Soft-Start / Soft-Stop (procedura A.13) lub ogranicznikéw krancowych
(procedura A.3 / A.5), czas manewru pozostanie niezmieniony i system odpowiednio dostosuje predkosé ruchu rolety.

e Podczas ustawiania zadanego czasu manewru (procedura A.12), jesli wynikajaca predkosé ruchu znajduje sie poza
dopuszczalng minimalng i maksymalng wartoscig (podang w rozdziale ,Parametry techniczne”), silnik zasygnalizuje btad
przy pomocy 6 ruchéw, po zakonczeniu procedur (A.3 / A.5 / A.13) i przywrdci automatycznie predkosé ruchu do war-
tosci nominalnej.

e Po ustawieniu predkosci ruchu, wykorzystujac do tego celu procedure A.12, ewentualna modyfikacja ograniczni-
kéw krancowych (procedura A.3 / A.5) lub ruchu Soft-Start / Soft-Stop (procedura A.13) moze okazac¢ sie poza do-
puszczalng minimalng i maksymalng wartoscia (wskazang w rozdziale ,Parametry techniczne®). W takich przypadkach,
silnik zasygnalizuje btad za pomoca 6 ruchdw, po zakoriczeniu procedur (A.3 / A.5 / A.13) i przywrdci automatycznie pred-
kos$¢ ruchu do wartosci nominalnej.

u A.11 - Regulacja Predkosci ruchu rolety -

NOTY | OSTRZEZENIA

* Aby pozna¢ wartosc trzech dostepnych opciji (predkosé minimalna, predkosé nominalna, predkosé maksymalna), nalezy sie zapoznac z rozdziatem ,Parametry tech-
niczne”.

* Aby oceni¢, czy wybrana opcja dla predkosci ruchu rolety jest kompatybilna z charakterystyka Paristwa rolety (masa, wymiary watu, niezbedny moment obrotowy),
nalezy sie zapoznac z rozdziatem ,Parametry techniczne”.

¢ Opcja okreslona jako ,predko$¢ nominalna“ jest opcja ustawiong fabrycznie.

1 2 3
1) .| €B=5sec
| & 3 «

= (x

Weisnaé i zwolnié policzy¢ 2 ruchy. Weisnaé i zwolnié policzy¢ 2 ruchy. Trzymac wcisnigty zwolni¢ go po 5 policzy¢ 3 ruchy.
przycisk (1 raz); przycisk (1 raz); przycisk.; sekundach;

4 ciag dalszy >

5 OPCJE:

Wybraé zadana opcje (X ---) 1 nacisnigcie = ustawia predkos¢ MINIMALNA.

i ja zaprogramowaé w - 2 nacisniecia = ustawia predkosé ...

nestenpuiacy S0os6h > @ 3 nacisniecia = ustawia predkosé NOMINALNA (Ustawienie fabryczne).
epujacy sp 4 nacisniecia = ustawia predkosé ...

5 nacisnie¢ = ustawia predkos¢ MAKSYMALNA.

Nacisngc¢ i zwolni¢ przycisk tyle razy, ile wskazano w wybranej opcji;

=5sec
=

g

po okoto 7 sekundach silnik wykonuije liczbe ma- Trzymac wcisniety przycisk; zwolni¢ go po 6 sekundach; | policzy¢ 3 ruchy.
newrow odpowiadajaca liczbie wpisanych impul-
SOwW.
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n A.12 - Regulacja catkowitego czasu manewru -

NOTY | OSTRZEZENIA

¢ Regulacje te mozna wykonac tylko wtedy, jesli ograniczniki kraricowe (,0” i ,1”) sa juz zaprogramowane.

e Wartos¢ ustawiona przy pomocy tej procedury, wraz z wartoscig ustawionag dla ,przyspieszenia/zwalniania” (procedura A.13) da jako wynik predkosc¢ ruchu. Aby
oceni¢, czy wynikajaca predkosé ruchu jest kompatybilna z charakterystyka rolety (masa, wymiary watu, niezbedny moment obrotowy, itp.), nalezy sie zapoznac sie
z rozdziatem ,Parametry techniczne®.

® Produkt zostaje wystany z fabryki z wytaczong funkcja.

(x1)

e

Wcisnaé i zwolnic ‘ policzyé 2 ruchy. Weisnaé i zwolnié | policzy¢ 2 ruchy. |Trzyma0’ weisniety przy- | zwolni¢ go po 5 se- | policzy¢ 3 ruchy.

przycisk (1 raz); przycisk (1 raz); cisk.; kundach;

cigg dalszy -
5 OPCJE:

Wybraé zadana opci 1 nacisniecie = ustawia 7 sekund
i 'yza roaramzwgél\?v 2 nacis$niecia = ustawia 15 sekund

Ja zap . 9 , 3 nacis$niecia = ustawia 20 sekund
nastepujacy sposéb > 4 nacis$niecia = ustawia 30 sekund

5 naci$nie¢ = wylgcza funkcje i ustawia predkosé nominalna

‘ Nacisnac i zwolni¢ przycisk tyle razy, ile wskazano w wybranej opciji;

(D) =5 sec
. =»

gl

po okoto 7 sekundach silnik wykonuije liczbe ma- Trzymad wcisniety przycisk; zwolni¢ go po 5 sekundach; | policzy¢ 3 ruchy.
newréw odpowiadajgca liczbie wpisanych impulséw.

u A.13 - Regulacja ruchu Soft-Start / Soft-Stop -

NOTY | OSTRZEZENIA

e Ta procedura umozliwia aktywacje, regulacje lub dezaktywacje ruchu Soft-Start / Soft-Stop.
¢ Dostepne sa nastepujace opcje:
— funkcja WYLACZONA
—1/2 obrotu
— 3/4 obrotu
—1 obrotu
- 1,5 obroty
Silnik zwalnia ruch o liczbe obrotéw ustawiong zaréwno po uruchomieniu jak i po zatrzymaniu

Lo

Weisnad i zwolnié policzy¢ 2 ruchy. Woaisnad i zwolnié policzy¢ 2 ruchy. Trzymac weisniety przy- | zwolni¢ go po 5 policzy¢ 3 ruchy.
przycisk (1 raz); przycisk (1 raz); cisk.; sekundach;

ciag dalszy -
. 5 OPCJE:

Wybraé zadana 1 nacisniecie = WYLACZONE

opcje i ja zaprogra- 2 nacisnigecia = Poziom 2 (1/2 obrotu) (Default)

mowac w nastepu- 3 nacisniecia = Poziom 3 (3/4 obrotu)

jacy sposéb > 4 nacis:niggia = Poziom 4 (1 obrotu)

5 nacisnie¢ = Poziom 5 (1,5 obroty)

Trzymac weisnigty zwolnic gopo 5 | policzy¢ 3 ruchy. Nacisnaé i zwolnic¢ przycisk tyle razy, ile wskazano w wybranej opcji;
przycisk.; sekundach;

po okoto 7 sekundach silnik wykonuije liczbe ma- Trzymad wcisniety przycisk; zwolni¢ go po 5 sekundach; | policzy¢ 3 ruchy.
newréw odpowiadajgca liczbie wpisanych impulséw.
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mono

— PROCEDURY GRUPY “B” — -P"’)))
obowigzuje dla silnikéw skonfigurowanych w trybie komunikacji JEDNOKIERUNKOWEJ

wykonywane wytacznie przy pomocy nadajnika Nice serii “ERA P” lub “ERA W”, wyposazonego w przyciski A, l, ¥, PRG, ESC

OGOLNE OSTRZEZENIA DOTYCZACE WYKONYWANYCH PROCEDUR

e Przed rozpoczeciem jakiejkolwiek procedury programowania, zaleca sie ustawienie rolety mniej wiecej w pofowie trasy, w
kazdym razie z dala od Gérnego lub Dolnego wytgcznika kraricowego.

e \Wszystkie procedury programowania sg wykonywane wybierajgc pojedynczy kanat na nadajniku.

e Jesli wybrany do programowania nadajnik steruje kilkoma grupami silnikéw screen, przed wystaniem polecenia wy-
maganego przez procedure, konieczny jest wybor “grupy” do ktdrej nalezy silnik, zaangazowany w programowanie.

e \W momencie, gdy silnik jest zasilany, jesli wykonuje 2 ruchy oznacza to: przynajmniej jeden juz zapisany nadajnik i brak
Zaprogramowanego wytacznika kraricowego; lub, jesli wykonuje 1 ruch, oznacza to: brak zapisanego nadajnika.

e Podczas wykonywania procedury, w jakimkolwiek momencie mozna anulowac procedure poprzez wcisniecie i zwolnienie
przycisku ESC (w tyle nadajnika).

e Kiedy wytgczniki kraricowe, Gomy i Dolny, nie sg jeszcze zaprogramowane, roleta moze by¢ sterowana wytgcznie w trybie
»obecnosci cztowieka”, czyli trzymajgc wcisniety przycisk, do momentu, gdy roleta nie osiggnie zadanej pozycji. Manewr
zostaje zatrzymany przez uzytkownika zwalniajgc przycisk w jakimkolwiek momencie.

e Kiedy wytgczniki krancowe, Gomy i Dolny sg zaprogramowane, aby sterowac roleta, wystarczy wcisng¢ przycisk sterow-
niczy. Powoduije to rozpoczecie manewru, ktory zostanie nastepnie automatycznie zatrzymany przez system, gdy roleta
0siggnie zaprogramowana pozycie.

e W celu wykonania wszystkich procedur nalezy uzy¢ nadajnika wczytanego w , Trybie I” (na przyktad, wczytanego zgodnie
z procedurg B.1 silnik skonfigurowany jako JEDNOKIERUNKOWY, A.1 silnik skonfigurowany jako DWUKIERUNKOWY lub
C.1 silnik skonfigurowany jako JEDNOKIERUNKOWY i nadajnik STAREJ generaciji, bez przyciskow PRG i ESC).

e W celu zmiany konfiguracji silnika (z JEDNOKIERUNKOWEJ na DWUKIERUNKOWA i odwrotnie) nalezy wykonac proce-
dure ,CALKOWITE kasowanie pamieci” (B.11 silnik skonfigurowany jako JEDNOKIERUNKOWY, A.10 silnik skonfigurowa-
ny jako DWUKIERUNKOWY lub C.4 silnik skonfigurowany jako JEDNOKIERUNKOWY i nadajnik STAREJ generacji, bez
przyciskéw PRG i ESC) i nastepnie wytgczy¢ i ponownie wtgczy¢ silnik.

E B.1 - Zapis PIERWSZEGO NADAJNIKA (w “Trybie 1”) Nf’l\l&)

NOTY | OSTRZEZENIA

¢ Procedura ta moze by¢ uzywana tylko do zapisywania PIERWSZEGO NADAJNIKA. Jesli silnik nie jej nie wykona, oznacza to, ze juz wczytano jeden lub kil-
ka nadajnikéw; w celu wczytania kolejnych nadajnikéw nalezy wykorzystac procedury opisane w rozdziale B.7 (silnik skonfigurowany jako JEDNOKIERUNKOWY),
A.7 (silnik skonfigurowany jako DWUKIERUNKOWY) lub C.2 (silnik skonfigurowany jako JEDNOKIERUNKOWY i nadajnik STAREJ generacji, bez przyciskow PRG i
ESC).

o Jedli zostang skasowane wszystkie nadajniki zapisane w silniku, aby zapisa¢ nowy pierwszy nadajnik nalezy obowiazkowo uzy¢ niniejszej procedury.

e Jesli w aplikacji obecnych jest kilka silnikdw, nalezy powtérzy¢ te sama procedure dla kazdego silnika.

¢ Po zakonczonej konfiguracji pierwszego nadajnika, kierunek Podnoszenia i Opuszczania rolety nie jest jeszcze przypisany do odpowiednich przyciskéw A i ¥ nadaj-
nika. Przyciski te zostang przypisane automatycznie podczas regulacji gornej (,0”) i doinej (,1”) kraricowki (patrz procedura B.3); ponadto roleta bedzie przesuwata
sie w trybie ,manualnym”, dopdki nie zostanie przeprowadzona regulacja krancowek.

e Jesli w promieniu dziatania wczytywanego nadajnika znajduja sie zasilane silniki, w celu wczytania pierwszego nadajnika do jednego z nich konieczne jest wyta-
czenie zasilania wszystkich silnikéw i dziatanie w nastepujacy sposob:

_%a =F ;5 sec =
=T Y e | @

1
- i
i
i
H =7
-— L -
- -

Roleta w potowie Wiaczyé policzy¢ 1 ruchy. Trzymaé wcisniety przy- policzy¢ 3 ruchy; zwolni¢ przycisk.
trasy. sieciowe cisk;
zasilanie

elektryczne;
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E B.2 - Blokada i odblokowanie pamigci silnika -

NOTY | OSTRZEZENIA

e Aktywacja blokady pamieci pozwala na zapobiegniecie przypadkowemu zapisaniu nieprzewidzianych i nieautoryzowanych nadajnikow.

1 2 3
1) (x 1) (x1)

(X
ey @ 28 e =D

Weisna¢ i zwolnic¢ policzy¢ 2 ruchy. Woeisna¢ i zwolnic policzy¢ 2 ruchy. Weisna¢ i zwolnic¢ policzy¢ 3 ruchy.
przycisk (1 raz); przycisk (1 raz); przycisk (1 raz);

=5sec Wybra¢ zadang opcje i wykonac ja:
» = ¢ opcja A — dla ZABLOKOWANIA pamiegi silnika.
¢ opcja B — dla ODBLOKOWANIA pamieci silnika.

Trzymaé wcidniete jednoczesnie | zwolni¢ je po 5 sekun- policzy¢ 4 ruchy.
dwa przyciski; dach;

koniec koniec
=jsec ; :-fsec
54 3% o =Y ©

Trzymaé wcisniety zwolni¢ go po 5 policzy¢ 3 ruchy. Trzymac wcisnigty zwolni¢ go po & policzy¢ 5 ruchy.
przycisk; sekundach; przycisk; sekundach;

B.3 - Programowanie RECZNE wytacznika krancowego GORNEGO (“0”) i DOLNEGO
(“1 ”) -

NOTY | OSTRZEZENIA

¢ Uzycie tej procedury jest obowiazkowe tylko dla rolet nieposiadajacych blokady mechanicznej w Gérnym wytaczniku kraricowym.
e Jesli poprzednio wytaczniki kraricowe zostaly zaprogramowane przy pomocy programowania “pétautomatycznego (B.4)” ninigjsza procedura moze zosta¢ wykonana.

® Po zaprogramowaniu wytacznika kraricowego, roleta moze by¢ sterowana przyciskami urzadzenia sterowniczego. Roleta poruszac sie bedzie w limitach ustalonych
w procedurach B.3.1iB.3.2.

¢ Jesli ograniczniki nie zostaly jeszcze zaprogramowane, kierunek przesuniecia rolety moze nie odpowiadac nacisnietemu przyciskowi.

B.3.1 - Programowanie GORNEGO wytacznika krancowego (“0”)

(X 1) - = j sec - . Sterowanie

Lo | 2w 0 57 | £9(9)

§ NIA >

Wecisna¢ i zwolni¢ | policzy¢ 2 ruchy. Trzymac wcisnigty zwolni¢ go po 5 se- | policzy¢ 2 ruchy.

Trzymad weiéniety przycisk A (lub V) i odczekad ...
przycisk (1 raz); przycisk; kundach;

Wyregulowaé
precyzyjnie
wymiar wy-
tacznika kran-
cowego ,,0” >

(D) =5 sec %
g0 g=30 ® 38

... zwolni¢ przycisk, jak tylko ’roleta dojdzie do Przy pomocy przyciskéw ustawic¢ zadany wymiar. Trzymad wcisnie- | zwolni¢ go policzy¢ 3 ruchy.
zadanego wymiaru “0” (GORNY wytgcznik ty przycisk; po 5 sekun-
krancowy). dach;
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B.3.2 - Programowanie DOLNEGO wylacznika krarnicowego (“1”)

1
1)

(X
s =
o5 (#R9)| © oh

p
=5sec
=»

=Y

-

gkl

ot

3

Sterowanie
manewrem
OPUSZCZA-
NIA >

ciag dalszy -

=9 (@)

Wecisna¢ i zwolni¢
przycisk (1 raz);

policzy¢ 2 ruchy.

“,1”
2

<> () (@)

Trzymac wcisnigty
przycisk;

zwolni¢ go po 5 se-
kundach;

Wyregulowacé
precyzyjnie
wymiar wy-
tacznika kran-
cowego ,1” 2>

policzy¢ 2 ruchy.

= -f sec « %

=)

Trzymad weiéniety przycisk ¥ (lub A) i odczekad ...

...zwolni¢ przycisk, jak tylko roleta dojdzie do

zadanego wymiaru “1” (DOLNY wytacznik
kraricowy).

B.4 -

NEGO (“1”) -

NOTY | OSTRZEZENIA

Przy pomocy przyciskéw ustawi¢ zadany wymiar

e Uzywac¢ tej procedury wytacznie dla markiz wyposazonych w blokady mechaniczne.

o Zaprogramowaé NAJPIERW GORNA kraricéwke (0).

e Dolna kraricéwka (1) NIE zostanie wczytana, jesli znajduje sie w zasiegu 120° w stosunku do GORNEJ kraricéwki (0).

e Jesli ograniczniki nie zostaly jeszcze zaprogramowane, kierunek przesuniecia rolety moze nie odpowiadac nacisnigtemu przyciskowi.

e Po zaprogramowaniu wytacznika kraricowego, przycisk A sterowac bedzie manewrem Podnoszenia a przycisk ¥ sterowac¢ bedzie manewrem Opuszczania. Ruch
rolety zostanie ograniczony przez wytaczniki kraricowe (Gérny “0” i Dolny “1”) zaprogramowane przez instalatora.

L

Sterowanie
manewrem
PODNOSZE-
NIA >

=4 (9)

* 0
h L0

Trzymac wcisnie-
ty przycisk;

zwolni¢ go po 5
sekundach;

policzy¢ 3 ruchy.

Programowanie AUTOMATYCZNE wytacznika kraricowego GORNEGO (“0”) i DOL-

p

Sterowanie
manewrem
OPUSZCZA-
NIA >

cigg dalszy -

=9 (@)

Trzymad waidniety przycisk A (lub V)i od-
czekac ...

... przenies¢ rolete az do blokady gdrne;.
Po osiggnieciu blokady wytaczenie silnika na-
stepuje w sposéb automatyczny.

... przenies¢ rolete az do blokady dolnej.

sposdb automatyczny.

Po osiagnigciu blokady wytaczenie silnika nastepuje w

zwolni¢ przycisk.

Trzymad weisniety przycisk V¥ (lub A) i od-
czekac ...
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B.5 - Programowanie POLAUTOMATYCZNE wytgcznika kraricowego GORNEGO (“0”) i
DOLNEGO (“1”) sano

NOTY | OSTRZEZENIA

¢ Nalezy uzy¢ tej procedury wytacznie dla rolet wyposazonych w blokade mechaniczna w Gérnym wytaczniku krancowym “0”.
e Jesli poprzednio wytaczniki kraricowe zostaty zaprogramowane w trybie ,Recznym (B.3)” w celu wykonania tej procedury nalezy najpierw przystapic¢ do ,Kasowania

catkowitego lub czesciowego (B.11.1 (silnik skonfigurowany jako JEDNOKIERUNKOWY), A.10.1 (silnik skonfigurowany jako DWUKIERUNKOWY) lub C.4.1 (silnik
skonfigurowany jako JEDNOKIERUNKOWY i nadajnik STAREJ generacii, bez przyciskow PRG i ESC) opcja ‘A’ lub ‘D’)".

¢ Jesli ograniczniki nie zostaly jeszcze zaprogramowane, kierunek przesuniecia rolety moze nie odpowiada¢ nacisnietemu przyciskowi.
* Po zaprogramowaniu wytacznika kraricowego, roleta moze by¢ sterowana przyciskami urzadzenia sterowniczego. Ruch w Podnoszeniu zostanie ograniczony przez
uderzenie rolety o blokade mechaniczng (obudowe) Gornego wytacznika “0”. Przy kazdym uderzeniu, wymiar wytacznika kraricowego zostaje automatycznie aktuali-

zowany przez funkcje “auto-aktualizacji wytacznika kraricowego” (paragraf 5.4). Natomiast ruch Opuszczania, zostaje ograniczony przez Dolny wytacznik krancowy
“1” (wytacznik kraricowy ustalony przez instalatora, w zadanym punkcie).

1

Sterowanie

b cigg dalszy -
N

- Sterowanie
manewrem " @ - B manewrem =» @
PODNOSZE- g@ A OPUSZCZA- g@

NIA - NIA -

Trzymad weisniety przycisk A (ub W)iod- | .. odczekad, az roleta zostanie zatrzyma- zwolnic przycisk. Trzymaé weisniety przycisk V¥ (lub A) i odcze-
czekad ... na przez uderzenie o obudowe (= wylacznik Kag ...
kranncowy GORNY = wymiar “0");

3 4
(x 1) 3 =j sec «

ey o 22| Fo =Y

... zwolni¢ przycisk, jak tylko roleta dojdzie do | Wcisnac¢ i zwolnic¢ policzy¢ 2 ruchy.

Trzymaé wcisniety przy- | zwolni¢ go po 5 se- policzy¢ 2 ruchy.
zadanego wymiaru “1” (DOLNY wytacznik przycisk (1 raz); cisk; kundach;
kraricowy).

Wyregulowacé
precyzyjnie
wymiar wy-
tacznika kran-
cowego ,1” 2>

Przy pomocy przyciskéw ustawi¢ zadany wymiar. Trzymac wcisnigty przy- zwolni¢ go po 5 sekun- policzy¢ 3 ruchy.
cisk.; dach;
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E B.6 - Programowanie POZYCJONOWANIA POSREDNIEGO rolety (wymiar “H”) -

NOTY | OSTRZEZENIA

e Procedura ta zapisuje wymiar posredni (nazwany wymiarem “H”) w stosunku do wymiaru Goérnego (“0”) i Dolnego (“1”) wytacznikdw krancowych. Podczas uzytko-
wania automatyki, po wystaniu polecenia pozycjonowania posredniego, system zatrzyma automatycznie rolete na zaprogramowanym wymiarze “H”.

* Mozliwe jest wczytanie do 30 odlegtosci “H”, jesli silnik jest skonfigurowany do funkcjonowania w trybie JEDNOKIERUNKOWYM Ilub do 6 odlegtosci “H”, jesli silnik
jest skonfigurowany w trybie DWUKIERUNKOWYM, w zadanej pozycii, jesli we wnetrzu znajduje sie przestrzer ograniczona przez dwa wytaczniki kraricowe. Wymia-
ry moga zostac¢ zaprogramowane tylko jesli wytaczniki krancowe zostaty juz zaprogramowane. Powtérzy¢ niniejsza procedure dla kazdego wymiary, ktdry chce sie
zapisac.

* Programowanie pierwszego wymiaru “H” musi by¢ potaczone z parg przyciskéw A+V, obecnych na nadajniku, uzytym dla procedury. Natomiast programowa-
nie kolejnych wymiaréw “H” przewiduje potaczenie kazdego wymiaru z zadanym przyciskiem, obecnym na innym nadajniku niezapisanym.

* Aby zmienic istniejacy wymiar “H”, nalezy ustawic rolete na zadanej wysokosci i wykonac niniejsza procedure; w punkcie 06, nalezy jednak wcisnac przycisk, z kto-
rym zwigzany jest istniejgcy wymiar “H” (ten, ktéry sig zmienia).

1 2 3 >4
(x 1) ‘ :55ec

O | Sy @G | & =3

[

e

Ustawi¢ rolete na zada- Woeisna¢ i zwolnic policzy¢ 2 ruchy. Trzymac wcisnigte jednocze- | zwolni¢ je po 5 sekundach; policzy¢ 2 ruchy.
nym wymiarze “H”. przycisk (1 raz); $nie dwa przyciski;

wag precy-

Wyregulo- =5 sec Wybra¢ zadana opcje i wyko-
== - = E] = | nadja:

zyjnie wy- = g@ g * opcja A — dla zapisania PIERW-

miar ,H” > ) SZEGO wymiaru ,H”.

® opcja B — dla zapisania KOLEJ-
NEGO wymiaru ,H”.

Przy pomocy przyciskéw ustawi¢ zadany wymiar. Trzymac wcisnigty przy- | zwolnié go po 5 sekun- | policzy¢ 3 ruchy.
cisk; dach;

koniec koniec

-

Trzyma¢ wcisniete jed- | zwolni¢ je po 5 | policzy¢ 4 ruchy. Na INNYM nadajniku NIE za- | zwolni¢ go po policzy¢ 4 ruchy.
noczesnie dwa przy- sekundach; pisanym: trzymaé wcisniety 5 sekundach;
ciski; zadany przycisk;

E B.7 - Zapisywanie KOLEJNEGO NADAJNIKA (drugiego, trzeciego, itp.) -

NOTY | OSTRZEZENIA

e Silnik skonfigurowany do funkcjonowania w trybie JEDNOKIERUNKOWYM moze wczyta¢ do 30 nadajnikow

¢ Aby wykona¢ procedure B.7.1 nalezy koniecznie mie¢ do dyspozycji nowy nadajnik do zapisania i stary nadajnik, juz zapisany. Dwa nadajniki musza mie¢ przyciski
“PRG” i “ESC” (jak na przyktad modele serii “ERA P” i “ERA W”).

* Aby wykonac procedure B.7.2 nalezy mie¢ do dyspozycji nowy nadajnik do zapisania, wybrany sposrédd modeli dostepnych w katalogu produktéw “Nice Screen” i
stary nadajnik juz zapisany.

B.7.1 - Zapisywanie przyciskow nadajnika w “Trybie I” (lub “Trybie standardowym”)

e Procedura B.7.1 zapisujg wszystkie przyciski nowego nadajnika, w “Trybie I”, proponujac te sama konfiguracje co w starym nadajniku (informacje dotyczace “Trybu
I” zamieszczone sg w paragrafie 4.6.1).

’ \
. \

:" ": - | &
oo | ® SR | 1 @3N T (PR9)

= sec.

Na STARYM nadajniku: trzymaé wci- policzy¢ 2 ruchy; odczekac¢ | policzyé 2 pozosta- zwolni¢ przycisk.
Sniety przycisk; jeszcze ... | te ruchy;
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NEW ,

'
v .

5 sec

@ *

, OLD |

T (PRY)

1)
(O

Snigty przycisk;

Na NOWYM nadajniku: trzymac wci-

zwolni¢ go po 5 se-
kundach;

policzy¢ 2 ruchy.
zwolni¢

Na STARYM nadajniku: wcisnac i

przycisk (1 raz);

policzy¢ 3 ruchy (= nadajnik zapi-
sany). Jesli wykonuje 6 ruchéw (= pa-
mig¢ zablokowana lub petna, czyli na-
dajnik niezapisany).

B.7.2 - Zapisywanie przyciskow nadajnika w “Trybie II” (lub “Trybie osobistym”)

e Procedura B.7.2 zapisuja pojedynczy przycisk nowego nadajnika, w Trybie II; czylitacza przycisk (wybrany przez instalatora) z jednym z czterech polecen (wybranym
przez instalatora) dostepnych w liscie polecen” silnika (informacje dotyczace “Trybu II” zamieszczone sa w paragrafie 4.6.1).
¢ Podczas wykonywania procedury B.7.2 mozna zapisa¢ pojedynczy przycisk. Aby zapisa¢ kolejny przycisk, nalezy powtorzy¢ procedury od poczatku.

L

\
y

v

L oD [ ==

L @

e

=

cigg dalszy -

>2

-

Na STARYM nadajniku: Trzymac¢
wecisniety przycisk i odczekac ...

policzy¢ 2 ruchy; odczeka¢ | policzy¢ 2 pozosta-
jeszcze ... | teruchy;
Wybraé zadana g B

-- | opcje i zaprogra-

zwolni¢ przycisk.

(X ues)

4 OPCJLI:
1 wcisniecie = Otwdrz > Stop > Zamknij > Stop > ...

Na NOWYM nadajniku: trzymac wcisniety
przycisk;

cigg dalszy -

i PRO)

mowac ja w na- ! a !
\ .

2 wcisniecia = Otwoérz
3 wcisniecia = Zamknij

2 ﬁ stepujacy spo-

&

séb: > * !

4 wcisniecia = Stop

zwolni¢ go po 5 sekun-
dach;

SecC.

policzy¢ 2 ruchy.

=5sec
=»

g

NEW ,

'
v .

Na STARYM nadajniku: \Wcisna¢ i zwolni¢ przycisk tyle samo razy, jak pokazano w wy-
branej opcji;

pulséw.

po okoto 7 sekundach silnik wykona liczbe ru-
chéw odpowiadajgca liczbie wpisanych im-

Na NOWYM nadajniku: wybra¢ przycisk,
ktdry chce sig zapisac; trzymac wcisniety;

zwolni¢ go po 5 se-
kundach;

policzy¢ 3 ruchy (= nadajnik zapisany). Jesli wy-
konuje 6 ruchdw (= pamieé zablokowana lub pet-
na, czyli nadajnik niezapisany).

E B.8 - Regulacja czutosci silnika przy przeszkodzie -

NOTY | OSTRZEZENIA

¢ Funkgcja ta pozwala na unikniecie nadmiernego rozciagniecia rolety po zakoriczeniu manewru zamykania. Podczas koricowej fazy tego manewru funkcja automatycz-
nie redukuje moment obrotowy silnika na podstawie wartosci wprowadzonej fabrycznie lub ustawionej przez instalatora wedtug nastepujacej procedury.

* Maksymalny mozliwy do uzyskania poziom czutosci umozliwiajacy uzyskanie niezawodnej aplikacji zalezy od typologii, masy, wymiardw rolety.

® Po zmianie ustawienia nalezy pozwoli¢ automatyce na wykonanie PRZYNAJMNIEJ trzy peine cykle, aby zatwierdzi¢ wybrany poziom czutosci.

¢ Uwaga! - Funkcja ta jest wiaczona fabrycznie, jednakze nie stosuje sie¢ jej, jezeli krarncéwki zostaty zaprogramowane recznie (B.3).

@ =

@ =

ot

3

(B)=5sec
>

¢ ’
g% @t

Trzymac wcisnigty
przycisk;

policzy¢ 2 ruchy.
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Trzymaé wcisniety
przycisk;

policzy¢ 2 ruchy.

Trzymaé wcisniete jedno-
czesnie dwa przyciski;

zwolni¢ go po 5 se-
kundach;

policzy¢ 2 ruchy.




ciag dalszy -

Wybra¢ zadana
opcje i ja zapro-
gramowac w na-
stepujacy spo-
s6b >

(X -") 4 OPCJLI:

x 1 = minimalna czuto$¢
*» @ x 2 = standardowa czuto$¢ (Ustawienie fabryczne)

x 3 = maksymalna czuto$é
x 5 = funkcja wytaczona

=jseo g‘_)@

10

sec.
po okoto 10 sekundach silnik wykonuije liczbe ma- Trzymad wcisnigty przycisk; | zwolni¢ go po 5 se- | policzyé 3 ruchy.
newréw odpowiadajaca liczbie wpisanych impulséw. kundach;

E B.9 - Zachowanie silnika w obecnosci przeszkody -

NOTY | OSTRZEZENIA

e Ta procedura umozliwia dokonanie zmiany zachowania rolety po odczytaniu przeszkody przez silnik.
¢ Dostepne sa dwa rodzaje zachowania: a) silnik zatrzymuije ruch i wykonuje krétka zmiane ruchu w celu zwolnienia przeszkody; b) silnik zatrzymuje ruch.

2

N =3

Trzymac wcisnigty | policzyé 2 ruchy. Trzymad wcisnigty | policzy¢ 2 ruchy. Trzymad wcisnigte jedno- zwolni¢ go po 5 se- | policzy¢ 2 ruchy.
przycisk; przycisk; czesnie dwa przyciski; kundach;

ciag dalszy >

Wybra¢ zadana
opcje i ja zapro-
gramowac w na-

2 OPCJE:

1 wcisniecie = Zachowanie 1 (Ustawienie fabryczne) silnik zatrzyma ruch i
wykona krétka zmiane ruchu w celu zwolnienia przeszkody

::Sebpgacy spo- 2 wcisniecia = Zachowanie 2 silnik zatrzymuije ruch

=5sec
=»

g

po okoto 10 sekundach silnik wykonuije liczbg ma- Trzymad wcisnigty przycisk; | zwolni¢ go po 5 se- | policzyé 3 ruchy.
newréw odpowiadajaca liczbie wpisanych impulséw. kundach;
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E B.10 - Zapisywanie czujnika klimatycznego, potaczonego radiowo z silnikiem -

NOTY | OSTRZEZENIA

* Aby wykonac te procedure, nalezy mie¢ do dyspozycji czujnik klimatyczny do zapisania, wybrany sposréd modeli dostepnych w katalogu produktéw “Nice Screen”
i stary nadajnik zapisany w Trybie | (zapoznac sie z paragrafem 4.6.1).

¢ Podczas wykonywania procedury, w jakimkolwiek momencie mozna anulowac programowanie, trzymajac wcisniete jednoczesnie przyciski B i ¥, przez 4 sekundy.
W alternatywie, nie wciska¢ zadnego przycisku i odczekac (60 sekund), w ciagu ktorych silnik wykona 6 ruchéw.

(x3)

y - y
=) = @
\ sensor \ sensor

Na CZUJNIKU klimatycznym: zwolni¢ go po 10 Na STARYM nadajniku: wci- Na czujniku klimatycznym: wci-
trzymac wcisniety z6tty przycisk sekundach. snac i zwolni¢ (3 razy) jakikolwiek
ilP1 !l;

policzy¢ 3 ruchy (= czujnik
snac i zwolni¢ (1 raz) i zétty przy- zapisany). Jesli wykonuje 6
przycisk. cisk “P1”; ruchéw (= pamie¢ zablokowa-
na lub petna, czyli czujnik nie-
zapisany).

E B.11 - Kasowanie CALKOWITE lub CZESCIOWE pamieci -

NOTY | OSTRZEZENIA

* Aby wykonac¢ kolejne procedury kasowania, nadajnik musi by¢ wczytany w trybie I.

* Aby zmieni¢ konfiguracje silnika (z DWUKIERUNKOWEJ na JEDNOKIERUNKOWA), po wykonaniu procedury “CALKOWITEGO kasowania pamieci”, nalezy wytaczyé
i ponownie wigczy¢ silnik.

B.11.1 - Procedura wykonywana z zapisanym nadajnikiem

1 p 3
(x1) B (x 1) B (x1)
« . R . . R .
a0 @D | -9 @ | R @
Wocisna¢ i zwolni¢ policzy¢ 2 ruchy. Wecisna¢ i zwolnic¢ policzy¢ 2 ruchy. Wecisna¢ i zwolni¢ policzy¢ 3 ruchy.
przycisk (1 raz); przycisk (1 raz); przycisk (1 raz);
(X 1 ) Wybra¢ zadang opcje i wykonac ja:

* opcja A - dla skasowania CAkEJ pamieci silnika.

® opcja B - dla skasowania WSZYSTKICH nadajnikéw zapisanych w silniku.

® opcja C - dla skasowania POJEDYNCZEGO nadajnika zapisanego w silniku.

¢ opcja D - dla skasowania WSZYSTKICH wymiaréw zapisanych w silniku (“0”, “1”, “H”, itp.). Uwaga! — Kasowanie to

e

Waisnad | zwolnié oliczve 4 ruch musi zosta¢ wykonane tylko, jesli chce sie zaprogramowac od nowa wymiary, uzywajac jednak procedury innej od tej uzy-
a . [eeliezy ueny. tej poprzednio (np. uzyto procedury programowania recznego odlegtosci (B.3) i pragnie sie uzy¢ procedury potautomatycz-
przycisk (1 raz); nej (B.5).

koniec

koniec
=5sec «
Fm  FU

Trzymac wcisnigty przycisk; | zwolni¢ go po 5 sekun- policzy¢ 5 ruchy.
dach;

opcja—B

Wecisng¢ i zwolni¢
przycisk (1 raz);

policzy¢ 5 ruchy.

(&) =5 sec « . ;5 sec .
N2 D ok
A A Y @Fn
O Trzymaé wcisniety zwolni¢ go po 5 se- | policzy¢ 3 ruchy. Nan jnik kasowania: przytrzymac wci- | policzy¢ 5 ruchy.
przycisk; kundach,;

Sniety jakikolwiek przycisk lub przycisk wezytany w
trybie 2 lub przycisk czujnika klimatycznego;
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(B)=5sec
N

28 -

koniec

opcja—D

Trzyma¢ wcisniete jed-
noczesnie dwa przy-
ciski;

zwolnic¢ je po 5 sekun- | policzy¢ 5 ruchy.

dach;

B.11.2 - Procedura wykonywana z niezapisanym nadajnikiem

NOTY | OSTRZEZENIA

e Aby wykona¢ ponizsze procedury, nalezy uzyé nadajnika z przyciskiem PRG.

L p
OFF

.
V.|
IS

~y

Odfaczyc zasilanie
elektryczne z silnika.

Przywrdcic zasilanie elek-
tryczne silnika.

<3
4
g

secC.

Odtaczy¢ zasilanie
elektryczne z silnika.

Przywrdcic zasilanie elek-
tryczne silnika.

10 ¥

Kontynuowa¢ proce-
dure, wykonujac w ca-
tosci procedure B.11.1.
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OGOLNE OSTRZEZENIA DOTYCZACE PROCEDUR ,B.12”, ,,B.13”, , B.14”

Funkcje ,Predkos¢ ruchu rolety (procedura B.12)”, ,Catkowity czas trwania manewru (procedura B.13)” i ,Regulacja ruchu
Soft-Start / Soft-Stop (procedura B.14)” umozliwiajg indywidualne ustawienie ruchu rolety, na kazdym jego etapie, wykonu-
jac wyréwnania i inne efekty, zwtaszcza w obecnosci innych rolet, znajdujacych sie w poblizu, o réznych wymiarach, z wa-
tami o réznych Srednicach lub w celu wyciszenia ruchu rolety.

¢ Funkcje ,Czas catkowity manewru (procedura B.13)” i ,,Predkos¢ ruchu rolety (procedura B.12)” sg wspotzalezne: ostat-

nia ustawiona funkcja okresla rzeczywista predkos¢ ruchu rolety.

e Po ustawieniu zgdanego czasu manewru (procedura B.13), system dostosowuje automatycznie predkos$é ruchu (bio-
ragc pod uwage rowniez ustawiong wartos¢ przyspieszania/zwalniania), tak by manewr miescit sie doktadnie w usta-
wionym czasie.

Jesli nastepnie dokona sie zmiany ruchu Soft-Start / Soft-Stop (procedura B.14) lub ogranicznikéw krancowych
(procedura B.3 / B.5), czas manewru pozostanie niezmieniony i system odpowiednio dostosuje predkosé ruchu rolety.

e Podczas ustawiania zgdanego czasu manewru (procedura B.13), jesli wynikajaca predkos$é ruchu znajduje sie poza
dopuszczalng minimalng i maksymalng wartoscig (podang w rozdziale ,Parametry techniczne”), silnik zasygnalizuje btad
przy pomocy 6 ruchdw, po zakonczeniu procedur (B.3 / B.5 / B.14) i przywrdci automatycznie predkos$é ruchu do war-
tosci nominalnej.

e Po ustawieniu predkosci ruchu, wykorzystujac do tego celu procedure B.13, ewentualna modyfikacja ograniczni-
kéw krancowych (procedura B.3 / B.5) lub ruchu Soft-Start / Soft-Stop (procedura B.14) moze okazac sie poza do-
puszczalng minimalng i maksymalng wartoscia (wskazang w rozdziale ,Parametry techniczne). W takich przypadkach,
silnik zasygnalizuje btad za pomocg 6 ruchdw, po zakoriczeniu procedur (B.3/ B.5 / B.14) i przywrdci automatycznie pred-
kos$¢ ruchu do wartosci nominalnej.

E B.12 - Regulacja Predkosci ruchu rolety -

NOTY | OSTRZEZENIA

* Aby poznac wartos¢ trzech dostepnych opcji (predkos¢ minimalna, predkosé nominalna, predkosé maksymalna), nalezy sie zapoznac z rozdziatem ,Parametry tech-
niczne”.

e Aby oceni¢, czy wybrana opcja dla predkosci ruchu rolety jest kompatybilna z charakterystyka Panstwa rolety (masa, wymiary watu, niezbedny moment obrotowy),
nalezy sie zapoznac z rozdziatem ,Parametry techniczne”.

® Opcja okreslona jako ,predko$¢ nominalna“ jest opcja ustawiong fabrycznie.

L 2 3

(x 1) 2 (x1) ; (B)=5sec «
) =5 o | Sy @ | Fa =Y

Weisnad i zwolnié policzy¢ 2 ruchy. Woaisnaé i zwolnié policzy¢ 2 ruchy. Trzymac weisniety | zwolnic¢ go po 5 policzy¢ 3 ruchy.
przycisk (1 raz); przycisk (1 raz); przycisk.; sekundach;

4 ciag dalszy >

5 OPCJE:

Wybraé zadana opcje (X ---) 1 nacisniecie = ustawia predkos¢ MINIMALNA.
i ja zaprogramowac w t» g nac!s:nigc!a : uSEaW?a pregtosfé .r:l.OMINALN Ustawienie fab
. . = .
nastepujacy sposcb > @ nacisnigcia = ustawia predko$¢ A (Ustawienie fabryczne)
4 nacisniecia = ustawia predkosé ...
5 nacis$nie¢ = ustawia predkosé MAKSYMALNA.

Nacisnac¢ i zwolni¢ przycisk tyle razy, ile wskazano w wybranej opcji;

€ =5sec
‘ =»

g5l

po okoto 7 sekundach silnik wykonuje liczbe ma- Trzymad wcisniety przycisk; zwolni¢ go po 5 sekundach; | policzy¢ 3 ruchy.
newréw odpowiadajaca liczbie wpisanych impul-
SOW.
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E B.13 - Regulacja catkowitego czasu manewru -

NOTY | OSTRZEZENIA

* Regulacje te mozna wykonac tylko wtedy, jesli ograniczniki krancowe (,0” i ,1”) sa juz zaprogramowane.

¢ Wartos¢ ustawiona przy pomocy tej procedury, wraz z wartoscig ustawiona dla ,przyspieszenia/zwalniania” (procedura B.14) da jako wynik predkos¢ ruchu. Aby
oceni¢, czy wynikajaca predkos¢ ruchu jest kompatybilna z charakterystyka rolety (masa, wymiary watu, niezbedny moment obrotowy, itp.), nalezy sie zapoznac sie
z rozdziatem ,Parametry techniczne*.

e Produkt zostaje wystany z fabryki z wytaczona funkcja.

= -f sec

Weisnag i zwolni¢ ‘ policzy¢ 2 ruchy. Woisnag i zwolni¢ ‘ policzy¢ 2 ruchy. |Trzyma(’: weisniety przy- | zwolni¢ go po 5 se- ‘ policzy¢ 3 ruchy.

przycisk (1 raz); przycisk (1 raz); cisk.; kundach;

ciag dalszy >
5 OPCJE:
- : 1 nacisniecie = ustawia 7 sekund

:’Yyl;;ai:qg:':zxg?sv 2 nacisniecia = ustawia 15 sekund

13 zap N 9 , 3 nacisniecia = ustawia 20 sekund
nastepujacy sposéb > 4 nacisniecia = ustawia 30 sekund

5 naci$nie¢ = wylgcza funkcje i ustawia predkos¢ nominalng

‘ Nacisnac¢ i zwolni¢ przycisk tyle razy, ile wskazano w wybranej opcji;

=5sec
=»

gl

po okoto 7 sekundach silnik wykonuije liczbe ma- Trzymad wcisniety przycisk; zwolni¢ go po 5 sekundach; | policzy¢ 3 ruchy.
newrow odpowiadajaca liczbie wpisanych impulséw.

E B.14 - Regulacja ruchu Soft-Start / Soft-Stop -

NOTY | OSTRZEZENIA

e Ta procedura umozliwia aktywacje, regulacje lub dezaktywacije ruchu Soft-Start / Soft-Stop.
* Dostepne sa nastepujace opcje:
- funkcja WYLACZONA
- 1/2 obrotu
- 3/4 obrotu
—1 obrotu
- 1,5 obroty
Silnik zwalnia ruch o liczbe obrotéw ustawiong zaréwno po uruchomieniu jak i po zatrzymaniu

Weisnaé i zwolnié policzy¢ 2 ruchy. Weisnaé i zwolnié policzy¢ 2 ruchy. Trzymac weisnigty przy- | zwolni¢ go po 5 policzy¢ 3 ruchy.
przycisk (1 raz); przycisk (1 raz); cisk.; sekundach;
cigg dalszy -
. 5 OPCJE:
=5 sec Wybra¢ zadana 1 nacisniecie - WYLACZONE
» opcje i ja zaprogra- 2 nacisniecia = Poziom 2 (1/2 obrotu) (Default)
mowac w nastepu- 3 nacisniecia = Poziom 3 (3/4 obrotu)
jacy sposéb > 4 nacisniecia = Poziom 4 (1 obrotu)
5 nacisnie¢ = Poziom 5 (1,5 obroty)

Trzymac wcisnigty zwolni¢ go po & ‘ policzy¢ 3 ruchy. ‘ Nacisnaé i zwolnié przycisk tyle razy, ile wskazano w wybranej opgji;

przycisk.; sekundach;

po okoto 7 sekundach silnik wykonuije liczbe ma- Trzymad wcisniety przycisk; zwolni¢ go po 5 sekundach; | policzy¢ 3 ruchy.
newréw odpowiadajgca liczbie wpisanych impulséw.
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— PROCEDURY GRUPY “C” —

obowiazuje dla silnikéw skonfigurowanych w trybie komunikacji JEDNOKIERUNKOWEJ

mozliwe do zrealizowania wytacznie z nadajnikiem Nice wyposazonym w przyciski A, B, V¥ i bez przyciskow PRG i ESC

OGOLNE OSTRZEZENIA DOTYCZACE WYKONYWANYCH PROCEDUR

e Przed rozpoczeciem jakiejkolwiek procedury programowania, zaleca sie ustawienie rolety mniej wiecej w pofowie trasy, w
kazdym razie z dala od Gdrnego lub Dolnego wytgcznika krancowego.

e Wszystkie procedury programowania sg wykonywane wybierajgc pojedynczy kanat na nadajniku.

e Jesli wybrany do programowania nadajnik steruje kilkoma grupami silnikéw screen, przed wystaniem polecenia wy-
maganego przez procedure, konieczny jest wybor “grupy” do ktdrej nalezy silnik, zaangazowany w programowanie.

e W momencie, gdy silnik jest zasilany, jesli wykonuje 2 ruchy oznacza to: przynajmniej jeden juz zapisany nadajnik i brak
zaprogramowanego wytacznika kraricowego; lub, jesli wykonuje 1 ruch, oznacza to: brak zapisanego nadajnika.

e Podczas wykonywania procedury mozliwe jest anulowanie programowania w dowolnym momencie poprzez jednoczesne
wcisniecie na 4 sekundy przyciskow B i V.

e Kiedy wytgczniki kraricowe, Gomy i Dolny, nie sg jeszcze zaprogramowane, roleta moze by¢ sterowana wytacznie w trybie
,obecnosci cztowieka”, czyli trzymajac wcisniety przycisk, do momentu, gdy roleta nie osiggnie zadanej pozycji. Manewr
zostaje zatrzymany przez uzytkownika zwalniajac przycisk w jakimkolwiek momencie.

¢ Kiedy wytgczniki krancowe, Gomy i Dolny sg zaprogramowane, aby sterowac roleta, wystarczy wcisngé przycisk sterow-
niczy. Powoduije to rozpoczecie manewru, ktory zostanie nastepnie automatycznie zatrzymany przez system, gdy roleta
osiggnie zaprogramowang pozycje.

e Aby wykonac¢ wszystkie procedury, nalezy uzy¢ nadajnika zapisanego w “Trybie |” (na przykfad, tego zapisanego przy po-
mocy procedury C.1 lub tych zapisanych przy pomocy procedury C.2.1).

[DOWN

C.1 - Zapis PIERWSZEGO NADAJNIKA (w “Trybie I”) mone g;op
=) " [

NOTY | OSTRZEZENIA

¢ Procedura ta moze by¢ uzywana tylko do zapisywania PIERWSZEGO NADAJNIKA. Jesli silnik nie jej nie wykona, oznacza to, ze juz wczytano jeden lub kil-
ka nadajnikéw; w celu wczytania kolejnych nadajnikéw nalezy wykorzystac procedury opisane w rozdziale B.7 (silnik skonfigurowany jako JEDNOKIERUNKOWY),
A.7 (silnik skonfigurowany jako DWUKIERUNKOWY) lub C.2 (silnik skonfigurowany jako JEDNOKIERUNKOWY i nadajnik STAREJ generacji, bez przyciskow PRG i
ESC).

¢ Jesli zostang skasowane wszystkie nadajniki zapisane w silniku, aby zapisa¢ nowy pierwszy nadajnik nalezy obowigzkowo uzy¢ niniejszej procedury.

e Jesli w aplikacji obecnych jest kilka silnikdw, nalezy powtérzy¢ te sama procedure dla kazdego silnika.

¢ Po zakoriczonej konfiguracii, kierunek Podnoszenia i Opuszczania rolety nie jest jeszcze przypisany do odpowiednich przyciskéw A i ¥ nadajnika. Przyciski te zostang
przypisane automatycznie podczas regulacji krancowek ,0” i,,1” (patrz procedura C.6); ponadto roleta bedzie sie przesuwata w trybie ,manualnym”, dopoki krancoweki
nie zostang wyregulowane.

e Jesli w promieniu dziatania wczytywanego nadajnika znajduja sie zasilane silniki, w celu wczytania pierwszego nadajnika do jednego z nich konieczne jest wyta-
czenie zasilania wszystkich silnikéw i dziatanie w nastepujacy sposob:

Roleta w potowie Wiaczyé policzy¢ 1 ruchy. Trzymaé wcisniety przy- policzy¢ 3 ruchy; zwolni¢ przycisk.
trasy. sieciowe cisk;
zasilanie

elektryczne;
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C.2 - Zapisywanie KOLEJNEGO NADAJNIKA (drugiego, trzeciego, itp.)
(&)

NOTY | OSTRZEZENIA

Silnik skonfigurowany do funkcjonowania w trybie JEDNOKIERUNKOWYM moze wczyta¢ do 30 nadajnikdw

¢ Aby wykona¢ procedure C.2.1 nalezy koniecznie mie¢ do dyspozycji nowy nadajnik do zapisania i stary nadajnik, juz zapisany. Dwa nadajniki musza mie¢ przyciski
“PRG” i “ESC” (jak na przyktad modele serii “ERA P” i “ERA W”).

* Aby wykonac procedure C.2.2 nalezy mie¢ do dyspozycji nowy nadajnik do zapisania, wybrany sposréd modeli dostepnych w katalogu produktéw “Nice Screen” i
stary nadajnik juz zapisany.

C.2.1 - Zapisywanie przyciskéw nadajnika w “Trybie I” (lub “Trybie standardowym”)

¢ Procedura C.2.1 zapisujg wszystkie przyciski nowego nadajnika, w “Trybie I”, proponujac te sama konfiguracje co w starym nadajniku (informacje dotyczace “Trybu
|” zamieszczone sa w paragrafie 4.6.1).

>3

¢ A

(7= =\ (x3)

Sec. ( : . ﬁ

Na NOWYM nadaijniku: trzymac wcisnie- zwolni¢ go po 8 sekun- | Na STARYM nadajniku: wcisnac i zwolni¢ przycisk (3

ty przycisk; dach; razy), pod warunkiem, ze jest on zapisany.

<=’§ (x 1)

Na NOWYM nadaijniku: wcisnac i policzy¢ 3 ruchy (= nadajnik zapisany). Jesli wyko-
zwolni¢ przycisk (1 raz); nuje 6 ruchéw (= pamigc zablokowana lub petna, czyli
nadajnik niezapisany).

C.2.2 - Zapisywanie przyciskéw nadajnika w “Trybie II” (lub “Trybie osobistym”)

e Procedura C.2.2 zapisuja pojedynczy przycisk nowegdo nadajnika, w Trybie II; czyli tacza przycisk (wybrany przez instalatora) z jednym z czterech polecen (wybranym
przez instalatora) dostepnych w ,liscie polecen” silnika (informacje dotyczace “Trybu II” zamieszczone sa w paragrafie 4.6.1).

® Podczas wykonywania procedury C.2.2 mozna zapisa¢ pojedynczy przycisk. Aby zapisac kolejny przycisk, nalezy powtdrzy¢ procedury od poczatku.

¢ Podczas wykonywania procedury, w jakimkolwiek momencie mozna anulowac programowanie, trzymajac wcisniete jednoczesnie przyciski B i ¥ , przez 4 sekundy.
W alternatywie, nie wciska¢ zadnego przycisku i odczekac (60 sekund), w ciagu ktdrych silnik wykona 6 ruchow.

> | »

., OLD

@Qf
(

Na NOWYM nadajniku: trzymac wcisniety zwolni¢ go po 8 se- Na STARYM nadaijniku: trzymac wcisnie- | zwolni¢ go po 5 se- | policzy¢ 4 ruchy.
przycisk, ktory chce sie zapisac; kundach. ty przycisk; kundach;

3 ciag dalszy >

Wybra¢ zadana 4 OPCJI:
opcje i zaprogramo- 1 wcisniecie = Otworz > Stop > Zamknij > Stop > .

G j j X ... 2 weisniecia = Otworz
wac jg w nastepujg-
cy sposob: > 3 wcisniecia = Zamknij

4 wcisniecia = Stop

Na STARYM nadajniku: Wcisna¢ i zwolni¢ przycisk kilka razy, zgodnie z numerem wskazanym w wybranej opgj;

O

. NEW

po okoto 7 sekundach silnik wykona liczbe ru- Na NOWYM nadajniku: trzymac wcisniety zwolni¢ go po 5 policzy¢ 3 ruchy (= nadajnik zapisany). Jesli wy-
chéw odpowiadajaca liczbie wpisanych impul- ten sam przycisk, wcisniety w kroku 1; sekundach; konuje 6 ruchoéw (= pamie¢ zablokowana lub pet-
SOwW. na, czyli nadajnik niezapisany).
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NOTY | OSTRZEZENIA

* Aby wykonac te procedure, nalezy mie¢ do dyspozycji czujnik klimatyczny do zapisania, wybrany sposréd modeli dostepnych w katalogu produktéw “Nice Screen”
i stary nadajnik zapisany w Trybie | (zapoznac sie z paragrafem 4.6.1).

¢ Podczas wykonywania procedury, w jakimkolwiek momencie mozna anulowac programowanie, trzymajac wcisniete jednoczesnie przyciski B i ¥, przez 4 sekundy.
W alternatywie, nie wciska¢ zadnego przycisku i odczekac (60 sekund), w ciagu ktorych silnik wykona 6 ruchéw.

= 10 sec

D)
+ sensor - = + sensor -

Na CZUJNIKU klimatycznym: zwolni¢ go po 10 Na STARYM nadajniku: wci- Na czujniku klimatycznym: wci- policzy¢ 3 ruchy (= czujnik
trzymac wcisniety z6tty przycisk sekundach. snac i zwolni¢ (3 razy) jakikolwiek snac i zwolni¢ (1 raz) i zétty przy- zapisany). Jesli wykonuje 6
“P17; przycisk. cisk “P1”; ruchéw (= pamie¢ zablokowa-
na lub petna, czyli czujnik nie-
zapisany).

C.4 - Kasowanie CALKOWITE lub CZESCIOWE pamieci

NOTY | OSTRZEZENIA

* Aby wykonac¢ kolejne procedury kasowania, nadajnik musi by¢ wczytany w trybie I.

e Aby zmieni¢ konfiguracje silnika (z DWUKIERUNKOWEJ na JEDNOKIERUNKOWA), po wykonaniu procedury “CALKOWITEGO kasowania pamieci”, nalezy wytgczyé
i ponownie witgczy¢ silnik.

¢ Podczas wykonywania procedury mozliwe jest anulowanie programowania w dowolnym momencie poprzez jednoczesne wcishiecie na 4 sekundy przyciskow B i
V. Ewentualnie mozna nie wciska¢ zadnego przycisku i odczekac 60 sekund, az silnik wykona 6 manewrdw.

C.4.1 - Procedura wykonywana z zapisanym nadajnikiem

L p >3

ﬁ . i @@ (=
&N: @58 | | 1L @ F

Trzymac wcisnigty | policzy¢ 2 ruchy; zwolni¢ przycisk. Trzymac wcisnigty policzy¢ 3 ruchy; zwolni¢ przycisk.
przycisk; przycisk;
3 4 >5

=
(

( =»

@g @ =

Trzymac wcisniety | policzy¢ 3 ruchy; zwolni¢ przycisk. Trzymac wcisnigty policzy¢ 3 ruchy; zwolni¢ przycisk.
przycisk; przycisk;

Wybra¢ zadana opcje i wykonac ja:

¢ opcja A — dla skasowania CALEJ pamieci silnika.

¢ opcja B - dla skasowania WSZYSTKICH nadajnikéw zapisanych w silniku.

¢ opcja C — dla skasowania POJEDYNCZEGO nadajnika zapisanego w silniku.

¢ opcja D — dla skasowania WSZYSTKICH wymiaréw zapisanych w silniku (“0”, “1”, “H”, itp.). Uwaga! — Kasowanie to musi zosta¢ wykonane
tylko, jesli chce sie zaprogramowac od nowa wymiary, uzywajac jednak procedury innej od tej uzytej poprzednio (np. uzyto procedury programo-
wania recznego odlegtosci (C.6) i pragnie sie uzy¢ procedury pdtautomatycznej (C.8).

@®

policzy¢ 5 ruchy.

opcja—B

Trzymaé wcisniete
przyciski;

policzy¢ 5 ruchy; zwolni¢ przyciski.
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9
)

opcja—C

Trzymac wcisnigty

5
sec.

®

(>
(
(

=5sec
-b

koniec

przycisk;

policzy¢ 3 ruchy;

zwolni¢ przycisk.

Snigty

koniec

g D 7
@ 5
&) w sec. (
o
(@)
Trzymad wcisnigty policzy¢ 5 ruchy; zwolni¢ przycisk.

przycisk;

C.4.2 - Procedura wykonywana za

[o]

isk lub przycisk wczytany w
trybie 2 lub przycisk czujnika klimatycznego;

: przytrzymac wci-

moca nieskonfigurowanego nadajnika

policzy¢ 5 ruchy.

L 2 >3
OFF ON / Y
. 5 | C,
= > 5 ‘ . 5 (
& N | \ NEW / w sec.
g sec. g \ / (
Odtgczyc¢ zasilanie Ponownie zataczy¢ za-

elektryczne silnika.

silanie.

ON

Trzymac wcisniety przycisk;

zwolni¢ przycisk.

Odfaczy¢ zasilanie

elektryczne silnika.

silanie.

Ponownie zataczy¢ za-

Nastepnie nalezy
przeprowadzi¢
procedure C.4.1.

C.5 - Blokada i odblokowanie pamigci silnika

NOTY | OSTRZEZENIA

()
()]
(=)

¢ Aktywacja blokady pamieci pozwala na zapobiegniecie przypadkowemu zapisaniu nieprzewidzianych i nieautoryzowanych nadajnikow.

®

-

(7=

2t

2

Trzymac wcisnigty
przycisk;

policzy¢ 2 ruchy;

cisk.

zwolni¢ przy-

Trzymac wcisniety
przycisk;

policzy¢ 3 ruchy;

zwolni¢ przy-
cisk.

>5 5

g
(

ci silnika.

Trzymac wcisnigty
przycisk;

zwolni¢ przy-
cisk.

Trzymad wcisnigte
przyciski;

koniec
(>
(
(

Trzymac wcisnigty
przycisk;

policzy¢ 3 ruchy; zwolni¢

przycisk.

policzy¢ 2 ruchy;

zwolnié przy- | clisinika.

ciski.

®

=
I
I
I
1
-

Wybrac¢ zadang opcje i wykonac ja:
¢ opcja A — dla ZABLOKOWANIA pamig-

¢ opcja B — dla ODBLOKOWANIA pamie-

koniec

-

( =»

Trzymac wcisnigty

przycisk;

zwolni¢ go po 5 se-

kundach;

policzy¢ 5 ruchy.
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Programowanie RECZNE wytacznika kraficowego GORNEGO (“0”) i DOLNEGO

)

NOTY | OSTRZEZENIA

¢ Uzycie tej procedury jest obowiazkowe tylko dla rolet nieposiadajacych blokady mechanicznej w Gérnym wytaczniku kraricowym.

e Jesli poprzednio wytaczniki kraricowe zostaly zaprogramowane przy pomocy programowania “potautomatycznego (D.7)” niniejsza procedura moze zostac¢ wykona-
na.

® Po zaprogramowaniu wytacznika kraricowego, roleta moze by¢ sterowana przyciskami urzadzenia sterowniczego. Roleta poruszac sie bedzie w limitach ustalonych
w procedurach C.6.11C.6.2.

e Jesli ograniczniki nie zostaly jeszcze zaprogramowane, kierunek przesuniecia rolety moze nie odpowiadac nacisnigtemu przyciskowi.
¢ Podczas wykonywania procedury moZzliwe jest anulowanie programowania w dowolnym momencie poprzez jednoczesne wcisniecie na 4 sekundy przyciskow B i
V. Ewentualnie mozna nie wciska¢ zadnego przycisku i odczekac 60 sekund, az silnik wykona 6 manewrdw. ® Po wykonaniu regulacji przycisk A bedzie sterowat

wykonaniem manewru podnoszenia, a przycisk ¥ manewrem opuszczania. Roleta bedzie sie poruszata w zakresie limitéw okreslonych przez obie wysokosci kran-
cowek.

C.6.1 - Programowanie GORNEGO wytacznika kraiicowego (“0”)

p
) e .

Trzymac wcisnigty | policzy¢ 2 ruchy; zwolni¢ przycisk. Trzymac wcisnigty policzy¢ 4 ruchy; zwolni¢ przycisk.
przycisk; przycisk;

4
( = Sterowanie
(

manewrem
PODNOSZE-
( NIA >

Trzymac wcidniety | policzy¢ 2 ruchy; zwolni¢ przycisk. Trzymaé wcisniety przycisk A (lub W) i Przy pomocy przyciskéw ustawi¢ zgdany wymiar. Al-
przycisk; odczekaé ... ternatywnie, dia doktadniejszej regulaciji wykonaé
procedure A.1.

Wyregulowaé

precyzyjnie

wymiar wy- ‘
tacznika kran- =
cowego ,,0” > =5

Przy pomocy przyciskéw ustawi¢ zadany wymiar. I Trzymac wcisnigty przycisk; iczy¢ ; ‘ zwolni¢ przycisk.

C.6.2 - Programowanie DOLNEGO wytacznika kraricowego (“1”)
2

N (@R

Trzymac wcisnigty | policzy¢ 2 ruchy; zwolni¢ przycisk. Trzymac wcisnigty policzy¢ 4 ruchy; zwolni¢ przycisk.
przycisk; przycisk;

4

( Sterowanie

manewrem

OPUSZCZA-
(= NIA >

Trzymac wcisnigty | policzy¢ 2 ruchy; zwolni¢ przycisk.

Trzymad weidniety przycisk ¥ (ub A) i
przycisk;

Przy pomocy przyciskéw ustawi¢ zadany wymiar. Al-
odczekac ...

ternatywnie, dla doktadniejszej regulaciji wykonac
procedure A.1.

Wyregulowaé
precyzyjnie
wymiar wy-
facznika kran-
cowego ,,1” >

Przy pomocy przyciskéw ustawic¢ zadany wymiar. I Trzymad wcisniety przycisk; ‘ policzy¢ 3 ruchy; ‘ zwolni¢ przycisk.
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C C.7 - Programowanie AUTOMATYCZNE wylacznika kraricowego GORNEGO (“0”) i DOL-
NEGO (“1” (s
o

NOTY | OSTRZEZENIA

e Uzywac tej procedury wytacznie dla

markiz

osazonych w blokady mechaniczne.

¢ Jesli poprzednio wytaczniki kraricowe zostaty zaprogramowane w trybie ,Recznym (C.6)", w celu wykonania tej procedury nalezy najpierw przystapi¢ do ,Kasowa-
nia catkowitego lub czesciowego (B.11.1 (silnik skonfigurowany jako JEDNOKIERUNKOWY), A.10.1 (silnik skonfigurowany jako DWUKIERUNKOWY) lub C.4.1 (silnik
skonfigurowany jako JEDNOKIERUNKOWY i nadajnik STAREJ generacji, bez przyciskow PRG i ESC) opcja ‘A’ lub ‘D’)”.
® Po zaprogramowaniu wytacznikéw kraricowych roleta moze by¢ sterowana za pomoca impulsu na przyciski urzadzenia sterujacego. Ruch rolety bedzie ograniczony
przez wytacznik kraricowy (Wysoki ,0” i Niski ,1”) zaprogramowane przez instalatora. Przy kazdym uderzeniu, odlegtos¢ ogranicznika kraricowego zostaje automa-

tycznie aktualizowana przez funkcje ,automatycznej aktualizacji ogranicznika krancowego” (punkt 5.4).

¢ Podczas wykonywania procedury moZzliwe jest anulowanie programowania w dowolnym momencie poprzez jednoczesne wcisniecie na 4 sekundy przyciskow B i
V. Ewentualnie mozna nie wciska¢ zadnego przycisku i odczekac 60 sekund, az silnik wykona 6 manewrdw. ® Po wykonaniu regulacji przycisk A bedzie sterowat
wykonaniem manewru podnoszenia, a przycisk ¥ manewrem opuszczania. Roleta bedzie sie poruszata w zakresie limitéw okreslonych przez obie wysokosci kran-

cowek.

@ *

-

2

J o
Qgﬁgs

®

-

(v

(

Trzymac wcisnigty
przycisk;

policzy¢ 2 ruchy;

zwolni¢ przycisk.

Trzymac wcisnigty
przycisk;

zwolni¢ przycisk.

Trzymac wcisnigty
przycisk;

odczekad, az roleta zakoriczy manewr podnoszenia;
silnik wytacza sie automatycznie po osiagnieciu gor-
nej blokady i wezytuje ogranicznik WYSOKI ,,07;

Jedli roleta rozpoczyna ruch w przeciwnym kierunku, nacisna¢ i zwol-
ni¢ przycisk A w celu odwrdcenia kierunku ruchu silnika.

zwolni¢ przycisk.

Roleta zakoriczy manewr opuszczania;

silnik wytacza sig automatycznie po osiggnieciu dolnej blokady i wczytuje
ogranicznik NISKI ,1”.

Uwaga — W razie potrzeby nalezy niezwtocznie zatrzymac sinik i wcisnaé
przycisk B (polecenie to powoduje takze anulowanie procedury).
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C C.8 - Programowanie POLAUTOMATYCZNE wytacznika krancowego GORNEGO (“0”) i

DOLNEGO (“1”)

NOTY | OSTRZEZENIA

¢ Nalezy uzy¢ tej procedury wytacznie dla rolet osazonych w blokade mechaniczng w Gérnym wytaczniku kraricowym “0”.

e Jesli poprzednio wytaczniki kraricowe zostaty zaprogramowane w trybie ,Recznym (C.6)” w celu wykonania tej procedury nalezy najpierw przystapic¢ do ,Kasowania
catkowitego lub czesciowego (B.11.1 (silnik skonfigurowany jako JEDNOKIERUNKOWY), A.10.1 (silnik skonfigurowany jako DWUKIERUNKOWY) lub C.4.1 (silnik
skonfigurowany jako JEDNOKIERUNKOWY i nadajnik STAREJ generacii, bez przyciskow PRG i ESC) opcja ‘A’ lub ‘D’)".

¢ Jesli ograniczniki nie zostaly jeszcze zaprogramowane, kierunek przesuniecia rolety moze nie odpowiada¢ nacisnietemu przyciskowi.

* Po zaprogramowaniu wytacznika kraricowego, roleta moze by¢ sterowana przyciskami urzadzenia sterowniczego. Ruch w Podnoszeniu zostanie ograniczony przez
uderzenie rolety o blokade mechaniczng (obudowe) Gornego wytacznika “0”. Przy kazdym uderzeniu, wymiar wytacznika kraricowego zostaje automatycznie aktuali-
zowany przez funkcje “auto-aktualizacji wytacznika kraricowego” (paragraf 5.4). Natomiast ruch Opuszczania, zostaje ograniczony przez Dolny wytacznik krancowy
“1” (wytacznik kraricowy ustalony przez instalatora, w zadanym punkcie).

e Podczas wykonywania procedury mozliwe jest anulowanie programowania w dowolnym momencie poprzez jednoczesne wcisniecie na 4 sekundy przyciskow B i
V. Ewentualnie mozna nie wciska¢ zadnego przycisku i odczeka¢ 60 sekund, az silnik wykona 6 manewrdw. ® Po wykonaniu regulacji przycisk A bedzie sterowat
wykonaniem manewru podnoszenia, a przycisk ¥ manewrem opuszczania. Podczas Podnoszenia roleta zostanie zatrzymana w wyniku uderzenia o blokady me-
chaniczne konstrukcji (= gérna krancowka ,0”), natomiast podczas Opuszczania markiza zatrzyma sie na dolnej kraricéwce (,1”) ustalonej przez instalatora.

1 2 clag dalszy >

N4
Sterowanie ﬁ — - ( nd Sterowanie

manewrem ﬁ manewrem
PODNOSZE- ﬁ% »> OPUSZCZA-
NIA > ( NIA >

Trzymaé weisniety przycisk A (lub W) i | ... odczekad, az roleta zostanie zatrzymana zwolnié przycisk.
odczekad ... przez uderzenie o obudowe (= wylacznik kran-
cowy GORNY = wymiar “0");

Trzymad weidniety przycisk ¥ (lub A) i
odczekac ...

3

-

(o=

Ne& @l ¢

... zwolni¢ przycisk, jak tylko roleta dojdzie do zada- | Trzymac wcisnigty | policzy¢ 2 ruchy; zwolni¢ przycisk.
nego wymiaru “1” (DOLNY wytacznik kraricowy). przycisk;

| Do i
@ 2 (»

[

Trzymac wcisnigty przy- | policzy¢ 4 ruchy; zwolni¢ przycisk. Trzymac wcisniety przycisk; zwolni¢ przycisk.
cisk;

Wyregulowaé
precyzyjnie
wymiar wy-
facznika kran-
cowego ,,1” >

Przy pomocy przyciskdw ustawi¢ zgdany wymiar. I Trzymaé wcisniety przycisk; | policzy¢ 3 ruchy; ‘ zwolni¢ przycisk.

C.9 - Programowanie POZYCJONOWANIA POSREDNIEGO rolety (wymiar “H”)
(re.)

(=)

NOTY | OSTRZEZENIA

e Procedura ta zapisuje wymiar posredni (nazwany wymiarem “H”) w stosunku do wymiaru Goérnego (“0”) i Dolnego (“1”) wytacznikdw krancowych. Podczas uzytko-
wania automatyki, po wystaniu polecenia pozycjonowania posredniego, system zatrzyma automatycznie rolete na zaprogramowanym wymiarze “H”.

* Mozliwe jest wczytanie do 30 odlegtosci “H”, jesli silnik jest skonfigurowany do funkcjonowania w trybie JEDNOKIERUNKOWYM lub do 6 odlegtosci “H”, jesli silnik
jest skonfigurowany w trybie DWUKIERUNKOWYM, w zadanej pozycii, jesli we wnetrzu znajduje sie przestrzer ograniczona przez dwa wytaczniki kraricowe. Wymia-
ry moga zostac¢ zaprogramowane tylko jesli wytaczniki kranicowe zostaty juz zaprogramowane. Powtérzy¢ niniejsza procedure dla kazdego wymiary, ktdry chce sie
zapisac.

* Programowanie pierwszego wymiaru “H” musi by¢ potaczone z parg przyciskéw A+V, obecnych na nadajniku, uzytym dla procedury. Natomiast programowa-
nie kolejnych wymiaréw “H” przewiduje potaczenie kazdego wymiaru z zadanym przyciskiem, obecnym na innym nadajniku niezapisanym.

e Aby zmienic istniejacy wymiar “H”, nalezy ustawic rolete na zadanej wysokosci i wykonac niniejsza procedure; w punkcie 06, nalezy jednak wcisnac przycisk, z kto-
rym zwigzany jest istniejgcy wymiar “H” (ten, ktéry sig zmienia).
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Trzymac wcisnigty policzy¢ 2 ruchy; zwolni¢ przycisk. Trzymac wcisnigty policzy¢ 4 ruchy; zwolni¢ przycisk.
przycisk; przycisk;
3 4
) ( Wyregulo-
4 ( wag precy-
= ZE ; zyjnie wy-
Y o ( miar ,,H” 2>
Trzymac wcisnigte | policzy¢ 2 ruchy; zwolni¢ przy- | Przy pomocy przyciskéw ustawi¢ zadany wymiar.
przyciski; ciski.

Eﬁ % ( Wybra¢ zadanag opcje i wykonac ja:

5 i 3 E ; ( =»  opcja A — dla zapisania PIERWSZEGO
W sec. O | ( wymiaru H”.
- ¢ opcja B - dla zapisania KOLEJNEGO wy-
Trzymac wcisnigty przy- | policzy¢ 3 ruchy; zwolni¢ przycisk. miaru H".

cisk;

< m >
N = | B |

© Oy ®©

(@) | O

o - o

o Trzymac wcisnigte policzy¢ 4 ruchy; zwolni¢ przy- o Na INNYM nadajniku NIE zapi- policzyé 4 ruchy.

przyciski; ciski. sanym: trzymac wcisnigty zadany
przycisk;

C.10 - Regulacja czutosci silnika przy przeszkodzie

NOTY | OSTRZEZENIA

¢ Funkgcja ta pozwala na unikniecie nadmiernego rozciagniecia rolety po zakoriczeniu manewru zamykania. Podczas koricowej fazy tego manewru funkcja automatycz-
nie redukuje moment obrotowy silnika na podstawie wartosci wprowadzonej fabrycznie lub ustawionej przez instalatora wedtug nastepujacej procedury.

* Maksymalny mozliwy do uzyskania poziom czutosci umozliwiajacy uzyskanie niezawodnej aplikacji zalezy od typologii, masy, wymiaréw rolety.

e Po zmianie ustawienia nalezy pozwoli¢ automatyce na wykonanie PRZYNAJMNIEJ trzy petne cykle, aby zatwierdzi¢ wybrany poziom czutosci.

¢ Uwaga! - Funkcja ta jest wiaczona fabrycznie, jednakze nie stosuje sie¢ jej, jezeli krarncéwki zostaty zaprogramowane recznie (C.6).

1 3 cigg dalszy >
Wybra¢ zada- . »
ﬁ o ( 4 | naopcieiija a@ L;i n:mn:’nalga czu’ros{c By
> =1 (o [zmrosrame- S ey
ﬁ O Zﬂ . ” wac w naste- S"e’g maksymalna czutos¢

Y A= ' ( P'-"LQS)V Spo- 1 x 5 = funkcja wylgczona

s6

wcisnac i zwol- | policzy¢ 2 ruchy; Trzymac wcisnigte | policzyé 2 ruchy; zwolni¢ Nacisna¢ i zwolni¢ przycisk tyle razy, ile wskaza-
ni¢ przycisk; przyciski; przyci- no w wybranej opcji;
ski.

Wskazoéwka — Podczas wykonywania proce-

- dury mozliwe jest anulowanie programowania
w dowolnym momencie poprzez jednocze-

10 sne wcisniecie na 4 sekundy przyciskéw B i
V. Ewentualnie mozna nie wciska¢ zadnego

przycisku i odczekac 60 sekund, az silnik wy-
po okoto 10 sekundach silnik wykonuije liczbg ma- | Trzymac wcisniety policzy¢ 3 ruchy; zwolni¢ przy- kona 6 manewrow.

newréw odpowiadajgca liczbie wpisanych impul- przycisk; cisk.

sOw.
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OSTRZEZENIA DOTYCZACE CODZIENNEGO

UZYTKOWANIA AUTOMATYKI

5.1 - Maksymalny czas pracy ciagtej

Zasadniczo silniki z linii ,NEXT” przeznaczone sg do uzytku prywatnego, a co za tym
idzie, nieciagtego. W razie przedtuzonego uzycia, w celu ochrony silnika przed zbyt
duzym przegrzaniem, ogranicza predkosc¢ silnika (do predkosci minimalnej); w ten
sposob czas ciggtego uzycia wzrasta, umozliwiajac przedtuzone uzycie az do zadzia-
tania zabezpieczenia termicznego.

5.2 - Sterowanie czesciowym otwarciem/
zamknieciem rolety

W ponizszej tabeli zamieszczono spis przyciskow, ktdre nalezy nacisnac na nadajniku
w celu przestania gtéwnych polecen otwierania/zamykania rolety. Te funkcje zostaty
doktadniej opisane w ponizszych punktach.

Przycisk, ktéry nalezy

nacisnaé, aby wydaé Dziatanie silnika

polecenie
A (UP) Ustawienie odleg’ros’ci odnoszgcej sig do wylgcznika
krancowego WYSOKIEGO
Ustawienie odlegtosci odnoszacej sie do wytacznika
v ([OOWN) krgr’]cowego NIgKIIJEG% 5
m (STOP) Zatrzymuje ruch
i Wyswietla informacje na temat pozyciji
SLIDER (FAST TOUCH) Zmiana pozycji

Zwieksza predkos¢ silnika
(silnik potwierdza odbidr polecenia wykonaniem kroét-
kiego ruchu)
Normalna predkos¢ silnika
(silnik potwierdza odbidr polecenia wykonaniem krot-
kiego ruchu)
Zmniejsza predkos¢ silnika
(silnik potwierdza odbidr polecenia wykonaniem krot-
kiego ruchu)
Wyswietlanie poziomu natadowania baterii.

Po nacisnieciu przyciskow roleta zostanie ustawiona
w taki sposodb, ze bedzie wskazywac poziom natado-
wania baterii:
ogranicznik wysoki = bateria natadowana w 10%
50% skoku = bateria natadowana w 50%

10% skoku = bateria natadowana w 10%
Ustawienie na 10% trasy przed osiagnigciem wytacz-
nika kraricowego 0-WYSOKIEGO
Ustawienie na 50% trasy
(ustawiona pierwsza odlegtosc H)

SLIDER + (3 sec)

SLIDER o (3 sec)

SLIDER - (3 sec)

A UP)  +H (STOP)

H (STOP) + ¥ (DOWN)

A UP)  + 'V (DOWN)

5.2.1 - Zleci¢ odlegtosé¢ ,H”

Zazwyczaj w celu wydania polecenia czesciowego otwarcia/zamknigcia rolety, nale-
2y wcisnac¢ przycisk, ktory zostat przypisany do tej wysokosci czesciowej podczas
jej programowania (w celu uzyskania dodatkowych informacji nalezy sie zapoznac¢ z
procedurg B.6, A.6 lub C.9). Jezeli na nadajniku znajduja sie tylko trzy przyciski oraz
zostata skonfigurowana tylko jedna wysokos¢ ,H”, w celu przywotania tej wysokosci
nalezy nacisna¢ rownoczesnie przyciski A i ¥. Jesli w fazie instalacji nie zaprogra-
mowano odlegtosci ,H”, przyjmie ona wartos¢ fabryczng réwna posredniemu punk-
towi miedzy wytacznikiem kraricowym WYSOKIM i wytacznikiem kraricowym NISKIM.

5.2.2 - Zleci¢ odlegtosci ,,90%” i ,,10%”

Dostepne sa dwie dodatkowe odlegtosci czesciowe (Rys. 5) ustawione fabrycznie

na nastepujacych wartosciach:

— pozycja ,90%" = 90% trasy przed osiagnieciem wytacznika krancowego 0-WY-
SOKIEGO (markiza zwinieta w 90%);

— pozycja ,10%” = 10% trasy przed osiagnieciem wytacznika krancowego 0-WY-
SOKIEGO (markiza zwinieta w 10%).

Aby przywota¢ odlegtosc ,90%”, nacisnac przyciski A+ W (GQRA + STOP).
Aby przywota¢ odlegtosc ,10%”, nacisna¢ przyciski ¥+ B (DO + STOP).

/e N

- J
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5.3 - Mozliwos¢ zmiany potozenia markizy przez
uzytkownika za pomoca nadajnika wyposazo-
nego w powierzchnie ,slider”

Szczegdlnie wazna jest mozliwos¢ wyboru potozenia zatrzymania automatyki w opar-
ciu o potrzebe chwili (storice, deszcz itp.).

Jedli steruje sie automatyka z nadajnika Nice wyposazonego w powierzchnie ,slider”
(np. P1V itp.), mozna zmieni¢ potozenie zatrzymania automatyki w nastepujacy spo-
sob: obszar u géry powierzchni ,slider” zmieni potozenie automatyki w gore (az do
osiagniecia pofozenia wytacznika kraricowego gérnego ); obszar na dole powierzch-
ni ,slider” zmieni potozenie automatyki w dot (az do osiagnigcia potozenia dolnego
wytacznika kraricowego).

5.4 - Funkcja “Auto-aktualizacji wytacznikéw krani-
cowych”
Uwaga! - Funkcja jest dostepna wytacznie, jesli wytaczniki kraricowe sa zaprogra-

mowane z procedura Automatyczna (punkt B.4, A.4 lub C.7) lub Pdtautomatyczng

(punkt B.5, A.5 lub C.8). Funkcja nie moze zosta¢ dezaktywowana.

Okresowo funkcja jest aktywowana automatycznie podczas manewru podnosze-
nia: roleta wykonuje uderzenie w skrzynke lub inny blok mechaniczny, aktualizujac
pozycje ogranicznika kraricowego (ogranicznik Wysoki “0”). Wraz z uptywem czasu,
funkcja ta pozwala na kompensacje wydtuzania sie lub skracania rolety, spowodo-
wanych zuzyciem lub dziataniem skokdw temperatury, pozwalajac rolecie na zakon-
czanie manewru podnoszenia, przy Gérnym wytaczniku kranicowym, zawsze z duzg
precyzja

6 URZADZENIA DODATKOWE

6.1 - Czujniki klimatyczne wiatru, stoniica i deszczu

Ostrzezenie! — Czujnikéw klimatycznych nie nalezy traktowac jako urzgdzenia za-
bezpieczajacego, chronigcego przed uszkodzeniem markizy z powodu dziatania
deszczu lub silnego wiatru. Zwykta przerwa w dostawie pradu uniemozliwia bowiem
automatyczne dziatanie markizy. W zwigzku z tym, czujniki te nalezy traktowac jako
czes¢ automatyki utatwiajacg nadzér nad markiza. Producent nie ponosi zadnej od-
powiedzialnosci za straty materialne powstate w wyniku dziatania czynnikéw atmos-
ferycznych, ktdre nie zostaty wykryte przez czujniki.

6.1.1 - Definicje i terminy umowne

e Polecenie reczne Polecenie reczne ,,Stonce On” = uruchamia odbieranie
przez silnik polecen automatycznych, przekazywanych przez czujnik ,Storice”, je-
zeli takowy wystepuje w instalaciji. Kiedy funkcja odbioru tych polecen jest aktyw-
na, uzytkownik moze w dowolnym momencie wysyta¢ polecenia reczne: polecenia
te traktowane sg jako nadrzedne wzgledem automatycznej pracy urzadzenia.

¢ Polecenie reczne ,Stonce Off” = dezaktywuje odbieranie przez silnik polecen
automatycznych, przekazywanych przez czujnik ,Storice”, jezeli takowy wystepu-
je w instalaciji. Kiedy funkcja odbioru tych polecen jest nieaktywna, automat dziata
wytacznie w trybie sterowania recznego. Czujnikéw ,Wiatr” i ,Deszcz” nie mozna
dezaktywowac, gdyz stuza one do ochrony automatyki przed tymi czynnikami at-
mosferycznymi.

¢ Intensywnos¢ ,,Powyzej wartosci progowej” nastonecznienia/ wiatru =
stan, w ktorym intensywnos¢ zjawiska atmosferycznego przekracza wartos¢ usta-
long jako progowa.

¢ Intensywnos¢ ,Ponizej wartosci progowej” nastonecznienia/wiatru = stan,
w ktérym intensywno$c zjawiska atmosferycznego znajduje sie ponizej wartosci
uznanej jako progowa.

¢ ,,Ochrona przed wiatrem” = stan, w ktérym system blokuje wszystkie polecenia
otwarcia markizy z powodu intensywnosci wiatru przekraczajacej wartosé progo-
wa.

e ,Opady deszczu” = stan, w ktérym system ostrzega o opadach deszczu, w prze-
ciwienstwie do stanu ,brak opaddw”.

e ,Polecenie reczne” = polecenie podnoszenia, opuszczania lub zatrzymania, wy-
stane przez uzytkownika za posrednictwem nadajnika.

6.1.2 - Zachowanie silnika w poszczegolnych warunkach pogo-
dowych

Czuijniki klimatyczne umozliwiaja zapewnienie zautomatyzowanego dziatania Paristwa
markizy w zaleznos$ci od warunkéw atmosferycznych.

Regulacja wartosci progowych dziatania storica i wiatru jest mozliwa poprzez odpo-
wiednie zaprogramowanie czujnika.

Zachowanie automatyki w obecnosci czujnika ,,Storice” (rys. 6)

(Wskazowka — nastepujace automatyczna praca silnika bedzie sie odbywat tylko wte-
dy, gdy zostat zaprogramowany Scistej / czesciowego otwarcia ,H”", inaczej silnik

nie ruszy) Kiedy intensywnosc¢ nastonecznienia osiagnie wyzszg wartoscé, niz wartosé
progowa, i jezeli roleta znajduje sie w pozycji pomiedzy kraricéwka ,0” a wysokoscia
posrednig ,H”, silnik przesuwa rolete do najblizszej pozycji posredniej ,H”. Jezeli na-
tomiast roleta znajduije sie w innej pozyciji, silnik nie przesuwa jej. Kiedy intensywnosc
nastonecznienia jest mniejsza, niz ustawiona warto$¢ progowa, silnik nie przesuwa
rolety.

Howanie automatyki w obecnosci czujnika ,,Deszcz” (rys. 7)
Kiedy pada, system wydaje polecenie zamkniecia rolety. Warunek ten traktowany jest
jako priorytetowy wzgledem czujnika nastonecznienia.



Zachowanie automatyki w obecnosci czujnika ,,Wiatr” (rys. 8)

Kiedy intensywnos$¢ deszczu ma wyzszg wartosc, niz ustawiona warto$¢ progowa,
system wydaje polecenie zamknigcia rolety. Warunek ten traktowany jest jako priory-

tetowy wzgledem czujnika deszczu i nastonecznienia.

Informacje ogélne:

— Polecenia reczne podnoszenia, zatrzymania, opuszczania i czesciowego otwar-

catkowite zamkniecie rolety.

cia rolety, wysytane do silnika przez uzytkownika, nie powodujg dezaktywowania
czujnikdw nastonecznienia, wiatru i deszczu, chyba ze polecenie takie spowoduje

— Kiedy roleta jest catkowicie zamknieta, zaden czujnik klimatyczny nie moze spowo-

dowac jej automatycznego otwarcia.

Automatyczna praca silnika na postawie polecen otrzymywanych z czujnikéw klima-
tycznych nie powoduje zablokowania polecen recznych, wysytanych do rolety przez

uzytkownika.

— Warunki ,,opady deszczu” i ,wiatr ponad wartoscig progowa” blokuja dziatanie czuj-

nika nasfonecznienia.

— Polecenie reczne ,Storce-ON” aktywuje (,Stonce-OFF” dezaktywuje) wytacznie

czujnik nastonecznienia.
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(pomoc w rozwiagzywaniu problemoéw)

Q Po podtaczeniu zasilania silnik nie wiacza sie:
Wykluczajac mozliwosc, ze nastapita interwencja zabezpieczenia termicznego, w
przypadku ktdrej wystarczy zaczekac na schtodzenie silnika, nalezy sprawdzic,
Czy napiecie sieciowe odpowiada parametrom technicznym podanym w niniej-
szej instrukcji obstugi, dokonujac pomiaru energii pomiedzy ,wspdlnym” przewo-
dem a przewodem zasilanej fazy elektrycznej. Nastepnie sprobowac podtgczye
zasilanie do przeciwnej fazy elektrycznej.

Po wystaniu polecenia podnoszenia silnik nie wtacza sie:

Sytuacja taka moze mie¢ miejsce, jezeli roleta znajduje sie w poblizu gornej kran-
cowki (,0”). W tym przypadku nalezy najpierw przesunac ja lekko w dét, a na-
stepnie ponownie wydac¢ polecenie podnoszenia.

System pracuje w warunkach awaryjnych w trybie ,,manualnym”:

- Sprawdzi¢, czy silnik nie doznat bardzo silnego wstrzasu elektrycznego lub me-
chanicznego.

— Sprawd?zi¢, czy zadna czes¢ silnika nie zostata naruszona.

— Wykonac procedure kasowania (procedura B.11, A.10 lub C.4) i ponownie za-
programowac kraricowki.

Utylizacja produktu

Podobnie, jak w przypadku czynnosci montazowych, po zakonczeniu okresu uzyt-
kowania produktu, prace demontazowe powinny zosta¢ wykonane przez wykwali-
fikowany personel.

Urzadzenie skfada sie z roznego rodzaju materiatow: niektore z nich moga zostaé
poddane recyklingowi, inne powinny zosta¢ poddane utylizacji. Zalecamy zapozna-
nie sie z informacjami na temat recyklingu i utylizacji przewidzianymi w lokalnie obo-
wigzujacych przepisach dla danej kategorii produktu.

Uwaga! - Niektore czesci produktu moga zawiera¢ substancje szkodliwe lub nie-
bezpieczne, ktére pozostawione w srodowisku, mogtyby mie¢ szkodliwy wptyw na
Srodowisko i zdrowie ludzkie.

Umieszczony obok symbol zabrania wyrzucania niniejszego produktu

razem z odpadami domowymi. W celu utylizacji produktu, nalezy prze-

prowadzi¢, zgodnie z lokalnie obowiazujacymi przepisami, zbidrke se-

lektywna lub zwrdéci¢ produkt do sprzedawcy w chwili zakupu nowego,
réwnowaznego produktu.

Uwaga! - Lokalne przepisy moga przewidywac powazne kary w przypadku nielegal-
nego usunigcia niniejszego produktu.

Materiat opakowaniowy podlega utylizacji zgodnie z lokalnymi przepisami.
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Parametry techniczne

B Czestotliwosé: 433.92 MHz B Moc promieniowania: O dBm B Kodowanie
radiowe: “BD”.

Odniesc¢ sie do danych zamieszczonych na tabliczce znamionowej silnika.

Zanotuj: ® Wszystkie podane parametry techniczne, dotycza temperatury otoczenia
rownej 20°C (+ 5°C). ® Nice S.p.a. zastrzega sobie prawo do wprowadzenia modyfi-
kacji w produkcie, w jakimkolwiek momencie, gdy uzna to za konieczne, utrzymujac
niezmienione przeznaczenie uzytkowania i funkcje.

Uproszczona deklaracja zgodnosci CE

NICE S.p.A. niniejszym os$wiadcza, ze typ urzadzenia radiowego NX SOL MA 615
SH BD, NX SOL MA 1014 SH BD, NX SOL MA 2010 SH BD, jest zgodny z dyrek-
tywa 2014/53/UE.

Kompletny tekst deklaracji zgodnosci CE jest udostepniany pod nastepujacym adre-
sem internetowym: https://www.niceforyou.com/en/support.
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