MhouseKit GDO (3

Do automatyzaciji bram garazowych segmentowych i uchylnych.

Instrukcja montazu i ostrzezenia

ISTGDO-PLR01.4865 - rev.0 - 15-04-2010 I







SPIS TRESCI

OSTRZEZENIA ROZSZERZENIE WIADOMOSCI

KROK 1 4 | KROK5 19
5.1 - Programowanie zaawansowane 19

OPIS PRODUKTU - 5.1.1 - Ustawianie parametréw nadajnikiem radiowym 19

KROK 2 5 | -5.1.2 - Kontrola ustawier nadajnikiem radiowym 19

2.1 - Przeznaczenie 5 | 5.2 - Urzadzenia opcjonalne 19

2.2 - Opis automatyki 5 | 5.8 - Dodawanie i odigczanie akcesoriow 20

2.3 - Opis urzadzen 5 | -5.3.7 - Wyjscie fototestu 20

- 2.3.1 - Sitownik elektromechaniczny GDOK 6 | -5.3.2- Wejscie STOP 20

- 2.3.2 - Fotokomdrki PHO (opcja) 6 | 5.4 - Wozytywanie nadajnika 20

- 2.3.3 - Przefacznik kluczowy KS1 (opgja) 7 | -5.4.1- Wezytywanie trybem 1 20

- 2.3.4 - Lampa sygnalizacyjna FL1 z wbudowang anteng (opcja) 7 | -5.4.2 - Wezytywanie trybem 2 21

- 2.3.5 - Nadajniki radiowe TX4 7 | -5.4.3 - Wezytywanie ‘na odleglosc” 21
- 5.4.4 - Usuwanie z pamigci kodéw nadajnikéw radiowych 21

INSTALOWANIE - 5.4.5 - Usuwanie z pamigci wszystkich koddw nadajnikdw 21

KROK 3 7 5.5 - Rozwigzywanie problemoéw 21

3.1 - Kontrola wstepna 7 5.6 - Diagnostyka i sygnalizacja 22

- 3.1.1 - Ograniczenia w uzytkowaniu g | -56.7 - Fotokomorki 22

23.1.2 - Narzedzia | materialy 9| - 5.6.2 - Sygnalizacja z lampg ostrzegawczg i Swiatetkiem nocnym 22

- 3.1.3 - Wykaz przewoddw 10 | 2563~ Centraia 23

3.2 - Przygotowanie instalacji elektrycznej 10

- 3.2.1 - Podfgczenie do sieci elektrycznej 10 DANE TECHNICZNE

3.3 - Instalowanie innych urzadzen 11 | KROK 6 24

- 3.3.1 - Montaz prowadnicy 11

- 8.3.2 - Montaz sifownika do prowadhicy 11 | DOKUMENTACJA TECHNICZNA

- 8.3.3 - Montaz sitownika do sufitu 12 | KROK 7 |

- 3.3.4 - Fotokomdrki PHO (opcja) 13 | 7.1 - Instrukcja Uzytkowania |

- 3.3.5 - Przefgcznik kluczowy KS1 (opcja) 14 | - 7.1.1 - Przepisy bezpieczeristwa |

- 3.3.6 - Lampa ostrzegawcza FL1 (opcja) 14 | -7.1.2 - Sterowanie bramg |

- 3.3.7 - Elektryczne podigczenia do centrali GDOK 15 | -7.1.3 - Konserwacja wykonywana przez uzytkownika |

3.4 - Podfgczenie do sieci zasilajacej 16 | - 7.1.4 - Wymiana baterii w nadajniku Il

3.5 - Kontrola wstepna 16 | - 7.1.5 - Wymiana zaréwki I

- 3.5.1 - Programowanie pozycji otwarcia i zamknigcia bramy 17 | Deklaracja Zgodnosci CE urzadzen GDO i

- 3.5.2 - Kontrola nadajnika radiowego 17 | Deklaracja Zgodno$ci CE bramy automatycznej segmentowej lub uchyinej \%

3.6 - Regulacje 17

- 3.6.1 - Wybor predkosci bramy 17

- 3.6.2 - Wybdr rodzaju dziatania 17

3.7 - Odbidr i przekazanie do eksploataciji 18

- 3.7.1 - Préby odbiorcze 18

-3.7.2 - Rozruch 18

KONSERWACJA

KROK 4 18

UTYLIZACJA URZADZENIA 18




OSTRZEZENIA

KROK 1

Instrukcje i ostrzezenia przeznaczone dla instalatora i uzytkownika.

* W przypadku pierwszego montazu automatyki do bram segmentowych
lub uchylnych z sitownikiem GDO radzimy przeznaczy¢ czas na uwazne
przeczytanie niniejszej instrukcji: lepiej przeczyta¢ cato$¢ przed przysta-
pieniem do instalowania i bez po$piechu.

Przygotowac wszystkie czesci zestawu GDO pod reka tak, aby czytajac,
sprawdzac¢ i jednoczesnie analizowac informacje zawarte w tej instrukciji.
Nie uruchamia¢ tez proceséw programowania i wczytywania, w przeciw-
nym razie podczas wtasciwej instalacji napotka sie ustawienia inne od
ustawien fabrycznych.

e Czytajgc instrukcje zwrdci¢ szczegding uwage na fragmenty niezwykle
istotne, oznaczone nastepujgcym znakiem:

te fragmenty sa szczegdlnie wazne dla waszego bezpieczenstwa.

¢ Niniejsza instrukcje nalezy przechowywac w celu ewentualnej, przysztej
konsultaciji.

e Zaréwno ta instrukcja, konstrukcja oraz wykonanie poszczegdlinych
zespotdw GDO, sg w pemi zgodne z obowigzujgcymi normami i przepisami.

® Majac na uwadze zagrozenia wystepujace przy montazu i pracy GDO,
niezbedne jest w czasie instalacji przestrzeganie obowigzujacych norm i
przepisdw oraz zwrdcenie uwagi na nastepujgce sprawy:

¢ Ta instrukcja zawiera wazne informacje, dotyczace bezpieczen-
stwa podczas montazu, nalezy sie wiec nig zapoznac jeszcze rozpo-
czeciem prac montazowych. Nie kontynuowaé¢ montazu, jesli zaist-
nialy jakiekolwiek watpliwosci. W razie potrzeby zwréci¢ sie do Ser-
wisu MHOUSE o pomoc i wyjasnienia.

¢ Montaz automatyki wykonywaé zgodnie z podanymi instrukcjami
montazu.

* Przed rozpoczeciem montazu upewni¢ sie, ze poszczegolne ele-
menty zastawu GDO sg odpowiednie dla tej konkretnie bramy.
Szczeg6lng uwage zwréci¢ na dane zawarte w rozdziale 6 “Dane
techniczne”. Jesli cho¢ jeden z podzespotéw jest nieodpowiedni nie
kontynuowa¢ montazu.

® Sprawdzi¢, czy sa niezbedne inne urzagdzenia do skompletowania
automatyki z sitownikiem GDO, zgodnie ze specyficzng sytuacja
dotyczaca zastosowania, oraz z istniejacymi zagrozeniami.

¢ Automatyka GDO nie moze by¢ instalowana na zewnatrz.

e Systemu automatyki GDO nie wolno uzywaé, dopoki nie zostanie
ona przekazana do eksploataciji, jak opisano w par. 3.7.2 “Przekaza-
nie do eksploatac;ji”.

e System automatyki GDO nie moze by¢ traktowany jako system
zabezpieczajacy przed wlamaniem. Jesli oczekuje si¢ skutecznej
ochrony nalezy potaczyé GDO z innymi stosownymi urzadzeniami.

¢ Opakowanie GDO powinno by¢ usuniete zgodnie z odpowiednimi
przepisami.

¢ Nie wykonywac¢ modyfikacji zadnej czesci, jesli nie sg one przewi-
dziane w niniejszej instrukcji. Operacje tego typu moga jedynie spo-
wodowac niewtasciwe dziatanie. MHOUSE nie bierze odpowiedzial-
nosci za szkody spowodowane przez tak zmodyfikowany produkt.

e Elementéw automatyki nigdy nie mozna zanurzaé w wodzie lub
innych ptynach. Podczas instalowania i uzytkowania, nalezy uwazag,
aby do wnetrza centrali i innych otwartych urzadzen nie dostaly sie

elementy state lub ptyny.

e Gdyby jednak ptyny przedostaty sie do wnetrza nalezy natychmiast
odtaczyé urzadzenie od zasilenia i zwrdci¢ sie natychmiast do serwi-
su technicznego MHOUSE. Uzytkowanie GDO w takich sytuacjach
moze spowodowacé niebezpieczne sytuacije.

e Wszystkie komponenty systemu GDO przetrzymywa¢ daleko od
zrodet ciepta i ptomieni: takie czynniki moga uszkodzi¢ urzadzenie,
byé powodem nieprawidtowego dziatania, wszcza¢ pozar lub stwo-
rzy¢ inne niebezpieczne sytuacje.

e Sitownik podfaczy¢ do sieci zasilajgcej takiej, ktéra posiada uzie-
mienie.

e Wszystkie czynnosci wymagajace otworzenia pokrywy ochronne;j
urzadzenia GD0 moga by¢ wykonywane wéwczas, gdy zostanie on
odtaczony od zasilania. Jesli urzadzenie wytgczajace jest niewidocz-
ne z miejsca pracy, nalezy zawiesi¢ tablice: “UWAGA - PRACE KON-
SERWACYJNE W TOKU”.

¢ Po zadziataniu wytacznikéw automatycznych lub bezpiecznikéw i
przed ich przywréceniem do pierwotnej pozyciji, nalezy okresli¢ i
wyeliminowa¢ usterke.

e Gdy naprawa wykonana wediug wskazéwek umieszczonych w
niniejszej instrukcji nie da oczekiwanego efektu, nalezy skontakto-
wac sie z serwisem technicznym MHOUSE.

Szczegodtowe ostrzezenia na temat zgodnosci uzytkowania tego produktu
w odniesieniu do Dyrektywy maszynowej 2006/42/CE:

¢ Niniejszy produkt wprowadzony zostaje na rynek jako “element sktado-
wy urzadzenia”, co oznacza, ze skonstruowany zostat w celu umieszcze-
nia go w innym urzgdzeniu lub potaczenia z innymi urzadzeniami w celu
stanowienia “maszyny” w rozumieniu dyrektywy 2006/42/CE: jedynie w
potaczeniu z innymi komponentami oraz w sposoéb taki, jak to opisano w
niniejszej instrukcji uzytkownika. Zgodnie z postanowieniami dyrektywy
2006/95/CE ostrzega sie: przekazanie do eksploatacji powyzszego pro-
duktu nie jest dozwolone, dopdki producent maszyny zawierajgcej ten
produkt nie zidentyfikuje go i nie zadeklaruje jako zgodnego z dyrektywa
2006/95/CE.

Szczegodlng ostroznos¢ nalezy zachowaé w zakresie uzytkowania tego
produktu pod katem jego zgodnosci z dyrektywa “Niskiego Napiecia”
2006/95/CE:

e Produkt niniejszy odpowiada cechom wymaganym przez dyrektywe
“Niskiego Napiecia” o ile zastosowany jest w konfiguracjach przewidzia-
nych w niniejszym podreczniku uzytkownika oraz w potgczeniu z artykuta-
mi wymienionymi w katalogu produktéw firmy Mhouse S.r.l.
Charakterystyki te mogtyby nie by¢ gwarantowane, jesli produkt uzytko-
wany jest w konfiguracjach z innymi, nieprzewidzianymi produktami;
zabrania sie uzytkowania ninigjszego produktu w potaczeniu z takimi
wyrobami poki osoba dokonujgca instalacji nie upewni sie, co do zgodno-
$ci z wymaganiami przewidywanymi przez dyrektywe.

Szczegdlng uwage nalezy zwrécié na uzytkowanie niniejszego produktu z
punktu widzenia dyrektywy o Zgodnosci elektromagnetycznej 2006/95/CE:
e Niniejszy produkt zostat poddany badaniom w zakresie zgodnosci elek-
tromagnetycznej w skrajnych sytuacjach uzytkowania, w konfiguracjach
przewidywanych w niniejszym podreczniku uzytkownika oraz w potgcze-
niu z artykutami znajdujgcymi sie w katalogu produktow firmy Mhouse
S.r.l. Zgodnos¢ elektromagnetyczna moze nie by¢ zagwarantowana jesli
produkt uzytkowany bedzie w potaczeniu z innymi wyrobami nieprzewi-
dzianymi; zabronione jest uzytkowanie niniejszego produktu w takich
sytuacjach poki osoba dokonujgca instalacji nie upewni sie co do zgod-
nosci z wymaganiami zawartymi w dyrektywie.




OPIS PRODUKTU

KROK 2
2.1 - PRZEZNACZENIE

GDO jest zestawem urzadzen przeznaczonych do automatyzacji bram
segmentowych lub uchylnych na posesjach prywatnych.

Zadne inne zastosowanie oprécz opisanego wyzej, lub inne niz opi-
sane w niniejszej instrukcji jest zabronione.

GDO dziatajg przy pomocy energii elektrycznej, a w przypadku braku
napiecia w sieci elektrycznej, mozna wysprzegli¢ je pociagnieciem wiasci-
wej linki i przesung¢ recznie brame.

2.2 - OPIS AUTOMATYKI

Ponizszy przyktad typowej instalacji GDO pozwoli wyjasni¢ kilka terminow
i aspektoéw dotyczacych systemu automatyki bramy segmentowej lub
uchylnej:

Lampa ostrzegawcza z wbudowang anteng FL1 (opcjonalna)
Para fotokomdérek PHO (opcja)

Przefacznik kluczowy KS1 (opcja)

Sitownik GDOK

Blokady mechaniczne.

2.3 - OPIS URZADZEN

GDO moze by¢ ztozony u zrzadzen znajdujgcych sie na Rysunku 2;
Natychmiast sprawdzi¢ zawarto$¢ opakowania i integralnos¢ zawartych
w nim urzadzen.

Uwaga: Aby dostosowa¢ GDO do norm migjscowych zawarto$¢ opako-
wania moze by¢ inna niz wskazana; doktada zawarto$¢ wskazana jest na
opakowaniu pod napisem: ,Mhousekit GDO zawiera”.

Wykaz czesci i akcesoriow:

L)
M
N)
0)

=

Rézne drobne elementy: srubki, nakretki itp.;
patrz tabela 1, 2, 3i 4 (¥).

nadajnik radiowy TX4

Para fotokomérek sciennych PHO
Przefacznik kluczowy KS1

Lampa ostrzegawcza FL1 z anteng

Sruby i wkrety do zamocowania sitownika nie znajdujg sie w zestawie
GDO poniewaz wybor ich zalezy od grubosci i rodzaju materiatu.

A)
B)
C)
D)
E)
F)
G)
H)

1 sitownik elektromechaniczny GDO z wbudowang centralg
gtowica z kotem zebatym

wozek z linkg do wysprzeglania

pasek zebaty 6 m.

uchwyt do skrzydta

prowadnica 3 m w 3 czesciach

2 ptaskowniki potaczeniowe

2 wsporniki do sufitu




2.3.1 - Sitownik elektromechaniczny GDOK

GDOK jest sitownikiem elektromechanicznym z silnikiem 24V pradu stafe-
go. Posiada mechaniczny system wysprzeglenia z linkg, umozliwiajgcy
reczne otwarcie bramy w przypadku awarii zasilania.

Sitownik jest mocowany do sufitu za pomoca odpowiednich wspornikdw.

Centrala steruje sitownikiem i nadzoruje zasilanie poszczegdlnych czesci:
posiada ona karte elektroniczng scalong z wbudowanym odbiornikiem
radiowym.

Centrala moze sterowac silnikiem z dwoma predkosciami: ,wolno” i
,Szybko”.

Trzy przyciski: P1, P2 i P3 [B] i odpowiadajgce im diody stuzg do progra-
mowania centrali sterujgce;.

Do podtgczen elementow elektrycznych przewidziana zostata listwa zaci-
skowa ponumerowana [A]. Odpowiednio do wejscia STOP przewidziana
dioda sygnalizacyjna jego stanu.

Podtaczenie do zasilania sieciowego jest bardzo proste: wystarczy wiozy¢
wtyczke do gniazdka elektrycznego.

TABELA 1
Lista drobnych czesci GDOK llosé 2.3.2 - Fotokomérki PHO (opcja)
Nakretki samoblokujgce M6 szt 4 Pa(a moqt_ovyanyoh na scianie fotokomorek PHO po podlaqzemu do cen-
trali umozliwia wykrycie przeszkody na osi optycznej pomiedzy nadajni-
Srubki M6x14 szt. 2 kiem (TX) i odbiornikiem (RX).
Srubki 6,3x38 tcei szt. 4
TABELA 2
Srubki 4,2x9,5 szt. 2
— Lista drobnych czesci dla PHO llosé
Srubki 6x18 szt. 1
Podktadki RO5 szt. 2 Whkret HI LO 4X9,5 szt. 4
Membrana na przewod szt. 1 Whkret samogwintujgcy 3,5X25 szt. 4
Blokady mechaniczne szt. 2 Kotek nylonowy s 5 ¢ szt. 4




2.3.3 - Przetacznik kluczowy KS1 (opcja)

Dwupozycyjny wytacznik kluczowy KS1 stuzy do otwierania bramy bez
zastosowania nadajnika radiowego: wytgcznik jest podswietlony wiec jest
tatwo dostrzegalny nawet w ciemnos$ci.

Umozliwia realizacje dwoch polecen, w zaleznosci od kierunku jego obro-
tu: ,OPEN”" i ,STOP”; kluczyk samoczynnie wraca do pozyciji centralnej.

TABELA 3
Lista drobnych czesci dla KS1 llosé
Whkret HI LO 4X9,5 szt. 2
Wkret samogwintujacy 3,56X25 szt. 4
Kotek nylonowy s 5 ¢ szt. 4

2.3.4 - Lampa sygnalizacyjna FL1 z wbudowang antena (opcja)

Lampa sygnalizacyjna jest sterowana poprzez centrale i miga ostrzegaw-
czo, gdy brama sie porusza. Wewnatrz lampy znajduje sie rowniez antena
dla odbiornika radiowego.

TABELA 4
Lista drobnych czesci dla FL1 llosé
Whkret samogwintujacy 4,2X32 szt. 4
Kotek nylonowy s 6 ¢ szt. 4

2.3.5 - Nadajniki radiowe TX4

Nadajnik radiowy jest potrzebny do zdalnego sterowania ruchem otwiera-
nia i zamykania bramy. Posiada on cztery przyciski umozliwiajgce wystanie
czterech réznych polecen dla jednej bramy lub np. jednego polecenia do
czterech réznych bram.

Wystanie sygnatu sterujacego potwierdza dioda [A]; zaczep [B] stuzy do
przyczepienia nadajnika do etui.

INSTALOWANIE

KROK 3

A Instalacja musi by¢ przeprowadzona przez wykwalifikowany per-
sonel w zgodzie ze wskazowkami zawartymi w rozdziale 1 ,,0STRZE-
ZENIA”.

3.1 - KONTROLA WSTEPNA

Nie wolno stosowaé GDO do napedu bramy, ktéra jest niesprawna
lub niebezpieczna. Nie usung one btedéw niewtasciwej instalacji lub
nieprawidtowej jej konserwaciji.

UWAGA: BLEDNY MONTAZ MOZE SPOWODOWAC POWAZNE
SZKODY.

Przed przystapieniem do montazu nalezy sprawdzi¢ co nastepuje:

¢ Czy poruszajagca si¢ brama nie zajmuje drég lub chodnikéw publicz-
nych.

* Zeby po zainstalowaniu sitownika usungé niepotrzebne faficuchy i
powylaczaé wszelkie urzadzenia, ktére byty potrzebne do montazu.

e Czy waga i wymiary bramy odpowiadaja wielkosciom podanym w
instrukc;ji (rozdziat 3.1.1); jesli nie, GDO nie moze by¢ instalowany.

e Czy struktura bramy jest odpowiednia do jej zautomatyzowania i
czy jest zgodna z wymaganiami obowigzujacych przepisow.

 Ze w ruchu otwierania i zamykania bramy nie wystepujg momenty
zwiekszonych oporéw (tarcia).

* Ze konstrukcja bramy jest wystarczajgco wytrzymata i nie ma nie-
bezpieczenstwa wypadniecia jej z szyn.

e Ze brama jest prawidtowo wywazona: w dowolnym pofozeniu nie
powinna samoczynnie si¢ poruszac.

e Ze miejsce montazu odpowiada rozmiarom sitownika i zapewnia
bezpieczne i fatwe jego wysprzegalnie.

* Ze miejsca montowania poszczegélnych urzadzen nie moga byé
narazone na uderzenia i muszg by¢ odpowiednio stabilne.




* Powierzchnie montazu fotokomoérek powinny by¢ ptaskie i umozli-
wiajgce wlasciwe wzajemne ustawienie TX i RX.

e Ze zachowane beda minimalne i maksymalne wymiary pokazane
na rysunku 8.

C 2970 mm

A 40+400 mm
\  “
4 B

260 mm

260 mm

e Zwréé szczegblng uwage na mocowanie szyny do nadproza i
wspornikéw do sufitu, zamocowanie do nadproza bedzie musiato
znies$¢ cafe obciazenie przy otwieraniu i zamykaniu bramy. Wsporni-
ki do sufitu beda obciazone cigzarem sitownika GDO. W obu przy-
padkach nalezy przewidzie¢ ewentualne zuzycie i deformacje, ktére
moga pojawi¢ sie w przysziosci.

e Zaleca sie¢ zamontowanie sitownika w potowie bramy, ale lekkie
przestawienie jest réwniez dozwolone. Przyktad montazu RAMIENIA
WAHADLOWEGO zamocowanego obok klamki (rysunek 9).

e Ze w osi bramy (lub lekko w bok), przy wartosciach ,,A” i ,,B” istnie-
ja wiasciwe warunki do przymocowania szyny do nadproza czyli, ze
miejsce przeznaczone na montaz jest dostatecznie wytrzymate i
solidne.

Czy GDO moze by¢ pewnie zamocowany do sufitu w odlegtosci ,,C”
za pomoca wspornikow.

Jezeli brama jest typu uchylnego (ze sprezynami lub przeciwciezara-
mi) niezbedne bedzie zastosowanie RAMIENIA WAHADLOWEGO,
zamocowanego obok klamki (Rysunek 9).

e Jezeli brama jest typu uchylnego, upewnij sie, ze odlegtosé [E] z
rysunku 10, to znaczy minimalna odlegtos¢é pomiedzy goérng po-
wierzchnia szyny i najwyzszym punktem toru ruchu gérnej krawedzi
bramy, zawiera sie w podanym maksymalnym przedziale od 65 mm
do 300 mm. Jesli tak nie jest GDO nie moze by¢ zamontowany.

2= ¥

E 65+300 mm

Jezeli brama zamyka pomieszczenie, do ktérego nie ma innego doste-
pu, zalecamy instalacje zestawu WYSPRZEGLENIA Z ZEWNATRZ
(rysunek 11 i 11a) W przeciwnym razie zwykta awaria zasilania unie-
mozliwi dostep do tego pomieszczenia.

Uwaga: zestawy dodatkowe ramie wahadtowe i wysprzeglenie z
zewnatrz posiadajg wtasne instrukcje montazu.




ODBLOKOWANIE Z ZEWNATRZ W
TRYBIE RECZNYM

1) Zamontuj dZzwignie
[A] Dzwignia
[B] Sruba czarna

2) Zatoz linke stalowa

[C] Ostona
[D] Linka stalowa
[E] Zacisk

3.1.1 - Ograniczenia w uzytkowaniu

Rozdziat 6 ,Dane techniczne” dostarcza podstawowych danych dla okre-
Slenia przydatnosci komponentéw GDO dla twojego konkretnego zasto-
sowania.

Ogdlnie GDO jest w stanie automatyzowac¢ bramy segmentowe lub uchyl-
ne do mieszkan prywatnych, ktére odpowiadaja wymiarom przewidzia-
nym w tabeli:

Bramy segmentowe: maksymalna wysokos$¢ 240 cm maksymalna szero-
kos¢ 370 cm (8,8 m2) sita maksymalna 55 kg.

Brama WAHADEOWA niewystajgca: maksymalna wysokos$¢ 220 cm -
maksymalna szeroko$¢ 350 cm (7,7 m2) - sita maksymalna 55 kg.

Brama WAHADEOWA wystajgca: maksymalna wysokos¢ 280 cm - mak-
symalna szeroko$¢ 350 cm (9,8 m2) - sita maksymalna 55 kg.

Ksztatt bramy i warunki klimatyczne (np. obecnos¢ silnych wiatrow) moga
jeszcze zmniejszy¢ te parametry. W takim przypadku niezbedne jest okre-
Slenie sity potrzebnej do napedu bramy w najgorszych warunkach i
poréwnanie jej z wartosciami podanymi w danych technicznych sitownika
GDO.

3.1.2 - Narzedzia i materialy

A Zaopatrzyc¢ sie we wszystkie narzedzia i materialy potrzebne do
instalacji urzadzenia, upewnicé, ze sa odpowiedniej jakosci i we wia-
$Sciwym stanie, zgodnie z przepisami bezpieczenstwa. Zobacz przy-
ktady na rysunku 12.




3.1.3 - Wykaz przewodow

Przewody potrzebne do instalacji GDO moga rézni¢ sie w zaleznosci od rodzaju i ilodci zastosowanych urzadzen dodatkowych; rys. 13 pokazuje prze-
wody potrzebne do typowej instalacji. W zestawie GDO nie ma zadnych przewoddw.

Tabela 5: Wykaz przewodow

Rodzaj potagczenia Rodzaj przewodu

Maksymalna dopuszczalna diugosé

[A] wejscie STOP

przewdd 2 x 0,25 mm?

20 m (uwaga 1)

[B] wejscie OPEN

przewdd 2 x 0,25 mm?

20 m (uwaga 1)

[C] wejscie FOTO

TX przewdd 2 x 0,25 mm?
RX przewdéd 3x 0,25 mm?

20 m (uwaga 1)

[D] wyjscie lampy ostrzegawczej FLASH

przewdd 2 x 0,25 mm?

20m

[E] Antena radiowa

przewdd RG58 koncentryczny ekranowany

20 m (zalecamy nie dtuzszy niz 5m)

pomieszczen.

Uwaga 1 - Dla linii FOTO, STOP i OPEN mozna uzy¢ tej samej wigzki przewoddw fgczgcej rozne wejscia, na przyktad wejscie STOP i OPEN moze-
my podfgczyc do przefacznika KS1 uzywajac jednej wigzki przewoddw 4x0,25mm?z.

UWAGA! - uzyte przewody muszg by¢ odpowiednie do typu instalacji, zaleca sie np. przewéd typu HO3VV-F do montazu wewnatrz

3.2 - PRZYGOTOWANIE INSTALACJI ELEKTRYCZNEJ

Z wyjatkiem przewodu zasilajgcego z wtyczka, pozostata instalacja pracu-
je pod napieciem bezpiecznym (okoto 24V); dlatego tez moze ona by¢
wykonana przez osoby bez specjalnych uprawnien pod warunkiem, ze
wszystkie zalecenia tej instrukcji bedg scisle przestrzegane.

Po ustaleniu miejsca montazu poszczegodlnych urzgdzen (rysunek 13)
mozna przygotowac rurki dla poprowadzenia przewododw taczacych te
urzadzenia z centralg sterujgca.

Rurki ostonowe stosuje sie, aby chroni¢ przewody przed uszkodzeniem,
czy przypadkowym przerwaniem.

Wszelkie sterowania zainstalowa¢ w poblizu bramy, ale daleko od czesci
poruszajgcych sie i na wysokosci powyzej 1,5m.

3.2.1 - Podfaczenie do sieci elektrycznej

Pomimo tego, ze podigczenie GDO do sieci lezy poza zakresem tej
instrukciji, pragniemy przypomnie¢, ze:

e Linia zasilajgca powinna by¢ poprowadzona i przytaczona przez
wykwalifikowanego elektryka.

¢ Nalezy zapewni¢ dostep do gniazdka elektrycznego z zabezpie-
czeniem 16A, dla przytaczenia GDO.

e Upewni¢ sig, aby przewod elektryczny nie zwieszat sie na ruchome
czesci lub w niebezpiecznych miejscach.

¢ Sie¢ elektryczna powinna posiada¢ zabezpieczenie przed spie-
ciem i uziemienie; ma posiada¢ wytacznik dwubiegunowy z odlegto-
Scig stykéw co najmniej 3 mm co pozwoli na wylgczenie zasilania w
przypadku prac instalacyjnych lub konserwacyjnych GDO.
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3.3 - INSTALOWANIE INNYCH URZADZEN

Montaz GDO podzielony jest na 3 czesci:

- Montaz prowadnicy (patrz paragraf 3.3.1).

- Montaz sitownika do prowadnicy patrz (patrz paragraf 3.3.2).
- Montaz sitownika do sufitu (patrz paragraf 3.3.3).

3.3.1 - Montaz prowadnicy

Zamontowa¢ prowadnice bedacg na wyposazeniu GDO w nastepujacy

sposob:

1. Odwotujgc sie do rysunku 14 nalezy wyja¢ zespdt naciggu paska
(14a); nastepnie zatozy¢ jeden koniec paska na koto pasowe (14b) i
ponownie wiozy¢ zespdt naciagu paska do prowadnicy (14c).

2. Przetozy¢ koniec paska przez gtowice (B), jak pokazano na rysunku 15.
Uwaga - Zwrdci¢ uwage na pofozenie paska, ktory powinien znajdowac
sie w pozycji z zebami skierowanymi do wewnagtrz, ma byc prosty i nie
poskrecany.

3. Ustawi¢ dolng czes¢ wozka w taki sposob, aby rowki wézka znajdo-
waly sie rowno z dwoma koncami paska, jak na rysunku 16.

6. Zaczepi¢ gorny wozek (E) na wozku dolnym (C), nastepnie wsuna¢
caly wézek do wnetrza prowadnicy, jak na rysunku 19.

7. Potgczy¢ trzy elementy prowadnicy mocno wbijajac je miotkiem do
dwach tgcznikéw (F), jak pokazano na rysunku 20 21.

Wazne — prowadnice powinny przesunagc sie w facznikach az wskoczg na
swoje migjsce.

8. Bardzo ostroznie umiesci¢ pasek w prowadnicy, unikajac skrecania.
9. Bardzo mocno wcisna¢ glowice (B) do prowadnicy, jak na rysunku 22.

10. Regulujgc nakretke (H) naciagu paska nalezy naprezy¢ pasek. Jak na
rysunku 23.

Uwaga - jezeli pasek jest BARDZO naprezony grozi to uszkodzeniem
motoreduktora; jezeli natomiast jest SLABO naprezony moze powo-
dowac uciazliwy hatas.

4. Wiozy¢ oba konce paska do wyprofilowanych szczelin wozka dolne-
go (C), catkowicie je zapemiajgc. Przymocowac konce paska za
pomoca 2 specjalnych srub V4.2x9.5 i dwdch podktadek R0O5, jak na
rysunku 17.

5. Przykreci¢ uchwyt (D) do wbdzka goérnego (E) $rubg V6x18 z odpo-
wiednig nakretka M6, jak pokazano na rysunku 18.

3.3.2 - Montaz sitownika do prowadnicy

1 Potaczy¢ watek wyjsciowy sitownika GDOK z gtowica szyny [B] i skreci¢
czterema $rubami M6.3x38 [1].
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Sitownik moze by¢ przekrecony na trzy rozne sposoby.

))

3.3.3 - Montaz sifownika do sufitu

1 Zachowujgc wymiary A, B i C , jak pokazano na rys. 8, zaznaczy¢ 2
punkty montazu przedniego uchwytu szyny do nadproza w ptaszczyznie
symetrii bramy (lub z lekkim przesunigciem jak na rysunku 11).

W zaleznosci od materiatu nadproza, szyne mozna przymocowac za pomo-
cg nitdw, kotkdw rozpreznych lub $rub (rys.26). Jezeli wymiary A, BiC z
rys.8 na to pozwola, uchwyt mozna przymocowac bezposrednio do sufitu.

2 Po wywierceniu otwordw, opierajac korpus sitownika o ziemie, przymo-
cuj przednig czes¢ szyny do nadproza (sufitu) z wykorzystaniem odpo-
wiednich nitéw, kotkow lub $rub.

3 Przymocuj wsporniki [L] za pomoca srub [M] i nakretek [N], wybierajac
we wsporniku otwor najblizszy wymiaru (B) (patrz rys.8).

4 Za pomoca drabiny podnies¢ i oprze¢ sitownik, zblizajac wsporniki do
sufitu. Zaznaczy¢ miejsca wiercenia otwordw, po czym z powrotem poto-
zy¢ sitownik na ziemie.

5 Wywierci¢ otwory w zaznaczonych miejscach, pdzniej za pomoca dra-
biny przytozy¢ wsporniki odpowiednio do wywierconych otwordéw, wiozyé
kotki rozporowe i przykreci¢ odpowiednimi do materiatu sufitu Srubkami.

6 Sprawdzi¢, czy prowadnica jest ustawiona doktadnie poziomo, nastep-
nie za pomocg pitki odcigé wystajgce czesci wspornikow.

7 Przy zamknietej bramie naciagnij sznurek i zwolnij wozek [E] z prowadnicy.

To? P

)

8 Przesun wozek az do uchwytu mocujacego skrzydto bramy [D], poka-
zany na rysunku 32, znajdujgcego sie na gornej krawedzi bramy, doktad-
nie prostopadle do prowadnicy [G].

Nastepnie przymocuj uchwyt mocujacy [D] przy pomocy $rub lub nitow.
Zastosuj $ruby lub nity odpowiednie do materiatu, z ktérego wykonane
jest skrzydto bramy, sprawdzajgc czy sa one w stanie znie$¢ site, nie-
zbedna do jego otwarcia i zamkniecia.
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9 Poluzuj $ruby dwdch blokad mechanicznych, nastepnie przesun gérna
blokade [O] przed wozek (Rysunek 33).

Mocno dosun wézek w kierunku zamknigcia i w uzyskanej pozycji mocno
dokre¢ srube [P].

10 Recznie otwdérz brame az do wybranego punktu otwarcia, przesun tyl-
ng blokade mechaniczng [Q], dosuwajgc jg do wbzka (Rysunek 34) i
zablokuj mocno dokrecajac $rube [R].

11 Linka odblokowujgca musi by¢ dostepna z wysokosci nizszej od 1,8m.

3.3.4 - Fotokomorki PHO (opcja)

1 Wybra¢ potozenie obu czesci fotokomorki (TX i RX) tak, aby spetni¢
ponizsze wymagania:

Umiesci¢ je na wysokosci 20-25 cm nad ziemig, po obu stronach chro-
nionego obszaru i jak najblizej krawedzi bramy.

Przy bramach segmentowych fotokomorki mogg by¢ montowane na
zewnatrz, a dla bram uchylnych & tylko od wewnatrz (zamontowane na
zewnatrz mogtyby zareagowac¢ na podnoszgcg sie brame).

e Umies¢ nadajnik TX naprzeciw odbiornika RX, z odchytkg nie wigksza
niz 5°.

e W wybranych miejscach muszg by¢ umieszczone uprzednio rurki do
przeprowadzenia przewodow.

2 Zdja¢ przednig szybke [A], podwazajac jg ptaskim srubokretem od dotu.

3 Nacisng¢ soczewke, aby oddzieli¢ obudowe.

4 Wytamac¢ dwa z czterech otwordw [B] w dnie za pomocg Srubokreta.

5 Umiesci¢ podstawe w migjscu, gdzie wychodzag przewody; otwor [D]
musi pokrywaé sie z miejscem skad wychodzg ze Sciany przewody i
zaznaczy¢ punkty do wywiercenia otwordw.

6 Wykona¢ otwory w murze uzywajac wiertta do betonu 5 mm i wsuna¢ w
nie kotki rozporowe 5 mm.

7 Przymocowac¢ podstawe fotokomaorki srubami [C].

8 Podigczy¢ przewody do odpowiednich zaciskow w TX i RX.

Instrukcje o podfaczeniach elektrycznych znajdujg sie w paragrafie 3.3.7
+Elektryczne podtaczenia do centrali GDOK” i 5.3.1 ,Wyjscie fototestu”.

9 Zatozy¢ i dokreci¢ pokrywe [E] dwiema Srubami [F] i Srubokretem krzy-
zakowym. Teraz zatozy¢ szybke [G], lekko wciskajac.
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3.3.5 - Przetacznik kluczowy KS1 (opcja)

1 Wybra¢ potozenie przetgcznika kluczowego; powinien by¢ zainstalowa-
ny na zewnatrz, w poblizu bramy, na wysokosci okoto 80 cm, aby mogty z
niego korzysta¢ osoby o réznym wzroscie.

2 Zdja¢ przednig szybke [A], podwazajac jg ptaskim srubokretem.

3 Aby oddzieli¢ pokrywe od podstawy wiozy¢ klucz i przytrzymujac go w
pozycji przekreconej - pociggnac, wykorzystujgc tylny otwor na przewody.

4 Wytamac cztery otwory w dnie za pomocg $rubokreta; zaznacz miejsce
wiercenia otworow, uzywajac podstawy jako szablonu; upewni¢ sie, ze
otwoér w podstawie pokrywa sie z wylotem przewodow ze $ciany.

5 Wykona¢ otwory w murze uzywajac wiertta do betonu 5 mm i wsungé w
nie kotki rozporowe 5 mm

6 Przykreci¢ dno czterema Srubami [A]

7 Podtaczy¢ przewody elektryczne do odpowiednich zaciskow OPEN i
STOPR, jak pokazano na rysunku 43. Nie jest konieczne przestrzeganie
zadnej biegunowosci. Aby utatwi¢ te operacje mozna wyjg¢ zaciski,
wykona¢ podtgczenia i nastepnie wiozy¢ je ponownie.

8 Aby wiozy¢ ostone na dno nalezy obroci¢ klucz i nastepnie po jej wtoze-
niu ponownie obréci¢ klucz do potozenia srodkowego.

9 Przykreci¢ obudowe [C] dwiema srubami [D] wykorzystujac srubokret
krzyzowy. Teraz wtozy¢ szybke [E] zamykajac ja i lekko naciskajac (Rysu-
nek 44).

3.3.6 - Lampa ostrzegawcza FL1 (opcja)

1 Wybra¢ miejsce montazu lampy: powinna znajdowac sie ona w poblizu
bramy w fatwo widocznym miejscu; moze byé zamontowana na
powierzchni pionowej lub poziome;.

2 Sciggnac¢ klosz [A] z podstawy naciskajgc jednoczesnie dwa przyciski [B].

3 Odtgczy¢ uchwyt zardwki z anteng od podstawy.

4 Wytamac cztery otwory na sruby i otwoér na przejscie przewoddéw w dnie
lub w $ciance bocznej, w zaleznosci od pozycji montazu, uzywajac srubo-
kreta.

5 Zaznaczy¢ miejsce wiercenia otwordw uzywajgc podstawy jako szablo-

nu duzy otwdr musi pokrywac sie z wylotem przewoddw z muru.
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6 Wykona¢ otwory w murze uzywajac wiertta do betonu 6 mm i wsungé w
nie kotki rozporowe 6 mm.

7 Przymocowac¢ podstawe do muru $rubami [C].

8 Podiaczy¢ przewody do wiasciwych wejs¢ FLASH i ,antena” jak przed-
stawiono na rysunku 41. W wejsciu FLASH nie ma potrzeby przestrzegania
biegunowosci; przy podtgczaniu przewodu opancerzonego anteny podta-
czy¢ oplot jak na rysunku 49. Aby utatwi¢ czynnosci mozna wyciggna¢
wtyczki, wykonac pofaczenia i wsuna¢ wtyczki ponownie (rysunek 50).

9 Umiesci¢ uchwyt zarowki w podstawie i wcisng¢ az zaskoczy na swoje
miejsce.

10 Wsuna¢ na miejsce klosz, naciskajac przyciski i zaktadajac go na pod-
stawe. Obrdéci¢ go wedtug uznania i weisngé, az oba przyciski zaskoczg
na swoje miejsce.

3.3.7 - Elektryczne podfaczenia do centrali GDOK
1 Otworzy¢ pokrywe po odkreceniu $ruby [A] i nacisng¢ w punkcie [B].

2 Wydtubac¢ srubokretem zaslepke [C], tak jak na rysunku 54.

3 Przycig¢ gumowa membrane [D] odpowiednio na przejécie przewodow
i wtozy¢ do otworu [C].

4 Kierowac sie rysunkiem 56 i opisem potgczen znajdujgcych sie w tabeli 6.
e w wypadku zastosowania fotokomdérek PHO usuna¢ odcinek przewodu
pomiedzy stykami 3 i 7 i wykona¢ podtgczenia wskazane na rysunku 56.
e W przypadku wykorzystania anteny wbudowanej w lampe, usuna¢ z
zielonego zacisku w centrali odcinek przewodu (podtgczony fabrycznie do
styku 2) i podtaczy¢ tam przewdd ekranowany typu RG58.

5 Po wykonaniu podtaczen unieruchomic¢ przewody za pomocag odpo-
wiednich opasek.

6 Aby zamkng¢ pokrywe, obrdcic¢ i docisna¢ az zatrzasnie. Przykreci¢ $ru-
be [A].

FL1
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TABELA 6

Zaciski

Funkcja

Opis

1-2

Antena

Wejscie na podtgczenie anteny do odbiornika radiowego. Antena jest wbudowana do
FL1, alternatywnie mozna uzywac¢ anteny zewnetrznej lub pozostawic tylko odcinek prze-
wodu, ktéry moze mie¢ funkcje anteny i ktéry juz jest fabrycznie pozostawiony w zacisku.

3-4

OPEN

Wejscie urzadzen, ktore sterujg ruchem; mozna podtgczy¢ kontakty typu normalnie
otwartego ,NO”.

5-6

STOP

Wejscie urzadzen, ktdre ewentualnie zatrzymuijg ruch bramy; wykonujac pewne zmiany
na wejsciu mozna podtgczy¢ styki typu normalnie zwarte ,NC”, typu normalnie otwarte-
go ,NO” lub urzadzenie ze statym oporem. Dodatkowe informacje o STOP znajdujg sie
w paragrafie ,5.3.2 Wejscie STOP”.

3-7

FOTO

Wejscie urzgdzen zabezpieczajgcych takich jak fotokomaorki PHO. Interweniujg podczas
zamykania zmieniajac kierunek ruchu.

Mozna podtgczy¢ styki typu ,NC”. Fabrycznie wejscie FOTO jest zwarte mostkiem
pomiedzy wejsciem 3 a 7 listwy zaciskowej. Inne informacje o FOTO znajdujg sie w
paragrafie 3.3.4 ,,Fotokomorki PHO (opcja)”.

6-8

Fototest

Za kazdym razem, kiedy wigczony zostaje ruch, sprawdzane sg wszystkie urzadzenia
zabezpieczajgce i gdy test ma wynik pozytywny wéwczas ruch moze rozpoczac sie.
Jest to mozliwe poprzez zastosowanie specyficznego typu potgczen; nadajniki fotoko-
morek , TX” zasilane sg oddzielnie w stosunku do odbiornikow ,RX”. Dodatkowe infor-
macje 0 potgczeniach znajdujg sie w paragrafie ,5.3.1 Wyjscie fototestu”.

9-10

Lampa sygnalizacyjna

Do tego wyjscia mozna podtgczy¢ jedng lampe sygnalizacyjng FL1 z zardwkag 12V/21W
samochodowa. Podczas ruchu lampa miga nastepujaco: 0.5s wigczona i 0.5s wytgczona.

3.4 - PODLACZENIE DO SIECI ZASILAJACEJ

Dla przeprowadzenia prob podigczyé wtyczke przewodu wychodzgcego E
z GDOK do gniazdka sieciowego, a w razie potrzeby uzy¢ przedtuzacza.

2 Jezeli fotokomorki PHO sg zamontowane - dioda SAFE [B] na fotoko-
morkach (TX i RX) miga (rys. 59). Sposob jej migania nie jest tu wazny -

Podtaczenie centrali GDO do sieci musi by¢ wykonane przez | zalezy od innych czynnikow; wazne jest to, aby nie byla zawsze wigczona
wykwalifikowanego elektryka.

lub zawsze wytgczona.

3 W przypadku przetgcznika kluczowego KS1 sprawdzi¢, czy Swieci sie
nocne $wiatetko [C].

3.5 - KONTROLA WSTEPNA

Zaraz po witgczeniu zasilania centrali nalezy upewnic sie, ze:
1 Dioda [A] miga regularnie raz na sekunde.

@Q\

4 Gdy ktorys z powyzszych testéw wypadnie inaczej, natychmiast odfa-
czy¢ centrale od zasilania i uwazniej sprawdzi¢ potgczenia przewoddw.
Szczegotowe informacie znajduja sie w rozdziale 5.5 ,,Rozwigzywanie pro-
blemoéw” i 5.6 ,Diagnostyka i sygnalizacja”.
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3.5.1 - Programowanie pozycji otwarcia i zamkniecia bramy

Nalezy uruchomi¢ w centrali procedure rozpoznawania pozycji otwarcia i
zamknigcia bramy; w tej fazie bedzie odczytany skok bramy od miejsca
zablokowania mechanicznego zamknigcia do miejsca otwarcia. Oprécz
pozycji krancowych, w tej fazie jest odczytywana i zapisywana konfigura-
cja wejscia STOP i sposdb podtaczenia do wejscia FOTO, z Fototestem
lub bez.

1 Upewnic¢ sie, ze wbzek pociagowy jest zasprzeglony.

2 Nacisna¢ przycisk P3 [A] w centrali i przytrzyma¢ na co najmniej 3
sekundy, po czym zwolni¢ (rys.61).

e Poczekac az brama wykona procedure rozpoznawania: zamkniecie,
otwarcie i ponowne zamkniecie.

e Jezeli w fazie rozpoznawania zadziata ktore$ urzadzenie lub zostanie
nacisniety P3 rozpoznawanie zastanie natychmiast przerwane. Wéwczas
faze rozpoznawania nalezy rozpocza¢ od poczatku.

* \\ fazie rozpoznawania lampka nocna w sitowniku bedzie migac¢ tak, jak
lampa ostrzegawcza.

3 Jezeli dioda P3 [B] miga po zakonczeniu fazy rozpoznawania oznacza
to jakis$ bfad; zobacz paragraf 5.5 ,Rozwigzywanie problemow”.

4 Nacisna¢ przycisk 1 nadajnika ,TX4” aby wykona¢ kompletny ruch
otwierania. Ponownie nacisng¢ przycisk aby brame zamknag¢ catkowicie.
Podczas tych dwdch manewrdw centrala zapamietuje site potrzebng do
napedu bramy w kazdym punkcie jej ruchu.Wazne jest, aby te dwa pierw-
Sze manewry nie byly przerwane.

Jezeli manewry nie zostaty ukonczone, rozpocznij procedure rozpozna-
wania od punktu 1.

Procedura rozpoznania skrajnych potozen bramy moze by¢ powtérzona
w dowolnym czasie (na przyktad w przypadku przestawienia mechanicz-
nych ogranicznikéw ruchu); wystarczy powtérzy¢ proces od punktu 1.

jezeli pasek zegbaty nie jest prawidtowo napiety, w czasie proce-
su rozpoznawania moze przeskakiwaé na kole zebatym. Jesli tak sie
stanie nacisna¢ przycisk P3 i naciagna¢ pasek przez przykrecenie
nakretki [D]. Ponowié rozpoznawanie od punktu nr 1.

3.5.2 - Kontrola nadajnika radiowego

Aby sprawdzi¢ nadajnik, nacisna¢ jedne z 4 przyciskdw; czerwona dioda
powinna migac¢, a automatyka powinna wykona¢ odpowiadajace przyci-
skowi polecenie.

Polecenie przypisane kazdemu przyciskowi zalezy od sposobu, w jaki
zostat wezytany (rozdziat 5.4 ,Wczytywanie nadajnikoéw radiowych”).
Dotfgczony do zestawu nadajnik jest juz fabrycznie wczytany, a kolejne
przyciski realizujg nastepujace polecenia:

Przycisk T1 Polecenie ,OPEN”

Przycisk T2 Polecenie ,,Czesciowo Otwiera”
Przycisk T3 Polecenie , Tylko Otwiera”
Przycisk T4 Polecenie , Tylko Zamyka™”

3.6 - REGULACJE

3.6.1 — Wybor predkosci bramy
Brama moze poruszac¢ sie z dwoma predkosciami: ,wolno” lub ,,szybko”.

Aby przejs¢ z jednej na druga predkos¢ wcisng¢ na chwilke przycisk P2
[B]; wtasciwa dioda P2 [A] zaswieci sie i zgasnie; gdy dioda nie $wieci sie
to predkosc jest predkoscia ,wolng”, gdy dioda $wieci sie to predkos¢ jest
predkoscia ,szybka”.

3.6.2 - Wybor rodzaju dziatania

Otwieranie i zamykanie bramy moze odbywac sie wedtug réznych try-
bow pracy:

e pojedynczy ruch (pdtautomatyczny): brama otwiera sie po poleceniu i
pozostaje otwarta az do nastepnego polecenia, ktdre jg zamknie.

e ruch kompletny (zamykanie automatyczne): brama otwiera sie po pole-
ceniu i zamyka automatycznie po krétkim czasie (zobacz paragraf 5.1.1
LUstawianie parametrow nadajnikiem radiowym?”).

Aby przetaczy¢ sie pomiedzy tymi trybami nacisng¢ krétko przycisk P3
[B]. Odpowiednia dioda P3 [A] zaswieci sie lub zgasnie; dioda zgaszona
ruch ,pojedynczy, dioda $wiecaca sie — ,kompletny”.
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3.7 - ODBIOR | PRZEKAZANIE DO EKSPLOATACJI

Jest to najwazniejsza faza wykonania automatyzacji, ktéra ma na celu
zapewnienie maksymalnego bezpieczeristwa.

Procedura odbioru moze stuzy¢ rowniez jako okresowa kontrola urza-
dzen, ktore sktadajg sie na system automatyki.

Odbiér catego urzadzenia musi by¢ przeprowadzony przez
doswiadczony i wykwalifikowany personel, ktéry musi wykonaé
obowigzujace préby, zgodnie z istniejacymi zagrozeniami i z petnym
przestrzeganiem tego co przewiduje prawo, normatywy i uregulowa-
nia, a w szczego6lnosci zgodnie z wszystkimi warunkami normy EN
12445, ktéra ustala metody préb i testow automatyki dla drzwi i
bram.

3.7.1 - Proby odbiorcze

1 Sprawdzié, czy warunki zawarte w rozdziale 1 ,,0STRZEZE-
NIA” zostaty rygorystycznie spetnione.
2 Wykorzystujgc przefgcznik lub nadajnik radiowy albo linke sterowania,
wykona¢ proby zamkniecia i otwarcia bramy oraz sprawdzi¢, czy ruchu
jest taki jaki zostat przewidziany.
Nalezy wykona¢ proby kilkakrotnie, sprawdzajgc ptynnosé przesuwu bra-
my, a takze obecnos¢ ewentualnych wad w montazu i regulacii jak i ewen-
tualne punkty, gdzie wystepuje zwigkszone tarcie.
3 Wykonac¢ proby dziatania kazdego urzadzenia zabezpieczajacego, ktore
jest zamontowane w automatyce (fotokomorki, listwy oporowe, itd.), a
kiedy jakie$ urzadzenie zainterweniuje i dioda ,OK.” w centrali miga ozna-
czac bedzie, ze centrala rozpoznaje zdarzenie.
4 Po kontroli stanu fotokomarek, po sprawdzeniu czy nie ma interferencji
z innymi urzgdzeniami, przesuna¢ cylinder (o wymiarach: srednica - 5 cm,
dtugosc¢ - 30cm) przecinajgc 0$ optyczna: Zrobi¢ to w poblizu TX, pdzniej
przy RX i nastepnie po srodku: sprawdzi¢, czy w tych przypadkach urza-
dzenie przejdzie ze stanu aktywnego w stan alarmowy i na odwrdét, czy
spowoduje prawidtowg reakcje centrali, np. w ruchu zamykania spowo-
duje zmiane kierunku ruchu.

N

A

5 Wykona¢ pomiar sity wedtug tego co przewidziano w normie EN 12445
i ewentualnie jesli kontrola ,sity silnika” jest uzyta jako pomoc w systemie
zmniejszenia sity uderzenia, nalezy ponowi¢ probe aby znalez¢ takg regu-
lacje, ktéra da najlepszy wynik.

6 Sprawdzi¢ wyregulowanie catego mechanizmu i czy automatyka zmieni
kierunek ruchu w momencie rozpoznania przeszkody ustawionej na ziemi
na wysokosci 50 mm.

7 Sprawdzi¢, czy automatyka zapobiegnie lub zablokuje ruch otwierania,
kiedy brama zostanie obcigzona masg 20 kg umieszczong po $rodku jej
dolnego brzegu.

3.7.2 - Rozruch

Rozruch moze nastgpi¢ dopiero po wykonaniu z wynikiem pozytyw-
nym wszystkich faz odbioru. Niedozwolone jest przekazanie do eks-
ploatacji w czesci lub ,tymczasowo”.

1 Przygotowa¢ dokumentacije techniczng urzgdzenia, zawierajgca co naj-
mnigj: rysunek zestawieniowy (np. rys. 1), schemat okablowania (np. rys.
56), analize zagrozen i uzytych zabezpieczen, Deklaracje Zgodnosci pro-
ducenta na urzadzenia sktadowe automatyki. Dla GDO wykorzystaj
zatgcznik 1 ,Deklaracja Zgodnosci Zestawu GDO”.

2 Na bramie umiescic¢ tabliczke zawierajaca co najmniej nastepujgce dane:
typ automatu, nazwe i adres producenta (osoby odpowiedzialnej za ,roz-
ruch”), numer fabryczny, date produkciji i znaczek ,CE”.

3 Wypetni¢ Deklaracje Zgodnosci i przekaza¢ wiascicielowi systemu auto-
matyki; do tego celu mozna uzy¢ zatgcznika 2 ,,Deklaracja Zgodnosci Bra-
my Automatycznej”.

4 Przygotowac instrukcje obstugi i przekaza¢ wiascicielowi systemu auto-
matyki; Zatgcznik 3 ,INSTRUKCJA UZYTKOWANIA” moze byé uzyty jako
przyktad.

5 Przygotowac¢ program przegladdw i dostarczy¢ wiascicielowi systemu
automatyki; musi on zawiera¢ dane dotyczace wszystkich urzadzen.

6 Zamocowac na bramie na state etykietke lub tabliczke z opisanymi ope-
racjami odblokowania oraz manewru recznego (wykorzystac rysunki znaj-
dujace sie w zatgczniku 3 ,Instrukcji uzytkowania”).

7 Przed przekazaniem automatyki do pracy poinformowa¢ w odpowiedni
sposéb wiasciciela o niebezpieczenstwach i zagrozeniach zwigzanych z
pracg urzadzenia.

8 Zamocowac na state na bramie etykietke lub tabliczke z tym rysunkiem
(minimalna wysoko$¢ 60mm) i uwa-
ga: UWAGA - RYZYKO ZGNIECE-
NIA.

KONSERWACJA

KROK 4

Czynnosci konserwacyjne muszg by¢ wykonywane scisle we-
dtug regut bezpieczenstwa okreslonych w tej instrukcji oraz w zgo-
dzie z obowigzujgcymi przepisami i normami.

Urzadzenia automatyki GDO nie wymagajag specjalnych czynnosci konser-
wacyjnych; sprawdzi¢ co jaki$ czas, co najmniej co 6 miesiecy, ich funk-

cjonowanie.

W tym celu powtérzy¢ wszystkie testy opisane w paragrafie 3.7.1 ,Préby
odbiorcze” i operacije opisane w paragrafie 7.3.3 ,Konserwacija do wyko-
nania przez uzytkownika”.

W przypadku wystepowania innych, dodatkowych urzadzen, kierowac sie
informacjami z odpowiednich instrukcji dotyczgcych ich konserwaciji.

UTYLIZACJA URZADZENIA

Niniejsze urzadzenie jest integralna czescia automatyki, dlatego tez
powinno zosta¢ zlikwidowane razem z nim.

Zardbwno operacje montazu jak réwniez i demontazu po zakonczeniu eks-
ploatacji urzgdzenia, powinny by¢ wykonywane przez personel wykwalifi-
kowany.

Niniejsze urzadzenie skiada sig z roznych rodzajow materiatdw: niektore z
nich moga by¢ ponownie uzywane, inne nadajg sie do wyrzucenia. Nalezy
zgromadzi¢ niezbedne informacje dotyczace placowek zajmujacych sie
recyklingiem lub utylizacjg materiatow, zgodnie z przepisami obowigzujgcymi
dla danej kategorii urzgdzenia na Waszym terytorium.

Uwaga! — niektore czesci urzadzenia moga zawierac substancje zanie-
czyszczajgce lub niebezpieczne, ktdre jezeli zostang rozrzucone w oto-
czeniu, moga wywiera¢ szkodliwy wptyw na srodowisko i zdrowie ludzkie.
Jak wskazuje symbol zamieszczony obok, zabrania sie wyrzucania urzgdze-

nia razem z odpadami domowymi. Nalezy wiec przeprowa-
dzi¢ “selektywng zbidrke odpaddéw”, zgodnie z metodami
przewidzianymi przez przepisy obowigzujgce na Waszym
terytorium lub oddac urzadzenie do sprzedawcy podczas
dokonywania zakupu nowego ekwiwalentnego urzadzenia.
Uwaga! - lokalne przepisy moga przewidywa¢ wysokie
kary za nielegalng likwidacje niniejszego urzgdzenia.

Utylizacja akumulatora awaryjnego, (jezeli wystepuje)
Uwaga! - Roztadowany akumulator zawiera substancje niebezpieczne,
nie nalezy go wiec wyrzuca¢ razem z odpadami domowymi.

Nalezy wyrzuci¢ go stosujac metody ‘selektywnej zbidrki odpaddw’, prze-
widziane przez przepisy obowigzujgce na Waszym terytorium.
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ROZSZERZENIE WIADOMOSCI

KROK 5

W nastepnych rozdziatach zostang omoéwione rézne mozliwosci sperso-
nalizowania GDO w celu dostosowania go do specyficznych wymogow
zastosowania.

5.1 - PROGRAMOWANIE ZAAWANSOWANE

5.1.1 - Ustawianie parametrow nadajnikiem radiowym

Nadajnik radiowy moze by¢ uzyty do ustawienia roznych parametrow

dziatania automatyki: mozna ustawi¢ cztery parametry, a kazdy z nich
moze przyjmowac cztery rozne wartosci.

1) Czas pauzy: czas kiedy brama pozostaje otwarta (w trybie automatycz-
nego zamykania).

2) Funkcja ,OPEN": sekwencja ruchéw zwigzanych z kolejnymi polecenia-
mi ,OPEN”

3) Sita silnika: maksymalna sita, po przekroczeniu ktorej centrala rozpo-
znaje przeszkode i cofa brame.

TABELA 7
Parametr Nr Wartosé Dziatanie: czynnos¢ do wykonania w punkcie 3
1° 15s Nacisng¢ przycisk T1 1 raz
programowania 2° 30s (*) Nacisng¢ przycisk T1 2 razy
3° 60s Nacisng¢ przycisk T1 3 razy
1° L,Otwiera”-,Stop”-,Zamyka”-,Stop” Nacisng¢ przycisk T2 1 raz
Polecenie ,OPEN” 2° ,Otwiera”-,Stop”-,Zamyka”-,Otwiera” (*) Nacisna¢ przycisk T2 2 razy
3° ,Otwiera”-,Otwiera”-,Otwiera” (tylko otwieranie) Nacisng¢ przycisk T2 3 razy
1° Niska Nacisng¢ przycisk T3 1 raz
Sita silnika 2° Media Nacisng¢ przycisk T3 2 razy
3° Wysoka (*) Nacisng¢ przycisk T3 3 razy
(*) Oryginalne ustawienia fabryczne

Operacja ustawiania parametrow moze by¢ przeprowadzona za pomocg
nadajnika pod warunkiem, ze jest on wczytany trybem 1, jak ten z zestawu.

Jezeli nie mamy zadnego nadajnika wczytanego trybem 1, nalezy ktérys z
posiadanych nadajnikéw wczytaé w ten sposéb i wykasowac po ukon-
czeniu programowania (par. 5.4.4 ,Usuwanie z pamieci kodéw nadajni-
kéw radiowych”).

UWAGA: Operacja ustawiania parametréw moze by¢ przeprowadzona za
pomocg nadajnika pod warunkiem, ze jest on wczytany trybem 1, jak ten
z zestawu. Jezeli nie mamy zadnego nadajnika wczytanego trybem 1,
nalezy ktéry$ z posiadanych nadajnikow wczyta¢ w ten sposob i wykaso-
waé po ukonczeniu programowania (par. 5.4.4 ,Usuwanie z pamieci
kodow nadajnikdw radiowych”).

1 Nacisnag¢ przyciski T1 i T2 na pilocie jednoczesnie na co najmniej 5
sekund.

2 Zwolni¢ oba przyciski.
3 W ciggu trzech sekund wykonaj dziatanie opisane w tabeli 7 w zalezno-
Sci od sprawdzanego parametru.

Przyktad: aby nastawi¢ czas pauzy na 60s

1° Nacisna¢ przyciski T1i T2 i przytrzymac przez co najmniej 5s
2° Zwolni¢ T1i T2
3° Nacisnag¢ przycisk T1 3 razy

Wszystkie parametry moga by¢ dowolnie ustawiane bez zadnych prze-
ciwwskazan; tylko ustawianie ,sity silnika” wymaga specjalnej uwagi:

¢ Nie ustawia¢ wysokich wartosci sity, aby skompensowaé nadmierne
opory ruchu (tarcie) bramy. Nadmierna sita zwieksza zagrozenia dla uzyt-
kownika i moze uszkodzi¢ brame.

e Jezeli kontrola ,sity silnika” jest uzywana przez system jako pomoc do
redukgji sity uderzenia, po kazdej regulacji powtdrz pomiary sity, jak prze-
widuje norma EN 12445,

e Warunki atmosferyczne mogg zaktécaé ruch bramy, dlatego konieczne
sg okresowe korekty ustawienia.

5.1.2 - Kontrola ustawien nadajnikiem radiowym

Za pomoca nadajnika wczytanego 1 trybem mozna sprawdzi¢ wartosci
ustawien kazdego parametru w kazdej chwili w nastepujacy sposoéb:

1 Nacisna¢ jednoczesnie przyciski T1 i T2 nadajnika na co najmniej 5s.
2 Zwolni¢ oba przyciski.

3 W ciggu trzech sekund wykona¢ czynnosci opisane w tabeli 8 odpo-
wiednie do sprawdzanego parametru.

4 Zwolni¢ przycisk kiedy zacznie miga¢ lampa ostrzegawcza.

TABELA 8
Parametr Dziatanie
Czas pauzy Nacisng¢ przycisk T1 i przytrzymac

Polecenie ,OPEN” Nacisna¢ przycisk T2 i przytrzymac

Sita sitownika

Nacisna¢ przycisk T3 i przytrzymac

5 Policz migniecia i zgodnie z ich iloécig odczyta¢ warto$¢ parametru z
tabeli 7.

Przyktad: jezeli lampa mignie trzy razy po jednoczesnym nacisnieciu T1 i T2
przez 5s, a poznigj T1 to czas pauzy jest nastawiony na 60s.

5.2 - URZADZENIA OPCJONALNE

Oprocz urzgdzen z zestawu GDO, dostepne sg takze inne, jako wyposa-
zenie dodatkowe dla rozbudowy systemu i podniesienia jego bezpieczen-
stwa i mozliwosci.

GA1: RAMIE WAHADEOWE umozliwiajgce wspotprace systemu z bra-
ma uchylng.

GU1: ZESTAW DO RECZNEGO WYSPRZEGLENIA: umozliwia otwarcie
bramy przy braku zasilania.
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Informacje o nowych akcesoriach uzyskasz z katalogu MHOUSE lub na
stronie: www.mhouse.biz.

5.3 - DODAWANIE | ODLACZANIE AKCESORIOW

Akcesoria moga by¢ dodawane i usuwane z systemu GDO w dowolnej
chwili.

Nie dotaczaé innych urzadzen jesli wczesniej nie wykona sie
kontroli ich kompatybilnosci z GDO; w celu uzyskania dodatkowych
informacji zwréci¢ sie do serwisu technicznego MHOUSE.

5.3.1 - Wyjscie fototestu

Centrala posiada funkcje ,Fototestu”, ktéra powieksza niezawodnos¢
urzadzen bezpieczenstwa i pozwala na osiagniecie ,2 kategorii” ,wedtug
normy EN 954-1 (wyd. 12/1998) jesli chodzi o centrale i fotokomorki bez-
pieczenstwa.

Przy kazdym wigczeniu ruchu sprawdzane sg urzadzenia zabezpieczaja-
ce przynalezace do tej funkcii i tylko kiedy bedzie wszystko OK ruch roz-
pocznie sie. Jesli wyniki testu nie bedg dobre (fotokomdrka oslepiona
storicem), spiecie na przewodach, itp.) odczytana bedzie usterka i ruch
nie rozpocznie sie.
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Aby doda¢ pare fotokomorek, usun mostek i podtacz je tak, jak nizej opi-
sano.

Zasilanie fotokomaérek nie pochodzi bezposrednio z wyjs¢ funkcji ale z
wyjscia ,Fototestu” pomiedzy stykami 8-6. Maksymalny prad pobierany z
wyijécia ,Fototest” wynosi 100mA.

W przypadku uzytkowania 2 par fotokomorek, ktére moga sie wzajemnie
zakiocac, nalezy uaktywni¢ synchronizacje wedtug wskazéwek znajduja-
cych sie w instrukcjach fotokomorek.

5.3.2 - Wyjscie STOP

STOP jest wejsciem, ktére powoduje natychmiastowe zatrzymanie
manewru (z krotkim cofnieciem). Moga by¢ tu podtaczone urzgdzenia ze
stykami normalnie otwartymi ,NO” (np. przetgcznik KS1), ze stykami nor-
malnie zamknietymi ,NC”, oraz z wyjsciem o statym oporze 8,2kQ, na
przyktad krawedziowe listwy rezystancyjne. Do wejscia STOP mozna
podtaczy¢ wiele innych urzadzen po odpowiedniej konfiguracji potaczen.

Aby to zrobi¢, postepuj jak podano w ponizszej tabeli:

TABELA 9

1 urzgdzenie typu:
g NO NC 8,2 KQ
2 NO | Pofgczenie réwnolegle | (uwaga 2) Potaczenie
§ (uwaga 1) réwnolegte
§ NC | (uwaga 2) Potgczenie szeregowe | Potgczenie
2 (uwaga 3) szeregowe

8,2KQ | Pofgczenie réwnolegte | Potaczenie szeregowe | (uwaga 4)

Uwaga 1. Kombinacje NO i NC otrzymamy faczac te dwie pary stykow row-
nolegle, i dofaczajgc szeregowo ze stykiem NC stalg rezystancje 8,2kR2 (a
wigc jest rowniez moZliwa kombinacja trzech urzgdzeri: NO, NC i 8,2k€).
Uwaga 2. Dowolna ilos¢ urzgdzeri typu NO moze by¢ polgczona ze sobg
réwnolegle.

Uwaga 3. Dowolna ilos¢ urzadzeri typu NC moze by¢ polaczona ze sobag
szeregowo.

Uwaga 4. Tylko dwa urzadzenia z wyjsciem oporowym 8.2k mogg by¢
potgczone rownolegle; w razie potrzeby kilka urzgdzeri mozna potgaczy¢ w
,kaskade” zakoriczong oporem 8,2k<2.

Uwaga: jezeli do wejscia STOP podtaczone sg urzadzenia bezpie-
czenstwa, tylko urzadzenia ze stalg rezystancja 8,2kQ gwarantuja 3
kategorie bezpieczenstwa.

Centrala rozpoznaje urzadzenie podtgczone do wejscia STOP podczas
fazy ustalania pozycji otwarcia i zamkniecia bramy; STOP zostanie uak-
tywniony w wypadku zaistnienia jakiejkolwiek zmiany w stosunku do
zapamietanego stanu.

5.4 - WCZYTYWANIE NADAJNIKA

Centrala zawiera odbiornik radiowy, wspotpracujacy z nadajnikami TX4.
Ten, dotgczony do zestawu jest juz fabrycznie wczytany.
Nowe, dodatkowe nadajniki mozna wczyta¢ dwoma sposobami:

® Sposéb 1: nadajnik wczytany w ten sposéb realizuje najwiekszy zakres
funkcji: kazdy przycisk uruchamia przypisang mu polecenie (nadajnik
dostarczony z GDO jest wczytany w ten wiasnie sposéb). Nadajnik tak
wczytany obstuguije tylko jedng automatyke jak ponizej:

Przycisk T1 Polecenie ,OPEN”

Przycisk T2 Polecenie ,,Czesciowo Otwiera”
Przycisk T3 Polecenie , Tylko Otwiera”
Przycisk T4 Polecenie , Tylko Zamyka”

e Sposéb 2: kazde z czterech dostepnych polecen moze by¢ przypisana
do dowolnego przycisku. Ten tryb, wtasciwie wykorzystany, umozliwia
sterowanie dwoma, lub wigkszg iloscig automatéw; na przyktad:

Przycisk T1 Polecenie , Tylko Otwiera” automatyka Nr 1
Przycisk T2 Polecenie , Tylko Zamyka” automatyka Nr 1
Przycisk T3 Polecenie ,OPEN” automatyka Nr 2
Przycisk T4 Polecenie ,OPEN” automatyka Nr 3

Kazdy z nadajnikéw jest oczywiscie niezaleznym urzadzeniem i dlatego
niektore mogg by¢ wczytane do centrali trybem 1, a inne trybem 2.

Pamie¢ centrali posiada 150 komérek; przy sposobie 1 kazdy pilot zajmie
jedng komorke, przy sposobie 2 kazdy przycisk zajmie jedng komorke.

Uwaga: poniewaz proces wczytywania jest ograniczony (do 10s
zwloki), uwaznie przeczyta¢ ponizsze instrukcje przed rozpoczeciem
procedury w nich opisane;j.

5.4.1 - Wezytywanie trybem 1

1 Nacisng¢ przycisk P1 [B] na co najmniej 3s

Kiedy dioda P1 [A] zaswieci sie, zwolni¢ przycisk.

2 W ciggu dziesieciu sekund przycisng¢ dowolny przycisk nadajnika, kto-
ry chcemy wczytac i trzymac wcidniety przez co najmniej 3s.

Jezeli sie udato, dioda P1 mignie trzy razy i zndw sie zaswieci.

3 Gdy majag by¢ wczytane inne nadajniki, powtorzy¢ nalezy krok 2 w ciagu
kolejnych 10s, jesli w tym czasie centrala nie otrzyma Zzadnego sygnatu
proces zakonczy sie automatycznie.
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5.4.2 - Wczytywanie trybem 2

Przy wczytywaniu trybem 2, kazdy przycisk nadajnika moze realizowacé
jedno z czterech polecen : ,OPEN”, ,Czesciowo Otwiera”, , Tylko Otwie-
ra”, i ,Tylko Zamyka”.

Tryb 2 wymaga oddzielnego wczytania kazdego przycisku nadajnika.

1 Nacisna¢ przycisk P1 (rys. 71) tyle razy, jaki jest numer przypisany funk-
cji, ktérg chcemy realizowac, zgodnie ponizszg tabelka:

1raz Polecenie ,OPEN”

2 razy Polecenie ,Czesciowo Otwiera”
3 razy Polecenie , Tylko Otwiera”

4 razy Polecenie ,Tylko Zamyka”

2 Upewnic sig, ze dioda P1 miga szybkimi seriami (tyle mignie¢ w serii, ile
wynosi numer wybranego przed chwilg polecenia).

3 W ciggu 10s, nacisng¢ na co najmniej 2 sekundy wybrany przycisk
nadajnika (ten, ktérym bedzie uruchamiana funkcja wybrana w punkcie 1)

Jezeli procedura sie powiodta, dioda “P1” mignie powoli 3 razy.

4 Jedli sg jeszcze inne nadajniki do wczytania, powtdrzy¢ nalezy krok 3 w
ciggu kolejnych 10s, jesli nie zostanie wystany kolejny sygnat, proces
wczytywania zakonczy sie automatycznie.

5.4.3 - Wczytywanie “na odlegfosc¢”

Kody nowego nadajnika mozna wczyta¢ do centrali bez koniecznosci
dostepu do jej przyciskdw. Potrzebny do tego bedzie ,STARY”, juz wczy-
tany i dziatajgcy pilot. NOWY nadajnik ,,otrzyma” charakterystyki tego, kto-
ry zostat uprzednio zapamietany; tak wiec, jesli pierwszy nadajnik jest
zapamigtany na sposob 1 to réwniez nowy zostanie zapamietany w trybie
1. Naciskamy wtedy (podczas ,kopiowania”) dowolne przyciski w obu
nadajnikach. Jesli natomiast STARY dziatajacy nadajnik jest zapamietany w
trybie 2, to réwniez nowy bedzie zapamietany w trybie 2 i istotne jest, aby
wcisng¢ w STARYM nadajniku przycisk wywotujacy zadane polecenie, a w
NOWYM nadajniku przycisk, ktory ma by¢ przypisany temu poleceniu.
Trzymajac oba nadajniki ustawi¢ sie w zasiegu odbioru automatyki i wyko-
na¢ nastepujgca procedure:

1 Nacisng¢ na co najmniej 5s przycisk NOWEGO nadajnika, a nastepnie
zwolnic.

2 Nacisng¢ wolno 3 razy przycisk STAREGO nadajnika.

3 Nacisng¢ jeden raz powoli przycisk NOWEGO nadajnika.

W tym momencie NOWY nadajnik zacznie by¢ rozpoznawany przez cen-
trale i bedzie dziatat tak samo, jak STARY.

Jesli zamierza sie wczytac kolejne nadajniki, powtdrzy¢ powyzsze kroki
dla kazdego nowego nadajnika.

5.4.4 - Usuwanie z pamieci kodow nadajnikéw radiowych

Usung¢ z pamieci centrali kod konkretnego nadajnika mozna tylko wtedy,
gdy fizycznie go posiadamy.

Jezeli nadajnik wczytany byt trybem 1, wystarczy wykona¢ tylko raz faze
kasowania i nacisna¢ dowolny przycisk w 3 punkcie.

Gdy nadajnik byt wczytany trybem 2 , kazdy przycisk nalezy ,wykasowac”
oddzielnie.

1 Nacisng¢ i przytrzymac przycisk P1 [B] (rys. 71) w centrali.

2 Poczeka¢ az dioda P1 [A] zaswieci sig, wtedy w ciggu 3 sekund:

3 Nacisng¢ na co najmniej 3 sekundy przycisk nadajnika, ktérego kod ma
by¢ usuniety z centrali. Jezeli sie udato, dioda P1 mignie szybko pie¢ razy.
Gdy dioda mignie wolno tylko raz, to bedzie oznaczato, ze kasowanie nie
odbyto sig, poniewaz nadajnik nie byt wczytany.

4 Aby wykasowac nastepne nadajniki, powtérzy¢ krok 3 w ciggu 10s lub
proces kasowania zakonczy sie automatycznie.

5.4.5 - Usuwanie z pamieci wszystkich kodow nadajnikow
Ta operacja stuzy do usuniecia wszystkich wczytanych kodéw nadajnikéw.

1 Nacisngg i przytrzymac przycisk P1 [B] w centrali.
2 Poczekac¢, az dioda P1 [A] zaswieci sie, po chwili zgasnie, nastepnie
trzy razy na krétko sie zaswieci.

3 Zwolni¢ przycisk P1 doktadnie podczas 3 migniecia (po zaswieceniu, ale
przed zgaszeniem).

4 Poczekaé okoto 4s na zakonczenie procesu kasowania; w tym czasie
dioda bedzie bardzo szybko migac.

Potwierdzeniem prawidtowego zakonczenia procedury bedzie (po chwili)
wolne, pieciokrotne mignigcie DIODY P1.

5.5 - ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

Ponizsza tabela zawiera wskazéwki pomocne przy problemach podczas
uruchamiania automatyki lub w przypadku awarii.

TABELA 10

Objawy

Prawdopodobna przyczyna i sposéb rozwigzania problemu

Nadajnik nie wysyta zadnych
sygnatéw (dioda [A] nie zapala
sie).

niku”).

e Sprawdzi¢, czy baterie nie sg zuzyte, w razie potrzeby wymieni¢ je (par. 7.3.4 ,Wymiana baterii w nadaj-

Manewr nie rozpoczyna sig, a

e Sprawdzi¢, czy kabel zasilajacy jest podtgczony do gniazdka elektrycznego.

dioda OK [B] nie miga.

e Sprawdzi¢, czy bezpieczniki [D] lub [E] nie sg przepalone; zlokalizowa¢ przyczyne przecigzenia i wymien
bezpieczniki na inne o tej samej wartosci i charakterystyce.

Manewr nie zaczyna sig i lam-
pka nocna [F] nie zapala sie.

e Sprawdzi¢, czy polecenie jest faktycznie odbierane. Jesli sygnat dojdzie prawidtowo do centrali to dioda
,OK.” wykona 2 dtugie migniecia.

Manewr nie zaczyna sie a lam-
pka nocna miga kilkakrotnie.

e Sprawdzi¢, czy aktywne jest wejscie STOP tzn. czy dioda ,STOP” [C] $wieci sie. Jezeli nie, sprawdzi¢
urzgdzenia podtgczone do wejscia STOP.

e Test fotokomorek, wykonywany przed kazdym ruchem, nie powiédt sie; Sprawdzi¢ fotokomorki, pomoc-
na bedzie Tabela 11 (Paragraf 5.6.1 Fotokomorki).

Manewr rozpoczyna sig, ale bra-
ma natychmiast cofa sie.

¢ Wybrana sita jest zbyt mata do poruszania brama. Sprawdzi¢ czy sg jakie$ przeszkody w ruchu i ewen-
tualnie wybra¢ wieksza site wedtug opisu w rozdziale 5.1 ,Programowanie zaawansowane”.

Ruch jest wykonywany, ale lam-
pa sygnalizacyjna nie dziata.

e Sprawdzi¢ obecnos¢ zasilania pomiedzy stykami 9 i 10 lampy (jako, zZe jest to prad zmienny, warto$¢ nie
ma znaczenia: okoto 10-30Vpp); jesli napiecie jest to jest mozliwe, ze zardwka jest popsuta wiec nalezy ja
wymieni¢ na nowa o tych samych danych.

Ruch jest wykonany ale lampka
nocna nie dziata.

e \Wymieni¢ zaréwke [F] na takg sama.
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5.6 - DIAGNOSTYKA | SYGNALIZACJA

Niektére urzgdzenia posiadajg mozliwo$¢ specjalnej sygnalizacji, za
pomoca ktorej mozna tatwo okresli¢ stan dziatania lub ewentualne dziata-

nie nieprawidtowe.

5.6.1 — Fotokomorki

W fotokomorkach jest dioda ,SAFE” [A] (Rysunek 74), ktéra stuzy do
sprawdzenia w kazdej chwili ich stanu.

TABELA 11
DIODA “SAFE” | ZNACZENIE STAN WYJSCIA | DZIALANIE
Zawsze zgaszona Sygnat OK = brak przeszkody Wiaczony wszystko OK
Miganie wolne Staby sygnat = brak przeszkody Wigczony Poprawi¢ ustawienie
Miganie szybkie Zty sygnat = brak przeszkody Wigczony Sprawdzi¢ ustawienie, stan czystosci i srodowisko
Zawsze $wieci sig Zupetnie brak sygnatu = obecno$¢ przeszkody | Allarm Usuna¢ przeszkode

5.6.2 - Sygnalizacja z lampa ostrzegawcza i swiatetkiem

nocnym

Lampa sygnalizacyjna podczas ruchu bramy miga z czestotliwoscia jed-
nego migniecia na sekunde, a swiatetko nocne caly czas swieci sig; kiedy

pojawia sig usterka lampa miga szybciej (co pdt sekundy); migniecia pow-
térza sie dwukrotnie z jednosekundowa przerwa. Takie same sygnaty dia-
gnostyczne sg podawane przez $wiatetko nocne.

TABELA 12
Szybkie Miganie Stan Dziatanie
2 migniecia, Zadziatanie fotokomorki. Na poczatku manewru jedna lub wiecej fotokomdrek nie daje
1 sekunda przerwy, zgody na ruch, sprawdzi¢, czy nie ma przeszkdd. Podczas ruchu
2 migniecia jest to normalne, jesli rzeczywiscie istnieje przeszkoda.
3 migniecia, Zadziatanie ogranicznika ,Mocy silnika” Podczas ruchu brama napotkata zwiekszony opér; sprawdzi¢
1 sekunda przerwy;, przyczyne
3 migniecia
4 migniecia, Zadziatanie wejscia STOP Na poczatku manewru lub podczas ruchu zadziatato wejscie
1 sekunda przerwy, STOP; sprawdzi¢ przyczyne.
4 migniecia
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5.6.3 - Centrala

W centrali znajduje sie zestaw diod, z ktérych kazda moze dostarczy¢
specyficznych sygnatdw, tak podczas normalnej pracy jak i w przypadku

wystapienia usterki.

6 b

TABELA 13
DIODA OK [A] Stan Dziatanie
Wytaczona Anomalia Sprawdzi¢ czy jest zasilanie; sprawdzi¢ czy nie zadziataty bez-
pieczniki; w takim przypadku sprawdzi¢ przyczyne ich zadziatania
a potem wymienic je na nowe o tych samych wartosciach.
Wigczona Powazna usterka Jest to powazna usterka; sprébowac wytgczy¢ na chwile centra-

le; jesli stan sie utrzymuje jest to powazne uszkodzenie i wymaga
wymiany obwodu elektronicznego centrali.

Jedno migniecie na sekunde

wszystko OK

Prawidtowe dziatanie centrali.

2 dtugie migniecia

Nastgpita zmiana stanéw wejsé
Jest to prawidtowe zachowanie

gdy nastgpi zmiana stanu ktoregos z wejsé: OPEN, STOP,
zadziatanie fotokomorki lub uzycie nadajnika radiowego.

Serie mignie¢ w odstepie
jednosekundowym

Jest to ta sama sygnalizacja, jak na lampie ostrzegawczej. (Patrz tabela 12)

DIODA STOP [B]

Stan

Dziatanie

Wytgczona

Zadziatanie wejscia STOP

Sprawdzi¢ urzadzenia podtgczone do wejscia STOP

Wiaczona

wszystko OK

Wejscie STOP aktywne

Jedno migniecie na sekunde

Na poczatku manewru kontrola urzadzen
nie rozpoznata tych, jakie zostaty wczytane
podczas fazy rozpoznawania

MoZliwe, ze ktéres z nich jest uszkodzone, nalezy je sprawdzic i
wymienic; jesli zostaty wprowadzone zmiany nalezy powtérzy¢
rozpoznawanie (3.5.1 ,Rozpoznawanie dotgczonych urzgdzen”).

DIODA P1 [C] Stan Dziatanie
Wytaczona wszystko OK Zadne wczytywanie nie odbywa sig
Wiaczona Wezytywanie w 1 sposobie Jest to normalne podczas wczytywania w 1 sposobie, ktore trwa

maksymalnie 10 s

Migniecia szybkie, od 1 do 4

Wezytywanie w 2 sposobie

Jest to normalne podczas wczytywania w 2 sposobie, ktére trwa
maksymalnie 10 s

DIODA P2 [D] Stan Dziatanie
Wytaczona wszystko OK Wybrana predkosc¢ ,wolna”
Witaczona wszystko OK Wybrana predkos¢ ,szybka”

1 migniecie na sekunde

Faza rozpoznawania nie zostata wykonana
lub zaistniaty btedy w pamigci

Wykona¢ ponownie fazg wczytywania pozycji (patrz rozdziat
3.5.1 ,Programowanie pozycji otwarcia i zamkniecia bramy”).

2 migniecia na sekunde

Faza wczytywania urzgdzen w toku

Wskazuje, ze poszukiwanie podtgczonych urzadzen jest w toku
(trwa od kilku sekund).

DIODA P3 [E] Stan Dziatanie
Wytaczona wszystko OK Dziatanie cykliczne
Wigczona wszystko OK Dziatanie w kompletnym cyklu

1 migniecie na sekunde

Faza rozpoznawania nie zostata wykonana
lub zaistniaty btedy w danych w pamieci.

Wykona¢ ponownie faze wczytywania pozycji (patrz rozdziat
3.5.1 ,Programowanie pozycji otwarcia i zamkniecia”

2 migniecia na sekunde

Faza wczytywania pozycji w toku
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DANE TECHNICZNE

KROK 6

GDO jest produktem firmy NICE S.p.a. (TV) I, MHOUSE S.1.l. jest spotkg grupy NICE S.p.a.

W celu ulepszenia swoich produktéw, Nice S.p.A. zastrzega sobie prawo zmiany charakterystyk technicznych w jakimkolwiek momencie i bez uprze-
dzenia, utrzymujac jednak funkcjonalno$c¢ i przeznaczenie wyrobu.

Uwaga: Wszystkie charakterystyki techniczne tutaj podane odnosza sie do temperatury otoczenia 20°C

Model GDOK
OPIS DANE
Typ Elektromechaniczny sitownik do automatyzacji bram sekcyjnych i uchylnych z wbudowang cen-
tralg sterujgca i odbiornikiem radiowym wspdtpracujgcym z nadajnikami aTX4a.
Zastosowane rozwigzanie Silnik 24Vps, slimakowa przektadnia redukcyjna, szyna prowadzaca z paskiem zebatym i mecha-

niczne wysprzeglenie. Wewnetrzny transformator w sitowniku ale oddzielony od centrali redukuje
napiecie sieciowe do napiecia nominalnego 24 Vps stosowanego w catej automatyce.

Maksymalny moment startowy
[odpowiadajacy zdolnosci 9.9Nm
wytworzenia sity wywotujacej [650N]
ruch skrzydta]

Moment nominalny

[odpowiadajacy zdolnosci 4.95Nm
wytworzenia sity wywotujace;j [275N]
ruch skrzydta]
Predkos¢ bez obcigzenia. 103rpm
[odpowiadajgca predkosci ustawionej [0.14m/s]
na ,szybka”] Centrala umozliwia zaprogramowanie 2 predkosci réwnych okoto 100% - 60%
Predkos¢ przy nominalnym momencie 501
o o pm
obrotowym [odpowiadajgca predkosci [0.07m/s]
ustawionej na ,;szybka”]
Maksymalna czestotliwos¢é cykli 30 kompletnych cykli na dzien (centrala sama ogranicza czestotliwos¢ do okoto 10 cykli na godzine)
Maksymalny czas pracy ciagtej 4 minuty (dla momentu nominalnego centrala ogranicza prace ciagtg do 4 minut)
Ograniczenia zastosowania Charakterystyki konstrukcyjne urzadzenia sprawiaja, ze sa one przydatne w przypadku bram seg-

mentowych i uchylnych na przeciwciezar, zgodnie z ograniczeniami podanymi ponize;j:

- Brama segmentowa: Wysoko$¢ maksymalna 240 cm szeroko$¢ maksymalna 300 cm (7,2 m?) sita
maksymalna 55kg

- Drzwi wahadtowe: Wysoko$¢ maksymalna 240 cm szeroko$¢ maksymalna 270 cm (6,48 m?) sita
maksymalna 55kg

Zasilanie GDO 230Vac (£10%) 50/60Hz

Zasilanie GD0/VA 120Vac (x10%) 50/60Hz

Maksymalna moc pobierana 200W

Klasa izolaciji 1 (wymaga uziemienia)

Zasilanie awaryjne ---

Wyjscie lampy sygnalizacyjnej Dla urzagdzen sygnalizacji optycznej z zarowkag 12V o mocy maksymalnej 21W

Lampka nocna Zaréwka 12V maks. 10W z oprawkg BA15 (typ samochodowy); $wieci sie przez 60 sekund po
zakonczeniu manewru

Wejscie ,,FOTO” Urzadzenia zabezpieczajace jak np. fotokomdérki PHO

Wejscie ,,OPEN” Dla stykéw normalnie otwartych (zwarcie stykdw wywotuje funkcje ,OPEN”)

Wejscie ,,STOP” Dla stykéw normalnie otwartych i/lub dla statej rezystancji 8,2K<, lub stykéw normalnie zam-
knigtych rozpoznawany jest stan ,normalny” (kazda zmiana ustalonego stanu wywota polecenie
,STOP”)

Wejscie Anteny radiowe;j 52Q dla przewodu RG58 lub podobnego

Maksymalna dtugo$é przewodéw Zasilanie sieciowe: 30m, wyjscia/wejscia: 20m, przewdd antenowy: maksymalnie 5m (z
uwzglednieniem zalecen dotyczgcych minimalnego przekroju i rodzaju przewodu)

Z nadajnikiem TX4 centrala moze wykonac jedng lub wiecej z nastepujgcych komend: ,OPEN”, ,,Czesciowo
Otwiera”, ,Tylko Otwiera” i , Tylko Zamyka”

llo$¢ nadajnikéw TX4 do wczytania do 150 jesli wezytane w trybie 1

Zasieg nadajnikow TX4 od 10 do 50m bez anteny, od 50 do 100m z anteng wbudowang w lampie FL1. Zasieg zalezy od

wystepowania przeszkdd i zaktocen elektromagnetycznych jak rowniez od usytuowania anteny
odbiorczej wbudowanej w lampe.

Funkcje programowalne Praca ,Cykliczna” lub w ,, Kompletnym cyklu” (zamykanie automatyczne)

Predkos¢ silnikdw ,, wolna” lub ,, szybka” Czas przerwy w ,,Kompletnym cyklu”

do wybrania w zakresie od 15, 30 do 60 sekund

Poziom czutosci odczytu przeszkdd do wyboru sposréd 3 poziomow

Funkcjonowanie polecenia ,OPEN” w 3 sposobach

Funkcje ustawiane automatycznie Auto odczyt typu urzadzenia ,STOP” (styk NO, NC lub opdr 8,2KQ)
Auto odczyt diugosci skoku bramy segmentowej lub uchylnegj i ustalanie punktéw zwolnienia.

Zakres temperatur pracy 90 = 50°C
Mozliwos$¢ pracy w srodowisku kwasnym,

NIE
zasolonym lub wybuchowym
Montaz poziomo
Stopien ochrony IP40
Wymiary/waga 390 x 210 x h 130mm / 3kg
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OPIS

Fotokomorki PHO (opcja)

DANE

Typ

Czujnik obecnosci dla automatycznych bram i drzwi (typu D wedtug normy EN 12453) sktadajacy
sie z nadajnika , TX” i odbiornika ,RX”

Zastosowane rozwigzanie

Optyczne, przez bezposrednie potgczenie TX-RX modulowang wiazkg promieniowania podczer-
wonego

Zdolnos¢ wykrywania przeszkody

Nieprzezroczyste obiekty lezgce na osi optycznej pomigedzy TX i RX, wigksze niz 50mm i poru-
szajace sie wolniej niz 1.6m/s

Kat promieniowania nadajnika TX

Okoto 20°

Kat odbioru odbiornika RX

Okoto 20°

Zasieg uzyteczny

Do 10m przy maksymalnej odchytce wspétosiowosci TX i RX 5° (urzgdzenie moze dac sygnat roz-
poznania przeszkody réwniez na skutek ztych warunkéw atmosferycznych)

Zasilanie/wyjscie

Bez mostka 24 Vpp/Vps ograniczenia 18-35 Vps,15-28Vpp
Z mostkiem 12 Vpp/Vps ograniczenia 10-18 Vps 9-15 Vpp

Moc pobierana

25 mA RX, 30mA TX = 55 mA dla momentu obrotowego

Maksymalna diugos$é przewodoéw

Do 20m (przy uwzglednieniu przekroju i rodzaju przewodu)

Srodowiskowa temperatura pracy -20 + 50°C
Mozliwos$¢ pracy w srodowisku kwasnym,
NIE
zasolonym lub wybuchowym
Montaz Na powierzchni pionowej (np. $ciana)
Stopien ochrony P44

Wymiary/waga (TX e RX)

95 x 65 h 26mm / 65g

OPIS

Przetacznik kluczowy KS1 (opcja)

DANE

Typ

Podwaijny przetacznik obstugiwany kluczykiem, przeznaczony do obstugi bram i drzwi automa-
tycznych. Przetacznik jest podswietlony do uzytku w nocy.

Zastosowane rozwigzanie

Obrét zgodny z ruchem wskazdwek powoduje zamknigcie stykdéw mikrowytacznika, obrét w prze-
ciwng strone zamyka styki drugiego mikrowytgcznika. Sprezyna powoduje powrét klucza do
pozycji $rodkowej

Bezpieczenstwo

Dostep do stykéw urzadzenia mozliwy jest tylko po wtozeniu do zamka wiasciwego klucza i
przekreceniu w dowolng strone

Zamek

Klucz z 450 réznymi cyframi

Zasilanie/styki

Urzadzenie moze by¢ podtaczone tylko do stykow ,OPEN” i ,STOP” w centralach sterujgcych
MHOUSE, do ktérych wysyta sygnaty sterujace i przez ktére jest zasilane dla nocnego podéwie-
tlenia.

Zakres temperatur pracy -20 + 50°C
Mozliwos$é pracy w srodowisku kwasnym,
NIE
zasolonym lub wybuchowym
Montaz Na powierzchni pionowej (np. $ciana)
Stopien ochrony P44
Wymiary/waga 95 x 65 h 36mm / 1359
Lampa sygnalizacyjna FL1 (opcja)
OPIS DANE
Typ Lampa sygnalizacyjna do automatyki bram i drzwi automatycznych.

Urzadzenie posiada antene odbiorcza.

Zastosowane rozwigzanie

Urzadzenie sygnalizacji optycznej z zaréwka 12V/21W, sterowane przez centrale sterujgce MHOUSE

Zaréwka

1212V/21W fgcze BA15 (zarbwka samochodowa)

Zasilanie

Urzadzenie moze by¢ podtaczone tylko do stykow ,FLASH” i , ANTENNA” w centralach automaty-
ki MHOUSE

Zakres temperatur pracy -20 + 50°C
Mozliwo$é pracy w srodowisku kwasnym,

NIE
zasolonym lub wybuchowym
Montaz Poziomo lub pionowo do $ciany
Stopien ochrony P44
Wymiary/waga 120 x 60 h 170mm / 285g
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OPIS

Nadajniki radioweTX4

DANE

Typ

Nadajniki radiowe dla zdalnego sterowania automatycznymi bramami i drzwiami

Zastosowane rozwigzanie

Modulacja fali no$nej z kodowaniem AM OOK

Czestotliwosé pracy

433.92 Mhz

Kodowanie

Kod dynamicznie zmienny 64 Bit (18 tryliondw kombinaciji)

Przyciski

Cztery, kazdy z nich moze sterowac inng funkcja tej samej centrali lub sterowac kilkoma réznymi
centralami

Moc napromieniowania

Okoto 0,0001W

Zasilanie

6V +20% -40% dwoma bateriami litowymi typu CR2016

Zywotnosé baterii

3 lata, szacowana przy zatozeniu wysytania 10 polecen na dzien (kazde trwajgce 1s) przy 20°C (w
niskich temperaturach wydajno$¢ baterii spada)

$srodowiskowa temperatura pracy

-20 + 50°C

Mozliwos$¢ pracy w srodowisku kwasnym,
zasolonym lub wybuchowym

NIE

Stopien ochrony

IP40 (do uzytku wewnatrz lub w miejscu z zabezpieczeniem przed czynnikami atmosferycznymi)

Wymiary/waga

72x31h11mm/18g
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KROK 7

Zaleca sie przechowywanie przewodnika i udostepnienie go wszystkim
uzytkownikom automatyki.

7.1.1 - Przepisy bezpieczenstwa

e Mie¢ pod kontrolg faze otwierania i zamykania bramy, ustawi¢ sie
na bezpiecznej odlegtosci do momentu, kiedy bedzie ona catkowicie
otwarta lub zamknieta; nie przechodzi¢ dopdéki brama nie zatrzyma
sie kompletnie lub bedzie catkowicie otwarta.

¢ Nie wolno dzieciom bawi¢ sie w jej poblizu i sterowac nia.

¢ Nadajniki przechowywa¢ daleko od zasiegu dzieci.

¢ Niezwtocznie przerwij uzytkowanie bramy, jesli zauwazysz jakiekol-

wiek nieprawidtowosci (dziwne odgtosy, szarpanie); zlekcewazenie
ich moze spowodowac¢ wypadek lub awarie.

¢ Nie dotykaj zadnych elementéw w czasie ich ruchu.

e Zapewnij dokonywanie okresowych przegladéw przewidzianych w
planie konserwacji.

* Przeglady i naprawy moga by¢é dokonywane tylko przez wykwalifi-
kowany personel.

7.1.2 - Sterowanie brama

Za pomoca nadajnika radiowego
Nadajnik radiowy jest gotowy do uzytku a jego cztery przyciski realizujg
nastepujgce funkcje:

Funkcja(*)

Przycisk T1
Przycisk T2
Przycisk T3

Przycisk T4

(*) Ta tabelka musi by¢ wypetniona przez osobe, ktora programowata sys-
tem.

Za pomoca przetacznika kluczowego (opcja)
Przefacznik ma dwa potozenia aktywne z samoczynnym powrotem.

INSTRUKCJA KOWANIA

Dziatanie Funkcja

Obrot w prawo: ,OPEN” *
Obrot w lewo: ,STOP”

Zatrzymuje brame segmentowa
lub uchylng

(*) Do wypetnienia przez osobe, ktora programowata system.

Sterowanie przy uszkodzonych urzadzeniach bezpieczenstwa

W wypadku gdy zabezpieczenia nie dziatajg prawidtowo albo wcale moz-
ne réwniez sterowac brama.

1 Wigczy¢ sterownik bramy (pilota lub przetgcznik kluczykowy). Jesli
zabezpieczenia dajg zezwolenie brama zadziata normalnie, jezeli nie: uru-
chom brame ponownie w ciggu 3 s, przytrzymujac przycisk.

2 Po okoto 2 s brama ruszy w trybie ,recznym” to znaczy: bedzie sie poru-
szata dokad bedzie nacisniety przycisk lub przekrecony kluczyk; ledwie
przycisk bedzie zwolniony lub kluczyk zostanie puszczony - brama zatrzy-
ma sie.

Uszkodzenie urzadzen bezpieczenstwa wymaga niezwtocznej naprawy i
sprawdzenia systemu.

Wysprzeglenie sitownika

Sitownik jest wyposazony w system mechanicznego wysprzeglenia,
umozliwiajacy reczng obstuge bramy (tak, jakby nie byto sitownika GDO

Reczng obstuge bramy stosujemy w wypadku awarii zasilania, lub usterki
systemu.

1 Pociagnij linke wysprzeglenia az wyczujesz, ze wozek pociggowy jest
zluzowany.
2 Teraz mozesz recznie obstugiwaé brame.

3 Aby przywréci¢ dziatanie automatyki cofnij brame do pozycji wyjéciowej
az ustyszysz, ze wbzek pociggowy zostat zasprzeglony.

Sterowanie reczne moze spowodowacé ruch bramy bez kontroli w
wypadku, kiedy sprezyny sag stabe lub zerwane, lub gdy brama nie
jest w rownowadze.

7.1.3 - Konserwacja wykonywana przez uzytkownika

Ponizej przedstawione sg prace, jakie uzytkownik ma wykonac co jaki$
czas.

e Aby wytrze¢ powierzchnie urzadzen uzyj wilgotnej (nie mokrej)
szmatki. Nie uzywaj substancji zawierajacych alkohol, benzyne, roz-
puszczalniki lub inne fatwopalne sktadniki. Ich uzycie moze uszko-
dzié urzadzenia, wywotaé pozar lub porazenie elektryczne.

e W czasie czyszczenia automatyki odtacz system od zasilania aby
zabezpieczy¢ sie przed nieumysinym wigczeniem urzadzenia.




¢ Co jakis czas sprawdza¢ urzadzenie, a w szczegolnosci liny, spre-
zyny i wsporniki w celu wykrycia ewentualnego braku wywazenia,
zuzycia lub uszkodzen. Nie uzywac¢ automatyki, gdy wymaga ona
naprawy czy konserwacji: usterka lub brak wywazenia moze by¢é
powodem obrazen.

7.1.4 - Wymiana baterii w nadajniku

Jezeli zasieg nadajnika jest wyraznie mniejszy a dioda sygnalizacyjna
Swieci stabigj, baterie zasilajgce sa juz prawdopodobnie zuzyte. Nadajnik
zasilany jest dwoma bateriami litowymi CR2016. Aby je wymieni¢, poste-
puj jak opisano ponizej:

1 Zdejmij pokrywke baterii, $ciggajac ja.

3 Zatéz nowe baterie, przestrzegajac biegunowosci (symbol ,+” w strone
powierzchni, na ktorej sg przyciski - na rys.75 do dotu).

4 \Wsun przykrywke az zaskoczy.

Baterie zawieraja substancje szkodliwe: nie wyrzucaj ich razem z
innymi odpadami, ale usunaé zgodnie z odpowiednimi przepisami.

7.1.5 - Wymiana zarowki
Przed wykonaniem tej czynnosci odtgczy¢ od GD zasilania.
1 Zdja¢ pokrywe po odkreceniu Srubki [A] i nacisnieciu w punkcie [B].

2 Podciggna¢ zardwke i wykreci¢. Zatozy¢ nowg zaréwke 12V / 10W
zaczep BA15.




Deklaracja zgodnosci CE
i deklaracja wtaczenia ,maszyna nieukonczona”

Deklaracja zgodna z nastepujgcymi Dyrektywami: 1999/5/WE (R&TTE), 2006/95/WE (LVD); 2004/108/WE (EMC);
2006/42/WE (MD) zatgcznik II, czes¢ B

GDO zostat wyprodukowany przez NICE S.p.a. (TV) I; MHOUSE jest znakiem handlowym wtasnosci firmy Nice S.p.a.
Uwaga - Zawartosc niniejszej deklaracji zgodnosci odpowiada oswiadczeniom znajdujgcym sie w dokumencie urzedowym, ztozonym w siedzibie firmy Nice S.p.a., a w

szczegdlnosci w ostatniej korekcie dostepnej przed wydrukowaniem tej instrukcji. Tekst w nigj zawarty zostat dostosowany w celach wydawniczych. Kopia oryginalnej
deklaracji moze by¢ zamawiana w firmie Nice S.p.a. (TV) I.

Numer: 213/GD0 Wydanie: 2 Jezyk: PL
Nazwa producenta: NICE S.p.A.
Adres: Via Pezza Alta n® 13, 31046 Rustigne di Oderzo (TV) ltalia

Osoba autoryzowana do
przygotowania dokumentaciji

techniczne;j: Pan Oscar Marchetto

Typ urzadzenia: Motoreduktor elektromechaniczny z wbudowang centralg
Model/Typ: GDO

Akcesoria: TX4, PHO, KS1, FL1

Nizej podpisany Luigi Paro, w charakterze Czlonka Zarzadu Spdétki oswiadcza na wtasng odpowiedzialnos¢, ze urzgdzenie wyze;
wymienione jest zgodne z rozporzgdzeniami ustalonymi w nastepujgcych dyrektywach:

e Dyrektywa 1999/5/WE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY z dnia 9 marca 1999 roku w sprawie urzgdzen radiowych i
koncowych urzgdzen telekomunikacyjnych oraz wzajemnego uznawania ich zgodnosci, zgodnie z nastepujgcymi normami zhar-
monizowanymi:

e Ochrona zdrowia: EN 50371:2002

® Bezpieczenstwo elektryczne: EN 60950-1:2006

e Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna: EN 301 489-1 V1.8.1:2008, EN 301 489-3 V1.4.1:2002

¢ Widmo radiowe: EN 300 220-2 V2.3.1:2010

Dyrektywa 2006/95/WE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY z dnia 12 grudnia 2006 roku, dotyczaca zblizenia legislacyj-
nego krajéw cztionkowskich, w odniesieniu do materiatéw elektrycznych przeznaczonych do pracy w niektérych ograniczeniach
napieciowych, zgodnie z nastgpujgcymi normami zharmonizowanymi:

EN 60335-1:2002 + A1:2004 + A11:2004 + A12:2006 + A2:2006 + A13:2008

EN 60335-2-95:2004

DYREKTYWA 2004/108/WE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY z dnia 15 grudnia 2004 roku, dotyczgca zblizenia legi-
slacyjnego krajow czionkowskich w odniesieniu do kompatybilnosci elektromagnetycznej, ktéra uchyla dyrektywe 89/336/EWG
zgodnie z nastepujgcymi normami zharmonizowanymi:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007

Ponadto urzgdzenie jest zgodne z nastepujacg dyrektywa, zgodnie z wymogami przewidzianymi dla “maszyn nieukonczonych”:
Dyrektywa 2006/42/WE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY z dnia 17 maja 2006 roku, dotyczgca maszyn, ktéra modyfiku-
je dyrektywe 95/16/WE (przeksztatcenie), zgodnie z nastepujgcymi normami zharmonizowanymi:

e Oswiadcza sie, ze omawiana wyzej dokumentacja techniczna zostata przygotowana zgodnie z zatgcznikiem VII B dyrektywy
2006/42/WE oraz ze jest ona zgodna z nastepujgcymi wymogami podstawowymi: 1.1.1-1.1.2- 1.1.3-1.1.5- 1.2.1- 1.2.2-1.2.6-
1.3.1-1.383.2-1.3.3-1.3.4-1.3.7-1.4.3- 1.5.1- 1.5.4- 1.5.5- 1.56.6- 1.5.7- 1.5.8- 1.5.10- 1.5.11- 1.5.13-1.5.14- 1.5.15- 1.5.16-
1.6.1-1.6.2-16.3-16.4-1.71-1.711-1.71.2-1.73-1.7.4-1.7.41-1.7.4.2- 1.7.4.3.

¢ Producent zobowigzuije sie do przekazania wtadzom krajowym, w odpowiedzi na umotywowane zgdanie, informaciji dotyczacych
"maszyny nieukonczonej", zachowujgc nienaruszone prawa wtasnosci intelektualne;.

*\W przypadku, kiedy "maszyna nieukonczona" zostata wprowadzona do uzytku w kraju europejskim, w ktérym jezyk obowigzujgcy
jest inny od jezyka uzywanego w tej deklaracji, obowigzkiem importera jest zatgczenie ttumaczenia do niniejszej deklaraciji.

¢ Ostrzega sig, ze "maszyna nieukoniczona" nie moze zosta¢ wprowadzona do uzytku, dopdki nie zostanie wczesniej zadeklaro-
wana zgodno$¢ maszyny koncowej, do ktérej zostanie wigczona, z zaleceniami dyrektywy 2006/42/WE (o ile dotyczy).

Ponadto urzgdzenie jest zgodne, w sposéb ograniczony dla zastosowanych elementéw, z nastepujgcymi normami:
EN 13241-1:2003, EN 12445:2002, EN 12453:2002, EN 12978:2003

Oderzo, dnia 17 marca 2010 roku

. LuigijParo
(Cztomek Zaragdu Spdtki)




DEKLARACJA ZGODNOSCI CE

Zgodnie z dyrektywg 2006/42/WE ZALACZNIK |l cze$¢ A (deklaracja zgodnosci CE dla maszyn)
Ten dokument musi zosta¢ zredagowany w jezyku obowigzujgcym w kraju, w ktérym urzgdzenie zostanie zainstalowane.

Nizej podpisany / firma:

(nazwa firmy, ktdra wprowadza do uzytku brame dwuskrzydtowa lub uchylng)

(adres)

Oswiadcza na wtasng odpowiedzialnos$¢, ze urzadzenia:

L’automazione: (1 brama automatyczna dwuskrzydtowa
(1 brama automatyczna uchylna

Numer seryjny:

Rok produkgcji:

Rozmieszczenie (adres):

jest zgodne ze wszystkimi rozporzadzeniami dotyczacymi nastepujacych dyrektyw:

2006/42/WE  Dyrektywa Maszynowa

2004/108/WE Dyrektywa kompatybilnosci elektromagnetycznej
2006/95/WE  Dyrektywa Niskonapieciowa

99/5/WE Dyrektywa “R&TTE”

z zalozeniami, dla zastosowanych elementéw, z nastepujgcymi normami:

EN 12445 “Bramy i drzwi przemystowe, handlowe i garazowe.
Bezpieczenstwo uzytkowania zamknie¢ automatycznych - Metody prob”
EN 12453 “Bramy i drzwi przemystowe, handlowe i garazowe.

Bezpieczenstwo uzytkowania zamknie¢ automatycznych - Wymogi”

Imie Podpis

(osoby autoryzowanej do zredagowania deklaracii)

Data Miejscowosé

Imie Adres

(osoby autoryzowanej do przygotowania dokumentacji technicznej)







Mhouse is a commercial trademark owned by Nice S.p.a.

Nice S.p.a.
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