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Instrukcja montazu i ostrzezenia




Informacja

Ta instrukcja moze by¢ powielana pod warunkiem, ze zadna jej czes¢ nie
bedzie pominigta ani zmieniona. Nie moze by¢ ona ttumaczona na inne

W celu uzyskania dodatkowych informacji prosimy o kontakt:

jezyki bez autoryzacji, nadzoru i kontroli MHOUSE.

MHOUSE nie odpowiada za uszkodzenia wynikie z niewtasciwego uzycia jej pro-

duktow. Dlatego bardzo prosimy o uwazne przeczytanie instrukcil.

MHOUSE zastrzega sobie prawo do modyfikacji | ulepszania produktow
bez koniecznosci wezesniejszej informacii. Producent gwarantuje ich funk-

cjonalnose i uzytecznose przy wiasciwym zastosowaniu,

mhouse
u

NICE - Polska Sp. z o.0.

05-800 Pruszkow ul. Parzniewska 2A
Tel: (22) 728-33-22

Fax: (22) 7569-40-21

emalil: nice@nice.com.pl

http: www.mhouse.biz.
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1 Ostrzezenia

e Jesli po raz pierwszy instalujesz system automatyki bramy SLO zalecamy
abys poswiecit troche swego czasu na przeczytanie tej instrukcji. Powinie-
nes przeczyta¢ jg zanim przystgpisz do instalacji, abys pézniej nie musiat
robi¢ tego w pospiechu.

Miej wszystkie sktadniki zestawu SLO pod rekg abys mogt, czytajge, spraw-
dzac i weryfikowac jednoczesnie informacije z tej instrukgji. Nie uruchamiaj
tez procesdw programowania | zapamietywania, w przeciwnym razie pod-
czas whasciwej instalacji napotkasz ustawienia réznigce sie od fabrycznych.

e Czytajac tg instrukcje zwrd¢ szczegdlng uwage na fragmenty niezwykle
istotne, oznaczone nastepujgcym znakiem:

Te fragmenty sg szczegdlnie wazne dla bezpieczenstwa.
e Zachowaj tg instrukcje dla przysziej pomocy

e Zarbwno ta instrukcja, konstrukcja oraz wykonanie poszczegolinych
zespotow SLO, sg w pelni zgodne z obowigzujgcymi normami i przepisami.

e Majgc na uwadze zagrozenia wystepujgce przy instaladi i pracy SLO, nie-
zbedne jest w czasie instalagji przestrzeganie obowigzujgcych norm i prze-
pisow oraz zwrdcenie uwagi na nastepujgce sprawy:

¢ Ta instrukcja zawiera wazne informacje dotyczace osobistego
bezpieczenstwa. Zanim zaczniesz instalowa¢ urzadzenie, wazne
jest abys przeczytat i zrozumiat wszystkie informacje tu zawarte.
Nie kontynuuj pracy, jesli masz jakiekolwiek watpliwos$ci. W razie
potrzeby zwréé sie do Serwisu NICE - POLSKA o pomoc i wyja-
$nienia.

e Zanim rozpoczniesz prace upewnij sie, ze poszczegolne ele-
menty zastawu sa odpowiednie dla twojej konkretnie bramy.
Szczegodlna uwage zwr6¢ na dane zawarte w rozdziale 6 “Cha-
rakterystyka techniczna”. Jesli cho¢ jeden z podzespotéow jest
nieodpowiedni - nie kontynuuj montazu.

e Zanim zaczniesz prace, sprawdz czy nie beda potrzebne dodat-
kowe akcesoria lub materiaty niezbedne by zakonczy¢ instalacje
SLO w przypadku specyficznych wymagan dotyczacych twojej
automatyki.

¢ Systemu automatyki SLO nie wolno uzywaé, dopdki nie zostanie
ona przekazana do eksploatacji, jak opisano w par. 3.7.2 "Prze-
kazanie do eksploataciji"

e System automatyki SLO nie moze by¢ traktowany jako sposéb
ochrony przed intruzem. Jesli oczekujesz skutecznej ochrony -
powinienes potaczy¢ SLO z innymi urzadzeniami.

e Opakowanie SLO powinno by¢ usuniete zgodnie z odpowiedni-
mi przepisami.

¢ Nie modyfikuj zadnych skladnikéw zastawu, jesli nie przewidu-
je tego instrukcja. Takie dziatanie moze tylko spowodowacé wadli-
wa prace. MHOUSE nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za skut-
ki modyfikacji produktow.

¢ Elementéw automatyki nigdy nie mozna zanurza¢ w wodzie lub
innych ptynach. Zadbaj tez w czasie montazu, aby nie dostata sie
ona do sitownika lub innych akcesoriow.

e W przypadku, gdyby ptynne substancje dostaty sie jednak do
wnetrza urzadzenia, natychmiast odtgcz zasilanie i skontaktuj sie
z Serwisem NICE - POLSKA. Dziatanie SLO w tych warunkach
moze byé¢ niebezpieczne.

¢ Wszystkie komponenty systemu SLO chron przed zrédtami cie-
pfa i otwartym ogniem. Moze to uszkodzi¢ je i spowodowaé nie-
prawidtowe dziatanie, pozar lub inne niebezpieczenstwo.

e Centrale podiagczaj tylko wtedy, gdy linia zasilajagca posiada
uziemienie.

o Wszystkie operacje wymagajace otworzenia pokrywy ochron-
nej urzadzen SLO moga by¢ wykonywane tylko przy centrali odia-
czonej od zasilania). Jesli wylacznik zasilania jest ogélnie dostep-
ny, oznacz go tabliczka z nastepujacym napisem: “UWAGA -
PRACE KONSERWACYJNE W TOKU”.

e W przypadku zadziatania automatycznych bezpiecznikow
musisz ustali¢ przyczyne i usunaé ja przed ponownym ich wia-
czeniem.

e W przypadku problemu, ktérego nie mozesz rozwigza¢ za
pomoca tej instrukcji, skontaktuj sie z Dziatem Serwisu NICE -
POLSKA.
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2 Opis produktu

2.1 Zastosowanie

SLO jest zestawem urzadzen przeznaczonych do automatyzacji bram prze- SLO jest zasilany energig elekiryczna. W przypadku awarii zasilania sitownik
suwanych na posesjach prywatnych. moze by¢ wysprzeglony specjalnym Kluczem, by umozliwi¢ reczne otwar-
cie bramy..

Zadne inne zastosowanie oprécz opisanego wyzej, lub inne niz
opisane w tej instrukcji warunki pracy nie sa absolutnie dopusz-
czalne.

2.2 Przyktad zastosowania

Ponizszy przykiad typowej instalacji SLO pozwoli wyjasni¢ kilka termindw | aspektow dotyczacych systemu automatyki bramy.

® O (B)
-

Rys. 1
A) Przelgcznik kluczykowy KS1 F) SZderzak wytacznika otwarcia
B) Para fotokomorek PHO G) Listwa zebata CR100 (brak w zestawie)
C) Lampa ostrzegawcza FL1 z wbudowang anteng H) Silownik SLOK z centralg sterujgca
D) Mechaniczny ogranicznik zamkniecia I) Zderzak wylgcznika zamkniecia

E) Szyna prowadzaca
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2.3 Opis sktadnikow

SLO sktada sie z zespotow pokazanych na rys. 2.
Sprawdz natychmiast czy odpowiada to zawarto-
Sci opakowania zestawu | sprawdz stan poszcze-
golnych urzadzen.

Uwaga: aby przystosowac SLO do lokalnych prze-
pisow zastrzegamy mozliwos¢ modyfikacji kom-
pletacji zestawu. Spis zawartosci jest na opako-
waniu pod napisem: "Mhousekit SLO contains".

A) Silownik elektromechaniczny SLO z wbudowa-
ng centralg i plytg podstawy.

B) Trzy kluczyki do wysprzeglenia.

C) Para fotokomoérek PHO (skladajgca sie z
nadajnika TX i odbiormika RX).

D) Dwa piloty radiowe TX4.

E) Lampa ostrzegawcza FL1 z anteng..

F) Przelacznik Kluczykowy KS1 i dwa Klucze.
G) Dwa zderzaki wylacznikow kraricowych.

H) Rdzne drobne elementy: srubki, podkiadki,
nakretk itp.; tabela 1,2,3,4 (*).

Sruby i wkrety do zamocowania sitownika nie
znajdujg sie w zestawie SLO poniewaz wybor
ich zalezy od grubosci i rodzaju materiatu.

2.3.1 Sitownik elektromechaniczny SLOK

SLO to sitownik elektromechaniczny skladajgey sie z przektadni slimakowe) |
silnika na prad staly 24 V. Sitownik posiada opcje mechanicznego wysprze-
glania przy uzyciu Klucza, co pozwala na reczne otwieranie/zamykanie bra-
my w przypadku braku pradu.

Sitownik - mocowany do podioza, z boku bramy na specjalnej pltycie mocu-
jacej - wprawia brame w ruch przy uzyciu systemu napedowego dziatajace-
go w oparciu o zebnik i listwe zebata.

Centrala jest odpowiedzialna za sterowanie sitownikiem, a takze za kontrole
nad poszczegdinymi elementami i ich zasilanie. Centrala zbudowana jest z
piyty elektronicznej z wbudowanym odbiomikiem radiowym.

"o

Shownik moze dziata¢ w dwaoch trybach - “szybkim” i “wolnym”

Przyciski P1, P2 1 P3 [B], wraz z przypisanymi do nich diodami stuzg do pro-
gramowania centrali.

Do wykonania potgczen elektrycznych przewidziana jest ponumerowana
listwa zaciskowa [A]. Przy wejsciu STOP znajduje sie dioda sygnalizujaca
jego status.

Podtaczenie do sieci elekirycznej jest niezwykle proste - wystarczy wiozy¢
wtyczke do gniazdka.

Tabela 1: Lista drobnych czesci dla sitownika SLOK ilos¢
kotwy 2 szt
nakretki M8 4 szt.
nakretki samohamowne M8 2 szt
podkladki ptaskie R10mm 2 szt
wkrety 6x14mm 4 szt.
wkrety 8x20mm 4 szt.

Rys. 3
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2.3.2 Kluczyki do wysprzeglania

Trzy Kluczyki umoZliwiajgce wysprzeglenie sitownikow przy awarii zasilania.

2.3.3 Fotokomorki PHO

Para montowanych natynkowo fotokomaorek PHO po podigczeniu do cen-
trali umoZzliwia wykrycie przeszkody na osi optycznej pomiedzy nadajnikiem
(TX) i odbiomikiem (RX).

Tabela 2: Lista drobnych czesci dla pary PHO ilos¢
wkret HI LO 4X9.5 4 szt
wkret 3.5X25 4 szt
kotek nylonowy s 5 ¢ 4 szt

2.3.4 Przetgcznik kluczykowy KS1

Dwupozycyjny przetacznik Kluczykowy KS1 umozliwia sterowanie brama
bez uzycia pilota. Posiada wiasne podswietlenie dla tatwej lokalizacji w ciem-
nosci.

Umozliwia realizacje dwoch komend, w zaleznosci od kierunku jego obrotu:
"OTWIERA" | "STOP"; kluczyk samoczynnie wraca do pozycji centralnej.

Tabela 3: Lista drobnych czesci dla KS1 ilo§¢
Sruba HI LO 4X9.5 4 szt
wkret 3.5X25 4 szt.
kolek nylonowy s 5 ¢ 4 szt Rys. 6

2.3.5 Lampa ostrzegawcza FL1 z wbudowang anteng

Lampa ostrzegawcza sterowana poprzez centrale blyska ostrzegawczo gdy
brama sie porusza. Wewnatrz lampy znajduje sie rowniez antena dla odbior-
nika radiowego.

Tabela 4: Lista drobnych czesci dla FL1 ilos¢
wkret 4.2X32 4 szt
kolek nylonowy s 6 ¢ 4 szt

2.3.6 Piloty radiowe TX4

Piloty radiowe sg potrzebne do zdalnego sterowania ruchem otwarcia i
zamkniecia bramy. Posiadajg one cztery przyciski umozliwiajgce wystanie
czterech réznych rozkazow dla jednej bramy lub np. po jednym rozkazie do
czterech réznych bram.

Wyslanie sygnalu sterujgcego potwierdza dioda [A]; zaczep [B] pozwala
przyczepi¢ pilot do kdtka na klucze.
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3 Instalowanie

Instalacja musi by¢ przeprowadzona przez wykwalifikowany per-
sonel w zgodzie ze wskazéwkami zawartymi w rozdziale 1
"Ostrzezenia".

3.1 Kontrola wstipna

Nie wolno uzywaé SLO do napedu bramy, ktéra jest niesprawna
lub niebezpieczna. Nie usuna one bledoéw niewtasciwej instalaciji
lub nieumiejetnej obstugi bramy.

Przed przystapieniem do montazu musisz upewni¢ sie, ze:

e Waga i wymiary bramy odpowiadaja wielkosciom podanym w
instrukciji. Jesli nie, SLO nie moze by¢ instalowany.

e Struktura bramy jest odpowiednia do jej automatyzacji i jest
zgodna z wymogami obowiazujacych przepiséw.

e W czasie ruchu otwierania i zamykania bramy nie wystepuja
momenty zwigekszonych oporow (tarcia).

* Mechaniczne ograniczniki ruchu sg wystarczajaco wytrzymate
aby zapobiec wyskoczeniu bramy z prowadnic nawet, gdy gwat-
townie uderzy ona w te ograniczniki.

e Brama jest prawidiowo osadzona: w dowolnym potozeniu nie
powinna samoczynnie sie toczy¢.

¢ Miejsce montazu sitownika nie moze by¢ narazone na zalewa-
nie przeptywajaca woda. W razie potrzeby zamontuj sitownik nad
powierzchniag gruntu.

¢ Miejsce montazu musi uwzglednia¢ wymiary sitownika i zapew-
ni¢é mozliwos$¢ tatwego i bezpiecznego wysprzeglenia.

295

D,
.

‘ 300 163

Rys. 9

¢ Miejsca montowania poszczegdlnych urzadzen nie moga byé
narazone na uderzenia i musza by¢ odpowiednio stabilne.

¢ Powierzchnie montazu fotokomorek powinny by¢é ptaskie i
umozliwiajace wtasciwe wzajemne ustawienie TX i RX.

¢ Sprawdz, czy w miejscach mocowania listwy zebatej do bramy
sa odpowiednie do tego powierzchnie. Dla CR100 zobacz rys. 10.

—

L,

1o il

Rys. 10

60

e Zaréwno dla sitownika montowanego po lewej "LT" jak i po pra-
wej stronie "RT", odlegtosci z rys. 11 (brama bez listwy) lub z rys.
12 (brama z listwa) musza by¢é zachowane.

o
Yo}
ni ) O . SX
0+ 50
3
DX T -
50 + 100
Rys. 11
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SX
0+ 50
o
DX
50 + 100
Rys. 12
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e Aby montaz zderzakéw byt mozliwy, listwa zebata (a wiec i bra- ¢ Jezeli listwa zebata jest juz zamocowana na bramie, sprawdz
ma) musi wystawaé poza o$ watu sitownika na odlegtosci poka- czy spetnia wymagania rys. 15 i czy modut zeboéw listwy wynosi
zane na rys. 13 (montaz LT) i rys. 14 (montaz RT). 4mm (odlegtos¢ miedzy kolejnymi zegbami ok. 12mm).

o

VVWARAANVVWWWUWWWUWWWWV______
200 J// @ \ A
Rys. 13 \‘{M '\V

Rys. 15

200

Rys. 14

3.1.1 Ograniczenia zastosowania

Rozdziat 6 "Charakterystyka techniczna" dostarcza podstawowych danych Ksztalt bramy i warunki klimatyczne (np. obecnos¢ silnych wiatréw) moga
dla okreslenia przydatnosci komponentow SLO dla twojego konkretnego jeszcze ograniczy¢ te parametry. W takim przypadku jest niezbedne okre-
zastosowania. Slenie sity potrzebnej do napedu bramy w najgorszych warunkach i porow-

nanie jej z wartosciami podanymi w danych technicznych sitownika SLOK.
Z zalozenia SLO jest przeznaczony do automatyzaciji bram o diugosci do 5

m i wadze do 200 kg na posesjach prywatnych.

3.1.2 Narzedzia i materiaty

Upewnij sie, ze masz wszystkie narzedzia i materiaty potrzebne
do instalacji urzadzenia, ze sg odpowiedniej jakosci i we wiasci-
wym stanie, zgodnie z przepisami bezpieczenstwa. Zobacz przy-
ktady na rys. 16.

Rys. 16
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3.1.3 Zestawienie przewoddw

Przewody potrzebne do instalacji SLO moga rézni¢ sie w zaleznosci od rodzaju | ilosci zastosowanych urzadzen dodatkowych; rys. 17 pokazuje przewody
potrzebne do typowej instalacji. W zestawie SLO nie dostarczamy zadnych przewodow.

® O Oo

© 0 60

L (@)}

0 Rys. 17 G

Tabela 5: Lista przewodow
Rodzaj potaczenia

[A] wejscie STOP

[B] wejécie OTWIERA (OPEN)

Rodzaj przewodu

[C] wejscie FOTO

[D] wyjscie lampy ostrzegawczej FLASH
[E] wyjscie anteny AERIAL

[F] linia zasilajaca 3x1.5mm?

UWAGA: Przewody musza by¢ dostosowane do miejsca i typu instalacji, np. zaleca si¢ przewéd HO3VV-F w przypadku instalacji w
pomieszczeniach, natomiast przew6d HO7RN-F w przypadku instalacji na zewnatrz.

Uwaga 1: Przewdd zasilajgey diuzszy niz 30 m moze by¢ uzyty, jezeli ma wiekszy przekrdj, np. 3x2.5mm?, oraz pod warunkiem wykonania dodatkowego

uziemienia w poblizu sitownika.

Uwaga 2: Dla linii ECSBus, STOP i OPEN (OTWIERA) mozna uzy¢ tej samej wiazki przewodow laczace] rézne wejscia, na przyklad wejscie STOP i OPEN
mozemy podigczyC do przetacznika KS1 uzywajac jednej wiazki przewodow 4x0,5mm?.

przewdd 2x0,5mm?
przewod 2x0,5mm?
TX przewdd 2x0,25mm?
RX przewodd 3x0,25mm?
przewdd 2x0,5mm?

przewdd RGS8 koncentryczny ekranowany

m

Maksymalna dopuszczalna diugose
20m (uwaga 2)
20m (uwaga 2)

20m (uwaga 2)

20m
20m (zalecamy nie dtuzszy niz 5m)
30m (uwaga 1)

3.2 Przygotowanie okablowania

Z wyjatkiem linii 230V zasilajgcej centrale, pozostala instalacja pracuje pod
napieciem bezpiecznym (okoto 24V); dlatego tez moze ona by¢ wykonana
przez 0soby bez specjalnych uprawnier pod warunkiem, ze wszystkie zale-
cenia tej instrukcji sa scisle przestrzegane.

Po ustaleniu miejsca montazu poszczegdinych urzadzen (rys.1) mozesz

przygotowac rurki dla poprowadzenia przewodow fgczacych te urzadzenia
Z centralg sterujgca.

Rurki ostonowe stosuje sie by ochroni¢ przewody elekiryczne przed przy-
padkowym uszkodzeniem, spowodowanym na przyktad przez przejezdza-
jgce pojazdy, zwierzeta itp.

3.2.1 Podtgczenie do sieci elektrycznej

Cho¢ podigczenie sitownika SLO do linii zasilania elektrycznego nie wcho-
dzi w zakres niniejszej instrukcji, pragniemy przypomniec, ze:

¢ Linia zasilania musi by¢ potozona i podiaczona przez wyspecja-
lizowany personel techniczny.

¢ Linia zasilania musi posiadaé ochrone zwarciowa i ziemno-
zwarciowa oraz dwubiegunowy wytacznik z odlegtoscia pomie-

dzy stykami co najmniej 3mm, pozwalajacy na odtaczenie zasila-
nia podczas montazu i konserwacji SLO - wystarczy wtyczka i
gniazdko.
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3.3 Instalacja poszczegdlnych urzadzen

Sitownik SLOK moze by¢ montowany w dwoch réznych sytuacjach: B) Montaz na bramie z listwa (paragraf 3.3.2); w tym przypadku mon-
taz sitownika musi uwzglednia¢ juz zamocowana listwe zebata.

A) Montaz na bramie bez listwy (paragraf 3.3.1); w tym przypadku

najpierw musimy zamocowac sitownik a nastepnie listwe CR100.

3.3.1 Montaz na bramach bez listwy zebatej

1 Wykop fundament zgodnie z par. 3.1 "Kontrola wstepna" i wymiarami 7 Kotwy muszg by¢ zanurzone a piyta ustawiona doktadnie poziomo.
podanymi na rys.11 na str. 7.

2 Przeprowadz rurki przewoddw pozostawiajgc naddatek ok. 30-50 cm.

Rys. 20

8 Gdy beton dostatecznie zwiaze (po paru dniach), odkre¢ i zdejmij z kotw
dwie nakretki - nie beda juz one potrzebne.

Rys. 18
9 Rurki przewodow obetnij ok. 3-4cm ponad powierzchnig piyty.
3 Zamocuj dwie kotwy [B] w plycie podstawy za pomoca nakretek M8 [A].
Nagwintowana czes¢ kotwy nie moze wystawa¢ ponad plyte wiecej niz 10 Zdejmij z sitownika ostonke nakretki.
36mm.

4 Umies¢ piyte na swoim miejscu tak, aby rysunek na jej powierzchni
(wskazujacy potozenie kota zebatego) zwrdcony byt do bramy - z zachowa-
niem wymiarow z rys. 11,

Rys. 19

5 Przeprowad? rurki instalacyjne przez otwér w plycie.

6 Zalej wykop betonem.
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11 Ustaw sitownik na ptycie tak aby byt dokiadnie rownolegly do bramy i
dokre¢ go dwiema nakretkami samohamownymi [C] z pomoca podkiadek
[D]. Starannie dokrec¢ obie nakretki.

Rys. 22

12 Wysprzegdlij sitownik za pomoca odpowiedniego kluczyka (paragraf
"Wysprzeglenie sitownika" na str. 36).

13 Catkowicie otworz brame i umies¢ pierwszy odcinek listwy na zebniku
tak, aby wystawata poza 0$ zebnika jak pokazano narys. 13 lub narys. 14.
Jest to miejsce mocowania zderzakdw wytacznikow krancowych.

14 By listwa byla poziomo nad zebnikiem, zaznacz otwér do mocowania jej,
gdy jej otwor mocujgey znajduje sie w poblizu zebnika. Powtdrz tg operacje
dla kolejnych punktéw mocowania.

Rys. 23

15 Koniecznie pozostaw luz 1 mm pomiedzy listwg i zebnikiem aby brama
swym clezarem nie opierata sie na wale wyjsciowym sitownika.

16 Zamontuj pozostate czesci listwy, ustawiajge je w linii, jedna za drugg z

bezwzglednym zachowaniem luzu Tmm na calej jej diugosci.

17 Po zamocowaniu ostatniego elementu listwy zebatej w razie potrzeby
odetnij wystajgcy poza brame koniec listwy.

18 Kilka razy recznie otworz | zamknij brame upewniajgc sie, ze listwa prze-
suwa sie rownolegle nad zebnikiem z dopuszczalng odchytkg 5mm.

19 Zamocuj oba zderzaki [E] odpowiednimi wkretami na koncach listwy
zebatej. Pamietaj, ze brama po zadziataniu wylacznika przejedzie jeszcze 2-
3cm. Zderzaki nalezy ustawi¢ tak, aby brama zatrzymywata sie przed
mechanicznymi ogranicznikami ruchu przy otwarciu i zamknieciu.

Rys. 25

20 Aby elektrycznie polaczyC caly system, zobacz par. 3.3.6 "Elekiryczne
podigczenia ..." na str.15.

3.3.2 Montaz na bramach z listwg zebatg

1 Wykop fundament zgodnie z par. "Kontrola wstepna" i wymiarami poda-
nymi na rys. 11 na str. 7. Upewnij sie, ze piyta podstawy bedzie dokladnie
77 mm pod listwa zebata (rys. 15).

2 Przeprowad? rurki przewoddw pozostawiajac naddatek ok. 30-80 cm.

Rys. 26
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3 Zamocuj dwie kotwy [B] w plycie podstawy za pomoca nakretek M8 [A].
Nagwintowana czes¢ kotwy nie moze wystawa¢ ponad plyte wiecej niz
36mm.

4 Umies¢ piyte na swoim miejscu tak, aby rysunek na jej powierzchni
(wskazujgcy polozenie kota zebatego) zwrdcony byt do bramy z zachowa-
niem wymiarow z rys. 11,

Rys. 27
5 Przeprowad? rurki instalacyjne przez otwér w plycie.
6 Zalej wykop betonem.

7 Upewnij sie, ze kotwy sg dokladnie zanurzone w betonie a piyta jest
doktadnie w poziomie.

Rys. 28
8 Gdy beton dostatecznie zwiaze (po paru dniach), odkre¢ i zdejmij z kotw
dwie nakretki - nie bedag juz one potrzebne.

9 Rurki przewodow obetnij ok. 3-4cm ponad powierzchnig piyty.

10 Zdejmij z sitownika ostonke nakretki.

11 Postaw sitownik na ptycie podstawy, wsuwajgc pod listwe. Ta operacja
wymaga pochylenia sitownika aby zebnik fatwo wszedt pod listwe. Dokre¢
sitownik do piyty za pomoca nakretek samohamownych [C] i podkiadek
[D]

ray

Rys. 30

12 \W razie potrzeby skoryguj wysokos¢ sitownika (Maks. 10mm) za pomo-
ca 4 wkretdw tak, aby pomiedzy zebnikiem i listwg zachowac luz 1 mm (aby
brama swym ciezarem nie opierata sie na zebniku). Lepiej jednak jest moco-
wac sitownik bez uzycia kotkdw, sadowigc go bezposrednio na plycie,
bedzie wtedy pewnigj i stabilniej przymocowany.

Rys. 31

13 Ustaw sitownik doktadnie réwnolegle do bramy, po czym dokre¢ go do
piyty dwiema nakretkami samohamownymi [C].

14 Wysprzegdlij sitownik za pomoca odpowiedniego kluczyka (paragraf
"Wysprzeglanie sitownika" na str. 36).

15 Kilka razy recznie otworz | zamknij brame upewniajgc sie, ze listwa prze-
suwa sie rownolegle nad zebnikiem z dopuszczalng odchytkg 5mm.

16 Przy pomocy odpowiednich wkretow przymocuj dwa uchwyty wytgczni-
ka krancowego [E] na zewnetrznych bokach listwy zebatej. Pamietaj, ze po
interwencji wytacznika krancowego, brama przesunie sie jeszcze jakies 2-3
cm. W zwigzku z tym zaleca sig pozostawienie matego marginesu podczas
mocowania uchwytow na ogranicznikach mechanicznych, tak by brama sie
nie zaklinowata.

17 Aby elektrycznie potgczy¢ caly system, zobacz par. 3.3.6 "Elektryczne
podigczenia ..." na str. 15
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3.3.3 Fotokomorki

1 Wybierz miejsce mocowania dwdch elementéw skiadajgcych sie na linie
FOTO (TX i RX), przestrzegajac nastepujacych zalecen:

® Umies¢ je na wysokosci 40-60 cm od podioza, po bokach strefy, kidra
chcesz chronic¢, od zewnetrznej strony bramy (od strony drogi publicznej) i naj-
plizej jak to moZliwe pltaszczyzny bramy, a w kazdym razie nie dalgj jak 15 cm.
e Nakieruj nadajnik TX na odbiornik RX. Maksymalna dopuszczalna toleran-
Cja wynosi bA.

e \W dwoch wybranych miejscach umiesc¢ rurki, w ktorych zostang popro-
wadzone przewody.

2 Zdejmij przednie szkietko [A] podwazajac je od dotu pltaskim srubokre-
tem.

Rys. 33

3 Nacisnij na soczewke w celu oddzielenia dwoch czesci obudowy.

Rys. 34

4 Przy uzyciu $rubokreta przebij dwa z czterech otwordw znajdujgcych sie
na spodniej plytce [B].

5 Ustaw fotokomodrke w miejscu, w ktorym wychodzi rurka do poprowa-
dzenia przewodow, tak aby otwor na spodniej plytce [D] odpowiadat wyj-
Sciu przewodow ze Sciany. Nastepnie, przy uzyciu plytki spodniej, zaznacz
punkty wykonania otworow.

6 Przy uzyciu wiertarki udarowej (wiertto 5 mm) wykonaj w Scianie otwory i
wioz w nie 5 mm kotki.

7 Przymocuj ptytke spodnig przy uzyciu srub [C].

Rys. 35

8 Podlgcz przewdd elektryczny do odpowiednich zaciskow, zardwno w TX jak
i RX. Przed wykonaniem podiaczen elekirycznych przeczytaj rozdziat 3.3.7
“‘Podigczenia elekiryczne do centrali SLOK” oraz 5.3.1 “WyjScie fototestu”.

y

9]

R‘L’

Rys. 36

9 Przymocuj obudowe [E] przy uzyciu dwoch srub [F] i srubokreta krzyza-
kowego. Na koniec zaldz ponownie szkietko [G] wciskajac je delikatnie.

3.3.4 Przetgcznik kluczykowy KS1

1 Wybierz polozenie przelgcznika kluczykowego; powinien by¢ zainstalo-
wany na zewnatrz, w poblizu bramy, na wysokosci okoto 80 cm, aby mogty
Z niego korzystac¢ osoby o réznym wzroscie.

2 7dejmij przednig szybke [A], podwazajgc ja ptaskim srubokretem od dotu.

3 Aby oddzielic pokrywe od podstawy musisz wiozy¢ klucz i przytrzymujac
go w pozycji przekreconej - pociagnac, wykorzystujac tylny otwor na prze-
wodly.
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4 \Wytam cztery otwory w dnie za pomoca sSrubokreta; zaznacz miejsce
wiercenia otwordw, uzywajac podstawy jako szablonu; upewnij sie, ze
otwor w podstawie pokrywa sie z wylotem przewodow ze Sciany.

5 Wykonaj otwory w murze uzywajgc wiertta do betonu 5 mm i wsun w nie
kotki rozporowe 5 mm.

6 Przykre¢ do Sciany podstawe czterema Srubami [B].

Rys. 40

7 Podigcz przewody do zaciskow OPEN i STOP, wedtug rys. 41. Nie jest
konieczne przestrzeganie biegunowosci. Wtyczki mozna wyciggna¢ dla uta-
twienia podigczenia. Przykre¢ przewody i wsun z powrotem wtyczki w
gniazda.

Rys. 41

8 Aby zatozy¢ pokrywe na podstawe musisz przekrecic i przytrzymac klucz.
Po jej zalozeniu cofnij Klucz do pozycji centralne;.

9 Dokre¢ pokrywe [C] dwoma srubami [D] i srubokretem krzyzakowym.
Teraz zatéz szybke [E], lekko jg wciskajac.

3.3.5 Lampa ostrzegawcza FL1

1 Wybierz miejsce montazu lampy: powinna znajdowac sie ona w poblizu
bramy w fatwo widocznym miejscu; moze by¢ zamontowana na powierzch-
ni pionowej lub poziome.

2 Sciggnij klosz [A] z podstawy naciskajac jednoczesnie dwa przyciski [B].

Rys. 43

3 Odlacz uchwyt zarowki z anteng od podstawy.

4 \Wytam cztery otwory na sruby i otwor na przejscie przewodow w dnie lub
w Sclance bocznej, w zaleznosci od pozycji montazu, uzywajac Srubokreta.

5 Zaznacz miejsce wiercenia otworow uzywajgc podstawy jako szablonu.
Duzy otwor musi pokrywac sie z wylotem przewodow z muru.

6 Wykonaj otwory w murze uzywajgc wiertla do betonu 6 mm i wsun w nie
kotki rozporowe 6 mm.

7 Przymocuj podstawe do muru srubami [C].

Rys. 45

14 Instrukcja SLO




8 Podtacz przewody odpowiednio do zaciskow FLASH i AERIAL, jak poka- 10 Wsun na miegjsce klosz, naciskajgc przyciski i zaktadajac go na podsta-
zano na rys. 46. Nie musisz przestrzega¢ biegunowosci na wejsciu FLASH. we. Obrée go wedtug uznania i weisnij, az oba przyciski wskocza na swo-
Podtaczajgc przewdd antenowy (koncentryczny ekranowany), zréb to tak je miejsce.
jak na rys. 47. Wtyczki mozna wyciagna¢ dla utatwienia podigczenia. Przy-

kre¢ przewody i wsun z powrotem wtyczki w ich gniazda.

]

Rys. 46 Rys. 47

9 Umies¢ uchwyt zardwki w podstawie i weisnij az wskoczy na swoje migj-
sce.

3.3.6 Elektryczne podtaczenia do centrali SLOK

1 Usun boczng pokrywe sitownika - odkre¢ srube i podnies pokrywe ku 3 Zdejmij gumowa membrane przykrywajgca otwor, przez kioéry zostang
gorze. poprowadzone przewody. PoprowadZ w specjalnych rurkach przewody
potrzebne do podigczenia poszczegdinych urzadzen. Przewody powinny
mie¢ co najmniej 40 - 50 cm diugosai.

Rys. 49

2 W zaleznosci od pozycji sitownika - z prawej Iub z lewej - odpowiednio
ustaw mostek w celu wyboru kierunku manewru “Otwiera”, zgodnie ze Rys. 52

wskazaniami rys. 50 lub 51.

4 7 gumowej membrany usun wewnetrzng kratke, tak aby mozna byto prze-
lozy¢ przewody. Na koniec widz membrane z powrotem na migjsce.

Rys. 53
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5 Wykona) podtaczenie elekiryczne obwoddw niskiego napiecia dla
poszczegolnych urzadzen, do zaciskow znajdujgcych sie w centrali (patrz
rys.54).

e Podigcz pozostale przewody zgodnie ze schematem (rys. 54). Istnieje
mozliwos¢ wyjecia zaciskow co usprawnia wykonanie podigczen.
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Rys. 54
W celu utatwienia operacji mozesz wyja¢ zaciski [A] (patrz rys. 55). Po 6 Zamknij boczng obudowe sitownika SLOK, nasuwajac jg od gory i przy-
zakonczeniu operacji wioz zaciski na miejsce. kre¢ Srube.

Po wykonaniu podtaczen uzyj opasek zaciskowych do umocowania prze-
wodow w odpowiednich mocowaniach [B].

Rys. 56
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3.4 Podtgczenie zasilania

Podczas prob wiéz wtyczke sitownika do gniazdka. Uzyj przediuzacza jesli
zajdzie taka potrzeba.

Podczas odbioru technicznego i oddania do eksploatacji sitownik musi by¢
na stale podigczony do zasilania.

Czynnos¢ ta musi by¢ wykonana przez wykwalifikowanego elekiryka w
nastepujgcy sposob:

1 Upewnij sie czy wtyczka sitownika zostata wyjeta z gniazdka.

2 Odlgcz przewdd z zacisku zasilania sitownika.

3 Poluzuj opaske znajdujaca sie pod zaciskiem i wysun z niej przewdd.

4 \sun do opaski zaciskowej docelowy przewod podiaczajacy sitownik do
zasilania.

5 Podigcz przewdd do zacisku zasilania sitownika.

6 Zamknij opaske zaciskowa.

3.5 Testy poczatkowe

Natychmiast po podtaczeniu centrali do zasilania nalezy przeprowadzi¢ Kil-
ka prostych testow:

1 Sprawdz czy dioda OK [A] miga regularnie (mniej wiecej co 1 sek.).

Rys. 59

2 Dioda SAFE [B] na fotokomdrkach musi by¢ wylaczona lub miga¢ - nie
jest tu istotna czestotliwos¢ migania, ktéra zalezy od innych czynnikow,
wazne jest jedynie by dioda nie palita sie swiattem ciggtym.

3 Sprawdz czy pali sie swiatelko nocne [C] na przelgczniku na klucz KS1.

Rys. 61

4 Jesli opisane sytuacje nie zachodzg, wowczas nalezy wylaczy¢ zasilanie
centrali i sprawdzi¢ uwaznie poditgczenia przewodow. Inne przydatne wska-
7O6WKi znajdziesz w rozdziale 5.5 “Rozwigzywanie problemow” oraz w roz-
dziale 6.6 “Diagnostyka i sygnaty”.

3.5.1 Programowanie pozycji otwarcia i zamkniecia bramy

W celu zaprogramowania pozycji otwarcia i zamkniecia bramy, centrala
musi zapamieta¢ petny ruch bramy od koncowego mechanicznego ogra-
nicznika zamkniecia do koncowego mechanicznego ogranicznika otwarcia.
Podczas programowania pozycji otwarcia i zamkniecia jest rozpoznawana i
zapamietywana takze konfiguracja wejscia STOP oraz podigczenie w trybie
“Fototest” wejscia FOTO Iub jego brak.

1 Wysprzegl sitownik przy uzyciu specjalnego klucza wysprzeglajgcego
(patrz punkt “Wysprzeglanie sitownika” str. 34) i ustaw brame w potowie
ruchu, tak by mogla ona swobodnie wykona¢ zarbwno manewr zamkniecia
jak i otwarcia. Nastepnie zablokuj (zasprzeglij) sitownik.

2 \Wcisnij i przytrzymaj przycisk P3 [A].

3 Po rozpoczeciu manewru pusc przycisk (po okoto 3 sek.)

4 Upewnij sie, ze brama wykonuje manewr zamkniecia, w przeciwnym razie
wcisnij ponownie przycisk P3 [A], zmien ustawienie mostka (patrz rys. 50 i
51), a nastepnie powtdrz procedure od punktu 1.

5 Poczekaj az brama wykona peing procedure uczenia - zamkniecie, otwar-
cie | ponowne zamkniecie bramy.

Rys. 62

6 VWykonaj kilka manewréw otwarcia i zamkniecia upewniajac sie, ze po
dotarciu do wytgcznikdw krancowych brama zatrzyma sie co najmniej 2-3
cm przed ogranicznikami mechanicznymi.
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3.5.2 Sprawdzanie pilotéw radiowych

By sprawdzi¢ piloty, nacisnij dowolny ich przycisk. Upewnij sig, ze blyska
czerwona dioda a sitownik wykonuje odpowiednig komende.

Polecenie przypisane kazdemu przyciskowi zalezy od sposobu, w jaki
zostaly wezytane (rozdziat 5.4 "Wezytywanie pilota”). Dolgczone do zesta-
wu piloty sg juz fabrycznie wczytane i kolejne przyciski realizujg nastepuja-
ce komendy:

Przycisk T1 "Otwiera"

Przycisk T2 "Otwiera przejscie dla pieszego"
Przycisk T3 "Tylko otwiera"

Przycisk T4 "Tylko zamyka"

3.6 Regulacja

3.6.1 Wybor predkosci bramy

Brama moze poruszac sie z dwoma predkosciami: "wolno" lub "szybko".

Aby przelaczy¢ sie z jednej na druga, nacisnij na chwile przycisk P2 [B].
Odpowiednia dioda przy P2 [A] zaswieci sie lub zgasnie; gdy jest zgaszo-
na - predkosc jest "wolna", gdy sie Swieci - predkosc jest "szybka".

) I

3.6.2 Wybdr rodzaju dziatania

Otwieranie i zamykanie bramy moze sie odbywac wedtug roznych trybdw
pracy:

e Pojedynczy ruch (pdlautomatyczny): brama otwiera sie po komendzie i
pozostaje otwarta az do nastepnej komendy, ktéra jg zamknie.

e Pefen cykl (automatyczne zamykanie): brama otwiera sie po komendzie |
zamyka automatycznie po krotkim czasie (zobacz paragraf 5.1.1 "Ustawia-
nie parametrow pilotem radiowym").

Aby przelgczy¢ sie pomiedzy tymi trybami nacisnij krétko przycisk P3 [B].
Odpowiednia dioda [A] zaswieci sie lub zgasnie; dioda zgaszona - potau-
tomatyka, dioda zapalona - automatyka.

3.7 Testy i przekazanie do eksploatacji

Oto najwazniejsze czynnosSci wybrane tak, by zagwarantowa¢ maksimum
bezpieczenstwa i niezawodnosci systemu automatyki.

Procedura testowa moze by¢ tez zastosowana przy okresowej kontroli
poszczegolnych urzadzen automatyki.

Procedura testowania i odbioru musi byé przeprowadzona przez
wykwalifikowany i doswiadczony personel, ktéry musi ocenic,
jakie testy przeprowadzi¢, oceniajac wymagany poziom bezpie-
czenstwa i zgodnos$¢ instalacji z obowigzujacymi przepisami i
normami a szczegdlnie z postanowieniami EN 12445, ktéra okre-
$la metody testow dla systeméw automatyki bram
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3.7.1 Testy

1 Upewnij si¢, ze warunki zawarte w rozdziale 1 "OSTRZEZENIA"
zostaly doktadnie spetnione.

2 Uzywajac przetgcznika lub pilota sprawdz otwieranie i zamykanie bramy i
upewnij sie ze porusza sie ona we wiasciwg strone.

Probe nalezy przeprowadzi¢ kilka razy aby sprawdzi¢, czy brama dziata lek-
ko, czy nie wystepuja momenty nadmiernego tarcia i czy nie ma zadnych
pteddw montazu lub programowania.

3 Sprawdz prawidlowe dziatanie wszystkich obwodow bezpieczenstwa:
(fotokomarek, listew oporowych itp.). Przy kazdym zadziataniu ktéregos z
nich, dioda "ECSBus" w centrali zapala sie na diuzej potwierdzajac, ze cen-
trala sterujgca odebrata sygnat.

4 By sprawdzi¢ fotokomarki i upewni¢ sie o braku zakidcen od innych urzg-
dzen, przesun cylinder o $rednicy 5 cm i diugosci 30 cm, przecinajgc 0$
optyczng, najpierw w poblizu TX, pdzniej RX, na koncu w pofowie pomie-
dzy nimi. W kazdym przypadku fotokomorki powinny reagowac, przelgcza-
jac sie miedzy stanem czuwania i alarmu, co powinno wywota¢ odpowied-
nig reakcje centrali, na przyklad odwrocenie kierunku ruchu w fazie zamy-
kania.

Rys. 66

5 Zmierz site uderzenia wedtug normy EN 12445, Jezeli stosujesz regulacje
siy sitownikéw by ograniczy¢ site uderzenia bramy, sprébuj znalez¢ regula-
cje dajgca najlepsze rezultaty.

3.7.2 Przekazanie do eksploatacii

Przekazanie do eksploatacji powinno nastapi¢ dopiero po
pomysinym zakonczeniu wszystkich testow. Przekazanie cze-
$ciowe lub na warunkach tymczasowych nie jest dopuszczalne.

1 Przygotuj dokumentacje techniczng urzadzenia, zawierajgca co najmniej:
rysunek zestawieniowy (np. rys. 1), schemat okablowania (np. rys. 17),
analize zagrozen i uzytych zabezpieczen, Deklaracje Zgodnosci producen-
ta na urzgdzenia skladowe automatyki. Dla SLO wykorzystaj Aneks 1
"Deklaracja Zgodnosci Zestawu SLO".

2 Na bramie umies¢ tabliczke zawierajagca co najmniej nastepujgce dane:
typ automatu, nazwe i adres producenta (osoby odpowiedzialnej za "roz-
ruch"), numer fabryczny, date produkgji i znaczek "CE",

3 Wypetnij Deklaracje Zgodnosci | przekaz wiascicielowi systemu automa-
tyki; do tego celu mozesz uzy¢ Aneksu 2 "Deklaracja Zgodnosci Bramy
Automatycznej".

4 Przygotyj instrukcje obstugi i przekaz whascicielowi systemu automatyki;
Aneks 3 "Instrukcja uzytkowania" moze by¢ uzyty jako przyktad.

5 Przygotuj program przegladow i dostarcz wiascicielowi systemu automa-
tyki; musi on zawiera¢ dane dotyczace wszystkich urzgdzen skladowych
automatyki.

6 Przed przekazaniem instalacji poinformuj uzytkownika o zagrozeniach i
niebezpieczenstwach zwiazanych z automatyka.

4 Konserwacja

Czynnosci konserwacyjne musza by¢ wykonywane $cisle wedtug
regut bezpieczenstwa okreslonych w tej instrukcji oraz w zgodzie
z obowigzujacymi przepisami i normami.

Urzadzenia sktadajace sie na system SLO nie wymagajg zadnej specjaine;
pielegnacji. Mimo tego warto co jakis czas (co najmniej raz na pot roku)
sprawdzi¢ czy wszystkie urzadzenia dziatajg prawidiowo.

W tym celu powtdrz wszystkie testy opisane w paragrafie 3.7.1 "Testy" i
operacje opisane w paragrafie 7.3.3 "Konserwacja wykonywana przez uzyt-
kownika”.

W przypadku wystepowania innych, dodatkowych urzadzen, kieruj sie infor-
macjami z odpowiednich instrukcji dotyczacych ich konserwacii.

4.1 Demontaz | recykling

SLO wyprodukowano z réznych typow materialdw, niektore z nich moga
by¢ odzyskane (aluminium, plastik, przewody) a inne powinny by¢ zutylizo-
wane (plyty elektroniki).

UWAGA: niektore elektroniczne elementy moga zawieraé¢ sub-
stancje szkodliwe; nie zanieczyszczaj Srodowiska. Dowiedz sie o
mozliwosci recyklingu lub ztomowania SLO zgodne z obowigzuja-
cymi przepisami.

1 W celu odigczenia automatyki od linii zasilajgcej skontaktuj sie z wykwali-
fikowanym elektrykiem.

2 Zdemontuj sitownik i akcesoria, podazajgc w przeciwng strone, niz opi-
Suje procedura z rozdziatu 3 ,Instalowanie”.

3 Usun baterie z pilotéw radiowych.
4 Usun piyty elektroniki.

5 Posortuj rézne elektryczne i przetwarzalne materialy i przekaz je licencjo-
nowanym firmom do przerobienia lub likwidaci.

6 Pozostale materiaty dostarcz do punktow zbiorki zZiomu.
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5 Informacje dodatkowe

Kolejne rozdzialy opisujg rézne sposoby dostosowania SLO do specyficz-
nych wymagan uzytkownika.

5.1 Programowanie zaawansowane

5.1.1 Ustawienie parametréw przy uzyciu pilota

Niektore parametry pracy centrali sg mozliwe do ustawienia przy uzyciu pilo-
ta. Sg 1o trzy parametry i kazdy z nich moze przyjac trzy rozne wartosci:

1) Czas pauzy - przedziat czasu kiedy brama pozostaje otwarta (w przy-
padku trybu zamykania automatycznego).

Tabela 6
Parametr N° Wartos¢é
1° 16s
Czas pauzy 2° 30s ()
3° 60s
1° ‘Otwiera” - “Stop” - “Zamyka” - “Stop”
Funkcja “OPEN” 2° ‘Otwiera” - “Stop” - “Zamyka” - “Otwiera”
3° ‘Otwiera” - “Otwiera” - “Otwiera” (tylko otwarcie)
1° Mala
Sita silnika 2° Rednia
3° Duza (%)

(*) Ustawienia fabryczne

Parametry moga by¢ ustawiane przy uzyciu pilota, pod warunkiem jednak,
ze zostal on wezytany w trybie 1, tak jak pilot dostarczany w zestawie.

W przypadku braku pilota wczytanego w trybie 1, mozna wczytac jakiegos
pilota tylko dla celéw niniejszej procedury, a potem od razu go wykasowac
(patrz punkt 5.4.1 “Programowanie w trybie 1" i punkt 5.4.4 “Wykasowanie
kodu pilota”).

UWAGA: ustawiajgc parametry centrali przy uzyciu pilota, musimy dac jej
czas na rozpoznanie polecenia wydanego droga radiowg — przyciski nalezy
przyciska¢ i puszczac powoli, przeznaczajgc przynajmniej 1 sekunde na
wcisniecie i jedna na puszczenie i tak dalej.

1 Wcisnij jednoczesnie przyciski T1 1 T2 pilota i przytrzymaj przez co naj-
mniej 5 sekund.

2 /wolnij oba przyciski. T1 T2
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2) Funkcja "OPEN" - sekwencja ruchow wykonywana kazdorazowo przy
poleceniu "OPEN",

3) Sha silnika - maksymalna sita po przekroczeniu ktérej centrala stwierdza
wykrycie przeszkody i rozpoczyna ruch w przeciwng strone.

Czynnosé: operacje nalezy wykona¢ w punkcie 3 podczas regulacii
Weisnij 1 raz przycisk T1

Wcisnij 2 razy przycisk T1

Wcisnij 3 razy przycisk T1

Weisnij 1 raz przycisk T2

Wcisnij 2 razy przycisk T2

Wecisnij 3 razy przycisk T2

Wecisnij 1 raz przycisk T3

Wecisnij 2 razy przycisk T3

Wecisnij 3 razy przycisk T3

3 W przeciggu 3 sekund wykonaj czynnos¢ przewidziang w Tabeli 6, w
zaleznosci od parametru, ktdry chcesz zmienic.

Przyktad: Ustawienie czasu zatrzymania na 60 sekund

1. Wecisnij przyciski T1 1 T2 i przytrzymaj przez przynajmniej 5 sekund
2. Zwalnij przyciski T11T2.
3. Wocisnij trzykrotnie przycisk T1.

Wszystkie parametry moga by¢ regulowane wediug uznania, bez zadnych
przeciwwskazan, jedynie podczas ustawiania ,sily sinika” nalezy pamietac
0 nastepujgcych zaleceniach:

e Nie wykorzystuj duzej sity do zrownowazenia miejsc nietypowego tarcia
pramy. Zbyt duza sita moze mie¢ negatywny wplyw na prace systemu bez-
pieczenstwa lub wrecz doprowadzi¢ do uszkodzenia bramy.

e Jesli kontrola “sity silnika” jest stosowana réwniez jako wspomaganie sys-
temu redukgji sity uderzenia, wowczas po kazdej regulaciji nalezy powtdrzye
pomiar sity, zgodnie z norma EN 12445,

e Warunki atmosferyczne mogg mie¢ wplyw na ruch bramy, w zwigzku z
tym co jakis czas moze okaza¢ sie potrzebna nowa regulacja.

5.1.2 Kontrola ustawien przy uzyciu pilota

Korzystajac z pilota wczytanego w trybie 1 w kazdej chwili mozna spraw-
dzi¢ wartosci ustawione dla poszczegdinych parametrow, wykonujgc
nastepujace czynnoSci:

1 Wecisnij jednoczesnie przyciski T1 oraz T2 pilota i przytrzymaj przez co naj-
mniej 5 sekund.

2 Zwolnij oba przyciski.

3 W przeciggu trzech sekund wykonaj czynnosci przewidziane w Tabeli 7,
w zaleznosci od parametru, ktory chcesz sprawdzic.

4 Zwolnij przycisk, kiedy lampa ostrzegawcza zacznie migac.

Tabela 7
Parametr Czynnosci

Czas zatrzymania  Wcidnij i przytrzymaj przycisk T1
Funkcja “open”  Wcisnij | przytrzymaj przycisk T2
Sita silnika Waisnij i przytrzymaj przycisk T3

5 Policz llos¢ mignie¢ i sprawdz w Tabeli 6 warto$¢ odpowiadajaca liczbie
migniec.

Przyktad: Jesli po wcisnieciu przyciskow T1 oraz T2 i przytrzymaniu przez
5 sekund, a potem wecisnieciu przycisku T1, sygnalizator mignie 3 razy,
oznacza 1o, ze zaprogramowany czas zatrzymania wynosi 60 sekund.
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5.2 Akcesoria dodatkowe

Oprocz urzadzen z zestawu SLO, dostepne s3 takze inne, jako wyposaze-
nie dodatkowe dla rozbudowy systemu.

Informacje o nowych akcesoriach uzyskasz z katalogu MHOUSE lub na
stronie: www.mhouse.biz.

5.3 Dodawanie i odtgczanie akcesoriow

Akcesoria moga by¢ dodawane i usuwane z systemu SLO w dowolnej
chwili.

Nie dotgczaj zadnych urzadzen zanim nie bedziesz catkowicie
pewien, ze pasuja one do SLO; wiecej informacji uzyskasz w Ser-
wisie NICE - POLSKA.

5.3.1 Wejscie STOP

STORP jest wejsciem, ktére powoduje natychmiastowe zatrzymanie manew-
ru (z krétkim cofnieciem). Moga by¢ tu podiaczone urzgdzenia ze stykami
normalnie otwartymi "NO" (np. przetacznik KS1), ze stykami normalnie
zamknietymi "NC", oraz z wyjsciem o stalym oporze 8.2kQ na przyktad kra-
wedziowe listwy rezystancyjne.

Do wejscia STOP mozna podiaczy¢ wiele roznych urzadzen po odpowied-
niej konfiguracji potaczen.

Aby to zrobi¢, postepuj jak podano w ponizszej tabeli:

Tabela 8
pierwsze urzgdzenie

NO NC 8,2kQ
K} rownolegle ,
c NO (uwaga 1) rownolegle
@ (uwaga 2) 9 9
@ szeregowo
8 NC (uwaga 21) (uwaga 3) SzZeregowo
3 Nie dozwolone
2 82kQ  rownolegle szeregowo
5 (uwaga 4)

Uwaga 1. Kombinacje NO i NC otrzymamy tgczac te dwie pary stykow row-
nolegle, i dolgczajgc szeregowo ze stykiem NC stalg rezystancie 8.2kQ(a
wiec jest rowniez mozliwa kombinacja trzech urzgdzen: NO, NC i 8.2kQ).

Uwaga 2. Dowolna ilos¢ urzadzen typu NO moze by¢ potgczona ze sobg
rownolegle.

Uwaga 3. Dowolna ilos¢ urzadzen typu NC moze by¢ potgczona ze sobg
SZeregowo.

Uwaga 4. Mozna podiaczy¢ tylko 1 urzadzenie z wyjsciem o stalej oporno-
Sci 8,2kQ. Inne urzadzenia muszg by¢ podigczone “kaskadowo” z jednym
korcowym opornikiem o wartosci 8,2kQ.

Ostrzezenie: jezeli do wejscia STOP podigczone sa urzadzenia
bezpieczenstwa, tylko urzadzenia ze stala rezystancja 8.2kQ
gwarantuja 3 kategorie bezpieczenstwa.

Centrala podczas fazy rozpoznawania, tak jak ECSBus, rozpoznaje typ
urzadzenia dolgczonego do wejscia STOP; jakakolwiek pdzniejsza zmiana
stanu na tym wejsciu powoduje komende STOP.

5.3.2 Wyjscie fototestu

Centrala posiada funkcje “Fototest”, ktéra zwieksza niezawodnos¢ urzg-
dzen zabezpieczajgcych i pozwala na zakwalifikowanie systemu, na ktory
sktadajg sie centrala i fotokomaorki bezpieczenstwa do “kategorii 2", zgodnie
znormg EN 954-1 (wer. 12/1998).

Za kazdym razem po otrzymaniu polecenia manewru, nastepuje kontrola
urzadzen zabezpieczajgcych, ktdre biorg w nim udzial. Manewr rozpoczyna
sie tylko, jesli nie stwierdzone zostang zadne bledy. Jesli przeprowadzony test
ma wynik negatywny (fotokomdrka oslepiona storcem, warcie na przewo-
dach, itd.) wowczas stwierdzane jest uszkodzenie i manewr nie odbywa sie.
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W celu dodania pary fotokomorek wyjmij mostek i podigcz je wedtug weze-
Sniejszego opisu.

Zasilanie nadajnikow fotokomaorek nie pochodzi bezposrednio z wyjscia
centrali, ale z wyjscia “Fototest” pomiedzy zaciskami 8-6. Najwiekszy
dopuszczalny prad na wyjsciu “Fototest” moze osiagna¢c 100mA.

W przypadku 2 par fotokomorek, ktore moga zakibdcac sie nawzajem, wigcz
synchronizacje, postepujac wedtug opisu znajdujacego sie w instrukciji foto-
komorek.
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5.4 Wczytywanie pilota

Centrala zawiera odbiomik radiowy, wspotpracujacy z pilotami TX4 dofg-
czonymi do zastawu i fabrycznie wprogramowanymi.

Nowe, dodatkowe piloty mozesz wczytac dwoma sposobami:

e Sposab 1: Pilot wczytany w ten sposob realizuje najwiekszy zakres funk-
cji: kazdy przycisk uruchamia przypisang mu komende (piloty dostarczone
z SLO sg juz wezytane w ten wiasnie sposob). Pilot tak wezytany obsfugu-
je tylko jedng centrale jak ponizej:

przycisk T1 komenda "OTWIERA"
przycisk T2 komenda "FURTKA"

przycisk T3 komenda "TYLKO OTWIERA"
przycisk T4 komenda "TYLKO ZAMYKA'"

e Sposob 1: kazda z czterech dostepnych komend moze by¢ przypisana
do dowolnego przycisku. Ten sposodb, wiasciwie wykorzystany, umozliwia

sterowanie dwoma, lub wiekszg iloscig automatow; na przyktad:

przycisk T1 komenda "TYLKO OTWIERA" brama 1
przycisk T2 komenda "TYLKO ZAMYKA" brama 1
przycisk T3 komenda "OTWIERA" brama 2
przycisk T4 komenda "OTWIERA" brama 3

Kazdy z pilotow jest oczywiscie niezaleznym urzadzeniem i dlatego niektod-
re moga by¢ wczytane do centrali sposobem 1, a inne sposobem 2.
Pamie¢ centrali posiada 150 komorek; przy sposobie 1 kazdy pilot zajmie
jedna komorke, przy sposobie 2 - kazdy przycisk zajmie jedna komorke.

Uwaga: poniewaz proces wczytywania jest ograniczony (do 10s
zwloki), uwaznie przeczytaj ponizsze instrukcje zanim rozpocz-
niesz procedure w nich opisana.

5.4.1 Wczytywanie sposobem 1

1 Nacisnij przycisk P1 [B] co najmniej na 3s. Kiedy dioda P1 [A] zapali sie,
puUSE przycisk.

2 W ciggu dziesieciu sekund przycisnij dowolny przycisk pilota, ktdrego
chcesz wezytad, i trzymaj weisniety przez co najmniej 3s.

Jezeli sie udalo, dioda P1 blysnie trzy razy i zndw sie zapal.

przycisk T1 komenda "OTWIERA"
przycisk T2 komenda "FURTKA"

przycisk T3 komenda "TYLKO OTWIERA"
przycisk T4 komenda "TYLKO ZAMYKA'"

5.4.2 Programowanie w trybie 2

Podczas wezytywania pilota w trybie 2, kazdemu z przyciskOw mozna przy-
pisac jedno z czterech polecen: "OPEN", “Otwarcie Czesciowe”, “Tylko
Otwiera”, “Tylko Zamyka”.

W trybie 2 kazdy z przyciskow musi by¢ wczytany osobno.
1 Wykasuj pilota wykonujgc procedure 5.4.4 “Wykasowanie kodu pilota”
2 Na centrali wcisnij przycisk P1 (rys. 70) ilos¢ razy odpowiadajgcg polece-

niu, ktére chcesz ustawi¢, wediug nastepujacej tabeli: (np. 3 razy dla pole-
cenia “Tylko Otwiera”).

1raz polecenie “OPEN"

2 razy polecenie “Otwarcie czesciowe”
3 razy polecenie “Tylko otwiera”

4 razy polecenie “Tylko zamyka”

3 Upewnij sie, ze dioda P1 mignie szybko liczbe razy odpowiadajgcg
wybranemu poleceniu.

4 \\V przeciggu 10 sekund wcisnij i przytrzymaj przez co najmniej 2 sekun-
dy przycisk pilota, ktéry chcesz wezytac.

Jesli programowanie udato sie dioda “P1" mignie wolno 3 razy.

5 Jesli chcesz zaprogramowac inne piloty na to samo polecenie, powtdrz
krok 3 w przeciagu 10 sekund, w przeciwnym razie etap programowania
zakorczy sie.

5.4.3 Wczytywanie “zdalne”

Kody nowego pilota mozna wczyta¢ do centrali bez koniecznosci dostepu
do jej przyciskow. Potrzebny do tego bedzie STARY, juz wczytany i dziata-
jacy pilot. NOWY pilot przejmie doktadnie funkcje realizowane przez STARY
pilot, np. gdy STARY pilot byt wczytany sposobem 1, NOWY wczyta sie
rowniez sposobem 1. W tym przypadku w czasie programowania mozna
naciska¢ dowolne przyciski obu pilotow. Jezeli natomiast STARY pilot byt
wczytany sposobem 2, musisz przy wcezytywaniu "zdalnym" nacisna¢ na
STARYM pilocie przycisk wywolujacy zgdang funkcje a na NOWYM ten
przycisk, ktdry zadang funkcje ma wywolywac.

Trzymajac oba piloty ustaw sie w zasiegu odbioru centrali sterujgcej
i wykonaj nastepujgca procedure:

1 Nacisnij na co najmniej s przycisk NOWEGO pilota a nastepnie pusc.
2 Nacisnij wolno 3 razy przycisk STAREGO pilota.
3 Nacisnij jeden raz powoli przycisk NOWEGO pilota.

W tym momencie NOWY pilot zacznie by¢ rozpoznawany przez centralg |
bedzie dziatat tak samo, jak STARY.

Jesli chcesz wezytac kolejne nadajniki, powtorz powyzsze kroki dla kazde-
go nowego pilota.
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5.4.4 Wykasowanie kodu pilota

Ponizsza operacja pozwala wykasowac z centrali kod posiadanego pilota.
Jezeli pilot wezytany byt sposobem 1, wystarczy nacisng¢ dowolny przycisk
w 3 punkcie procesu. Gdy pilot byt wezytany sposobem 2, kazdy przycisk
nalezy "wykasowac" oddzielnie.

1 Nacisnij i trzymaj caty czas przycisk P1 [B] (rys. 70) w centrali,

2 Poczekaj az dioda P1 [A] zapali sie, wtedy w ciggu 3 sekund:

3 Naciénij na co najmniej 3 sekundy przycisk pilota, ktérego kod chcesz
wykasowac z centrali. Jezeli sie udato, dioda P1 btysnie szybko piec¢ razy i

znow sie zapali na state. Gdy dioda blysnie wolno tylko raz, to bedzie ozna-
czalo, ze kasowanie nie odbyto sie, poniewaz pilot nie byt w ogodle uprzed-
nio wczytany.

4 Aby wykasowac¢ nastepne piloty, powtdrz krok 3 w ciggu 10s lub proces
kasowania zakonczy sie automatycznie. Pusc przycisk P1.

5.4.5 Wykasowanie catej pamieci odbiornika

Ta operacja pozwala wykasowac z centrali kody wszystkich pilotow.
1 Nacisnij i przytrzymaj przycisk P1 [B] w centrali.

2 Poczekaj az dioda P1 [A] zapali sie, po chwili zgasnie, nastepnie trzyra-
zy na krotko sie zapall.

3 Pus¢ przycisk P1 dokladnie w czasie trwania trzeciego migniecia.

4 Zaczekaj okolo 4s na zakonczenie procesu kasowania; w tym czasie dio-
da bedzie bardzo szybko migac.

Potwierdzeniem prawidlowego zakorczenia procedury bedzie, po chwili,
wolne pieciokrotne migniecie diody P1.
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AN

5.5 Rozwigzywanie problemoéw

W ponizszej tabeli mozna znalez¢ informacie przydatne w rozwigzywaniu ewentualnych problemow w dziataniu, ktdre moga pojawic sie podczas instalacii,

lub w przypadku uszkodzenia.

Tabela 9
Symptomy

Pilot nie wydaje zadnego sygnatu (dioda [A]
nie zapala sig)

Prawdopodobna przyczyna i mozliwe rozwigzanie

* Upewnij sie czy baterie sg sprawne, ewentualnie wymien je (strona 36)

Manewr nie rozpoczyna sie, a dioda “OK”
[B] nie miga

Manewr nie rozpoczyna sie, | lampa ostrze-
gawcza nie pali sie

Manewr nie rozpoczyna sie a lampa ostrze-
gawcza miga kilka razy.

Manewr rozpoczyna sig, ale od razu po tym
nastepuje ruch w przeciwng strone

Manewr odbywa sig, ale nie dziala lampa
ostrzegawcza

e Upewni sie czy przewdd zasilania zostal odpowiednio wiozony do gniazdka
® Upewnij sie czy nie zadzialaly bezpieczniki [D] lub [E]; jesli tak, sprawdZ przyczyne uszkodzenia, a nastepnie
zastap je innymi o tej samej wartosci

* Upewnij sie czy centrala odbiera polecenie. Jesli polecenie dochodzi do wejscia OPEN, musi zapali¢ sie odpo-
wiadajgca mu dioda “OK” [B].

e Upewnij sie czy wejscie STOP jest aktywne, tzn. czy dioda “STOP” [C] pali sie. Jesli nie wowczas nalezy
sprawdzi¢ urzadzenie podiaczone do wejscia STOP

o Jegli test fotokomorek wykonywany przed rozpoczeciem kazdego manewru ma wynik negatywny, nalezy
sprawdzi¢ fotokomarki, rowniez wedtug Tabeli 10 (str. 24)

¢ \Wybrana sita jest zbyt mata, aby brama mogta wykona¢ ruch. Upewnij sie czy nie ma zadnych przeszkod i
ewentualnie wybierz wiekszg site (patrz str. 21).

e Upewnij sie czy podczas manewru jest napiecie na zacisku FLASH lampy ostrzegawczej (wartos¢ napiecia
jest zmienna i w zwigzku z tym nie jest znaczaca: okoto 10-30Vac). Pozytywny test napiecia oznacza, ze pro-
blem zwiazany jest z lampa, ktérg nalezy wymieni¢ na nowg o takich samych wiasciwosciach.
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5.6 Diagnostyka i sygnaty

Niektore urzadzenia uzywajg specjalnych sygnatow, ktore pozwalajg rozpoznac stan pracy lub mozliwe usterki.

5.6.1 Fotokomorki

Dioda “SAFE" [A] (rys. 73) znajdujaca sie w fotokomorkach pozwala na sprawdzenie w kazdej chwill statusu ich dziatania.

Tabela 10
DIODA “SAFE” ZNACZENIE STATUS WYJSCIA CZYNNOSC
Caly czas zgaszona Sygnat OK = brak przeszkod Aktywny Wszystko OK
Miga wolno Staby sygnat = Brak przeszkod Aktywny Popraw ustawienie fotokomorek
Miga szybko Bardzo staby sygnat = Brak przeszkdd | Aktywny Sprawd?z ustawienie fotokomdrek, ewentualne zabrudzenia i otoczenie
Caly czas pali sie Brak sygnatu = Przeszkoda Alarm Usun przeszkode

5.6.2 Migajgca lampa ostrzegawcza

Lampa ostrzegawcza podczas manewru miga co sekunde. Kiedy wystepuja anomalie, zwieksza sie czestotliwos¢é migania (co pdt sekundy), dwa mignie-
cia sg wowczas rozdzielone przerwg sekundowa.

Tabela 11
Szybkie miganie Status Czynno

. Na poczagtku manewru jedna lub wiecej fotokomorek nie dajg
2 migniecia, ; . ; .

. . zezwolenia na ruch, upewnij sie czy nie ma przeszkod.,

1 sekundowa przerwa, Zadzialata fotokomorka . Lo o -

. W czasie ruchu, jesli rzeczywiscie jest przeszkoda, nie jest
2 migniecia . P

wymagana zadna czynnosc

3 migniecia, . ) ‘ ‘ . :
1 sekundowa przerwa, Zadziatat ogranicznik “sity silnika” X\; c;zage fuchu bramy wystapiio wigksze tarcie, sprawdZ przy
2 migniecia yne.
4 migniecia, ‘ ‘ o
1 sekundowa przernwa, Zadziatalo wejscle STOP Na poczatku manevvru lub w czasie ruchu zadzialalo wejscie
4 migniecia STOP, sprawdz przyczyne.
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5.6.3 Centrala

Na centrali znajduje sie szereg diod i kazda z nich moze wydawac rézne sygnaly zardwno podczas normalnej pracy jak i w przypadku wystapienia anomalii

Tabela 12
Dioda OK [A]

Zgaszona

Pali sie

Miga co 1 sekunde
2 diugie migniecia

Szereg mignie¢ oddzielonych
przerwa.

Dioda STOP [B]

Zgaszona

Pali sie

Jedno migniecie na sekunde
Dioda P1 [C]

Zgaszona
Pali sig

Szereg szybkich mignie¢ - od 1 do 4

Dioda P2 [D]
Zgaszona
Pali sie

1 migniecie co sekunde

2 migniecia na sekunde

Dioda P3 [E]
Zgaszona
Pali sie

1 migniecie co sekunde

2 migniecia na sekunde

Status

Anomalia

Powazny bigd

Wszystko OK

Nastgpita zmiana stanu wejs¢

Czynnos
Upewnij sie czy jest zasilanie. Sprawdz czy nie zadziataly bezpieczniki. Jesli tak,

to znajdz przyczyne uszkodzenia, a nastepnie wymien bezpieczniki na inne o tej
samej wartosci.

Wystgpit powazny blad. Sprobuj wytaczy¢ na kilka sekund centrale, a jesli to nie
pomoze, oznacza to, ze miato miejsce powazne uszkodzenie i nalezy wymienic
plyte elektroniczna.

Normalna praca centrali

Jest to sytuacja normalna, kiedy nastepuje zmiana jednego z wejsc:
OPEN, STOR, kiedy zadziatajg fotokomorki lub jest uzywany pilot.

Jest to taki sam typ sygnatu, jak w przypadku lampy ostrzegawczej (Tabela 11)

Status

Zadzialalo wejscie STOP

Wszystko OK

Nie ma zadnego zaprogramowanego
urzadzenia Iub wystapit blad w zapro-
gramowanych urzadzeniach

Status

Wszystko OK

Programowanie w trybie 1
Programowanie w trybie 2

Status

Wszystko OK

Wszystko OK

Nie zostata przeprowadzona faza pro-
gramowania lub wystepujg bledy w
danych pamieci

Programowanie urzgdzenia w toku

Status

Wszystko OK

Wszystko OK

Nie zostata przeprowadzona faza pro-
gramowania lub wystepujg bledy w
danych pamieci

Programowanie pozycji w toku

Czynno$

Sprawdz urzadzenia podigczone do wejscia STOP

Wejscie STOP aktywne

Prawdopodobne uszkodzenie urzadzen, sprawdz i ewentualnie sprobuj powto-
rzy¢ procedure programowania (patrz punkt 3.5.1 “Programowanie pozycii
otwarcia i zamkniecia bramy”).

Czynnos$

Brak programowania w toku

Stan normalny podczas programowania w trybie 1, ktére trwa maksymalnie 10 sekund
Stan normalny podczas programowania w trybie 2, ktre trwa maksymalnie 10 sekund
Czynnos$

Wybrany tryb “wolny”

Wybrany tryb “szybki”

Powtdérz faze programowania pozycii (patrz punkt 3.5.1 “Programowanie pozy-
cji otwarcia i zamkniecia bramy”).

Wskazuje na odbywajacy sie proces wyszukiwania podigczonych urzadzen
(trwa co najwyzej kilka sekund).

Czynnos$
Cykl w toku
Cykl zakoriczony

Powtorz faze programowania pozycii (patrz punkt 3.5.1 “Programowanie pozy-
cji otwarcia i zamkniecia bramy”).
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6 Dane techniczne

Sitownik SLO jest produkowany przez NICE S.p.a. (TV) I, MHOUSE Sr.l. firme nalezacg do grupy NICE S.p.a.

Dla ulepszania produktow NICE S.p.a. zastrzega sobie prawo zmiany danych technicznych w kazdej chwili i bez uprzedzenia, gwarantujgc przy tym prze-
widziana funkcjonalno$¢ i przeznaczenie produktu.

Uwaga: wszystkie dane techniczne odnoszg sig do temperatury 20°C.

Sitownik do bram przesuwnych SLOK

Sitownik elektromechaniczny do automatyzacji bram wjazdowych, z wbudowang centralg sterujgca wyposazong w

Typ odbiornik wspdtpracujgcy z pilotami “TX4".

Siinik 24 \/dc, przekladnia slimakowa, mechaniczne wysprzeglanie. Znajdujacy sie wewnatrz silnika transformator, jest oddzie-

HERTID lony od centrali i redukuje napiecie sieci do napiecia nominainego 24 Vdc stosowanego w calgj instalacji automatyzacii.

Maksymalny moment obrotowy

H 6 Nm
przy ruszaniu
Nominalny moment obrotowy 3,3 Nm
Sita nominalna 110N
Szybkos$¢é bez obcigzenia 0,14 m/s w trybie "wolnym”; 0,26 m/s w trybie "szybkim"
Szybkos$¢ przy nominalnym 0.18 m/s

momencie obrotowym

50 petnych cykli na dzien

LTI e R RS Maksymalnie 12 cykli na godzine. Przy 50°C sg dozwolone maksymalnie 4 cykle na godzine.

Maksymalny czas ciagtej pracy 6 minut

Cechy konstrukcyjne sitownika sprawiajg, ze moze by¢ od uzywany do bram o ciezarze do 200 Kg i diugosci

Ograniczenia eksploatacyjne skizydla do 5 m.

Zasilanie z sieci SLO 230Vac (+10% -15%) 50/60Hz
Zasilanie z sieci SL0/V1 120Vac (+10% -15%) 50/60Hz
Zasilanie awaryjne 150 W

Maksymalna pobierana moc

Wyjscie lampy ostrzegawczej Dla sygnalizatorow swietinych z lampa 12V, maksymalnie 21 W
Wejscie Foto Dla urzadzen zabezpieczajgcych z normalnie zamknietym stykiem
Wejscie “OPEN” Dla normalnie otwartych stykow (zamkniecie styku powoduje polecenie “OPEN")

Dla normalnie otwartych stykéw i/lub dla stalej opornosci 8,2KQalbo dla normalnie zamknietych stykéw, z
Wejscie “STOP” automatycznym zapamietywaniem stanu “normalnego” (zmiana w stosunku do stanu zaprogramowanego powoduje
polecenie “STOP”)

Wejscie anteny 52Qdla przewodu typu RG58 lub podobnego

Zasilanie z sieci: 30 m. Wejscia/wyjscia: 20 m, przy czym diugos¢ przewodu anteny nie powinna przekracza¢ 5 m

e (nalezy przestrzega¢ wskazan dotyczacych minimalnego przekroju i typu przewodow)

Temperatura pracy -20 + 650C
Stosowanie w otoczeniu kwasnym,
. NIE
stonym lub zagrozonym wybuchem
Montaz Poziomo na plaskiej powierzchni, z odpowiednig plytag mocujaca
Stopien ochrony P44
Wymiary/masa 300 x 163 h 295 mm / 9 Kg

Przy uzyciu pilotow TX4 moze odbiera¢ jedno lub wiecej z nastepujacych polecen: “OPEN", “Otwarcie Czesciowe”,

Mozliwosé zdalnego sterowania Tylko Otwiera’ | “Tylko Zamyka”

Piloty TX4 z mozliwoscia

programowania Do 150 jesli s programowane w trybie 1

Od 50 do 100 metrow. Odleglos¢ ta moze zmienia¢ sie w przypadku wystepowania przeszkad Iub ewentualnych zakio-

AR [Pl 12 cen elektromagnetycznych, jest rowniez uzalezniona od pozycji anteny odbiorczej wbudowanej w lampe ostrzegawcza.

Dziatanie “Tryb potautomatyczny” lub “Tryb automatyczny” (zamkniecie automatyczne)
Tryb pracy silnika “wolny” lub “szybki”

Czas pauzy w “Trybie automatycznym” - do wyboru pomiedzy 156, 30 a 60 sekund
3 poziomy czutosci systemu wykrywania przeszkod

3 tryby polecenia “OPEN"

Funkcje mozliwe do
zaprogramowania

Funkcje zaprogramowane Automatyczne rozpoznawanie typu urzadzenia “STOP” (styk NO, NC lub opornose 8,2KS
automatycznie Automatyczne rozpoznawanie diugosci bramy i obliczanie miejsc zwolnienia ruchu.
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Fotokomorki PHO

Typ

Technologia

Mozliwos¢é wykrycia obecnosci
Kat promieniowania TX

Kat odbioru RX

Zasieg

Zasilanie/wyjscie
Maksymalny pobér pradu
Maksymalna dtugos¢ przewodow

Temperatura pracy

Stosowanie w otoczeniu kwasnym,
stonym lub zagrozonym wybuchem

Montaz

Stopien ochrony
Wymiary/masa (TX i RX)
Przetacznik kluczykowy KS1

Typ

Zastosowane rozwigzanie

Bezpieczenstwo

Zamek
Zasilanie/styki

Zakres temperatur pracy
Mozliwos¢é pracy w sSrodowisku

kwasnym, zasolonym lub wybuchowym

Montaz
Stopien ochrony
Wymiary/waga

Lampa sygnalizacyjna FL1
Typ
Zastosowane rozwigzanie

Zaréwka

Zasilanie

Zakres temperatur pracy
Mozliwosé pracy w Srodowisku

kwasnym, zasolonym lub wybuchowym

Montaz
Stopien ochrony
Wymiary/waga

Wykrywacz przeszkod wspdtpracujacy z systemami automatyzacji bram wjazdowych (typ D wediug normy
EN12453). Skltada sie z nadajnika “TX" i odbiormika “RX".

Optyczna, poprzez bezposrednie polgczenie TX-RX za pomoca modulowanego promienia podczerwien.
Obiekty nleprzezroczyste znajdujgce sie na osi optycznej pomiedzy TX-RX, o wymiarach powyzef 50mm i szylokosci mnigjszej niz 1,6 mvs
okolo 20°

okolo 20°

Do 10 m, przy maksymalnej rozbieznosci osi TX-RX + 5° (informacja o wykryciu przeszkody moze by¢
podawana réwniez podczas szczegdlnie ciezkich warunkow meteorologicznych)

bez mostku 24 Vac/Vce granice 18-35 Vece, 15-28Vac
z mostkiem 12 Vac/Vce granice 10-18 Ve, 9 -15 Vac

25 mA RX, 30mA TX = 65 mA na pare
Do 20 m (nalezy przestrzega¢ wskazan dotyczacych minimalnego przekroju i typu przewodow)

-20 + 50C

NIE

Pionowy na Scianie
P44
95 x 65 h 26mm / 65g

Podwajny przetacznik obstugiwany kluczykiem przeznaczony do obstugi bram i drzwi automatycznych,
podswietlony dla utatwienia obstugi w ciemnosci

Uruchomienie po uzyciu Kucza. Obrot zgodny z ruchem wskazOwek powoduje zamkniecie stykow
mikrowytacznika, obrét w przeciwng strone zamyka styki drugiego mikrowytacznika. Sprezyna powoduje
powrdt Klucza do pozycji sSrodkowe).

Dostep do stykow urzgdzenia mozliwy jest tylko po wiozeniu do zamka wiasciwego klucza i przekreceniu w
dowolng strone

Walcowa wkiadka z zapadkami i stalowy kluczyk

Urzadzenie moze by¢ podtaczone tylko do zaciskow OPEN i STOP w centralach sterujgcych MHOUSE, do
ktorych wysyla sygnaly sterujace i przez ktére jest zasilane dla nocnego podséwietlenia

-20 = 50C
Nie
Na powierzchni pionowej (np. Sciana)

P44
95x65x36mm / 1359

Blyskajace swiatto ostrzegawcze dla automatycznych bram i drzwi. Lampa zawiera wbudowang antene dla
systemu zdalnego sterowania

Urzadzenie sygnalizacji optycznej z zarbwka 12V/21W, sterowane przez centrale sterujgce MHOUSE
12V/21W dia oprawki BA15 (zardwka typu samochodowego)

Urzadzenie moze by¢ podigczone tylko do zaciskow "FLASH" (LAMPA) i "AERIAL" (ANTENA) w centralach
automatyki MHOUSE

-20 + 50C
Nie
Na powierzchni poziomej Iub pionowej

IP55
120x60x170mm / 2859
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Nadajniki radioweTX4
Typ

Zastosowane rozwigzanie
Czestotliwosé pracy
Kodowanie

Przyciski

Moc napromieniowania
Zasilanie

Zywotno$é baterii

Zakres temperatur pracy

Mozliwosé pracy w srodowisku
kwasnym, zasolonym lub wybuchowym

Stopien ochrony
Wymiary/waga

Nadajniki radiowe dla zdalnego sterowania automatycznymi bramami i drzwiami
Modulacja fali nosnej z kodowaniem AM OOK

4338.92 MHz

Kod dynamicznie zmienny 64 Bit (18 tryliondw kombinacii)

Cztery, kazdy z nich moze sterowac¢ inng funkcja tej samej centrali lub sterowac kilkkoma roznymi centralami

Okoto 0.0001W
BV +20% -40% dwoma bateriami litowymi typu CR2016

3 lata, szacowana przy zatozeniu wysylania 10 komend/dzien (kazda trwajgca 1s) przy 20°C (w niskich
temperaturach wydajnos¢ baterii spada)

-20 + 50C

Nie

IPAO (do uzytku wewnatrz lub w otoczeniu chronionym od wplywow atmosferycznych)
72x31x11mm / 189

7 Zataczniki

Ponizsze zalgczniki stuzg do pomocy w przygotowaniu dokumentacii technicznej.

7.1 Zatacznik 1: Deklaracja Zgodnosci zastawu SLO

Deklaracja Zgodnosci zastawu SLO; musi by¢ dofaczona do dokumentacii techniczne).

7.2 Zatgcznik 2: Deklaracja Zgodnosci Bramy Automatycznej

Ta Deklaracja musi by¢ wypetniona i dostarczona wiascicielowi bramy automatycznej.

7.3 Zatgcznik 3: Instrukcja Uzytkowania

Zwiezly wzor do utworzenia instrukcji, ktérg nalezy dostarczy¢ wiascicielowi bramy automatycznej.
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Deklaracja zgodnosci C €

Deklaracja zgodnosci CE z Dyrektywami 98/37/WE, 73/23/EWG, 89/336/EWG i 1999/5/WE
SLO jest produkowany przez NICE S.p.a. (TV) |, MHOUSE S.r.l. jest spotka nalezaca do grupy Nice S.p.a.

Numer: 249/SLO Wersja: O

Nizej podpisany Lauro Buoro, petnigcy funkcje Prezesa Zarzadu, deklaruje z peing odpowiedzialnoscig, ze produkt:

Nazwa producenta: NICE s.p.a.

Adres: via Pezza Alta 13, 31046 Z.I. Rustigne’, Oderzo (TV) Wiochy

Typ: Sitownik elektromechaniczny z wbudowang centralkg i odbiornikiem radiowym
Model: SLO

Akcesoria: TX4, PHO, KS1, FL1

Spelnia wymagania dyrektywy unijnej:

Odpowiednik Tytut

98/37/WE DYREKTYWA PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY 98/37/WE z dnia 22 czerwca 1998 roku w sprawie zblizenia
(89/392/EWG zmieniona) ustawodawstw Panstw Czionkowskich odnoszacych sie do maszyn.

Zgodnie z Zalgcznikiem Il, czes¢ B (deklaracja zgodnosci CE producenta)

Zgodnie z postanowieniami dyrektywy 98/37/WE oswiadcza sie, ze wyzej wymieniony produkt nie moze zosta¢ przekazany do eksploatacji az do momen-
tu gdy maszyna, w ktorg jest on wbudowany uzyska deklaracje zgodnosci z postanowieniami dyrektywy 98/37/WE.

Spelnia wymagania nastepujacych dyrektyw unijnych, w tresci zmodyfikowanej Dyrektywag Rady 93/68/EWG z dnia 22 lipca 1993:

Odpowiednik Tytut

DYREKTYWA RADY 73/23/EWG z dnia 19 lutego 1973 r. dotyczgca harmonizacii przepisow prawnych panstw czionkow-

78/25/ENG skich odnoszacych sie do sprzetu elektrycznego przeznaczonego do uzytku w pewnych granicach napiecia

Zgodnie z nastepujgcymi zharmonizowanymi normami: EN 60335-1:1994; EN 50366:2003, EN 60950-1:2001 (we fragmentach dotyczacych)

DYREKTYWA RADY 89/336/EWG z dnia 3 maja 1989 roku, w sprawie zblizenia ustawodawstw Panstw Czlonkowskich
odnoszacych sie do kompatybilnosci elektromagnetycznej

Zgodnie z nastepujgcymi zharmonizowanymi normami: EN 61000-6-2:2001; EN 61000-6-3:2001+A1:2004

89/336/EWG

Ponadto spelnia podstawowe wymogi przewidziane w art. 3 nastepujacej dyrektywy unijnej, odnosnie zastosowania przewidzianego dla produktow:

Odpowiednik Tytut

DYREKTYWA PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO I RADY NR 1999/6/WE 7z dnia 9 marca 1999 r. w sprawie urzgdzen radio-
wych i koncowych urzadzen telekomunikacyjnych oraz wzajemnego uznawania ich zgodnosci

Zgodnie z nastepujgcymi zharmonizowanymi normami: EN 300220-3 V1.1.1:2000, EN 301 489-1:2004; EN 301 489-3:2002

1999/5/WE

Ponadto spetnia postanowienia, w ograniczeniu do dotyczacych fragmentéw, nastepujgcych norm:
EN 60335-1:2002+A1:2004+A11:2004, EN 60335-2-103:2003, EN 13241-1:2003; EN 12453:2002; EN 12445:2002; EN 12978:2003

Oderzo, 30 maja 2006 r. LLauro Buoro
(Zarzadca Pelnomocny)
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Deklaracja zgodnosci C €

Zgodnie z Dyrektywa 98/37/EC, ANEKS |I, czes¢ A (Deklaracja Zgodnosci dla maszyn CE)

Nizej podpisany / Firma

imie I nazwisko (i stanowisko) osoby odpowiedzialnej za prawidlowe dziatanie bramy

Automatyka

Numer seryjny

Data produkcji

Lokalizacja (adres)

(adresy)

Oswiadcza z calg odpowiedzialnoscig, ze:

: brama automatyczna segmentowa lub uchylna

Spetnia gléwne wymagania nastepujacych Dyrektyw:

98/37/EC
89/336/EEC
73/23/EEC
99/5/EC

Dyrektywa Maszynowa

Dyrektywa Zgodnosci Elektromagnetycznej
Dyrektywa Niskiego Napiecia

Dyrektywa ,R&TTE"

i postanowienia nastepujgcych norm zwigzanych:

EN 12445 "Przemystowe, handlowe i garazowe drzwi i bramy.

Bezpieczenstwo uzytkowania drzwi automatycznych - Metody testow"
EN 12453 "Przemystowe, handlowe i garazowe drzwi i bramy.

Bezpieczenstwo uzytkowania drzwi automatycznych - Wymagania"
Imie i nazwisko Podpis
Data Lokalizacja
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7.3 Zatacznik 3: Instrukcja uzytkowania

Tq instrukcje nalezy trzymac w miejscu dostepnym dla wszystkich uzyt-
kownikow automatyki.

7.3.1 Przepisy bezpieczenstwa

¢ Nalezy przebywaé w bezpiecznej odlegtosci od dziatajacej bra-
my; nie przekraczaj bramy zanim catkowicie si¢ ona nie otworzy
i nie zatrzyma.

¢ Nie pozwalaj dzieciom bawi¢ sie w jej poblizu i sterowac¢ nia.
¢ Niezwlocznie przerwij uzytkowanie bramy, jesli zauwazysz
jakiekolwiek nieprawidtowosci (dziwne odgtosy, szarpanie); zlek-

cewazenie ich moze spowodowaé wypadek lub awarie.

¢ Nie dotykaj zadnych elementéw w czasie ich ruchu.

e Zapewnij dokonywanie okresowych przegladow przewidzia-
nych w planie konserwaciji.

¢ Przeglady i naprawy moga by¢ dokonywane tylko przez wykwa-
lifikowany personel.

7.3.2 Sterowanie bramg

Za pomoca pilota radiowego

Pilot radiowy jest gotowy do uzytku a jego cztery przyciski realizujg naste-
pujgce funkcje:

Rys. 756

Funkcja (*)
Przycisk T1
Przycisk T2
Przycisk T3
Przycisk T4

(*) Ta tabelka musi by¢ wypelniona przez osobe, kiora programowala system.

Za pomoca przefacznika kluczykowego

Przetgcznik ma dwa polozenia aktywne z samoczynnym powrotem.

Rys. 76
DZIALANIE FUNKCJA
Obrét w prawo: "OTWIERA" ™

Obrdt w lewo: "STOP" Zatrzymanie bramy

(*) Powinna wypeinic osoba programujaca system.

Sterowanie przy uszkodzonych urzadzeniach bezpieczenstwa

Gdy sg one uszkodzone, lub pracujg nieprawidiowo, mozliwe jest rowniez
sterowanie bramag w trybie awaryjnym.

1 Uruchom urzadzenie sterujgce ( pilota lub przelgcznik Kluczykowy). Jezeli
urzadzenia bezpieczenstwa sg sprawne | pozwolg na ruch, brama zadziata
normalnie, jezeli nie:

2 Lampa sygnalizacyjna btysnie kilka razy, lecz ruch sie nie rozpocznie (ilos¢
blyskow pokaze przyczyne niemoznosci wykonania ruchu).

3 W takim przypadku uruchom brame ponownie w ciggu 3 s, przytrzymu-
jac przycisk.

4 Po okoto 2 s brama ruszy w trybie "manualnym” to znaczy: bedzie sie
poruszata dokad bedzie nacisniety przycisk pilota lub przekrecony kluczyk.
Zatrzyma sie natychmiast po ich zwolnieniu.

Uszkodzenie urzgdzen bezpieczenstwa wymaga niezwtocznej naprawy |
sprawdzenia systemu.
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Wysprzeglenie sitownika

Sitownik jest wyposazony w system mechanicznego wysprzeglenia, umoz-
liwiajgcy reczng obstuge bramy (tak, jakby nie byto sitownika).

Reczng obstuge bramy stosujemy w wypadku awarii zasilania, lub usterki
systemu.

Przy awarii sitownika mozna wysprzeglic go, aby umozliwi¢ reczng obstuge
pramy.

1 Obré¢ w lewo oslonke wysprzeglenia az w otworze ukaze sie trzpien.

Rys. 77

2 Zaléz Klucz na trzpien.

Rys. 78
3 Obrd¢ Klucz w lewo o ok. 90A az wyczujesz, ze brama jest uwolniona.

Rys. 79

4 Teraz brame mozna przesuwac recznie.

5 Aby przywrdci¢ dziatanie automatyki, obro¢ klucz w przeciwng strone i
lekko poruszaj bramg aby zaskoczyt mechanizm sprzegia.

6 \Wyjmij klucz | zaston trzpien obracajgc ostonke w prawo.

7.3.3 Konserwacja wykonywana przez uzytkownika

Jedyne czynnosci, ktdre moze i powinien wykonywac uzytkownik, to okre-
sowe czyszczenie pokryw (szybek) fotokomarek i usuwanie lisci, $niegu,
lodu i innych przedmiotéw mogacych przeszkadza¢ automatyce.

e Aby wytrze¢ powierzchnie urzadzen uzyj wilgotnej (nie mokrej)
szmatki. Nie uzywaj substancji zawierajacych alkohol, benzyne,
rozpuszczalniki lub inne tatwopalne sktadniki. Ich uzycie moze
uszkodzi¢ urzadzenia, wywotaé pozar lub porazenie elektryczne.

* W czasie czyszczenia automatyki odtacz system od zasilania
aby zabezpieczy¢ sie przed nieumysinym wiaczeniem urzadzenia.

7.3.4 Wymiana baterii w pilocie

Jezeli zasieg pilota jest wyraznie mniejszy a dioda sygnalizacyjna $wieci sfa-
biej, baterie zasilajgce sg juz prawdopodobnie zuzyte. Pilot zasilany jest
dwoma bateriami litowymi CR2016. Aby je wymieniC, postepuj jak opisano
ponizej:

1 Zdejmij pokrywke baterii, sciagajac ja.

Rys. 80

2 \Wsun w szczeline ostro zakonczony przedmiot i wyjmij baterie.

Rys. 81

3 Zaldz nowe baterie, przestrzegajac biegunowosci (symbol "+" w strone

powierzchni, na ktdrej sg przyciski - na rys.81 do dolu).
4 \sun przykrywke az "kliknie".

Baterie zawieraja substancje szkodliwe: nie wyrzucaj ich razem z
innymi odpadami, ale usun zgodnie z odpowiednimi przepisami.
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