iICe il

Do bram garazowych

PL - Instrukcje i ostrzezenia dotyczace instalacji i uzytkowania







SPIS TRESCI

OGOLNE OSTRZEZENIA:
BEZPIECZENSTWO - MONTAZ - UZYTKOWANIE 3
1 - OPIS URZADZENIA | JEGO PRZEZNACZENIE
2 - OGRANICZENIA W UZYTKOWANIU 5
3 - MONTAZ
3.1 - Montaz motoreduktora 5
3.2 - Montaz motoreduktora 7
3.2.1 - Montaz dwdch motoreduktorow 8
3.3 - Regulacja wylgcznikow krancowych 9
4 - POLACZENIA ELEKTRYCZNE
4.1 - Rodzaje kabli elektrycznych 10
4.2 - Pofgczenia kabli elektrycznych 10
5 - URUCHOMIENIE AUTOMATYKI | KONTROLE POLACZEN
5.1 - Wybdr typologii instalacii 12
5.2 - Podtgczenie automatyki do sieci elektrycznej 12
6 - ODBIOR | PRZEKAZANIE DO EKSPLOATACJI
6.1 - Odbior 13
6.2 - Przekazanie do eksploataciji 13
7 - PROGRAMOWANIE
7.1 - Przyciski do programowania 14
7.2 - Szybka konfiguracja 14
7.3 - Programowanie pozycji otwarcia i zamkniecia bramy 15
7.4 - Kontrola ruchu bramy 15
7.5 - Wbudowany odbiornik radiowy 15
7.6 - Programowanie funkcji 15
7.6.1 - Funkcje pierwszego poziomu (funkcje ON-OFF) 15
7.6.2 - Programowanie funkcji pierwszego poziomu (ON-OFF) 16
7.6.3 - Funkcje drugiego poziomu (parametry regulowane) 16
7.6.4 - Programowanie funkcji drugiego poziomu 16
7.7 - Wezytywanie nadajnika 17
7.7.1 - Wezytywanie nadajnika w Trybie 1 17
7.7.2 - Procedura wczytywania w Trybie 1 17
7.7.3 - Wczytywanie nadajnika w Trybie 2 17
7.7.4 - Procedura wczytywania w Trybie 2 17
7.8 - Wczytywanie nadajnika w poblizu centrali 17
7.9 - Kasowanie wszystkich nadajnikéw z pamieci 18
7.10 - Blokowanie / Odblokowanie pamieci radiowej 18
7.11 - Programowanie funkgji Fototest / Zamek elektryczny 18
7.12 - Wytgczy¢ ,,Zmienna czutos¢ odczytywania przeszkéd” 19
7.13 - Programowanie kierunku instalacji motoreduktora 19
8 - INFORMACJE DODATKOWE
8.1 - Dodawanie lub usuwanie urzadzen 20
8.2 - Zamek elektryczny 21
8.3 - Podtaczenie innych urzadzen 21
8.4 - Podtgczenie programatora Oview 22
8.5 - Funkcje specjalne 22
8.6 - Urzadzenia dodatkowe 22
8.6.1 - Montaz wstepny OTA11 23
8.6.2 - Trwatos¢ produktu 24

9 - DIAGNOSTYKA
9.1 - Sygnalizacja z lampa ostrzegawczg i Swiattem pomocniczym 25

9.2 - Sygnalizacje diod LED na centrali sterujacej 25
10 - CO ROBIC, JESLI... 26
11 - UTYLIZACJA PRODUKTU 27
12 - KONSERWACJA 27
13 - PARAMETRY TECHNICZNE 28
DEKLARACJA ZGODNOSCI WE 29

INSTRUKCJA OBSLUGI (do dostarczenia koricowemu uzytkownikowi) 31
Zalgcznik do wyciecia

Polski — 1



2 — Polski



OGOLNE OSTRZEZENIA: BEZPIECZENSTWO - MONTAZ - UZYTKOWANIE

(instrukcja przettumaczona z jezyka wioskiego)

UWAGA Wazne instrukcje bezpieczenstwa. Nalezy przestrzegaé¢ wszystkich instrukcji, poniewaz nieprawidtowy montaz

moze by¢ przyczyna powaznych szkéd.

UWAGA Wazne instrukcje bezpieczenstwa. W celu zapewnienia bezpieczenstwa osoéb, postepowaé zgodnie z niniejsza

instrukcja. Nalezy zachowa¢ niniejsza instrukcje.

e Przed rozpoczeciem montazu nalezy sprawdzi¢ informacje na temat ,,Parametréow technicznych produktu”, a w szczegdlnosci, czy urzadzenie
jest przystosowane do napedzania posiadanego przez Panstwa urzadzenia. Jezeli produkt nie jest odpowiedni, NIE nalezy wykonywa¢ montazu.

e Nie uzywac urzadzenia, jesli nie przeprowadzono procedury oddania do eksploataciji, opisanej w rozdziale ,Odbidr i przekazanie do eksploatacji”.

UWAGA  Wedtlugnajnowszych, obowiazujacych przepisow europejskich, wykonanie automatyki musiby¢ zgodne zobowiazujaca
Dyrektywa Maszynowa umozliwiajaca zadeklarowanie zgodnosci automatyki. W zwiazku z tym, wszystkie czynnosci
polegajace na podiaczeniu do sieci elektrycznej, wykonywaniu préb odbiorczych, przekazywaniu do eksploataciji i
konserwacji urzadzenia musza by¢ wykonywane wytacznie przez wykwalifikowanego i kompetentnego technika!

e Przed przystgpieniem do montazu produktu nalezy sprawdzi¢, czy wszystkie elementy i materiaty przeznaczone do uzycia znajdujg sie w

idealnym stanie i sg odpowiednie do uzycia.

e Produkt nie jest przeznaczony do obstugi przez osoby (w tym dzieci) o ograniczonych zdolnosciach fizycznych, zmystowych badz umysto-
wych lub przez osoby nieposiadajgce odpowiedniego doswiadczenia i wiedzy.

¢ Nie zezwala¢ dzieciom na zabawe urzadzeniem.

¢ Nie zezwala¢ dzieciom na zabawe urzgdzeniami sterujgcymi produktu. Przechowywac piloty w miejscu niedostepnym dla dzieci.

UWAGA W celu unikniecia jakiegokolwiek zagrozenia na skutek przypadkowego uzbrojenia termicznego urzadzenia odtgczajgcego, nie
nalezy zasila¢ tego urzadzenia przy uzyciu zewnetrznego urzadzenia, jak zegar lub podtgcza¢ go do obwodu charakteryzujacego
sie regularnym podtgczaniem lub odtgczaniem zasilania.

e W sieci zasilajgcej instalacji nalezy przygotowac urzadzenie odtgczajgce (nieznajdujace sie na wyposazeniu), ktdrego odlegtos¢ pomiedzy

stykami podczas otwarcia zapewnia catkowite odfaczenie w warunkach okreslonych przez lll kategorig przepieciowa.

e Podczas montazu, nalezy delikatnie obchodzi¢ sie z urzadzeniem, chroniac je przed zgnieceniem, uderzeniem, upadkiem lub kontaktem z
jakiegokolwiek rodzaju ptynami.

Nie umieszczac urzgdzenia w poblizu zrodet ciepta i nie wystawia¢ go na dziatanie otwartego ognia. Opisane powyzej sytuacje moga
doprowadzi¢ do uszkodzenia urzadzenia, by¢ przyczyna nieprawidtowego dziatania lub zagrozen. Jezeli doszioby do ktdrejs z opisanych
sytuaciji, nalezy natychmiast przerwac¢ montaz i zwrdci¢ sie o pomoc do Serwisu Technicznego.

e Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody materialne lub osobowe powstate w wyniku nieprzestrzegania instrukcji montazu. W
takich przypadkach, nie ma zastosowania rekojmia za wady materialne.

e Poziom cignienia akustycznego emisji skorygowanego charakterystyka A jest nizszy od 70 dB(A).

e (Czyszczenie i konserwacija, za ktéra jest odpowiedzialny uzytkownik, nie powinna by¢ wykonywana przez dzieci pozbawione opieki.

e Przed wykonaniem dziatan na instalacji (konserwacja, czyszczenie), nalezy zawsze odtgczy¢ produkt od sieci zasilajgce;.

e Nalezy wykonywac okresowe przeglady instalacji, a w szczegolnosci kabli, sprezyn i wspornikéw, celem wykrycia ewentualnego braku
wywazenia lub oznak zuzycia, czy uszkodzen. Nie uzywa¢ w razie koniecznosci naprawy lub regulacji, poniewaz obecnos¢ usterek lub
nieprawidtowe wywazenie mogag prowadzi¢ do powaznych obrazen.

e Materiat opakowaniowy podlega utylizacji zgodnie z lokalnymi przepisami.

e Urzadzenia nie wolno instalowac na zewnatrz.

e Nadzorowac brame podczas jej przesuwania sie i zachowac bezpieczng odlegtos¢ do chwili, gdy brama zostanie catkowicie otwarta lub zamknigta.

e Zachowac ostroznosc podczas aktywaciji urzadzenia do zwolnienia recznego (manewr reczny), poniewaz otwarta brama moze niespodziewanie
upas¢ na skutek ostabionych lub uszkodzonych sprezyn lub w przypadku braku wywazenia bramy.

e Razw miesigcu sprawdzac, czy nastepuje zmiana kierunku ruchu silnika po dotknieciu przez brame przedmiotu o wysokosci 50 mm umieszczonego
na podtozu. W razie koniecznosci, wyregulowac i ponownie sprawdzi¢, poniewaz niewtasciwa regulacja moze stanowi¢ zagrozenie (w przypadku
silnikdw z wbudowanym systemem zabezpieczajgcym przed wciagnieciem, na skutek kontaktu z dolng krawedzig bramy).

e Jesli kabel zasilajgcy jest uszkodzony, nalezy go wymienic na identyczny dostepny u producenta lub w serwisie technicznym lub u innej osoby
posiadajacej porownywalne kwalifikacje, aby uniknac jakiegokolwiek ryzyka.

OSTRZEZENIA NA TEMAT MONTAZU

e Przed dokonaniem montazu silnika nalezy sprawdzi¢, czy brama jest w dobrym stanie mechanicznym, jest dobrze wywazona i czy jej
otwieranie i zamykanie nastepuje w sposob prawidtowy.

e Przed zamontowaniem silnika, usung¢ wszystkie niepotrzebne liny lub taricuchy i wytaczy¢ wszelkie urzadzenia, jak urzadzenia blokujace,
ktdre nie sg konieczne do dziatania z uzyciem napedu.

e Sprawdzi¢, czy nie wystepuje zagrozenie wciggniecia lub przygniecenia w kierunku statych elementdw, kiedy skrzydto znajduje sie w pozycji
maksymalnego Otwarcia i Zamknigecia; w razie koniecznosci nalezy zabezpieczy¢ te czesci.

e Zamontowac czes¢ manewrowg do zwolnienia recznego (manewr reczny) na wysokosci ponizej 1,8 m.

UWAGA: jesli jest ona ruchoma, czes¢ manewrowa nalezy przechowywac w poblizu bramy.

e UpewniC sig, ze elementy sterownicze znajdujg sie z dala od czesci w ruchu, umozliwiajgc w kazdym razie ich bezposrednig widocznosc.
Czes¢ manewrowa wytgcznika zamknietego recznie musi by¢ ustawiona w pozycji widocznej z przemieszczanej czesci ale dalekiej od czesci
w ruchu. Nalezy jg zainstalowac na minimalnej wysokosci 1,5 m

e Przymocowac tabliczki ostrzegajace przed wciggnieciem w sposdb staty, w widocznym punkcie lub w poblizu ewentualnych statych urzadzen sterujacych.

e Przymocowac w sposob staty tabliczke odnoszaca sie do zwolnienia recznego (manewr reczny) w poblizu czesci manewrows;.

e Po zakoniczeniu montazu upewnic sie, ze automatyka uniemozliwi lub zablokuje otwieranie, gdy brama zostanie obcigzona masa 20 kg, przymocowang
do srodka jej dolnej krawedzi (dla silnikdw, ktdre moga by¢ uzywane z bramami posiadajagcymi otwarcie o szerokosci wiekszej od 50 mm).

e Po zakonczeniu montazu upewnic sie, ze caly mechanizm jest odpowiednio wyregulowany i ze automatyka powoduje odwrdcenie ruchu
manewru, gdy brama uderza o ustawiony na ziemi przedmiot o wysokosci 50mm (w przypadku silnikéw z wbudowanym systemem
zabezpieczajacym przed wciggnieciem, co zalezy od kontaktu z dolng krawedzig bramy).

Po zakonczeniu montazu upewnic sie, ze czesci bramy nie wystajg na ulice, ani na publiczne chodniki.

Polski - 3



4 — Polski



1 OPIS URZADZENIA | JEGO PRZEZNACZENIE

TEN jest linia motoreduktorow przemystowych przeznaczonych do automatyzacji bram wahadtowych z przeciwciezarami, przegubowych, wa-
hadtowych sprezynowych, wystajacych i niewystajgcych. Stale kontroluje obcigzenie, na jakie jest narazony podczas manewrdw, odczytujac
ewentualne anomalie i jest w stanie osiggna¢ ogranicznik krancowy (podczas otwierania i podczas zamykania) poprzez faze zwalniania. Moto-
reduktory TEN dziatajg za pomoca energii elektrycznej, w przypadku braku zasilania z sieci elektrycznej motoreduktor mozna odblokowac, a
brame mozna przesunac¢ recznie.

Do linii systemu TEN naleza produkty opisane w tabeli 1.

A UWAGA! - Wszelkie inne uzycie, rozne od opisanego oraz wykorzystywanie produktu w warunkach otoczenia odmiennych, niz
te, przedstawione w niniejszej instrukcji jest niezgodne z przeznaczeniem i zabronione!

Model typ Opis

TN2020LR10* Motoreduktor samohamowny i ledowe Swiatto pomocnicze. Do uzycia jako ,Slave” TN2010LR10 lub TN2030LR10.

TN2030LR10 Motoreduktor samohamowny, centrala sterujgca, mechaniczny ogranicznik kraricowy otwierania i zamykania i ledo-
we $wiatto pomocnicze.

TNLKCER10 Motoreduktor samohamowny, centrala sterujgca, mechaniczny ogranicznik kranicowy otwierania i zamykania i ledo-
we $wiatto pomocnicze. Dostepny wytacznie w Zestawie do automatyzacji z 1 silnikiem centrali.

*W razie innego uzycia nalezy sie upewnic, ze zasilanie pochodzi z systemu niskonapigciowego bezpieczenstwa, w ktdrym nie sg generowane

napiecia wyzsze od bardzo niskiego napiecia bezpieczeristwa.

) OGRANICZENIA W UZYTKOWANIU

Dane dotyczace wydajnosci TEN sg zamieszczone w rozdziale 13 (Parametry techniczne) i sa one jedynymi wartosciami umozliwiajgcymi wtasci-
wa ocene odpowiedniosci uzycia. Ogdlnie, TEN jest w stanie porusza¢ bramy wahadtowe o parametrach podanych w tabeli 2.

dDeid OQrd < cl O cl ole O J < e U0 dloO PDIid

Typ bramy Napedzana z 1 silnikiem Napedzana z 2 silnikami
Wahadtowa wystajgca Maks. wysokosc 2,6m Maks. dtugos¢ 3m Maks. wysokos¢ 2,6m Maks. dtugos¢ 5.4m
Wahadtowa niewystajgca Maks. wysokos¢ 2,6m Maks. dtugos¢ 3m Maks. wysokos¢ 2,6m Maks. dtugos¢ 5.4m

A Uwaga! Wszelkie inne uzycie lub uzycie z wielkosciami przekraczajacymi wskazane wielkosci jest niezgodne z przeznacze-
niem. Nice nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody wynikajace z innego zastosowania.

Wymiary podane w tabeli 2 majg wytgcznie charakter informacyjny i stuzg jedynie do wstepnego oszacowania. Rzeczywista przydatnos¢ TEN do
automatyzacji okreslonej bramy, zalezy od stopnia wywazenia skrzydfa; od opordw tarcia w prowadnicach i innych zjawisk, réwniez chwilowych,
jak sita wiatru lub obecnos¢ oblodzenia, ktdre moga uniemozliwic¢ ruch skrzydta.

W celu okreslenia rzeczywistych wartosci, nalezy zmierzy¢ site niezbedna do ruszenia skrzydta na catym skoku i sprawdzié, czy nie przekracza
»,momentu nominalnego”, wskazanego w rozdziale 13 ,Parametry techniczne”; ponadto, aby ustali¢ maksymalng liczbe cykli na godzine i kolej-
nych cykli, nalezy sie zapoznac¢ z tabelg 3 i 4.

Sita do poruszenia skrzydta (Nm) maksymalna liczba cykli/godzine maksymalna liczba kolejnych cykli
TNLKCER10 | TN2020LR10 | TN2030LR10 | TNLKCER10 | TN2020LR10 | TN2030LR10
Do 120 20 30 25 25 33 27
120+180 18 28 23 23 31 25
180+220 15 25 20 20 28 22
apela 4 QOgra e a OWa azane 3 0 e adop e e e a bra 030 020
Sita do poruszenia skrzydta (Nm) maksymalna liczba cykli/godzine maksymalna liczba kolejnych cykli
Do 150 15 20
150+250 13 17
250+350 10 15

A W celu zapobiezenia przegrzaniu, w centrali zamontowany jest ogranicznik, ktory oblicza obciazenie silnika i czas trwania cykli
i interweniuje, kiedy zostaje przekroczona maksymalna wartos¢ graniczna.

3.1 - Montaz motoreduktora

A Wazne! Przed dokonaniem montazu motoreduktora nalezy sie zapozna¢ z rozdzialem 2 i zawartoscia opakowania w celu
sprawdzenia materiatu i wymiaréw motoreduktora (rys. 1-2).
A Uwaga! Brama garazowa musi sie poruszac z fatwoscia. Limity, jakich nalezy przestrzegaé (zgodnie z EN12604):

- Srodowisko prywatne = maksymalnie 150 N

- Srodowisko przemystowe/handlowe = maksymalnie 260 N
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Rys. 3 przedstawia potozenie réznych czesci typowej instalacji z urzadzeniem dodatkowym Nice:

a - motoreduktor z wbudowang centralg b - fotokomorki

C - lampa ostrzegawcza z wbudowang anteng d - przetgcznik kluczykowy

e - gtéwna listwa krawedziowa f - kolumienki do fotokomarek
g - rura kwadratowa 20x20 h - uchwyt mocujacy

i - ramie teleskopowe
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Przed przystgpieniem do montazu nalezy sprawdzi¢ wymiary motoreduktora (rys. 1). W zaleznosci od rodzaju bramy (wystajaca, niewystajaca
lub przegubowa), nalezy sprawdzi¢, czy mozliwe jest przymocowanie motoreduktora do odlegtosci zamieszczonych na rys. 3.

A Jesli odlegtos¢ miedzy ramieniem wspierajacym i stata czescia bramy nie jest wystarczajaca, nalezy uzy¢ urzadzenia dodat-
kowego o nazwie ,zakrzywione ramiona” (aby unikna¢ skrzyzowan).

3.2 - Montaz motoreduktora

01.

Po zdefiniowaniu typologii, nalezy przymocowac uchwyt wspierajgcy do bramy, dokfadnie w pionie, zgodnie ze wskazanymi odlegto-

Sciami

W przypadku bram wahadiowych wy-
stajacych, os obrotu ramion musi sie znaj-
dowac 50+100 mm pod ramieniem wspie-
rajgcym bramy.

50 /100 mm. |

f

W przypadku bram wahadiowych nie-
wystajacych, 0o$ obrotu ramion musi sie
znajdowac¢ doktadnie w osi z ramieniem
wspierajgcym bramy.

A
T
I,

N\

Yah

%ah

1 1

W przypadku bram wahadtowych
przegubowych, o$ obrotu ramion musi
sie znajdowac¢ 50+100 mm pod zawiasem
obrotowym bramy.

7
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50/100 mm.

W razie uzycia odwréconego motoreduktora TEN, nalezy zaprogramowac centrale sterownicza w sposob opisany w

punkcie 7.12

02. | Przymocowac motoreduktor do uchwytu za
pomoca odpowiednich srub.
L—T
03. | Odblokowac¢ recznie motoreduktor, prze-
krecajac uchwyt w lewo.
04. | Prawidiowo przymocowac uchwyty wspie-

rajgce boczne, doktadnie w osi z watem
obrotu silnika, i wiozy¢ dotaczone tuleje do-
pasowujace.

W zaleznosci od przestrzeni miedzy
ramieniem wspierajacym i stata rama
bramy, nalezy uzy¢ prostych lub
zakrzywionych ramion.
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05. | Przymocowac¢ goérny wspornik do ramy
bramy: jesli jest juz obecny, nalezy spraw-
dzi¢, czy nadaje sie do ramion, ktdre pra-
gnie sie uzyc. ~gomm 12 12
Zamieszczone odlegtosci maja charakter RN T4
orientacyjny: moga sie zmienia¢ w zalezno-
$ci od wymiardw bramy.

~0+35 mm

06. | Wiozy¢ rure przesytu do tulei ramienia i do
watu silnika; przycia¢ rure na odpowiednia
dtugosc.

07. | Catkowicie otworzy¢ brame i przycigé ra-
miona na odpowiednig diugos¢ pamietajac
o tym, ze przy zamknietej bramie beda sie
przesuwac o co najmniej 70 mm.

Jegli dlugos¢ nie jest wystarczajgca, nalezy
ponownie ustawi¢ wspornik gorny lub wy-
bra¢ dtuzsze ramiona.

)
=

08. | Wiozy¢ ramiona do odpowiednich prowadnic i sprawdzi¢, czy brama bedzie sie swobodnie poruszaé, bez zablokowania lub przeszkdd.
Ponownie sprawdzi¢ wywazenie: brama bedzie prawidtowo wywazona jesli, po zatrzymaniu w jakiejkolwiek pozycji pod-
czas skoku, nie bedzie sie poruszacé. W razie koniecznosci nalezy odpowiednio dziata¢ na systemy wywazenia.

3.2.1 - Montaz dwéch motoreduktoréw

Uwaga: W celu dokonania montazu dwéch motoreduktoréw, nalezy (~ T — )

dziata¢ w sposob identyczny jak w przypadku jednego motoreduktora

(punkt 3.2); rysunek obok przedstawia ustawienie motoreduktordow.
/ ,
é//%,’?_]

)

[
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3.3 - Regulacja wytacznikéw krancowych

01.

Odblokowac recznie motoreduktor.

02.

Zdja¢ ostone boczng, odkrecajac sruby.

03.

Ogranicznik otwierania

- Catkowicie otworzy¢ brame.

- Przekreci¢ krzywke wewnetrzng w lewo
az do ustyszenia klikniecia (zadziatania)
mikrowytacznika.

- Energicznie, za pomoca klucza
szesciokatnego, dokreci¢ srube mocujaca.

04.

Ogranicznik zamykania

- Prawie catkowicie zamkna¢ brame
(zatrzymac ja okoto 2 cm przed
zderzakiem).

- Przekreci¢ krzywke zewnetrzng w prawo
az do ustyszenia klikniecia (zadziatania)
mikrowytacznika.

- Energicznie, za pomocg klucza
szesciokatnego, dokreci¢ srube mocujgca.

06.

Zamkna¢ ostone boczng zwracajac uwage na ustawienie przewodow i uszczelek.

W celu wykonania instalacji innych urzadzen bedacych czescig automatyki, nalezy zapozna¢ sie z odpowiednimi instrukcjami obstugi.
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4 POLACZENIA ELEKTRYCZNE

A UWAGA! - Wszystkie podtaczenia elektryczne musza by¢ wykonane przy odiaczonym zasilaniu. Niewtasciwe potaczenia moga
powodowacé uszkodzenia urzadzen lub szkody osobowe.

A UWAGA! - Zastosowane kable powinny odpowiadac¢ rodzajowi instalacji, na przykiad zaleca sie uzycie kabla typu HO3VV-F do
instalowania we wnetrzach lub przewéd HO7RN-F do instalowania na zewnatrz.

Rys. 4 zawiera potgczenia elektryczne typowej instalacji; rys. kroku 02 instalacji zawiera schemat potaczen elektrycznych do wykonania na
centrali sterujgce;.

4.1 - Rodzaje kabli elektrycznych

Potaczenie Typ kabla: Maksymalna dozwolona diugosé

A: Linia elektryczna zasilajgca 1 kabel (3x1,5mm3) 30m (%)

B: Lampa ostrzegawcza 12V ELDC 1 kabel (2x1mm?2) 20m

C: Antena 1 przewdd ekranowany (typu RG58) 20m (zalecany: krétszy od 5m)

D: Fotokomdrka nadajaca 1 kabel (2x0,25mm?2) 20m

D: Fotokomodrka odbierajgca 1 kabel (3x0,25mm?2) 20m

E: Przetacznik na klucz 2 kable (2x0,25mm?) 20m

F: Listwa krawedziowa 1 kabel (2x0,25mm?2) 20m

Uwaga: (%) Jezeli przewdd zasilajacy jest dtuzszy od 30m, nalezy zastosowac przewdd o wiekszym przekroju (na przyktad: 3x2,5mm2) i
konieczne jest uziemienie zabezpieczajgce w poblizu automatyki.

4.2 - Potaczenia kabli elektrycznych

Zaciski Funkcja Opis
ANTENA - wejscie potaczenia anteny do odbiornika radiowego. Antena jest wbudowana do lampy ostrzegawczej; w
przeciwnym razie, mozliwe jest uzycie anteny zewnetrznej lub odcinka kabla, juz obecnego w zacisku, ktory
spemia funkcje anteny
1-2 SBS - wejscie urzadzen sterowniczych ruchu; mozliwe jest podtaczenie stykdw Normalnie otwartych (NO)
3-4 STOP - wejscie dla urzadzen, ktdre blokujg mozliwosé ruchu lub ewentualnie zatrzymuja wykonywany manewr; za

pomoca odpowiednich sposobdw do tego wejscia mozna podtaczy¢ styki typu Normalnie Zamkniety (NC),
Normalnie Otwarty (NO) lub urzgdzenia o statej opornosci. Dodatkowe informacije na temat STOP zostaty za-
mieszczone w punkcie 8.1 - Wejscie STOP

1-5 FOTO - wejscie urzadzen zabezpieczajgcych jak fotokomorki. Dziatajg podczas zamykania, odwracajgc manewr.
Mozna do nich podtaczy¢ styki typu Normalnie Zamkniety (NC). Inne informacje dotyczace FOTOKOMORKI
znajduja sie w punkcie 8.1 - Fotokomorki

4-6 FOTOTEST - za kazdym razem, kiedy uruchomiony zostaje jakis manewr, sprawdzane sa wszystkie urzadzenia zabezpie-
czajgce. Wykonanie manewru moze rozpocza¢ sie tylko wtedy, gdy kontrola zakoriczy sie pomysinie. Jest to
mozliwe przy zastosowaniu szczegdlnego rodzaju potaczen; nadajniki fotokomaorek (TX) sa zasilane oddzielnie
od odbiornikdw (RX). Inne informacje dotyczace potaczenia znajduja sie w punkcie 8.1 - Fotokomorki

7-8 FLASH - do tego wyjscia mozna podtaczyc lampe ostrzegawcza Nice (nalezy sie zapoznac z rozdziatem Parametry tech-
niczne - rozdz. 13). Podczas manewru, miga w nastepujacy sposob: zaswiecona przez 0,5s i zgaszona przez 0,5s

N
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Otworzy¢ pokrywe

1 - potaczy¢ kable elektryczne silnika i urzadzen dodatkowych (w zaleznosci od modelu centrali)
2 - poditgczy¢ kabel zasilajacy
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Po dokonaniu programowania, zamknac¢
pokrywe.
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5 URUCHOMIENIE AUTOMATYKI | KONTROLE POLACZEN

Przed rozpoczeciem fazy kontroli i rozruchu automatyki zaleca sie ustawienie skrzydta w potowie drogi tak, aby mogto sie ono swobodnie poru-
szac¢ w kierunku otwarcia oraz zamkniecia.

5.1 - Wybor typologii instalaciji
W zaleznosci od typologii instalacii, z jednym lub dwoma motoreduktorami, nalezy ustawic¢ wytacznik na centrali sterujace;.

Instalacja z motoreduktorem: przesunac prze-
tacznik w lewo

it )
b
= |
Instalacja z dwoma motoreduktorami: przesu- S|
[m[m|
nac przefacznik w prawo ;HﬁHEE
foiisza: 1
(=3 gl

A Nie regulowac przefacznika dla dwéch silnikéw, gdy jest zainstalowany wytacznie jeden silnik; funkcjonowanie nie jest pra-
widtowe i motoreduktor moze ulec uszkodzeniu.

5.2 - Podiaczenie automatyki do sieci elektrycznej

W celu podtaczenia TEN do sieci elektrycznej wystarczy umiesci¢ wtyczke w gniezdzie; w razie koniecznosci uzy¢ wspdélnego dopasownika, jesli
wtyczka nie jest zgodna z dostepnym gniazdem.

Nie odcinac¢ lub demontowa¢ przewodu dotaczonego do motoreduktora TEN. Jesli w poblizu motoreduktora TEN nie ma gniaz-
da elektrycznego, nalezy zleci¢ jego wykonanie osobie doswiadczonej, wykwalifikowanej, posiadajacej niezbedne narzedzia i w
pelnym poszanowaniu przepiséw, norm i rozporzadzen. Linia zasilajaca musi by¢ zabezpieczona przed zwarciem i uptywem do
ziemi; musi mie¢ mozliwos¢ odtaczenia od zasilania na czas montazu i okresowych konserwaciji TEN (wystarczy uzy¢ gniazda).

01. | Odblokowac recznie motoreduktor i przesunac skrzydto podczas otwierania i zamykania.

02. | Zablokowac recznie motoreduktor.

03. | Postepowac w sposob opisany ponizej:
e Sprawdzi¢, czy dioda sygnalizacyjna ,,OK” miga regularnie z czestotliwoscia jednego migniecia na sekunde.
e Upewnic sig, ze silnik nie steruje ruchem bramy i, ze Swiatto pomocnicze jest zgaszone.

N OFF ‘\‘
2 - OFF
— — | ]  e—  e—  E—  — S'J .
87654321'=‘ o .
ON ooodgidsg b .-
i - 1y R -~
§> = g %i( ? i 'i\ FLASH
\. é % % g g 0 > "’@ /)
| £ 83283 & || [«
~ | §
D"2 3
[
DL3 ",é.; AERIAL
s
0 5
—

Jedli tak sig nie dzieje, nalezy natychmiast wytgczy¢ zasilanie centrali i uwaznie sprawdzi¢ potaczenia elektryczne. Pozostate informa-
Cje, przydatne do wyszukiwania i diagnozowania usterek znajduja sie w rozdziale 9 i 10.
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6 ODBIOR | PRZEKAZANIE DO EKSPLOATACJI

Sa to najwazniejsze fazy podczas realizacji automatyki, poniewaz muszg one zapewni¢ maksymalne bezpieczenstwo instalacji.

Muszg zosta¢ wykonane przez wykwalifikowany i doswiadczony personel, ktdry musi wzig¢ na siebie obowiazek okreslenia, jakie proby nalezy
przeprowadzi¢, aby zapobiec mozliwym zagrozeniom oraz sprawdzi¢ zgodnos¢ z wymaganiami stawianymi przez przepisy, normy i rozporzg-
dzenia: w szczegolnosci wymogi norm EN 13241-1, EN 12445 i EN 12453.

6.1 Préby odbiorcze
Nalezy wykonac procedure wytgcznie po odczytaniu odlegtosci (patrz punkt 7.3)
Probe mozna réwniez przeprowadzacé okresowo, w celu skontrolowania stanu urzadzen, z ktérych skfada sie automatyka. Kazdy pojedynczy

element automatyki (listwy krawedziowe, fotokomarki, zatrzymanie awaryjne, itp.) wymaga specyficznej fazy odbioru; dla tych urzadzen nalezy
wykonac procedury opisane w odpowiednich instrukcjach. Wykonac prébe odbiorczg TEN w nastepujacy sposob:

01. | Sprawdzi¢, czy zostaly spetnione warunki zawarte w rozdziale ,Ogdlne ostrzezenia”.

02. | Odblokowac¢ brame, przekrecajac uchwyt
odblokowujacy w lewo, w kierunku odblo-
kowania kazdego silnika; upewnic sie, ze
mozna recznie przesunac brame podczas
otwierania i zamykania z sitg nieprzekracza-
jaca 225N dziatajgc na punkt przewidziany
dla ruchu recznego.

03. | Zablokowac motoreduktor do bramy, prze- A UP/STOP
krecajgc w prawo uchwyt odblokowujacy.

¥V DOWN / STOP

04. | Wykorzystujac przetacznik kluczykowy lub nadajnik lub przyciski centrali sterujacej, wykonac proby zamkniecia i otwarcia bramy gara-
zowej oraz sprawdzic¢, czy ruch jest zgodny z przewidzianym.

05. | Zaleca sie wykonanie kilku préb w celu oceny fatwosci posuwu bramy i ewentualnych usterek montazowych lub regulacyjnych oraz
obecnosci szczegdlinych punktow tarcia.

06. | Zweryfikowac kolejno wiasciwe funkcjonowanie wszystkich urzadzen zabezpieczajacych (fotokomorki, listwy krawedziowe, itd.). W
szczegdlnosci, za kazdym razem, kiedy zadziata ktéres urzadzenie, zielona dioda OK na centrali sterujgcej wykonuje 2 szybkie mignie-
cia jako potwierdzenie, ze centrala rozpoznata zdarzenie.

07. | Sprawdzi¢ funkcjonowanie fotokomaorek i ewentualne zaktdcenia z innymi urzgdzeniami:

1 - przesunac¢ cylinder o Srednicy 5 cm i diugosci 30 cm na osi optycznej, najpierw w poblizu nadajnika, nastepnie w poblizu odbiornika
2 - sprawdzi¢, czy fotokomorki zadziatajg w kazdym przypadku, przechodzac ze stanu aktywnego do stanu alarmowego i vice versa
3 - sprawdzi¢, czy wywota to przewidziane dziatanie centrali, na przyktad, czy podczas manewru zamykania, spowoduje odwrdcenie
kierunku ruchu.

08. Jegli niebezpieczne sytuacje wywotane ruchem bramy zostaty usuniete poprzez zmniejszenie sity uderzenia, nalezy wykonac¢ pomiar
sity wedtug wymagan norm EN 12453 i EN 12445.

Jezeli regulacja ,Predkosci” lub kontrola ,Sity silnika” zostaty uzyte pomocniczo w systemie redukgji sity uderzenia, nalezy znalez¢ taka
regulacje, ktéra da najlepszy wynik.

6.2 - Przekazanie do eksploatacji

Przekazanie do eksploatacji moze by¢ wykonane wytacznie po wykonaniu, z pozytywnym wynikiem, wszystkich faz préb odbiorczych przewi-
dzianych w normach EN 12453 i EN 12445,
Nie dopuszcza sie czesciowego przekazania do eksploatacii lub rozruchu w sytuacjach ,prowizorycznych®.

01. | Sporzadzi¢ i przechowywac (przez okres co najmniej 10 lat) dokumentacje techniczna, ktéra musi zawiera¢ co najmniej: rysunek cato-
$ci systemu automatyki, schemat potaczen elektrycznych, analize ryzyka i zastosowane srodki zapobiegawcze, deklaracje zgodnosci
producenta wszystkich zainstalowanych urzadzen (w przypadku TEN, nalezy uzy¢ zatagczong Deklaracje zgodnosci WE), kopie instruk-
cji obstugi oraz plan konserwacji systemu automatyki.

02. Przymocowac w sposdb staly tabliczke odnoszaca sie do zwolnienia recznego (manewr reczny) w poblizu czesci manewrowe;.
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03. | Zamocowac w sposdb trwaly na bramie etykietke lub
tabliczke z rysunkiem znajdujacym sie z boku (minimalna wysokosé 60 mm):

04. | Wykorzystujac przetacznik kluczykowy lub nadajnik lub przyciski centrali sterujacej, wykonac proby zamkniecia i otwarcia bramy gara-
zowej oraz sprawdzi¢, czy ruch jest zgodny z przewidzianym.

05. Umiesci¢ na bramie tabliczke zawierajgca co najmniej ponizsze dane: rodzaj automatyki, nazwe i adres producenta (odpowiedzialnego
za ,przekazanie do eksploataciji”), numer seryjny, rok produkcji oraz oznaczenie ,CE”.

06. Wypetnic i przekaza¢ wiascicielowi automatyki deklaracje zgodnosci automatyki.

07. | Dostarczy¢ whascicielowi automatyki ,Instrukcje uzytkowania” (zatacznik do wyciecia).

08. | Wykonac i dostarczy¢ wiascicielowi automatyki harmonogram konserwacii.

09. Regulacja sity jest wazna dla bezpieczeristwa i nalezy jej dokonac¢ zachowujgc ostroznosc¢ i wyznaczajac do tego celu osoby wykwa-
lifikowane.

Wazne! - Regulacja z wartosciami ustawionymi na wartosci sity wyzsze od wartosci dozwolonych moze spowodowac zranienie 0sob,
zwierzat lub uszkodzenie rzeczy. Wyregulowacd site na minimalng dostepng wartos¢ w celu umozliwienia szybkiego i bezpiecznego
odczytu ewentualnych przeszkdd.

10. Przed wprowadzeniem automatyki do uzytku, poinformowac odpowiednio witasciciela w formie pisemnej na temat zagrozen i wyste-
pujacych ryzyk resztkowych.

[ PROGRAMOWANIE

7.1 - Przyciski do programowania

W centrali sterujacej urzadzenia TEN sg dostepne funkcje, ktére mozna programowac; regulacja funkcji nastepuje za pomoca 4 przyciskow
znajdujgcych sie na centrali, a ich dziatanie jest sygnalizowanie przez 4 diody: L1, L2, L3, L4(R).

Ustawienia fabryczne spetiajg wigkszos¢ wymagan, ale mozna je zmieni¢ w kazdej chwili przy uzyciu odpowiedniej procedury programowa-
nia, patrz punkt 7.6.

Przyciski | Funkcja

Open A Przycisk ,OPEN” pozwala na sterowanie otwarciem bramy albo przesuwa w gore punkt
programowania.

Stop / Przycisk ,STOP” pozwala na zatrzymanie manewru; jesli wcisniety przez ponad 3 sekun-
Set dy, umozliwia wejscie do programowania w sposob opisany ponize;j.

Przycisk ,CLOSE” pozwala na sterowanie zamknigciem bramy lub przesuwa w dét punkt

Close v .
programowania.

Radio
Przycisk ,RADIO” umozliwia wczytanie i skasowanie nadajnikéw do uzycia z TEN w ciagu
(= pierwszych 10 sekund od uruchomienia.

7.2 - Szybka konfiguracja
Funkcja ,Szybka konfiguracja” umozliwia przyspieszenie uruchomienia silnika. Funkcjonuje wytacznie z pierwotng pamiecia.

Dzieki tej procedurze odczytywana jest i zapisywana konfiguracja wejscia STOP, obecnos¢ lub brak potaczenia w trybie ,Fotototest” wejscia
FOTO, pozycje otwarcia i zamknigcia i ewentualny nadajnik wczytany w Trybie 2 za pomoca polecenie SbS (Krok po Kroku).

Tabela 7 - Procedura Szybkiej konfiguracji
01. Przenies¢ brame na potowe skoku
02. Zablokowac silnik

03. Podtaczy¢ zasilanie elektryczne do centrali i odczeka¢ 10 s

04. Nacisng¢ i zwolni¢ przycisk A

05. Faza wczytywania urzadzen:
diody L2 i L3 migaja w szybkim tempie przez caty okres wczytywania
i brama wykonuje zamykanie, otwieranie i zamykanie

06. Dioda L4(R) miga 1 raz na sekunde: nacisnac¢ i zwolni¢ po 5s przycisk nadajnika, ktéry pragnie sie wczytad

A Jezeli wczytywanie przebiegto pomysinie, dioda L4(R) na centrali zamiga 3 razy.
Powtérzy¢ procedure dla kazdego nadajnika do wczytania.
Faza wczytywania konczy sie, jesli w ciagu 10 sekund nic nie zostanie wczytane.
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7.3 - Programowanie pozycji otwarcia i zamkniecia bramy

Nalezy uruchomi¢ w centrali procedure rozpoznawania pozycji otwarcia i zamkniecia bramy. W tej fazie zostanie odczytany skok skrzydta od
zderzaka zamknigcia do ogranicznika otwarcia, niezbedny do obliczenia punktu zwalniania i punktu otwarcia czesciowego. Oprocz odlegtosci,
w tej fazie jest odczytywana i zapisywana konfiguracja wejscia STOP i obecnos¢ lub brak potaczenia wejscia FOTO w trybie ,Fototest” (patrz
punkt 8.1). Ponadto, podczas tej fazy, centrala zapamietuje site niezbedna dla ruchéw otwierania i zamykania.

01. | Odblokowac silnik i przenies¢ brame na pofowe skoku; nastgpnie ponownie zablokowac silnik.

02. Przytrzymac réwnoczesnie wcisniete przyciski ¥ i Set.

03. Po rozpoczeciu manewru (po okoto 3 s) nalezy zwolni¢ przyciski.

04. Nacisng¢ przycisk A w celu wykonania kompletnego manewru otwarcia.

05. Nacisnag¢ przycisk ¥ w celu wykonania zamkniecia.

e Jesli to nie nastgpi, nalezy natychmiast wytaczy¢ zasilanie centrali i uwaznie sprawdzi¢ potaczenia elektryczne.
e Jesli po ukonczeniu wezytywania diody L2 i L3migajg oznacza to, ze wystgpit btad; patrz rozdziat 10 - ,Co robic, jesli...”
e Podczas tych manewrdw centrala zapamietuje site niezbedna dla ruchéw otwierania i zamykania.

e Faza wczytywania odlegtosci otwierania i zamykania bramy i konfiguracji wejs¢ STOP i FOTO moze by¢ powtdérzona w kazdej chwili, rdwniez
po montazu (na przyktad w razie przesuniecia krzywki ogranicznikdw); nalezy powtorzy¢ procedure od punktu O1.

Z pusta pamiecia, w razie btedu podczas odczytu, diody L1,L2 i L3 migaja rownoczesnie.

7.4 - Kontrola ruchu bramy

Po odczytaniu odlegtosci otwarcia i zamkniecia, zaleca sie wykonanie kilku manewrdw, aby sprawdzi¢ prawidtowos¢ ruchu bramy.

01. Nacisng¢ i zwolnic¢ przycisk A w celu zlecenia manewru otwarcia: sprawdzi¢, czy nastgpi on bez zmiany predkosci. Wazne - Brama
musi zwolni¢, gdy znajdzie sie odlegtosci od 15 do 5 cm od blokady mechanicznej otwierania i zatrzymac sie w odlegtosci 2+3 cm od
blokady.

02. Nacisnac¢ i zwolni¢ przycisk ¥ w celu zlecenia manewru zamkniecia: sprawdzic¢, czy nastgpi on bez zmiany predkosci. Wazne - Brama
musi zwolni¢, gdy znajdzie sie odlegtosci od 70 do 50 cm od blokady mechanicznej zamykania i zatrzymac sie na blokadzie mecha-
nicznej zamykania.

03. Podczas manewrdw sprawdzi¢, czy lampa ostrzegawcza (jesli wystepuje), miga w nastepujgcych cyklach: swieci sie przez 0,5 sekun-
dy i nastepnie gasnie na 0,5 sekundy.

04. | Wykonac kilka manewrdw otwierania i zamykania w celu wychwycenia ewentualnych usterek montazu i regulacji lub innych anomalii
(na przyktad punktéw zwiekszonego tarcia).

05. Sprawdzi¢, czy mocowanie motoreduktora, ramion i uchwytéw jest pewne, stabilne i odpowiednio wytrzymate, rowniez podczas sil-
nych przyspieszen lub zwolnien ruchu bramy.

7.5 - Wbudowany odbiornik radiowy

Centrala sterujgca posiada wbudowany odbiornik radiowy, dziatajgcy z czestotliwoscig 433.92 MHz, zgodny z nastepujacymi typami nadajnikow
(poniewaz typ kodowania rdézni sie, pierwszy nadajnik determinuje réwniez typologie nadajnikéw, ktére zostang wczytane pdzniej - mozliwose
wczytania do 100 nadajnikow):

FLOR, O-CODE, SMILO

7.6 - Programowanie funkgcji
7.6.1 - Funkcje pierwszego poziomu (ON-OFF)

Tabela 8 - Lista funkcji, ktére mozna zaprogramowac: pierwszy poziom

Dio- | Funkcja Opis

da

L1 Predkos¢ zamykania Funkcja ta umozliwia wybdr predkosci silnika podczas manewru zamykania miedzy dwoma
poziomami: ,wolno”, ,szybko”. Jesli funkcja nie jest aktywna, zostaje ustawiona predkosc¢ ,wol-
na”.

L2 Predkos¢ otwierania Funkcja ta umozliwia wybdr predkosci silnika podczas manewru otwierania miedzy dwoma pozio-

mami: ,wolno”, ,szybko”. Jesli funkcja nie jest aktywna, zostaje ustawiona predkos¢ ,wolna”.

L3 Zamkniecie automatyczne Ta funkcja pozwala na automatyczne zamkniecie bramy po zaprogramowanym czasie przerwy,
fabryczny czas przerwy jest ustawiony na 30 sekund, ale moze by¢ on zmieniony na 15 lub 60
sekund (tabela 10).

Jesli funkcja nie jest aktywna, dziatanie jest ,p&tautomatyczne”.

- Podczas normalnego funkcjonowania diody L1, L2 i L3 sg wigczane i wytaczane w zaleznosci od stanu funkgii, ktorg przedstawiajg.
- Funkcje pierwszego poziomu sg fabrycznie ustawione na ,OFF”, ale moga by¢ zmienione w kazdej chwili (tabela 9).

Polski - 15



7.6.2 - Programowanie funkcji pierwszego poziomu (ON-OFF)

Uwaga - W celu przeprowadzenia procedury, do dyspozycji jest maksymalnie 10s miedzy nacisnieciem kolejnych przyciskéw. Po uptywie tego
czasu, procedura konczy sie automatycznie, wczytujgc zmiany wykonane do tej chwili.

Tabela 9 - Procedura zmiany funkcji pierwszego poziomu (ON-OFF)

01. Przytrzymac wcisniety przycisk Set przez okofo 3 s 4
SET)
3s
02. Zwolni¢ przycisk Set, gdy zacznie migac¢ dioda L1 NIV 4
&2 SET)
L1
03. Nacisnac przyciski A / V¥, aby przenies¢ migajaca diode na diode przedstawiajaca stan modyfikowanej v 4 L 2 NIV
funkcj (a] (v] &
lub
04. Nacisng¢ i zwolni¢ przycisk Set w celu zmiany stanu funkcii V4 NIV NIV
(miganie krotkie = OFF; miganie diugie = ON) SET 2T N
05. Odczekac 10s w celu wyjscia z programowania w wyniku uptywu czasu maksymalnego.
10s
A Punkty 03 i 04 moga by¢ powtdrzone podczas tej samej fazy programowania w celu wprowadzenia ON lub OFF dla innych funkcji

7.6.3 - Funkcje drugiego poziomu (parametry regulowane)

Tabela 10 - Lista funkcji, ktére mozna zaprogramowag: drugi poziom

Dioda Funkcja Poziom Wartosé Opis
L1 Niska Wyregulowac kontrole sity silnika, aby do-
. 2 : stosowac jg do rodzaju bramy. Regulacja
L1 Stta siinika =2 EIe ,Wysoka” jest bardziej odpowiednia do
L3 Wysoka bram duzych wymiardw i ciezkich.
L1 Otwiera - stop - zamyka - otwiera

Wyregulowac kolejnos¢ polecen przypi-
L2 Funkcja SbS L2 Otwiera - stop - zamyka - stop sanych do wejscia SbS lub 1 polecenia
radiowego (patrz tabela 12).

L3 Zespot mieszkalny
L1 15 sekund Wyregulowac czas pauzy, tzn. czas przed
zamknieciem automatycznym. Dziata je-
L3 Czas pauzy L2 30 sekund dynie, gdy zamykanie automatyczne jest
L3 60 sekund aktywne.

Uwaga: , ” funkcja fabryczna

Wszystkie parametry moga by¢ regulowane wedtug uznania bez zadnych ograniczen; jedynie regulacja ,Sity silnika” moze wymagac szcze-
golnej uwagi:

e Odradzamy stosowania duzych wartosci sity, w celu skompensowania faktu, ze w niektérych miejscach skrzydfa dochodzi do nadmiernego
tarcia; zbyt duza sita moze negatywnie wptynac na funkcjonowanie systemu zabezpieczen lub uszkodzi¢ skrzydto.

e Jezeli kontrola ,Sity Silnika“ jest stosowana pomocniczo w celu zmniejszenia sity uderzenia, po kazdej regulacji, nalezy powtorzy¢ pomiar sity,
tak jak przewidziano w normie EN 12453 i EN 12445,

e Zuzycie i warunki atmosferyczne wptywaja na ruch bramy, okresowo nalezy powtdrzy¢ kontrole regulacii sity.

7.6.4 - Programowanie drugiego poziomu (parametry regulowane)

Uwaga - W celu przeprowadzenia procedury, do dyspozycji jest maksymalnie 10s miedzy nacisnieciem kolejnych przyciskéw. Po uptywie tego
czasu, procedura konczy sie automatycznie, wczytujgc zmiany wykonane do tej chwili.

Tabela 11 - Procedura zmiany funkcji drugiego poziomu

01. Przytrzymacd wcisniety przycisk Set przez okoto 3s ¥
SET|
3s
02. Gdy dioda L1 zaczyna migac¢, nalezy zwolnic¢ przycisk Set N 4
A
03. Nacisnac i zwolnic¢ przycisk A lub V¥, aby przenies¢ migajaca diode na diode przedstawiajgca stan mody- ¥4 ¥4
fikowanej funkcji @ @
lub
04. Nacisnac i przytrzymac przycisk Set az do zakorczenia kroku 06 2
SET
05. Odczekac okoto 3 sekundy, nastepnie zaswieci sie dioda przedstawiajgca aktualny poziom regulowanego N
parametru 7@(
06. Nacisng¢ przyciski A / V¥, aby przenies¢ zaswiecong diode, ktdra przedstawia wartos¢ parametru V4 V4
lub @
N4
-O-
/TN
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07. Zwolni¢ przycisk Set 4
SET|

08. Odczekac 10s w celu wyjscia z programowania w wyniku uptywu czasu maksymalnego. %

10s

A Punkty od 03 do 07 moga by¢ powtdrzone podczas tej samej fazy programowania w celu regulacji wiekszej liczby parametréow

7.7 - Wczytywanie nadajnika

Kazdy nadajnik do uzycia w instalacji musi by¢ wczytany w odbiorniku radiowym centrali sterujacej; wczytywanie nadajnikéw jest dostepne w
dwadch trybach: Tryb 1§ Tryb 2 (punkty 7.7.1i 7.7.3).

7.7.1 - Wezytywanie nadajnika w Trybie 1 Tabela 12 - Polecenia dostepne w Trybie 1

W tym trybie funkcja przyciskow nadajnika jest stata i kazdemu przycisko- . .

wi odpowiada w centrali polecenie podane w tabeli Nr 12; dla kazdego Przycisk Polecenie
nadajnika wystarcza jedna faza wczytywania, podczas ktorej bedag wczy- 1 Krok po Kroku
tane wszystkie przyciski.Podczas tej fazy nie jest istotne, ktdry przycisk

z0stat weisniety. 2 Otwarcie czesciowe
L o . . . 3 Otwiera

Uwaga - Nadajniki jednokanatowe posiadajg jedynie przycisk 1, nadajniki

dwukanatowe posiadaja jedynie przyciski 1 i 2. 4 Zamyka

7.7.2 - Procedura wczytywania w Trybie 1

Tabela 13 - Procedura wczytywania w Trybie 1

01. Przytrzymac wcisniety przez przynajmniej 3 s przycisk radiowy (& na centrali 4
(= 34
02. Po zaswieceniu sie diody, zwolni¢ przycisk NIV 4
-O-
P
03. W ciggu 10 sekund nacisng¢ na co najmniej 2 sekundy 1. przycisk wczytywanego nadajnika V4
@ Sis!

Jezeli wezytywanie przebiegto pomysinie, dioda L4(R) na centrali wykona 3 migniecia. NN
A Powtdrzy¢ procedure dla kazdego nadajnika do wezytania. O- O- O @
Faza wczytywania konczy sie, jesli w ciagu 10 sekund nic nie zostanie wczytane.

7.7.3 - Wezytywanie nadajnika w Trybie 2 Tabela 14 - Polecenia dostepne w Trybie 2

W tym trybie kazdy, pojedynczy przycisk nadajnika moze by¢ przypisany . .
jednemu z 4 mozliwych polecen centrali podanych w tabeli Nr 14; za Przycisk Polecenie
kazdym razem zostaje zapamietany tylko jeden przycisk - ten, ktéry byt 1 Krok po Kroku
wcisniety podczas fazy wczytywania.

2 Otwarcie czesciowe
Uwaga: nadajniki jednokanatowe posiadaja jedynie przycisk T1, nadajniki 3 Otwiera
4

dwukanatowe posiadajg jedynie przyciski T1 i T2.

Zamyka

7.7.4 - Procedura wczytywania w Trybie 2

Tabela 15 - Procedura wczytywania w Trybie 2

01. Nacisnac i zwolni¢ przycisk radiowy (€2 na centrali liczbe razy réwng zgdanemu poleceniu (1...4 - AV
tabela 14) (= 4.4
02. Sprawdzi¢, czy dioda L4(R) centrali miga tyle razy jaki jest numer wybranej funkcii (1...4) NIV
7IN1..4
03. W ciggu 10 sekund przytrzymac wcisniety, przez co najmniej 3 s zgdany przycisk nadajnika do wczyta- ¥ 4
nia i nastepnie zwolni¢ przycisk =13s i
Jezeli wezytywanie przebiegto pomysinie, dioda L4(R) na centrali zamiga 3 razy. NN N
A Powtdrzy¢ procedure dla kazdego nadajnika do wezytania. ©O- © ©- @
Faza wczytywania koriczy sie, jesli w ciagu 10 sekund nic nie zostanie wczytane. > 0

7.8 - Procedura wczytywania nadajnika w poblizu centrali (z dwoma nadajnikami)

W tej procedurze wezytuje sie NOWY nadajnik przy uzyciu drugiego nadajnika (STAREGO), juz wczytanego i dziatajacego, bez uzycia przyciskow
centrali, a jedynie stajgc w jej poblizu.

Podczas procedury NOWY nadajnik jest wezytywany tak, jak byt wezytywany STARY nadajnik (Tryb 1 lub Tryb 2).

A Procedura ta moze nastapi¢ we wszystkich odbiornikach jakie znajduja sie w promieniu zasiegu nadajnikow; nalezy wiec do-
prowadzi¢ zasilanie jedynie do tego, ktéry chcemy ustawié.
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Tabela 16 - Procedura wczytywania nadajnika w poblizu centrali

01. Ustawi¢ dwa nadajniki w poblizu centrali: A odczekacé 1 sekunde miedzy kolejnymi przejsciami
02. Na NOWYM nadajniku nacisnac i przytrzymac wecisniety dowolny przycisk przez co najmniej 8 sekund, a 2 4
nastepnie go zwolnic¢ 1 8s
03. Na STARYM nadajniku nacisng¢ i zwolni¢ przycisk 3 razy, w wolnym tempie ¥ f v ¥ *
’ 3s 3s 3 3s
04. Na NOWYM nadajniku nacisngc¢ i zwolni¢ przycisk 1 raz, w wolnym tempie ¥ 4
9
A Powtdrzy¢ procedure dla kazdego nadajnika do wezytania

7.9 - Kasowanie wszystkich nadajnikow z pamieci

Tabela 17 - Procedura kasowania nadajnikéw

01. Przytrzymaé wcidniety przycisk radiowy (& na centrali sterujgce; 4
(=
02. Zaczekac az dioda L4(R) sie zaswieci, nastepnie zaczekac az zgasnie i wykona 3 migniecia v ! ! | |
(R) sie ep g y gnie (=) ‘:QE ° \O: \O/ \Of
03. Zwolni¢ przycisk doktadnie w trakcie 3. migniecia 4
(=
A Jezeli wezytywanie przebiegto pomysinie, dioda L4(R) na centrali wykona 5 mignig¢ o5 \é/ oL oL E @

7.10 - Blokowanie / Odblokowanie pamieci radiowej

A Niniejsza procedura blokuje pamie¢ uniemozliwiajgc wczytanie i skasowanie nadajnikow radiowych.

Tabela 18 - Procedura blokowania / odblokowania pamieci radiowej

01. Odtgczy¢ zasilanie elektryczne od centrali im?(
02. Przytrzymac wcisniety przycisk radiowy (€2 na centrali do kroku 03 ( \
(=
03. Podtaczy¢ zasilanie elektryczne do centrali (przytrzymac wcisniety przycisk) 4 i

04. Po 5 sekundach dioda L4(R) wykona 2 wolne migniecia; w tej chwili nalezy zwolni¢ przycisk v N \(‘)i 4
((=)65s L4R) ~N “N (@

05. (w ciagu 5 sekund) naciskac i zwalnia¢ kilkakrotnie przycisk radiowy (& na centrali w celu
wyboru jednej z nastepujacych opciji: AV
- Dioda zgaszona = Wytgczenie Blokady wczytywania. (=
- Dioda zaswiecona = Wiaczenie Blokady wczytywania.

A Po 5 sekundach od ostatniego nacisnigcia na przycisk, dioda L4 (R) wykona 2 wolne migniecia, \éf \df
aby zasygnalizowac koniec procedury. 5s L4

7.11 - Programowanie funkcji Fototest / Zamek elektryczny

Wyjscie zacisku 6 jest ustawione fabrycznie z funkcja ,Fototest”, ale moze by¢ zmienione w kazdej chwili na zamek elektryczny i vice versa (ta-
bela 19). Do tego programowania musi by¢ podtgczona lampa ostrzegawcza (lub lampa 12V 21Wmax.).

Tabela 19 - Procedura zmiany funkcji Fototest / Zamek elektryczny

01. Odtaczy¢ zasilanie elektryczne od motoreduktora o

02. Nacisngc¢ i przytrzymac przycisk Set az do zakonczenia kroku 05. i

03. Przywrdcic zasilanie elektryczne silnika |
{ON |

04. Zawsze z wcisnietym przyciskiem Set odczekac na poczgtkowe miganie Swiatta pomocniczego, nastepnie:
- jesli swiatto ostrzegawcze pozostanie zgaszone, zaprogramowana jest funkcja fototest, ‘
A4

(@]

- jesli Swiatto ostrzegawcze pozostanie zaswiecone, zaprogramowana jest funkcja zamka elektrycznego.

4
05. Zawsze z wcisnietym przyciskiem Set, nacisnac i zwolni¢ (rdwniez kilkakrotnie) przycisk V. Y4
Lampa ostrzegawcza zaswieci sie lub zgasnie z nastepujgcym znaczeniem: ( (se1)
zaswiecona= zamek elektryczny

zgaszona=fototest ,, Q

06. Zwolni¢ przycisk Set 4

A Po witaczeniu funkcji ,,Fototest” i wykonaniu odpowiednich potaczen fotokomérek, nalezy przeprowadzi¢ procedure od-
czytu odlegtosci opisana w punkcie ,,7.3 Wczytywanie pozycji otwarcia i zamkniecia bramy”.
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7.12 - Wylaczy¢ ,,Zmienna czutosé odczytywania przeszkoéd”.

TEN posiada system odczytywania przeszkod, ktory opiera sie na kontroli obcigzenia silnika.

Zgodnie z ustawieniami fabrycznymi, funkcja ta jest zmienna: wigksza czutos¢ tam, gdzie silnik ma mate obcigzenie, mniejsza czutos¢ tam, gdzie
silnik ma wieksze obcigzenie; stuzy to do odczytu przeszkdd z maksymalng precyzja.

Istnieja sytuacje, na przyktad w razie siinych porywdw wiatru lub konstrukgcji nieprawidtowo wywazonej, gdy system moze odczytac¢ fatszywa
przeszkode. W tych sytuacjach, aby unikngé tego problemu, mozna wytgczy¢ zmienng czutos¢ Tabela 20. Pozostaja 3 ,state” poziomy sity silnika
(patrz Tabela 10).

Tabela 20 - Procedura wylaczania ,,zmiennej czutosci odczytywania przeszkéd”

01. Odtaczy¢ zasilanie elektryczne od motoreduktora ~Em
20N

02. Nacisnac¢ i przytrzymac przycisk Set az do zakonczenia kroku 05. a
-SET

03. Przywrdcic zasilanie elektryczne silnika

04. Zawsze z wcisnietym przyciskiem Set odczekac na poczatkowe miganie Swiatta pomocniczego, nastepnie: ¥ =
- jesli Swiatto pomocnicze pozostanie zgaszone, odczyt przeszkdd jest zaprogramowany jako ,,czuto$¢ zmienna”, ( ) %
v ¥

- jesli Swiatto pomocnicze pozostanie zaswiecone, odczyt przeszkdd jest zaprogramowany jako ,czutosé stata”. 4s
05. Zawsze z wcisnigtym przyciskiem [Set], nacisnac i zwolni¢ (rowniez kilkakrotnie) przycisk A. 4

Swiatto pomocnicze zaswieci sie lub zgasnie z nastepujacym znaczeniem: ((sET])

zaswiecone= czutos¢ stafa (tylko sita silnika) o,

zgaszone= czuto$¢ zmienna 77 Q
06. Zwolni¢ przycisk Set 4

A Uwaga: W razie przywrocenia czutosci zmiennej po jej wytaczeniu, zaleca sie wykonanie procedury wczytywania odlegtosci
opisanej w punkcje 7.3.

7.13 - Programowanie kierunku instalacji motoreduktora

Fabrycznie motoreduktor TEN jest zaprogramowany do instalacji prostej, jak na rys. 3 typowej instalacji. Jesli instalacja wymaga montazu od-
wréconego, konieczne jest zaprogramowanie centrali sterujacej w sposdb opisany w tabeli 21.

Tabela 21 - Procedura programowania kierunku instalacji

01. Odtgczyc zasilanie elektryczne od motoreduktora ~
2N
02. Przytrzymac rdwnoczesnie wcisniete przyciski Stop i ¥, az do kroku 05. A4 v
03. Przywrdcic¢ zasilanie elektryczne silnika vy ¥ e
((seT ) wle

04. (zawsze z wcisnietym przyciskiem Stop i ¥) odczekac na wigczenie centrali (okoto 4s),
- jesli diody L1, L2 i L3 sg zgaszone, TEN jest zaprogramowany do instalacji proste; vy ¥ % ﬁ{
- jesli diody sa zaswiecone, TEN jest zaprogramowany do instalacji odwrdcone;. ( (Yoor| ) 4s .'5

05. (zawsze z wcisnietymi przyciskami Stop i ¥) nacisnac i zwolnic kilkakrotnie przycisk A. v v v

Diody L1, L2 i L3 zaswiecg si¢ lub zgasng z nastepujgcym znaczeniem:
zaswiecone = instalacja odwrécona (Csel )

zgaszone = instalacja prosta

06. Zwolnié przyciski Stop | ¥ 4+ 4+
przy P SET]

A Uwaga: jesli jest zaprogramowana instalacja odwrécona, podczas normalnego funkcjonowania, przyciski Open i Close sa
zmienione w stosunku do tego, jak przedstawiono na tabliczce centrali.
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8 INFORMACJE DODATKOWE

8.1 - Dodawanie lub usuwanie urzadzen

W dowolnej chwili mozna doda¢ nowe urzadzenia lub usunac¢ te juz zain-

stalowane, w szczegdlnosci, do wejscia STOP i FOTO mozna podtaczy¢ > 3
rdzne urzadzenia, jak opisano w ponizszych punktach. N
Ponizszy rysunek zawiera schemat elektryczny do potaczenia réznych T
urzgdzen. =X
nO
uo
oo o ¥
'5|—
ok ]
o w
[
. .
T o <
25| |/]5] 2| 8| 2 x
2| TZ| O 6 <
8 7 6 5 4 3 2 1|[|¢&r—
Wejscie STOP

To wejscie powoduje natychmiastowe zatrzymanie manewru, po czym nastepuje krétka zmiana kierunku. Do tego wejscia moga by¢ podta-
czone urzadzenia z wyjsciem ze stykiem normalnie otwartym (NO), normalnie zamknietym (NC), albo urzadzenia z wyjsciem o statej opornosci
8,2 kQ (listwy krawedziowe). Centrala sterujgca rozpoznaje rodzaj urzgdzenia dotagczonego do wejscia podczas fazy wczytywania odlegtosci
otwierania i zamykania (punkt 7.3); nastepnie kazda zmiana w poréwnaniu do stanu wczytanego powoduje wystgpienie STOP. Istnieje moZzli-
wos¢ podtaczenia do wejscia wiecej niz jednego urzadzenia, nawet réznych rodzajow:

- Dowolna liczba urzgdzen typu ,NO” moze by¢ potaczona ze sobg rownolegle, bez zadnych ograniczen ilosciowych.

- Dowolna liczba urzadzen typu ,NC” moze by¢ potaczona ze sobg szeregowo, bez zadnych ograniczen ilosciowych.

- Kilka urzadzen NC mozna potaczy¢ ,kaskadowo” z jednym koricowym urzadzeniem o oporze 8,2kQ.

- Mozna réwniez utworzy¢ kombinacie typu NO i NC, dysponujac dwoma stykami potgczonymi ,rownolegle”, ale styk NC musi by¢ potgczony
szeregowo z jednym koricowym urzgdzeniem o oporze 8,2kQ.

A Jesi wejscie STOP jest uzywane do podtgczenia urzadzen z funkcjami bezpieczenstwa, jedynie urzadzenia ze statym oporem 8,2kQ za-
pewniaja Il kategorie odpornosci na usterki wedtug normy EN 13849-1.

Fotokomorki

Centrala posiada funkcje ,Fototest”, ktdra zwieksza niezawodnos¢ urzadzen zabezpieczajgcych i umozliwia uzyskanie |l kategorii” opisanej
w normie EN 13849-1 w zakresie pracy centrali i fotokomdrek bezpieczeristwa.
Po uruchomieniu manewru kontrolowane sg zaangazowane urzadzenia bezpieczenstwa, manewr rozpocznie sie wytacznie, gdy wszystko jest w porzadku.
Jesli wynik kontroli nie bedzie zadowalajgcy (fotokomdrka oslepiona storicem, spiecie na przewodach, itp.) wykryta zostanie usterka, a wyko-
nanie manewru nie zostanie rozpoczete.
Aby dodac¢ pare fotokomarek, nalezy je podtaczy¢ zgodnie z ponizszym opisem:
¢ Pofaczenie bez funkcji ,Fototest”:

Podtaczy¢ odbiorniki bezposrednio do wyjscia serwisowego centrali sterujacej (zaciski 1 - 4).

FLASH
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¢ Potaczenie z funkcja ,,Fototest”:
Zasilanie nadajnikéw pochodzi bezposrednio z wyjscia zasilania urzadzen dodatkowych (zaciski 1 - 4), a zasilanie nadajnikdw z wyjscia
.Fototest” (zaciski 4 - 6). Maksymalny pobdr pradu na wyjsciu ,Fototest” wynosi 100mA.

RX

FLASH

AERIAL

r B+«
1

ot S H=_ R

(R e e )

HoEEERE

| g

e B

oooooooo
00000000 0 ) oo

000
000

Aw przypadku uzycia 2 par fotokomarek, w celu unikniecia zaktdcen, nalezy aktywowac funkcje Synchronizmu w sposdb opisany w instruk-
cji fotokomarek.

8.2 - Zamek elektryczny

Wyijscie ,fototest”, jest fabrycznie aktywne dla funkcji ,fototest”.

©
Mozna dokonac¢ programowania wyjscia dla sterowania zamkiem elek- = g
trycznym. Po uruchomieniu manewru otwierania, wyjscie jest aktywowane § § N ®
na 2 sekundy; w ten sposéb mozna podtgczy¢ zamek elektryczny. Pod- £ E \ 2
czas manewru zamykania, wyjscie nie jest aktywowane, wiec zamek elek- a8 £
tryczny musi sie uzbroi¢ mechanicznie. > =
Wyjscie nie moze sterowac bezposrednio zamkiem elektrycznym, ale wy- e _»! | Rele
facznie obcigzeniem 24 V=== -2 W. Ay |24V ==
Wyjscie musi by¢ potaczone z przekaznikiem, jak przedstawiono na rysunku | | !
obok. B7665432 /v ]

e

8.3 - Podiaczenie innych urzadzen

Jedli istnigje potrzeba zasilania urzadzen zewnetrznych, jak na przyktad
czytnika dla kart zblizeniowych lub Swiatta oswietlajacego przetacznik klu- 2
czowy, mozna w tym celu pobrac zasilanie w sposéb przedstawiony na
rysunku obok.
Napiecie zasilania wynosi 24V===-30% + +50% z maksymalnym dostep-
nym pradem o wartosci 100 mA.

4

Polski - 21



8.4 - Podiaczenie programatora Oview

Mozliwe jest podfaczenie do centrali jednostki do zdalnego programowania Oview przy uzyciu interfejsu IBT4N, poprzez kabel bus z 4 przewo-
dami elektrycznymi. Jednostka ta umozliwia szybkie i kompletne programowanie funkcji, regulacje parametrow, aktualizacje firmware centrali,
diagnostyke w celu odczytania niewtasciwego funkcjonowania i okresowa konserwacie.

Oview umozliwia prace w maksymalnej odlegtosci okoto 100 m od centrali. Jezeli wiecej centrali jest potaczonych miedzy sobg w sie¢ ,BusT4”, po-
przez podtaczenie Oview do tych centrali moZliwe jest wyswietlenie na wyswietlaczu wszystkich centrali obecnych w sieci (maksymalnie 16 centrali).

Oview moze pozosta¢ podtgczony do centrali rowniez podczas normalnego dziatania automatyki, umozliwiajgc uzytkownikowi przesytanie
polecen za pomoca specjalnego menu.

A Uwagal! - Przed podiaczeniem interfejsu IBT4N nalezy odiaczy¢ zasilanie elektryczne sieci od centrali sterujacej.
-

-

8.5 - Funkcje specjalne

Funkcja ,Zawsze otwiera”

Jest to funkcja centrali sterujgcej, ktdra pozwala zawsze na wykonanie manewru otwarcia, kiedy sterowanie ,Krok po Kroku” trwa dtuzej niz
3 sekundy; jest to przydatne, na przyktad, aby podtaczy¢ do zacisku SbS styk zegara programujgcego tak, aby brama byta stale otwarta o
pewnej porze dnia.

Ta funkcja jest aktywna przy kazdym programowaniu wejscia SbS (patrz parametr ,Funkcja SbS” w tabeli Nr 10).
Funkcja ,,Przesun pomimo wszystko”

Gdy ktdres urzadzenie bezpieczenstwa nie dziata prawidtowo lub nie dziata w ogole, istnieje mozliwosc sterowania i przesuwania bramy w
trybie ,Manualnym”. W celu uzyskania szczegotow nalezy sie zapoznac z wktadka ,INSTRUKCJA OBSEUGI” (na koncu instrukcii)

8.6 - Urzadzenia dodatkowe

Dostepne sa nastepujace urzadzenia dodatkowe:

TNA1 Centrala zamienna do TN2030 i TNKCE

OTA2 Uchwyt wspierajgcy silnika o diugosci 1250mm

OTA3 Uchwyt wspierajacy silnika o dtugosci 2000mm

TNA4 Para watdow napedowych o dtugosci 1500mm

TNA5 Para prostych ramion teleskopowych standard

TNAG6 Para zakrzywionych ramion teleskopowych standard
TNA8 Para watdw napedowych o dtugosci 200 mm

OTA11 Zestaw do odblokowania z zewnatrz z metalowa linkg
OTA12 Zestaw do odblokowania z zewnatrz z zapadka kluczykowa
TNA38 Urzadzenie przesytowe dla 1 pary watdw napedowych
TS Tabela oznakowania
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8.6.1 - Montaz wstepny OTA11

01. | Odkrecic¢ sruby i zdja¢ pokrywy boczne

02. | Odkreci¢ sruby i wyja¢ kotnierz

03. Przykreci¢ dotaczony sworzen zwracajac uwage na pozycje w
stosunku do uchwytu

04. | Natozyc linke i sprezyne w przedstawiony sposob

05. Przymocowac sprezyne dotgczong srubg 4,2x13, przykrecic
kotnierz i wtozy¢ ostone.
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06. Przycia¢ odpowiedni element pokrywie i zamkna¢ catos¢, zwraca-
jac uwage na to, by nie zmiazdzy¢ uszczelek.

8.6.2 - Trwatos$é produktu

W rozdziale 13 (Parametry techniczne) zamieszczono szacunkowa ,trwatosc”, to znaczy sredni okres uzytkowania produktu. Wartos$¢ ta jest
silnie zalezna od wskaznika trudnosci manewrdw, to znaczy od sumy wszystkich czynnikdw majacych wptyw na zuzycie. W celu oszacowania,
nalezy zsumowac wszelkie wartosci trudnosci znajdujace sie w tabeli 5 i poréwnac z wykresem oszacowanej trwatosci. Na przyktad, TNKCE
jest brama 0 masie 130kg, ktdéra do przemieszczenia wymaga sity 150Nm, wyposazong w fotokomaorki i bez innych elementéw obcigzajgcych,
uzyska wskaznik trudnosci rowny 60% (30+20+10). Na podstawie wykresu, szacowana trwatosé wynosi 18.000 cykli.

Trwatos¢ produktu oszacowywana jest na podstawie obliczen projektowych i wynikdw testow wykonanych na prototypach. W zwigzku z tym,
ze jest to wartos¢ szacunkowa, nie jest jednoznaczng gwarancjg rzeczywistej trwatosci produktu.

Tabela 22 - Szacunkowa trwatos¢ jako wskaznik trudnosci manewréw

Wskaznik trudnosci % TNLKCER10 | TN2030LR10
+
TN2030LR10 | TN2030LR10
Masa bramy w kg
Do 70 20 10
70 + 150 30 20 50000
150 = 200 40 30 45000 \
S 40000
Ponad 200 60 50 H \
i i X 35000
Sita do poruszenia bramy N Ry \
Do 100 10 5 = 30000
100 = 180 20 15 % 25000
180 + 220 40 30 2 20000
-
. _ —
220 + 280 50 § 15000 ~—
Pozostate czynniki obcigzeniowe O 10000 —
(przy zatozeniu, ze prawdopodobienstwo ich wystapienia jest wigksze niz 10%) 5000
Temperatura otoczenia wyzsza niz 40°C lub 10 10
nizsza niz 0°C albo wilgotno$¢ wyzsza niz 0
80%
0 10 20 3 40 5 60 70 80 90 100
Obecnos¢ kurzu lub piasku 15 15
Wystepowanie zasolenia 20 20 Wskaznik trudnosci %
Przerywanie manewru przez fotokomorke 10 10
Foto
Przerywanie manewru przez Alt 20 20
Duza predkosc¢ 15 15
Catkowity wskaznik trudnosci w % (patrz wykres obok):
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O DIAGNOSTYKA

Niektore urzgdzenia maja mozliwos¢ emitowania specjalnych sygnatdow, za pomoca ktdrych mozna fatwo okresli¢ stan dziatania lub ewentualne

usterki urzadzen.

9.1 - Sygnalizacje z lampa ostrzegawczg i Swiattem pomocniczym

Lampa ostrzegawcza podczas ruchu bramy miga z czestotliwoscig 1 migniecia na sekunde; kiedy pojawia sie usterka, podawane sa dwie krot-
kie serie krotkich mignie¢ w odstepach 1 sekundy. Takie same sygnaty diagnostyczne sa emitowane przez swiatto pomocnicze.

Sygnalizacja

Przyczyna

Srodki zaradcze

2 mignie¢
1-sekundowa przerwa
2 mignie¢

Zadziatanie fotokomaorki

Na poczatku manewru jedna lub wiecej fotokomarek nie daje zgody na ruch:
sprawdzi¢, czy nie wystepuja przeszkody.
Podczas ruchu zamykania jest to normalne, jesli rzeczywiscie pojawia sie jakas przeszkoda.

3 mignie¢
1-sekundowa przerwa
3 mignie¢

Dziatanie ogranicznika ,Sita
silnika”

Podczas ruchu brama napotkata zwiekszony opdr; sprawdzi¢ jego przyczyne.

4 mignie¢
1-sekundowa przerwa
4 mignie¢

Zadziatanie wejscia STOP

Na poczatku manewru lub podczas ruchu zadziatato wejscie STOP; sprawdzi¢ przy-
czyne.

5 mignie¢
1-sekundowa przerwa
5 mignie¢

Bfad wczytywania parame-
trow wewnetrznych

Odczekac przynajmniej 30 sekund w ktérych centrala probuje przywrdci¢ prace.
Jedli taki stan bedzie wystepowat nadal,
nalezy skasowac pamie¢ i powtdrzy¢ wcezytywanie.

6 migniec
1-sekundowa przerwa
6 mignie¢

Przekroczono minimalny limit
manewrow w ciggu godziny

Odczekac kilka minut, aby ogranicznik liczby manewréw powrdcit do stanu przed
maksymalng liczba graniczng manewrdw.

7 mignie¢
1-sekundowa przerwa
7 mignie¢

Bfad w wewnetrznych obwo-
dach elektrycznych

Roztaczy¢ wszystkie obwody zasilania na kilkka sekund, nastepnie spréobowac po-
wtérnie wydac polecenie; jesli stan sie nie zmienia, moze sie okazac, ze jest to po-
wazna usterka ptyty lub okablowania silnika: wykonac kontrole i ewentualne wymiany.

8 mignie¢
1-sekundowa przerwa
8 mignie¢

Polecenie juz obecne.

Juz jest obecne inne polecenie. Usuna¢ obecne polecenie, aby méc wystac inne.

10 mignie¢
1-sekundowa przerwa
10 migniec

Czas oczekiwania manewru
lub brak pradu silnika pod-
czas wczytywania pozycji

Jesli Czas oczekiwania manewru jest zbyt diugi. Skréci¢ czas manewru zwiekszajac
predkosc lub wywazajac brame w celu zmniejszenia wysitku silnika. W razie braku
pradu w silniku sprawdza, czy ptyta jest umieszczona w odpowiedni sposéb w gniezdzie.

9.2 - Sygnalizacje diod na centrali sterujacej

Na centrali sterujgcej sa obecne diody emi-
tujace szczegolne sygnalizacje zaréwno pod-
czas normalnego funkcjonowania jak i w ra-

-~

zie anomalii.
N
dDeld 4 Q100 d d
Dioda Led O Przyczyna Srodki zaradcze
Zgaszona Anomalia Sprawdzi¢, czy wystepuije zasilanie. Sprawdzi¢, czy nie zadziataty bezpiecz-
niki topikowe; jezeli by tak byto, sprawdzi¢ przyczyne ich zadziatania, a na-
stepnie wymienic je na nowe bezpieczniki o tych samych wartosciach.
Zaswiecona Powazna anomalia Sprobowac wytaczy¢ centrale na kilka sekund; jezeli stan sie utrzyma, ozna-

cza to, ze wystgpita usterka i nalezy wymienic ptyte elektroniczna.

1 migniecie na sek.

Wszystko OK

Prawidtowe dziatanie centrali.

2 szybkich mignie¢

Nastgpita zmiana stanu

Jest to prawidtowe zachowanie, gdy nastgpi zmiana stanu ktéregos z wejsc:

wejs¢ SbS, STOP, zadziatanie fotokomdrek lub uzycie nadajnika radiowego.
Seria czerwonych mignie¢ oddzie- | Rdzne Ta sama sygnalizacja obecna na lampie ostrzegawczej lub Swietle pomoc-
lonych 1-sekundowa przerwa. niczym: tabela 23
Dioda STOP (czerwona) Przyczyna Srodki zaradcze
Zgaszona Zadziatanie wejscia STOP Nalezy sprawdzi¢ urzadzenia podtgczone do wejscia STOP
Zaswiecona Wszystko OK Wejscie STOP aktywne
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Opis

Tabela 25 - diody przyciskow (rys. 6)

Zgaszona Podczas normalnej pracy wskazuje wolng ,Predkos¢ zamkniecia silnika”
Zaswiecona Podczas normalnej pracy wskazuje szybka ,Predkosé zamkniecia silnika”
Miga Programowanie funkcji w toku

L2 Opis

Zgaszona Podczas normalnej pracy wskazuje wolng ,,Predkos¢ otwarcia silnika”
Zaswiecona Podczas normalnej pracy wskazuje szybka ,Predkos¢ otwarcia silnika”
Miga - Programowanie funkcji w toku

- Jesli miga réwnoczesnie z diodg L3, nalezy przeprowadzi¢ rozpoznawanie potozen otwarcia i zamkniecia
bramy (punkt 7.3).

Zgaszona Podczas normalnej pracy wskazuje ,Zamykanie automatyczne” nieaktywne.
Zaswiecona Podczas normalnej pracy wskazuje ,Zamykanie automatyczne” aktywne.
Miga - Programowanie funkcji w toku

- Jesli miga réwnoczesnie z dioda L2, nalezy przeprowadzi¢ rozpoznawanie potozen otwarcia i zamkniecia
bramy (punkt 7.3).

L4(R) (radio) Opis

Zaswiecona

Podczas normalnego funkcjonowania wskazuje, ze otrzymano kod radiowy nieobecny w pamieci.

Miga

Programowanie lub kasowanie nadajnikdw radiowych w toku

1() co zroBIC, JESLI...

W tabeli 26 mozna znalez¢ przydatne wskazdwki do rozwigzania problemdw w czasie instalowania lub w razie usterki.

Problem

Srodki zaradcze

Nadajnik radiowy nie steruje bramg i dioda na
nim sie nie Swieci

Sprawdzi¢, czy baterie nadajnika nie wyczerpaly sie, ewentualnie je wymienic.

Nadajnik radiowy nie steruje brama, ale naste-
puje zaswiecenie sie diody

- Sprawdzi¢, czy nadajnik jest prawidtowo wczytany do odbiornika radiowego.

- Sprawdzi¢ poprawnos¢ emisji sygnatu radiowego nadajnika przy pomocy tej proby prak-
tycznej: weisng¢ przycisk i zblizy¢ diode do anteny urzadzenia radiowego (najlepiej jesli jest
to tani odbiornik), wtgczonego i ustawionego na zakres FM o czestotliwosci 108,5 MHz lub
najbardziej do niej zblizonej; powinno by¢ stychac lekki odgtos trzeszczenia.

Nie mozna wykona¢ zadnego manewru i nie
miga dioda LED OK

Sprawdzi¢, czy motoreduktor jest zasilany napieciem sieciowym 230 V. Sprawdzi¢, czy bez-
pieczniki F1 i F2 linii nie sg przepalone; w takim przypadku nalezy ustali¢ przyczyne usterki, a na-
stepnie wymienic¢ bezpiecznik na nowy o takiej samej wartosci pradu i innych cechach (rys. 7).

Nie mozna sterowaé¢ zadnym manewrem i
lampa ostrzegawcza jest zgaszona

Sprawdzi¢, czy polecenie jest faktycznie odbierane. Jesli wystane polecenie dociera do wej-
$cia SbS, dioda OK zamiga dwa razy aby zasygnalizowac, ze polecenie zostato odebrane.

Manewr sie nie rozpoczyna, a $wiatto pomoc-
nicze miga kilkakrotnie

Policzy¢ liczbe mignie¢ i sprawdzi¢ informacje w tabeli 23.

Manewr rozpoczyna sig, lecz zaraz po tym na-
stepuje odwrdcenie ruchu bramy.

Wybrana sita jest zbyt mata, aby poruszac brama. Sprawdzi¢ czy wystepuja jakies$ przeszko-
dy i ewentualnie wybrac wiekszg site.

Nie jest mozliwe wigczenie wyszukiwania od-
legtosci.

Sprawdzi¢, czy nie jest wcisniety zaden ogranicznik kranicowy. Odblokowac silnik i przeniesc
brame na potowe skoku; nastepnie ponownie zablokowac silnik.

(7
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Niniejszy produkt stanowi integralna czes¢ systemu automatyki, nalezy go zatem utylizowac razem z nia.

Podobnie, jak w przypadku czynnosci montazowych, po zakoriczeniu okresu uzytkowania produktu, prace demontazowe powinny zostac wy-
konane przez wykwalifikowany personel.

Produkt sktada sie z réznego rodzaju materiatow: niektdre z nich moga zosta¢ poddane recyklingowi, inne powinny zosta¢ poddane utylizacji.
Nalezy sie zapozna¢ z informacjami na temat recyklingu i utylizacji przewidzianymi w lokalnie obowigzujacych przepisach dla danej kategorii
produktu.

A UWAGA! - Niektére czesci produktu moga zawieraé¢ substancje szkodliwe lub niebezpieczne, ktére pozostawione w sSrodowi-
sku, mogtyby mie¢ szkodliwy wplyw na srodowisko i zdrowie ludzkie.
Umieszczony obok symbol zabrania wyrzucania niniejszego produktu razem z odpadami domowymi. W celu utylizacji produktu,
nalezy przeprowadzi¢, zgodnie z lokalnie obowigzujacymi przepisami, zbiodrke selektywna lub zwrdci¢ produkt do sprzedawcy w
chwili zakupu nowego, réwnowaznego produktu.

A UWAGA! - Lokalne przepisy moga przewidywaé powazne kary w przypadku nielegalnej utylizacji niniejszego
produktu.

12 KONSERWACJA

W celu utrzymania statego poziomu bezpieczenstwa i zapewnienia maksymalnego czasu uzytkowania catej automatyki, niezbedna jest regularna
konserwacja: w ciggu maksymalnie 6 miesiecy lub maksymalnie po 4 000 cykli roboczych od poprzedniej konserwaciji.

A Prace konserwacyjne nalezy wykonywac przestrzegajac scisle ostrzezen w zakresie bezpieczenstwa zawartych w niniejszej
instrukcji oraz zgodnie z aktualnie obowigzujacymi przepisami i normami.

W przypadku urzadzen innych niz TEN, nalezy przestrzega¢ odpowiednich harmonograméw konserwacii.

01. | Odtgczy¢ wszelkie Zrodta zasilania elektrycznego.

02. | Sprawdzi¢ stan zuzycia wszystkich materiatdw wchodzacych w sktad automatyki, zwracajac szczegdlng uwage na zjawiska korozji lub
oksydacji elementéw konstrukcyjnych; wymieni¢ elementy, ktdre nie dajg wystarczajacych gwarancii.

03. | Sprawdzi¢ stopien zuzycia elementéw ruchomych: ramion teleskopowych, lin przeciwciezardw i wszystkich elementow skrzydta, wy-
mieni¢ czesci zuzyte.

04. Ponownie podtaczy¢ Zrédha zasilania elektrycznego i wykonac proby i kontrole przewidziane w paragrafie 6.1 Préby odbiorcze”.
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1 3 PARAMETRY TECHNICZNE

Zamieszczona charakterystyka techniczna odnosi sie do temperatury otoczenia wynoszacej 20°C (+ 5°C). @ Firma Nice S.p.A. zastrzega sobie
prawo do wprowadzania zmian produktu w ktdrejkolwiek chwili, gwarantujgc jego funkcjonalnos¢ i przewidziane zastosowanie.

Model typ

TN2020L TN2030L TNLKCE TN2030L+TN2020L
Typologia / Elektromechaniczny motoreduktor do automatyzaciji bram wahadto-
wych wystajgcych i niewystajgcych do uzytku prywatnego wraz z
elektroniczng centralg sterujgca
Maksymalny moment startowy 320Nm 320Nm 280Nm 420Nm
Moment nominalny 220Nm 220Nm 200Nm 280Nm

Predkosé bez tadunku

1,4 obr./min. (24V===)

1,7 obr./min, centrala umoZzliwia zaprogramowanie
2 predkosci: 1 obr./min. lub 1,7 obr./min.

Predkos¢ przy momencie nominalnym

0,9 obr./min. (24V===)

1,2rom

Maksymalna czestotliwos¢ funkcjonowa-
nia (centrala ogranicza maksymalnie liczbe
cykli przewidzianych w tabeli 20, punkt
8.56.2) *

25 cykli / godz.

20 cykli / godz. 15 cykli / godz.

10 cykKli / godz.

Maksymalny czas funkcjonowania ciggte-
go (centrala ogranicza dziatanie ciagte do
wartosci maksymalnej podanej w tabelach
20, punkt 8.5.2) **

14 minut

11 minut 10 minut

8 minut

Ograniczenia w uzytkowaniu

Ogodlnie, TEN jest w stanie zautomatyzowac wywazone bramy o powierzchni do 8m? z 1 silni-
kiem i do 14m? z 2 silnikami, zgodnie z limitami przewidzianymi w tabeli 2.

Trwatosc Szacowana trwatosé pomiedzy 10 000 a 50 000 cykli, w zaleznosci od warunkéw przedstawio-
nych w tabeli 22 (punkt 8.6.2)
Zasilanie TEN 24 V=== (-30% +50%) 230V~ (-10% +15%)
50/60Hz.
Zasilanie TEN/V1 120V~o (-10% +15%)
50/60Hz.
Maksymalny pobdr mocy z 1 silnikiem 130 W (5,5A) 220 W (1A) 200 W (0,9A)
Maksymalny pobdr mocy z 2 silnikami 330 W (1,4A)
Klasa izolacji elektrycznej Ml | | |
Zasilanie z akumulatorami awaryjnymi Nie
Swiatto pomocnicze Ledowe Swiatto wewnetrzne
Wyijscie lampy ostrzegawczej / Dla 1 lampy ostrzegawczych ELDC (lub zaréwka
12V, 21W)
Wyjscie fototest/zamek elektryczny / 24V == /2W
Wejscie STOP / Dla stykéw normalnie zamknietych, normalnie
otwartych lub dla statego oporu 8,2kQ; pod-
czas automatycznego rozpoznawania (kazda
zmiana zapisanego stanu wywota polecenie
»STOP”)
Wejscie SbS / Dla stykéw normalnie otwartych (zamknigcie
styku wywotuje polecenie Sbs (Krok po Kroku)
Wejscie ANTENA dla sygnatu radio / 52Q na kabel typu RG58 lub podobnych
QOdbiornik radiowy / Whbudowany
Funkcje programowane / 3 funkcje typu ON-OFF i 3 funkcje regulowane
(patrz tabele 8 i 10)
Funkcje z rozpoznawaniem automatycz- / Automatyczne wczytywanie typu urzgdzenia
nym »STOP” (styk NO, NC lub opornosc¢ 8,2 KQ).
Automatyczne wczytywanie odlegtosci otwie-
rania i zamykania bramy i obliczenie punktow
zwalniania i otwarcia czesciowego.
Temperatura robocza -20°C ... +55°C
Stopien ochrony IP 44
Wymiary 512 x 1560 x h168 mm
Masa 7.2 kg 9.5 kg 15.5 kg
Uwagi:
* W temperaturze 50°C, maksymalna cze- 6 4 4 3
stotliwosc robocza to cykli/godzine:
**\W temperaturze 50°C maksymalny czas 6 5 5 4
dziatania ciggtego wynosi (minut):
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Wbudowany odbiornik radiowy

Typologia Odbiornik wyposazony w 4 kanaty pilota

Czestotliwose 433,92MHz

Kodowanie Kodowanie cyfrowe Rolling code 52 Bit, typu FLOR
Kodowanie cyfrowe Rolling code 64 Bit, typu SMILO

Kompatybilnosé nadajnikdw (1) Obstugiwane protokoty: FLOR, O-CODE, SMILO

Nadajniki wczytywane Do 100, jezeli konfigurowane sg w Trybie 1

Impedancja wejscia 52Q

Czutosc lepsza niz 0,5V

Zasieg nadajnikow Do 150 m w wolnej przestrzeni; do 35m wewnatrz budynkdéw. Odlegtos¢ ta moze sie znacznie
zmienia¢, gdy wystapia przeszkody i zaktdcenia elektromagnetyczne, jak réwniez zalezy ona od
pofozenia anteny odbiorczej

Wyjscia Opis polecen znajduje sie w tabelach 12 i 14

Temperatura robocza -20°C ... +55°C

Uwaga (1): pierwszy wczytany nadajnik determinuje typologie nadajnikdw, ktdre moga zosta¢ wczytane pézniej.

Deklaracja Zgodnosci UE (Nr 251/TN)
i deklaracja wiaczenia ,,maszyny nieukonczonej“
Uwagi - tres¢ niniejszej deklaracji odpowiada oswiadczeniom znajdujgcym sie w oficjalnym dokumencie ztozonym w siedzibie firmy Nice

S.p.A., a w szczegdlnosci jego ostatniej wersji dostepnej przed wydrukowaniem ninigjszej instrukcji. Niniejszy tekst zostat dostosowany w
celach wydawniczych. Kopie oryginalnej deklaracji mozna uzyskac¢ w siedzibie spdtki Nice S.p.A. (TV) Italy.

Wydanie: 7 Jezyk: PL
Nazwa producenta: NICE S.p.A.
Adres: Via Pezza Alta N°13, 31046 Rustigne di Oderzo (TV) Italy

Osoba upowazniona do sporzadzenia NICE S.p.A.
dokumentaciji technicznej:

Typ produktu: Motoreduktor elektromechaniczny ,TEN” z wbudowang centralg
Model / Typ: TNLKCE, TN2030L, TN2020L
Urzadzenia dodatkowe: ELDC, EPMA

Nizej podpisany, Roberto Griffa, Chief Executive Officer, oswiadcza na wtasng odpowiedzialnos¢, ze wyzej wymieniony produkt jest zgodny
z nastepujacymi dyrektywami:

e Dyrektywa 2014/53/UE (RED) - Ochrona zdrowia (art. 3(1)(a)): EN 62479:2010
- Bezpieczenstwo elektryczne (art. 3(1)(a)): EN 60950-1:2006+A11:2009+A12:2011+A1:2010+A2:2013
- Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (art. 3(1)(b)): EN 301 489-1V2.2.0:2017, EN 301 489-3V2.1.1:2017.
- Widmo radiowe (art. 3(2)): EN 300 220-2 V3.1.1:2017

Ponadto, produkt jest zgodny z nastepujaca dyrektywa w zakresie wymagan dotyczacych ,maszyn nieukoriczonych” (Zatgcznik Il, czesc 1,
sekcja B):

Dyrektywa 2006/42/WE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY z dnia 17 maja 2006 roku, dotyczgca maszyn, zmieniajgca dyrektywe
95/16/WE (przeksztatcenie).

- Oswiadcza sig, ze stosowna dokumentacja techniczna zostata sporzadzona zgodnie z zatgcznikiem VI B dyrektywy 2006/42/WE oraz, ze
spetnione zostaty nastepujgce wymagania podstawowe: 1.1.1-1.1.2-1.1.3-1.2.1-1.2.6- 1.5.1-1.56.2- 1.5.,5- 1.56.6- 1.5.7- 1.5.8- 1.5.10- 1.5.11
- Producent zobowigzuije sie do przekazania wiadzom krajowym, w odpowiedzi na uzasadnione zapytanie, informaciji dotyczacych ,maszyny
nieukonczonej”, zachowujac catkowicie swoje prawa do wtasnosci intelektualne;.

- Jezeli ,maszyna nieukonczona” oddana zostanie do eksploatacji w kraju europejskim, ktérego jezyk urzedowy jest inny niz jezyk niniejszej
deklaracji, importer ma obowigzek dotgczy¢ do niniejszej deklaracji stosowne ttumaczenie.

- Przypominamy, ze ,maszyny nieukoriczonej“ nie nalezy uruchamia¢ do czasu, kiedy maszyna koncowa, do ktdrej ma ona zostac wigczona,
nie uzyska deklaracji zgodnosci (jezeli wymagana) z wymogami dyrektywy 2006/42/WE.

Ponadto, produkt jest zgodny z nastepujacymi normami:
EN 60335-1:2012+A11:2014

EN 62233:2008

EN 60335-2-103:2015

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007+A1:2011

Miejsce i Data: Oderzo, 12 lipca 2017
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INSTRUKCJA OBSEUGI (do dostarczenia konicowemu uzytkownikowi)

A Zaleca sie przechowywanie instrukcji i udostepnienie jej wszystkim uzytkownikom urzadzenia.

OSTRZEZENIA

e Nadzorowac¢ brame podczas jej przesuwania sie i zachowaé bezpieczna odlegtosé¢ do momentu, gdy brama zostanie catkowicie

otwarta lub zamknieta. Nie przechodzi¢ przez brame dopoki nie zostanie ona catkowicie otwarta i sie nie zatrzyma.

¢ Nie pozwala¢ dzieciom na przebywanie w poblizu bramy ani na zabawe jej elementami sterujacymi.

* Przechowywac nadajniki w miejscu niedostepnym dla dzieci.

e W przypadku wystapienia jakichkolwiek nieprawidtowosci (dziwne odgtosy, szarpanie), niezwiocznie przerwaé uzytkowanie urzadze-

nia. Zlekcewazenie takich nieprawidtowosci moze doprowadzi¢ do wypadku.

¢ Nie dotyka¢ zadnych czesci urzadzenia, kiedy sa w ruchu.

e Zapewni¢ wykonywanie okresowych kontroli zgodnie z planem konserwacji.

¢ Konserwacje lub naprawy urzadzenia moga by¢ wykonywane wytacznie przez wykwalifikowany personel techniczny.

¢ Przesta¢ polecenie z uszkodzonymi urzadzeniami bezpieczenstwa:

Istnieje mozliwosc sterowania brama nawet wtedy, gdy urzadzenia zabezpieczajgce nie dziataja prawidtowo lub sa nieaktywne.

01. Wigczyc¢ sterowanie bramy za pomoca nadajnika. Jezeli urzadzenia zabezpieczajace zezwola na otwarcie, brama otworzy sie normalnie. W prze-
ciwnym razie, w ciagu 3 sekund nalezy ponownie aktywowac i przytrzymac przycisk stuzacy do wydania polecenia.

02. Po okoto 2 sekundach rozpocznie sie ruch bramy w trybie ,Manualnym”, to znaczy brama sie przesuwa dopoki wciskamy przycisk, a po jego
zwolnieniu, natychmiast sie zatrzyma.

W przypadku uszkodzenia urzgdzen zabezpieczajacych, nalezy jak najszybciej naprawi¢ elementy automatyki.

Odblokowaé | i zablokowaé fi motoreduktor (manewr reczny)
przed przystapieniem do tej czynnosci nalezy pamietaé, ze odblokowanie moze nastapic¢ tylko wowczas, gdy brama jest nieruchoma.

Motoreduktor jest wyposazony w system mechaniczny, umozliwiajgcy reczne otwieranie i zamykanie bramy.
Otwarcie reczne nalezy wykonac w przypadku braku pradu lub usterki instalacii.

W przypadku awarii motoreduktora, mozliwe jest wykonanie odblokowania silnika w celu sprawdzenia, czy usterka nie dotyczy mechanizmu odbloko-
wujacego.

Aby odblokowac: przekreci¢ uchwyt w lewo i recznie przemiesci¢ Aby zablokowac: przenies¢ uchwyt na pozycje pionowa, przekre-
skrzydto. cajac go w prawo, dziatac¢ recznie na skrzydto az do zaczepienia.

e Konserwacja do wykonania przez uzytkownika

e Do czyszczenia powierzchni urzadzen stosowac lekko zwilzong sciereczke (nie mokra). Nie uzywac substancji zawierajgcych alkohol, benzen, roz-
cieniczalniki lub inne substancje tatwopalne; uzycie tych substancji moze doprowadzi¢ do uszkodzenia urzadzen i spowodowac pozary lub porazenia
pradem elektrycznym.

e Usuwanie lisci i kamieni: odtaczy¢ zasilanie od automatyki przed wykonaniem kolejnych dziatan, aby nikt nie doprowadzit do uruchomienia bramy. W
razie obecnosci akumulatora awaryjnego nalezy go odtaczyc.
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