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GENEL UYARILAR: GUVENLIK - KURULUM - KULLANIM (asil talimatlar italyancadir)

DIKKAT Onemli giivenlik talimatlari. Uygun olmayan kurulum ciddi hasara neden olabileceginden tiim talimatlara uyun
DIKKAT Onemli giivenlik talimatlari. Kisisel giivenligi saglamak icin bu talimatlara uyulmasi gerekir. Bu talimatlari saklayin

Kuruluma baglamadan dnce, ézellikle bu Grinin gtdumld parganizin otomatik hale getirilmesine uygun olup olmadigiyla ilgili olarak “Uriin
teknik ozellikleri” bolumUnG kontrol edin. Uygun degilse, kuruluma DEVAM ETMEYIN

Uriin “Test etme ve hizmete alma” baliminde belirtildigi gibi hizmete alinmadan énce kullanilamaz

DIKKAT En yeni Avrupa yasalarina gore bir otomasyon sisteminin uygulanmasi otomasyonun farz olunan uygunlugunun

beyanina imkan taniyan, vyiiriirliikkteki Makine Yoénergesinde belirtilen uyumlastinlmis standartlara uygun
olmalidir. Bu baglamda, sebeke elektrigine baglamayla ilgili oldugu kadar (iriiniin test edilmesi, hizmete alinmasi
ve bakimiyla ilgili tim islemlerin sadece kalifiye ve teknik bilgiye sahip bir teknisyen tarafindan gerceklestiriimesi
gerekir!

Urlintin kurulumuna devam etmeden 6nce, tim malzemelerin iyi calisir durumda olup olmadigini ve amaclanan uygulamalara uygun olup

olmadigini kontrol edin

Bu UrlnUn (cocuklar da dahil olmak Uzere) fiziksel, duyusal ya da zihinsel kapasitelerinde eksiklik olan ya da Urlnle ilgili gerekli deneyime

sahip olmayan ya da Uriini tanimayan kisiler tarafindan kullaniimasi amaglanmamistir

Cocuklar aletle oynamamalidir

Cocuklarin Uriindn kontrol cihazlaryla oynamalarina izin vermeyin. Uzaktan kumandalari gcocuklardan uzak tutun

DIKKAT Termal kesme cihazinin istenmeyen sekilde sifirlanmasindan kaynaklanacak tehlikelerden kacinmak icin bu

aletin zamanlayici gibi harici bir anahtarlama cihaziyla gii¢ verilmemis olmasi, diizenli olarak gii¢ verilen bir

beslemeye baglanmamasi veya devreyle kapatiimamasi gerekir
Asin Voltaj Kategori lll tarafindan belirtilen kosullar altinda tam bir baglanti kesme saglayan agma mesafesindeki bir kontakla fabrikanin
sebeke glic kaynagiyla baglantlyl kesecek bir cihaz (birlikte veriimez) saglayin
Kurulum sirasinda Griini dikkatle tasiyin, eziime, carpma, diisme veya her tirl(i siviyla temasa karsi dikkatli olun. Urlini isi ve acik alev
kaynaklarindan uzak tutun. Yukarndakilere uyulmamasi Urline hasar verebilir ve tehlike ya da ariza riskini artirabilir. Bu olursa kurulumu hemen
durdurun ve Musteri Hizmetleriyle iletisime gecgin
Uretici montaj talimatlarina uymamaktan kaynaklanan miilkte, maddelerde ya da kisilerde meydana gelecek zarardan dolayi herhangi bir
yUkUmIUlik kabul etmez. Boyle durumlarda, garanti malzeme kusurlarini kapsamaz
A emisyonunun agirlikli ses basing seviyesinin 70 dB(A) dederinden daha distk olmasi gerekir
Kullanicr tarafindan gerceklestiriimesi gereken temizleme ve bakim islemleri gézetimsiz cocuklar tarafindan gerceklestiriimemelidir
Sisteme muldahale edilmeden dnce (bakim, temizlik), daima Grlindn sebeke glc kaynadiyla olan baglantisini kesin
Sistemi, 6zellikle tim kablolari, olasi dengesizlikleri alglamak icin yaylar ve destekleri, aginma ya da hasar belirtilerini diizenli olarak kontrol
edin. Kurulum arizasi ya da yanlis dengelenmis bir otomatik sistem yaralanmaya yol agcabileceginden onarim ya da ayarlama gerekiyorsa
ardnl kullanmayin
Uriintin ambalaj malzemeleri yerel mevzuata gére ¢ope atimalidir
Uriin dis mekana kurulmamalidir
Hareket eden kapilara dikkat edin ve tam olarak acilana ya da kapanana kadar kimseyi yaklastirmayin
Acik bir kapi zayif ya da kirik yaylardan veya dengesizlikten dolayr aniden disebileceginden mantel serbest birakma cihazini etkinlestirirken
dikkatli olun
Her ay, kapi yerde bulunan 50 mm yiksekligindeki bir nesneye ¢carptiginda tahrik motorunun ters ydnde hareket edip etmedigini kontrol edin.
Yanlis ayarlama tehlike potansiyeli bulundurdugundan (kapinin alt kenari bir engelle karsilastiinda miidahale eden kaptirma glivenlik sistemi
bulunan tahrik motorlan icin) gerekirse kapiyi tekrar ayarlayin ve tekrar kontrol edin

Glc¢ kablosu hasar gérmuUsse herhangi bir riski dnlemek icin Uretici ya da Uretici teknik servisi ya da benzer kalifiye bir kisi tarafindan
degistiriimelidir

KURULUM ONLEMLERI

Motoru kurmadan énce tim gereksiz kablo ya da zincirleri séktin ve motorun galismasi icin gerekmeyen kilitleme cihazlan gibi tim ekipmanlar
devre disi birakin

Hareketli b6lim tam agik ya da tam kapal konumda oldugunda sabit parcalarda kaptirma ya da ezilmeye neden olabilecek noktalar olup
olmadigini kontrol edin; bu tir parcalara yeterli koruma saglayin

Maniel serbest birakma manevra tertibatini 1,8 m altinda bir yikseklikte takin

NOT: Sokulebiliyorsa, manevra tertibati kapiya yakin tutulmaldir

Kontrollerin, hareketli pargalar yeteri kadar gérecek sekilde ve bu pargalardan uzakta tutuldugundan emin olun.

Bir secici kullaniimadigi stirece, kontroller zeminden en az 1,5 m yUkseg@e takilmali ve erisilebilir olmamalidir

Kaptirma tehlike uyari etiketlerini kalici olarak yUksek gortintrlige sahip bir konuma ya da (varsa) sabit kontrol cihazlarina yakin bir yere takin
Maniel serbest birakma etiketini kalici olarak manevra tertibatina yakin bir yere takin

Kurulumdan sonra, kapi alt kenarinin orta kismina ikinci bir 20 kg yUk yerlestirildiginde motorun kapi acilisini engellediginden ya da
durdurdugundan emin olun (50 mm'yi asacak sekilde acilabilen kapilarla kullanilabilecek tahrik motorlar igin)

Kurulumdan sonra mekanizmanin diizgin sekilde ayarlandigindan ve kapi yerde bulunan 50 mm yUksekligindeki bir nesneye carptiginda
motorun ters yonde hareket ettiginden emin olun (kapinin alt kenar bir engelle karsilastiginda mtdahale eden kaptirma glvenlik sistemi
bulunan tahrik motorlari igin);

Kurulumun ardindan kapi parcalarinin kamuya agik yol ya da kaldirmlarda engel olusturup olusturmadidini kontrol edin ve bundan emin olun.
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1 URUN ACIKLAMASI VE KULLANIM AMACI

Bu Urdn, RDFN - RDN digli motoru serisinin pargasidir ve otomatik
endustriyel kapilar icin Uretilmistir. Sarmal kepenkler dengesizdir.

RDFN 140-20, RDFN 250-15, RDFN 250-24, RDFNI 250-24, RDFN
350-24, RDFNI 350-24, RDFN 400-15, RDFN 550-15, RDFN 500-24,
RDFNI 500-24, RDFN 750-9.5, RDFN 750-24, RDFN 850-12, RDFN
1000-24, RDFN 1100-12, RDFN 1400-9, RDFN 1400-24 modelleri
sunlarla donatilmigtir:

— mutlak kodlayici (konumlar kontrol Unitesi Gzerinden ayarlanir)

veya

—mekanik sinir salteri (konumlar kamlarin manuUel olarak ayarlanmasiyla
belirlenir).

A DIKKAT! - isbu belgede belirtilmis olanlar disindaki tiim kul-
lanimlar veya bu kilavuzdan bildirilenler disindaki tiim ortam
kosullar uygunsuz kabul edilir ve kesinlikle yasaklanmigtir!

) UYGULAMA SINIRLARI

Kurulumdan 6nce, Urdndn uygun oldugunu kontrol edin (b6lim 8 -
Teknik &zellikler).

2 - Turkge

A UYARI! - Disli motoru, motorun kaldirmasi gereken toplam
agirhik, makara mili, duvarin/kanvasin kalinhigi ve bunlarin kapy/
kepenkte olusturacagdi siirtiinme esas alinarak secilmelidir.
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3 KURULUM VE ELEKTRIK BAGLANTILARI

3.1 - Disli motoru kurulumu
A Snemlit Disli motorunun kurulumunu yapmadan 6nce, disli motorunun malzemelerini ve genel boyutlarini kontrol etmek i¢in
Boliim 2'deki ambalaj icerigini inceleyin (14-36. iiriin sayfalarina bakin).

A ONEMLI! Makara mili motorlu saftla es merkezli ve hizalanmis olmalidir; aksi takdirde, mil bilesenlerinde hasara ya da asin
asinmaya neden olabilecek dengesizlikler olusturabilir.

01. Makara milinin motoru devreye aldidi ucunu gresleyin.

02. Digli motorunu, makara milinin ucuna takin ve anahtar yerine
takin.

03. Sabitleme dirsegdini sikin: Disli motoru yatay veya dikey olarak
konumlandirilabilir (bkz. sayfa 3-4). Makara milinin dikey ve
zemine paralel olmasi énemlidir.

Not: Digli motorunun farkli sekilde konumlandirimasi gereki-
yorsa Nice Teknik Desteqi ile iletisime gegin.

04. Makara milinin ekseni Uzerinde dénmediginden emin olun: Engellemek icin gerekirse ayar sistemlerini kullanin.

Not: Digli motorunun boyanmasi gerekirse boyayla temas etmemesi gereken segmanlarin korunmasi gerekir.

3.2 - Elektrik baglantilan

A DIKKAT! - Tiim elektrik baglantilan sistemin giic kaynagiyla baglantisi kesilmis durumdayken yapilmaldir. Yanlis baglantilar
ekipmanda hasara ve yaralanmalara neden olabilir.

Nice D-PRO kontrol Unitelerini (Eylem - Konfor - Otomatik) kullanirken, her bir Griindn kullanim kilavuzlarina bakin.

3.3 - Maniiel krank kolu ¢calistirmali acil durum cihazi (KU)

ManUel olarak galistirlan acil durum cihazi, sadece elektrik glict kaynagdi yoksa kapiyl agmak ve kapatmak icin kullaniimalidir.
A DiKkAT!

- Belirtilenler digindaki durumlarda KULLANMAYIN!

- Cihazin hatali kullanimi yaralanmaya yol acabilir!

UYARILAR:

- ManUel olarak ¢alistirilan acil durum cihazi sadece motor durduruldugunda kullaniimalidir.
- ManUtel acil durum hareketi, glvenli bir konumdan yapilmalidir.
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- Yay ¢alistirmali fren takili disli motorlarinda, kapi fren aktitken/kapaliyken acgilimali veya kapanmalidir.
- Glvenlik nedeniyle dengesiz kapilardaki fren sadece kapall konumdaki kapinin kontroll amaciyla serbest birakilir.

- ManUel olarak c¢alistirian gtivenlik cihazi, acil durum sinir salterini etkinlestirebilecedinden otomatik sistemin u¢ konumlarini asmamalidir. Otoma-
tik galistirma, elektrik modunda etkinlestirilemez.

01. Otomatik sistemin sebeke glc¢ kaynagiyla baglantisini kesin

02. Krank kolunu deligine takmak i¢in hafifge basing uygulayin.

03. Krank kolunu, manuUel harekete izin verecek konuma oturana kadar
déndurtn. Bu, kontrol voltajini keser ve kapi artik elektrik modunda
etkinlestirilemez.

04. Krank kolunu déndurerek kapiyl agin ve/veya kapatin.

05. Krank kolunun c¢ikariimasi, kontrol voltajini tekrar calisir konuma
getirir ve kapi artik elektrik modunda etkinlestirilebilir.

A DIKKAT! - Tahriklerdeki fren, (kapilarin ve gegitlerin glvenli bir sekilde acilimasiyla ilgili olarak) gtivenligi saglamak icindir ve performans seviyesi
C olan uygun bir kontrol devresi icermelidir.

6 — Turkce



3.4 - Mekanik sinir salterini ayarlama

01.  Sinir salterlerini ayarlamak icin asagidakileri yapin:
- Kapiyr kapatin
- KAPATMA sinir salterindeki (3) kontrol kamini (A) anahtarin mer-
kezine (B) kadar déndlrdn; ardindan uygun ayarlama anahtarini
kullanarak bagsiz vidayi (C) sikin.
Bu islem, ik ayarlamaya imkan tanir
- Kapyi istenilen konuma kadar agin
- ACMA sinir salterini ve ardindan kullaniliyorsa diger (5) ve (6) kam-
lanni ayarlamak i¢in ayni prosedUrt uygulayin
- KlgUk konum hatalari, ince ayar icin bassiz vidanin (D) déndUrUl-
mesiyle duzeltilebilir.

T

Ayar anahtari
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3.5 - Baglantilar ve mekanik sinir salterini ayarlama
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3.6 - Baglantilar ve elektronik sinir salterini ayarlama

ENASO002 elektronik sinir salteri, mutlak bir sinir salteridir.

Konumlar, kontrol Unitesi araciligiyla ayarlanir.

01.
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4 TEST ETME VE HiZMETE ALMA

Bunlar, otomasyon diizeninde maksimum sistem glvenligini saglayan
en dnemli asamalardir.

Bunlar, risklerle ilgili olarak benimsenen ¢ézimleri dogrulamak igin ge-
reken testleri gerceklestirmekten ve yUrUrlUkteki standartlar, kanunlar
ve mevzuata, 6zellikle otomatik gegit ve kapilar diizenleyen EN 13241-
1 ve EN 12445 standartlarinin tim gereklerine uyumlarini dogrulamak-
tan sorumlu olmasi gereken kalifiye ve deneyimli personel tarafindan
gerceklestiriimelidir.

ilave cihazlar, calisma ve RDFN - RDFNI - RDN ile dogru etkilesim aci-
sindan ¢zel bir teste tabi tutulmalidir: Her cihazin ilgili kullanic kilavuz-
larina bakin.

4.1 - Test etme

Test prosedurd, ayrica otomasyon aygitlarinin periyodik kontrold icin
de yapilabilir.

Sistemdeki her bir bilesen (hassas kenarlar, fotoseller, acil durum dur-
durma vb.) 8zel bir test agsamasi gerektirir; bu cihazlar icin ilgili kullanim
kilavuzlarinda verilen prosedurleri uygulayin.

Testi asagidaki gibi gerceklestirin:

01. “UYARILAR” bolimundeki tim ¢zelliklere tam olarak uyuldu-
gundan emin olun.

4.2 - Hizmete alma

Hizmete alma, yalnizca tUm test asamalar basaryla tamamlandiktan
sonra mumkun olabilir (par. 4.1).

Kismi veya “gegcici” olarak hizmete alma kesinlikle yasaktir.

01. Otomasyon sistemi icin bir teknik belge hazirlayin ve bu bel-
geyi en az 10 yil saklayin. Bu belge en azindan sunlari icerme-
lidir; otomasyonun montaj cizimi, kablolama semasi, tehlike
analizi ve benimsenen ¢ézUmler, kurulan cihazlann uygunlu-
Junu gdsteren Uretici beyani (HDFI igin ekteki AT uygunluk be-
yanini kullanin); otomasyon sistemi kullanim kilavuzu ve bakim
planinin bir kopyasi.

02. Kapiya serbest birakma ve manUel manevra islemlerini agik-
layan kalici bir etiket veya isaret yerlestirin (“HDFI disli mo-
torunun kullanicilari igin yénergeler ve uyarilar” bolimdndeki
rakamlara bakin).

03. Kaplya en azindan asagdidaki verileri saglayan bir etiket asin:
otomasyon tUrQ, Uretici adi ve adresi (hizmete alma islemin-
den sorumlu kisi), seri numarasi, Uretim yili ve “CE” isareti.

04. Otomasyon sisteminin uygunluk bildirimini hazirlayin ve sahi-
bine teslim edin.

05. Sahibine kullanicr kilavuzunu verin (kesilip alinabilen sayfa).

02. Kapiyr kapatin.

06. Bakm plani hazirlayip ilgili kisiye verin.

03. Gegidin dlzgln bir sekilde hareket ettigini, herhangi bir nok-
tada asin strtinme olmadigini ve tertibatta veya ayarlarda
herhangi bir kusur olmadigini dogrulamak igin birka¢ kez test
edin.

04. Hareket sirasinda kapinin strtinme noktalarini kontrol edin.

05. Sistemde bulunan her glvenlik cihazinin (fotoseller, hassas
kenarlar vb.) dizgin sekilde galistigini dogrulayin.

06. Kapi hareketinin neden oldugu tehlikeli durumlara kargi etki
glcunin sinirlanmasiyla koruma saglanmigsa kullanici EN
13241-1 ve EN 12445'e gore etki gicinl dlgmelidir.

07. Testler tamamlandidinda, manUel olarak cgaligtirlan guvenlik
cihazini devre digi biraktiktan sonra kontrol tnitesine glc verin
ve digli motorunu agin.

10 - Turkge

07. Gegidi hizmete almadan 6nce, sahibini ilgili kalici riskler hak-
kinda yazili olarak uygun sekilde bilgilendirin.




5 DAHA FAZLA BiLGI

5.1 - Entegre diisme 6nleyici sistem

Digli motorlar, dénme sayisina ve konuma bagl olmayan disme 6nleyici bir sistemle donatiimistir. Disme énleyici sistem, yik veya asinma ile
devreye girmez ve yalnizca mekanik ariza durumunda etkinlestirilir.

A DIKKAT! - Diisme onleyici sisteme miidahale edildikten sonra, digli motor degistirilmelidir!

Duasme Onleyici sistem asagdidaki 6zelliklere sahiptir:

- Digli carkin kinlmasina ve asinmasina karsi koruma saglar;

- Doniis sayisina bagl degildir

- D8nUs yénUne bagl degildir

- Konuma bagl degildir

- Titresimlere bagl degildir

- Bakim gerektirmez

- Mldahale durumunda, EN 12605'in hikimlerine uygun olarak kapinin diismesini engeller.

Digli motorlarin RDFN serisi, aksesuar kiti kullanilarak zincirli sanzimanla da kullanilabilir (bkz. sayfa 38-39-40).
Sanziman oraninin islevi olarak kaldirlan agiriiklar ve monte edilen kitin toplam boyutlarini kontrol etmek igin 37. sayfaya bakin.

A Gug cikisi iki taraftan birinde olabilir.
A Gerektiginde ayri ve bagimsiz bir diisme 6nleyici sistem kullanilabilir.

O URUNU ATMA

Bu iiriin, otomasyonun entegre bir parcasini olusturur ve dola- Yanindaki sembolle belirtildigi Gzere, Urlin ev atiklaryla
yisiyla onunla birlikte atilmahdir. birlikte atilamaz. Atilacak malzemeleri bodlgenizde ge-
Kurulum asamasina benzer sekilde, Urin kullanim émrindn sonuna cerli yasalarda belirtilen yontemlere gore dizenleyin
geldiginde, sbkme ve atma islemleri kalifiye personel tarafindan ger- veya esdeger bir Urlin alirken Urlinl perakendeciye iade
ceklestirimelidir. edin.

Bu Urtin malzemelerin ¢esitli tdrlerinden olusur; bazilarinin geri d6ntsu- .
mU yapilabilirken, digerleri atimalidir. Bu Urin kategorisi icin bolgeniz- A DIKKAT! - Bu iiriiniin uygunsuz sekilde atilmasi durumunda
deki yerel mevzuat uyarinca belirtilen geri dontstim ve atim hizmetleri | yerel mevzuat ciddi cezalarin uygulanmasini gerekli kilabilir.

hakkinda bilgi alin.

A DIKKAT! - Uriiniin bazi parcalan cevreye yayilirsa gevre ve
saghk acisindan ciddi riskler olusturan kirletici veya tehlikeli
maddeler icerebilir.

[ SORUN GIiDERME

Bazi sorunlari kontrol etmek ve ¢ézmek icin PRO drtnlerine (Eylem - Konfor - Otomatik) ydnelik kullanim kilavuzlarina bakin.
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8 TEKNIK OZELLIKLER

A Burada belirtilen tim teknik ézellikler 20°C (x 5°C) ortam sicakligini esas alir. ® Nice S.p.A. gerekli gérdiginde kullanm amaci ve islevsellidi
koruyarak istedigi zaman UrUnleri degistirme hakkini sakli tutar.

| RDFN 140-20%

RDFN 250-15***

RDFN 400-15***

RDFN 550-15***

RDFN 750-9.5***

Maks. tork [Nm] ** 140 250 400 550 750
Nominal tork [Nm] ** 120 230 360 500 700
Cikistaki donus sayisi [min-1] ** 20 15 15 15 9,5
Motor glict [kW] 0,55 0,75 1,5 1,5
Sinir salteri araligi (maks. mil kablosu doénts 15 40 15 40 15 40 15 40 15 40
sayisl)

Calisma voltaj [V] 3x400V

Frekans [HZz] 50 Hz

Nominal akim ¢ekimi [A]

Déngu/Saat

Baglanti kablosu (sayl x mm?) 4x1,5mm2-6x0,75mm2-2 x 0,75 mm?

Calisma sicakligi [°C] -5°C ... +40°C | -20°C ... +40°C

dB(A) olarak ses basinci <70

Koruma derecelendirmesi IP 54

Agriik [kg] * 16 | 24 | 24 | 28 |

| RDFN 850-12***

RDFN 1100-12** |

RDFN 1400-9***

Maks. tork [Nm] ** 850 1100 1400
Nominal tork [Nm] ** 760 1000 1300
Cikistaki donus sayisi [min-1] ** 12 12 9
Motor glict [kW] 2,2 3,0 2,2
Sinir salteri araligi (maks. mil kablosu dénus 15 40 15 40 15 40
sayIsl)

Calisma voltaji [V] 3x400V

Frekans [Hz] 50 Hz

Nominal akim ¢ekimi [A]

Dongli/Saat

Baglanti kablosu (sayl x mm2) 4x1,5mm2-6x0,75mm2-2 x 0,75 mm?

Calisma sicakligi [°C] -20°C ... +40°C

dB(A) olarak ses basinci <70

Koruma derecelendirmesi IP 54

AGirlik [kg] * 24 | 24 | 8

| RDFNI 250-24***

| RDFNI 350-24*** |

RDFNI 500-24***

Maks. tork [Nm] ** 250 350 500
Nominal tork [Nm] ** 230 300 450
Cikistaki donus sayisi [min-1] ** 24 24 9
Motor glicti [kW] 1.1 1,5 2,2
Sinir salteri araligi (maks. mil kablosu dénUs 40 40 40
sayIsl)

Calisma voltaj [V] 3x400V

Frekans [Hz] 50 Hz

Nominal akim ¢ekimi [A]

Doéngl/Saat

Baglanti kablosu (sayr x mm?2) 4x1,5mm2-6x0,75mm?2-2 x 0,75 mm?
Calisma sicakligi [°C] -20°C ... +40°C

dB(A) olarak ses basinci <70

Koruma derecelendirmesi IP 54

AGiriik [kg] *

12 - Tirkge



RDFN 750-24 ‘ RDFN 1000-24 RDFN 1400-24
Maks. tork [Nm] ** 750 1000 1400
Nominal tork [Nm] ** 700 900 1250
Cikistaki donus sayisi [min-1] ** 24 24 24
Motor glict [kW] 2,2 4,0 4,0
Sinir salteri aralidr (maks. mil kablosu dénus 40 40 40
sayisl)
Calisma voltaj [V] 3x400V
Frekans [Hz] 50 Hz
Nominal akim ¢ekimi [A]
Doéngl/Saat

Baglanti kablosu (sayr x mm?)

4x1,5mm2-6x0,75 mm?2-2x0,75 mm?2

Calisma sicakligi [°C] -20°C ... +40°C
dB(A) olarak ses basinci <70
Koruma derecelendirmesi IP 54

Agirlik [kg] *

* en agir konfiglirasyonu ifade eder

** 60 Hz frekansinda (ve ayni voltajda) gui¢ verilen digli motorlarinda, bazi performans rakamlari igin garpanlar kullanilir: Nominal tork (ve maks. tork): 0,83 ve

cikistaki donugler: 1,2
*** Disklerimiz TUV Nord sertifikalidir
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RDFN 140-20 KU icin Grin veri sayfasi

Tablo 1 Tablo 2
Aciklama gA B C No. | Aciklama
RDFN 140-20 KU 30 8 33,3

Disli motoru

Elektrikli motor

Sinir salteri mahfazasi

Acil durum manuel cihazi

O[O |IN|—=

Dirsek Unitesi

115
3
/ | o
\ 8
g0 ;o g 8
R § .
el 7 e = —T ]
meall H J - B
152 115 135 :
A o
5— 1— )
Kablo mil aksi
14 T’=\. 663 ‘
4
1T W) {11
1l
g +—o=wm llo el
96
191,5
_ J
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RDFN 140-20 KE icin triun veri sayfasi

Tablo 1 Tablo 2

Aciklama gA B C No. | Aciklama
RDFN 140-20 KE 30 8 33,3

Disgli motoru

Elektrikli motor

Sinir salteri mahfazasi

Acil durum manuel cihazi

OO |IN|—=

Dirsek Unitesi

] 3 — 3
G o O b \
j— Y T — ]
” i %
120 B
1 115 135 T
249 * 2 A ! o

549

Kablo mil ak8|\
»

14

AT [ail =

f
=G ([0 9

60

J
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RDFN 250-24 KU, RDFN 250-15 KU, RDFN 350-24 KU, RDFN 400-
15 KU, RDFN 500-24 KU, RDFN 500-15 KU, RDFN 550-15 KU
icin Grlin veri sayfasi

L TR _

Tablo 1 Tablo 2
B

13,5

\_

120

Aciklama gA C No. | Aciklama
RDFN 250-24 KU 30 8 33,3 1 Digli motoru
RDFN 250-15 KU 30 8 33,3 2 Elektrikli motor
RDFN 350-24 KU 40 12 433 3 Sinir salteri mahfazasi
RDFN 400-15 KU 40 192 433 4 Acil durum manuel cihazi
RDFN 500-24 KU 40 12 433 5 Dirsek Unitesi
RDFN 550-15 KU 40 12 43,3 6 Yay freni
/ 140
R o
(s2]

135

771
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RDFN 250-24 KE, RDFN 250-15 KE, RDFN 350-24 KE,
RDFN 400-15 KE, RDFN 500-24 KE, RDFN 550-15 KE
icin Grlin veri sayfasi

Tablo 1 Tablo 2
B

Aciklama gA C No. |Aciklama
RDFN 250-24 KE 30 33,3 1 Digli motoru
RDFN 250-15 KE 30 33,3 2 Elektrikli motor
RDFN 350-24 KE 40 12 433 3 Sinir galteri mahfazasi
RDFN 400-15 KE 20 12 433 4 Acil durum manuel cihazi
RDFN 500-24 KE 40 12 43,3 5 | Dirsek nitesi
RDFN 550-15 KE 40 12 433 6 | Yeyfren
140 2 4
°
ﬂ] ﬂ:ﬂ e
7 /
7
A
6
Q
[s2}
o
o
249
Kablo mil aksi
N
r—
il g
HE Hj
95 95

662

J
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Aciklama

RDFN 750-9.5 KE icin Grin veri sayfasi

GA

C

Aciklama

Tablo 1 Tablo 2

No.

RDFN 750-9.5 KE

40

12

43,3

Digli motoru

L

384

111

249

Kablo mil aksi

Elektrikli motor

Sinir salteri mahfazasi

Acil durum mantel cihazi

Dirsek Unitesi

Yay freni

N[O~ IN|—=

Yardimci digli motoru

85

140

120
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Aciklama

RDFN 750-24 KU icin Grin veri sayfasi

gA

Tablo 1
B

C

Tablo 2

No.

Aciklama

RDFN 750-24 KU

55

16

59,3

Disgli motoru

413

Kablo mil aksi

Elektrikli motor

Sinir salteri mahfazasi

Acil durum manuel cihazi

Dirsek Unitesi

DO |~ IN| =

Yay freni

184

150

il

915

J
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RDFN 750-24 KE icin trun veri sayfasi

Tablo 1 Tablo 2

Aciklama gA B C No. | Aciklama
RDFN 750-24 KE 55 16 59,3

Disgli motoru

Elektrikli motor

Sinir salteri mahfazasi

Acil durum manuel cihazi

Dirsek Unitesi

DO |~ IN| =

Yay freni

184 5
_ / 4
T 7
10 i s 1= o
[aV}
s
I 11
111
249
17,5 O
Kablo mil ak8|\ )
o L
=y 1.0 ° |
}@O ‘ O@%i%j[ ] -
R —— ‘ g

L
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RDFN 800-12 KU, RDFN 1000-24 KU, RDFN 1100-12 KU
icin Grlin veri sayfasi

Tablo 1 Tablo 2

Aciklama gA B C No. | Aciklama

RDFN 800-12 KU 55 16 59,3 1 Disgli motoru

RDFN 1000-24 KU 55 16 59,3 2 Elektrikli motor

RDFN 1100-12 KU 55 16 59,3 3 Sinir salteri mahfazasi
4 Dirsek Unitesi
5 Acil durum mantel cihaz
6 Yay freni

184 _ 1 2
e =

415

U
260

185 | 185\ 3

Kablo mil aksl

® ) ® € =
- (O 0) (& O |
J 9 g
), ® e e

335 ‘ 937

17,5

J
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RDFN 800-12 KE, RDFN 1000-24 KE, RDFN 1100-12 KE

icin Grlin veri sayfasi

Tablo 1 Tablo 2

Aciklama gA B C No. | Aciklama

RDFN 800-12 KE 55 16 59,3 1 Disli motoru

RDFN 1000-24 KE 55 16 59,3 2 Elektrikli motor

RDFN 1100-12 KE 55 16 59,3 3 Sinir salteri mahfazasi
4 Dirsek Unitesi
5 Acil durum mantel cihaz
6 Yay freni

415

111

NG e '

150

L

805
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Tablo 1

Aciklama

RDFN 1400-24 KU icin Urin veri sayfasi

gA

C

Tablo 2

No.

Aciklama

RDFN 1400-24 KU

55

8

59,3

Disgli motoru

Elektrikli motor

Sinir salteri mahfazasi

Acil durum manuel cihazi

Dirsek Unitesi

DO |~ IN| =

Yay freni

260

1025

J
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Aciklama

Uriin veri sayfasi RDFN 1400-24 KE

Tablo 1

gA B C

Tablo 2

No.

Aciklama

RDFN 1400-24 KE

55 8 59,3

Disli motoru

Elektrikli motor

Sinir salteri mahfazasi

Acil durum manuel cihazi

Dirsek Unitesi

DO~ [IN| =

Yay freni

184

L

O ===

)
=
=L

C

Bl
[

I‘ ~

o

[

893
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Aciklama

Uriin veri sayfasi RDFN 1400-9 KU

gA

Tablo 1
B

C

Tablo 2

No.

Aciklama

RDFN 1400-9 KU

55

16

59,3

Disgli motoru

467,5

220

Kablo mil aksi
0
N~ ®
—
D (o
®

17,5

Elektrikli motor

Sinir salteri mahfazasi

Acil durum manuel cihazi

Dirsek Unitesi

Yay freni

N[O~ IN|—=

Yardimcei digli motoru

T

J
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Uriin veri sayfasi RDFN 1400-9 KE

Tablo 1 Tablo 2

Aciklama gA B C No. | Aciklama
RDFN 1400-9 KE 55 16 59,3

Digli motoru

Elektrikli motor

Sinir salteri mahfazasi

Acil durum manuel cihazi

Dirsek Unitesi

Yay freni

N[O~ IN]| =

Yardimci digli motoru

2 4
7 @
184 -
o
- 4
- \\T . o
© 1 | H > °
~ -
©
< — o
] : g
o
d 2
T T B i i
185 185 —3
148 A
i - © 5
249
-—
Kablo mil aksl
o) 0 ;
~ ® L) ~

|
o
O

h
@
(1)
il

L
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RDFNI 250-24 KU, RDFNI 350-24 KU, RDFNI 500-24 KU
icin Grldn veri sayfasi

Tablo 1 Tablo 2

Aciklama gA B C No. | Aciklama
RDFNI 250-24 KU 30 8 33,3 1 Disli motoru
RDFNI 350-24 KU 30 8 33,3 2 Elektrikli motor
RDFNI 500-24 KU 30 8 33,3 3 Sinir salteri mahfazasi
4 Acil durum manuel cihazi
5 Dirsek Unitesi
6 Yay freni
140 2

406

85 _

Kablo mil aksi~

|
[
{LE

95

J
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406

RDFNI 250-24 KE, RDFNI 350-24 KE, RDFNI 500-24 KE
icin Grln veri sayfasi

Tablo 1 Tablo 2

Aciklama gA B C No. | Aciklama

RDFNI 250-24 KE 30 8 33,3 1 Disli motoru

RDFNI 350-24 KE 30 8 33,3 2 Elektrikli motor

RDFNI 500-24 KE 30 8 33,3 3 Sinir salteri mahfazasi
4 Acil durum mantel cihaz
5 Dirsek Unitesi
6 Yay freni

i 6 140

85

7
w

135 135

13,5

95 | 950

NS
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Zincirli donus kitine sahip RDFN 140-20 KE
icin Griin veri sayfasi

No. Aciklama
Disli motoru 4 Acil durum mantiel cihazi
Elektrikli motor 5 Dirsek Unitesi
Sinir salteri mahfazasi 6 Zincir gergisi ayar vidasi

135

‘L‘J
312,5

102,5

5— —6
239
180
Kablo mil aksi—_|
Do Iy \m¥ oo
[
oS i -
~ |
115 &ﬁ 569

J
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Zincirli donus kitine sahip RDFN 140-20 KU
icin Griin veri sayfasi

No. Aciklama
1 Digli motoru 4 Acil durum mantel cihaz
Elektrikli motor 5 Dirsek Unitesi
3 Sinir salteri mahfazasi 6 Zincir gergisi ayar vidasi
135 [ 3

313
o,
Q

:
I

[ ]
127 5— 6
203 @ 30
8
Kablo mil ak3|\ 180 Pinyon 1/2 ing 14 dis
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T & N
e 5N
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™~ | N K
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©
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Zincirli donus kitine sahip RDFN 250-24 KE, RDFN 350-24 KE,
RDFN 500-24 KE icin Grin veri sayfasi

No. Aciklama
1 Disli motoru Dirsek Unitesi
2 Elektrikli motor Fren
3 Sinir salteri mahfazasi Zincir gergisi ayar vidasi
4 Acil durum manuel cihazi
6
\ =
[oV]
[{e}
o _
< 1 -
w
L
.
268 205
410
Kablo mil aksi 5— @ 40
Pinyon 1 in¢ 12 di ‘ 12
13 V! G §\
f 1B f i -
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190 190 763
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Zincirli dénus kitine sahip RDFN 250-24 KU, RDFN 350-24 KU,
RDFN 500-24 KU icin Grin veri sayfasi

No. Aciklama
1 Disli motoru 5 Dirsek Unitesi
2 Elektrikli motor 6 Fren
3 Sinir salteri mahfazasi 7 Zincir gergisi ayar vidasi
4 Acil durum mantiel cihazi
6
2380

85

362

I .
=
|

\ Kl 5 VA
Kablo mil ak Tzos
ablo mil aksi 240 % .

13 5— ga0 2
Pinyon 1ing 12 dig: 7-_- 12
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Zincirli donus kitine sahip RDFN 750-24 KE
icin Griin veri sayfasi
No. Aciklama
1 Disli motoru Dirsek Unitesi
2 Elektrikli motor Fren
3 Sinir salteri mahfazasi Zincir gergisi ayar vidasi
4 Acil durum manuel cihazi
184
] R =
4
6 d
¢} | I N [| =, S N | [ — = | Eo— —
To} J
L 6
1 +
o
o
(sp]
o
i 2
o o B:q ?iﬂ 3
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5
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Kablo mil aksi @
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Zincirli donus kitine sahip RDFN 750-24 KU
icin Grlin veri sayfasi
No. Aciklama
1 Disli motoru Dirsek Unitesi
2 Elektrikli motor Fren
3 Sinir salteri mahfazasi Zincir gergisi ayar vidasi
4 Acil durum manuel cihaz
n
©
o
3
235 235 \ 7
5
Kablo mil aksi ' . '
290 290 Pinyon ting 1/4 12 dis 1655
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Zincirli donus kitine sahip RDFN 1000-24 KE, RDFN 1400-24 KE
icin Grlin veri sayfasi

No. Aciklama
1 Digli motoru Dirsek Unitesi
2 Elektrikli motor Fren
3 Sinir salteri mahfazasi Zincir gergisi ayar vidasi
4 Acil durum manuel cihazi
185 T 2 4
6
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Kablo mil aksi 220 220 16
Pinyon 1ing 1/4 12 dis
1 l a— — — ° M [o—————an]
! ] R ©) ©
] ! iii_— - 1] e [ il
< Qo e — b H—- ——H+-H e/
(a\] — — ‘ i I A J
i %:’i 1 e e B T
| o © @
943
_J

Turkce — 35



Zincirli donus kitine sahip RDFN 1000-24 KU, RDFN 1400-24 KU
icin Grlin veri sayfasi

No. Aciklama
1 Disli motoru 5 Dirsek Unitesi
2 Elektrikli motor 6 Fren
3 Sinir salteri mahfazasi 7 Zincir gergisi ayar vidasi
4 Acil durum manuel cihazi
4
o
S
o
3
@ 55
, 220 220
Kabl | ak: 16
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Zincirli sanzimana sahip motorlar icin 2:1'lik sanziman orani elde edilecek bilesim

A 20 mm kalinhgindaki kepenkler icin gecerlidir. Agirhik tablosu, siirtiinme nedeniyle %20'lik kayip degerini temel alir

@ GELiK BORU EN 10220 (mm)

Disli motoru Dirsek Unitesi VLSO 101,6x3,6 | 108x3,6 133x4 159x4,5 177,8x5 193,7x5,4
RDFN 140-20 NDA 560 NDA 520 376 357 299 255 231 214
RDFN 250-24 NDA 562 NDA 521 671 638 534 456 413 382
RDFN 350-24 NDA 562 NDA 521 940 893 747 638 578 535
RDFN 500-24 NDA 562 NDA 521 1343 1276 1067 912 825 764
RDFN 750-24 NDA 563 NDA 522 2014 1918 1601 1368 1238 1147
RDFN 1000-24 NDA 563 NDA 522 2685 2551 2134 1824 1651 1529
RDFN 1400-24 NDA 563 NDA 522 3759 3571 2988 2554 2311 2140
Disli motoru Dirsek Unitesi CIVCURCEI 219,1x5,9 | 244,5x6,3 | 273x6,3 | 298,5x7,1 | 323,9x7,1

RDFN 140-20 NDA 560 NDA 520 191 173 156 144 133

RDFN 250-24 NDA 562 NDA 521 342 309 279 256 237

RDFN 350-24 NDA 562 NDA 521 478 432 390 359 332

RDFN 500-24 NDA 562 NDA 521 683 617 557 513 475

RDFN 750-24 NDA 563 NDA 522 1025 926 836 769 712

RDFN 1000-24 NDA 563 NDA 522 1366 1235 1114 1026 950

RDFN 1400-24 NDA 563 NDA 522 1913 1729 1560 1436 1330

Zincirli sanzimana sahip motorlar icin 3:1'lik sanziman orani elde edilecek bilesim

A 20 mm kalinhgindaki kepenkler icin gecerlidir. Agirhik tablosu, siirtiinme nedeniyle %20'lik kayip degerini temel alir

@ GELiK BORU EN 10220 (mm)

Disli motoru Dirsek Unitesi VLA 101,6x3,6 | 108x3,6 133x4 159x4,5 177,8x5 193,7x5,4
RDFN 140-20 NDA 560 NDA 523 564 536 448 383 347 321
RDFN 250-24 NDA 562 NDA 524 1007 957 800 684 619 573
RDFN 350-24 NDA 562 NDA 524 1410 1339 1120 958 867 803
RDFN 500-24 NDA 562 NDA 524 2014 1913 1601 1368 1238 1147
RDFN 750-24 NDA 563 NDA 525 3021 2870 2401 2052 1857 1720
RDFN 1000-24 NDA 563 NDA 525 4028 3827 3201 2736 2476 2293
RDFN 1400-24 NDA 563 NDA 525 5639 5357 4482 3831 3467 3210
Disli motoru Dirsek Unitesi VORI 219,1x5,9 | 244,5x6,3 | 273x6,3 | 298,5x7,1 | 323,9x7,1

RDFN 140-20 NDA 560 NDA 523 287 259 234 215 199

RDFN 250-24 NDA 562 NDA 524 512 463 418 385 356

RDFN 350-24 NDA 562 NDA 524 717 648 585 538 499

RDFN 500-24 NDA 562 NDA 524 1025 926 836 769 712

RDFN 750-24 NDA 563 NDA 525 1537 1389 1254 1154 1068

RDFN 1000-24 NDA 563 NDA 525 2049 1852 1672 1538 1425

RDFN 1400-24 NDA 563 NDA 525 2869 2593 2340 2154 1995
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RDFN 140-20




RDFN 250-24
RDFN 350-24

RDFN 500

24
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RDFN 750-24

RDFN 1000-24

24

RDFN 1400
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User manual
(to be handed to the end user)

¢ \When you first use the automation, the installation techni-
cian must inform you about the origin of the residual risks
and you must take time to read the user manual, with spe-
cial attention to the general warnings (instruction manual).

e Make sure to keep the manual (delivered by the installati-
on technician) for future reference and for handover to any
further owner of the automation.

e Your automation system is a machine that will faithfully
execute your commands; unreasonable or improper use
may make it dangerous: do not operate the system if the-
re are people, animals or objects within its range of ope-
ration.

Children: an automation system guarantees a high le-
vel of safety, using special detection devices to prevent
movement in the presence of persons or objects, thereby
guaranteeing constant foreseeable and safe activation.
However, it is advisable to avoid letting children play in
the vicinity of the automation, and remote controls should
always be kept out of their reach — it is not a toy!

¢ Checking the system: Check for any imbalances and
signs of wear or damage.

Check the gearmotor on a monthly basis to ensure that
it performs a reverse manoeuvre when the garage door
touches a 50 mm tall object placed on the floor.

¢ Do not use the automation system, if it requires a repair
or adjustment.

Malfunctions: if the automation system is malfunctio-
ning, shut off its power supply. Never attempt any repairs;
contact your local installer for assistance.

The final test, periodic maintenance and any repairs must
be documented by the person who performed them, and
the relative documents must be stored by the owner of
the system.

The only maintenance operations possible and which are
recommended to perform periodically are the removal of
leaves or debris that may impede the automation system.

Disposal: At the end of the automation’s life, ensure that
it is disposed by qualified personnel and that the materials
are recycled or scrapped according to current local regu-
lations for this product category.

Control with safety devices out of order: if the safety
devices do not function correctly, it is still possible to con-
trol.

¢ Important: have the system repaired as soon as possible
if the safety devices are malfunctioning.

e Caution: Transit is allowed only if the gate is open and
stationary.

¢ Maintenance: Annual maintenance is necessary to ma-
intain the constant level of safety and to ensure the maxi-
mum lifespan of the entire automation system.

A CAUTION! - The maintenance operations must be
performed in strict compliance with the safety di-
rections provided in this manual and according to
applicable legislation and standards.

- The mechanism is maintenance-free and is equipped
with permanent lubrication.

- Fastening points: Ensure the fixing screws are in the
correct positions and in perfect condition. Maintenan-
ce interventions on mechanically operated doors and
portals are to be carried out by qualified personnel only,
who have the necessary skills and experience.

- Brake (if present): During the annual inspection, ensu-
re the brake operates perfectly. In the event of exces-
sive wearing of the brake lining, the entire brake must
be replaced. Before replacing the brake, disconnect the
power supply to the system.
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CE uyumluluk bildirimi
ve “kismen tamamlanmis makinenin” birlestiriimesi bildirimi
Bildirimin uygun olarak yapildigi Yonergeler: 2004/108/EC (EMC); 2006/42/EC (MD) Ek II, B6liim B

Not — Bu bildirimin icerigi Nice S.p.A. merkez ofisinde bulunan resmi belgede belirtilenlerle, &zellikle de bu kilavuzun yayinlanmasi
dncesindeki mevcut en son revize edilmis sirimle 6rttisiir. Is buradaki metin yayin gerekgelerinden 6tiri yeniden uyarlanmistir. Orijinal
bildirimin bir kopyasi Nice S.p.A. (talya’nin Treviso sehrinde) ofisinden istenebili.

Numara: 539/NDCMH.. Revizyon: 1 Dil: TR

Uretici: Nice S.p.A. _

Adres: Via Pezza Alta 13, Z.I. Rustigne, 31046 Oderzo (TV) Italya

Teknik belgeyi derlemeye

yetkili kigi: Nice S.p.A.

Uriin tipi: Motoriduttore elettromeccanico per porte veloci industriali

Model / Tip: NDCMH001, NDCMHO002, NDCMH003, NDCMH004, NDCMH005, NDCMH006, NDCMH007,

NDCMHO008, NDCMHO011, NDCMHO013, NDCMHO014, NDCMHO015, NDCMHO017, NDCMH018,
NDCMHO019, NDCMH020, NDCMH021, NDCMH022
Aksesuarlar:

Asagida imzasi bulunan Roberto Giriffa, sirket CEO’su olarak is bu vesileyle yukarida belirtilen Urlinlerin agagidaki yonergeler hikimlerine
uygunlugu kendi sorumluluklar dahilinde beyan eder:

e Elektromanyetik uygunluga iliskin Uye Ulkelerin kanunlarinin yakinlastirimasiyla ilgili AVRUPA PARLAMENTOSU VE KONSEYININ 26
Subat 2014 tarihli 2004/108/EC YONERGESI ve EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-4:2007+A1:2011 uyumlastirimis standartlarina
uygun olarak Yonerge 89/336/EEC’nin ilgasi

Ek olarak, trin “kismen tamamlanmis makineyle” ilgili asagdidaki yonergenin yurtrllkteki htikimlerine uygundur:
¢ Makinelere iliskin AVRUPA PARLAMENTOSU VE KONSEYININ 17 Mayis 2006 tarihli 2006/42/EC Yonergesi ve 95/16/EC ydnergesinin
tadili (birlestirimis metin)
— s bu vesileyle ilgili teknik dokimantasyonun 2006/42/EC Yénergesinin Ek VIl Bolim B igerigine gére derlendigi ve asagidaki temel gereksinimlerin
uygulandidi ve yerine getirildigi beyan olunur: 1.1.1- 1.1.2- 1.1.3- 1.2.1-1.2.6- 1.56.1-1.56.2- 1.6.5- 1.5.6- 1.56.7- 1.6.8- 1.56.10- 1.5.11
— Ulusal makamlar tarafindan yapilan makul bir istege cevaben “kismen tamamlanmis makineyle” ilgili bilgileri iletmeyi Gstlenir. Bu kismen tamamlanmig
makinenin Ureticisinin fikri mulkiyet haklan sakli kalmak kaydiyla gerceklestirilecektir.
— “Kismen tamamlanmig makinenin” bu beyanda kullanilan dilden farkl bir resmi dilin kullanildigi bir Avrupa Ulkesine hizmete girmesi durumunda, bu
dile gevirisi s6z konusu dil bolgesine makineyi getiren kisi tarafindan sunulmalidir.
— “Kismen tamamlanmig makine” birlestirilecegi nihai ana makinenin, gegerliyse, 2006/42/EC Yénergesi hikimlerine uydugu beyan olunmadan
caligtirimamaldir.

Uriin ayrica asadidaki standartlarla da uyumludur:
EN 60335-1:2012, EN 60335-1:2002 + A1:2004 + A11:2004 + A12:2006 + A2:2006 + A13:2008, +A14:2010
+A15:2011, EN 60335-2-103:2003+A11:2009

Uriiniin asagidaki standartlar kapsamina giren parcalari bu standartlarla uyumludur:
EN 13241-1:2003+A1:2011, EN 12445:2002, EN 12453:2002, EN 12978:2003+A1:2009

Oderzo, 2.03.16

Miihendis Roberto Griffa
(CE
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