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تحذيرات:

! لقد تمت كتابة هذا الدليل بالتحديد لاستخدامه من جانب فنيي التركيب 

المؤهلين. لا يوجد بين المعلومات الواردة في هذا الدليل ما يعد محل اهتمام 
بالنسبة للمستخدم النهائي! يتعلق هذا الدليل بوحدة التحكم A924، ولا يجوز 
مَت وحدة التحكم A924 للتحكم في مشغِّل  استخدامه مع منتجات أخرى. صمِّ

SUMO الكهروميكانيكي الذي أنتجته شركة NICE S.p.A؛ وأي استخدام آخر 
بخلاف ذلك يعتبر غير صحيح، وبالتالي فهو محظور بموجب القوانين السارية. لا 

تقم بتثبيت الوحدة قبل أن تنتهي من قراءة جميع التعليمات.
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AR يقوم مبدأ تشغيل وحدة التحكم A924 على نظام تحكم موضعي يتسم بوجود حساس مغناطيسي 
)أداة ترميز( مدمج بالمحرك؛ حيث يقوم هذا النظام بالكشف عن درجة دوران عمود الدوران 
ويقدم إمكانية تحديد الموقع ووظائف ضبط السرعة التي لا تستطيع أنظمة التحكم التقليدية القيام 
وجود  الكشف عن  من  التحكم  وحدة  تتمكن  العزم،  في  والتحكم  المحرك  وبفضل سرعة  بها. 
عوائق )"وظيفة حساسية التيار"(. كما تتسم وحدة التحكم بوجود عداد تجارب ليسمح بجدولة 
 ،Nice "عمليات الصيانة؛ حيث يتوافق مع أجهزة الاستقبال المصنعة من قبل مركز "نايس

كما أنه مزود بشاحن بطارية داخلي. 

يوفر الشكل 1 لمحة شاملة عن اللوحة، ويشير إلى المكونات الرئيسية.

2-1( المعاينات الأولية
مع  يتوافق  بما  متخصصين  تركيب  فنيي  بمعرفة  والأبواب  البوابة  أنظمة  تركيب  يجب   !

اللوائح القانونية.

قبل بدء عملية التركيب:
يجب مراعاة التحذيرات الموضحة في الملف: "تحذيرات لفني التركيب".  •

يجب التأكد من أن العوائق الميكانيكية يمكنها وقف حركة الباب وأنها تمتص الطاقة الحركية   •
المتراكمة خلال الحركة دون صعوبة.

ل ل ثانوي 1 موصِّ محوِّ أ  
منصهر المحرك )منصهر2( ب  
الضبط الحالي لمناورة الفتح ج  
الضبط الحالي لمناورة الغلق د  

مصباح وامض، عائق كهربي، خلية كهروضوئية، منصهر الخدمة )منصهر3( هـ  
ل ل ثانوي 2 موصِّ محوِّ و  

معالج بيانات صغير ز  
فتحة جهاز الاستقبال اللاسلكي ح  

زر "Open" )فتح( ط  
زر "Memory" )ذاكرة( ي  

زر "Close" )غلق( ك  
الوحدة الطرفية الهوائية والقناة اللاسلكية الثانية ل  

برمجة مفتاح التبديل م  
وظائف مفتاح التبديل ن  

ل عناصر التحكم في الباب موصِّ س  
مصباح LED للمدخل ع  

الوحدات الطرفية للمحرك/ المدخل/ المخرج ف  
LED "OK"  مصباح ص  
مصباح LED للتحرير ق  
مصباح LED للمشفِّر ر  

منصهر البطارية )منصهر4( ش  
الوحدات الطرفية لمدخل الطاقة ت  

منصهر الخط )منصهر1( ث  
ل الرئيسي ل المحوِّ موصِّ خ  
مصباح LED للبطارية ذ  
الوحدة الطرفية للبطارية ض  
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2( التركيب

A924 2-2( تركيب وحدة التحكم

التركيب، وهذا  الحماية IP 55، بشرط ملاءمة  الوحدة في حاوية لضمان مستوى  يتم توريد 
يعني ملاءمتها للتركيب.

طريقة تركيب وحدة التحكم:
قم بتركيب التحكم على سطح دائم ومسطح تمامًا ومحمي بشكل ملائم ضد الصدمات؛ وتأكد   •

من ارتفاع قاعدة الوحدة مسافة 45 سم على الأقل من سطح الأرض.
وقمة  ثقب جواتب  داعي من  الوحدة ولا  قاعدة  في  الأنبوب  أو  الكابل  بتركيب مجاري  قم   •

الجدران؛ كلر ما هو مطلوب دخول الكابل من قاعدة الوحدة. 

قم بتثبيت المسمارين اللولبين في الثقب الأعلى عن طريق إزلاقهم في المجرى )شكل 2أ(،    •
وبعدها قم بربطهما جزئيًا. ثم قم بتدوير وحدة التحكم 180 درجة وافعل ذلك مع المسمارين 

اللولبين الآخرين )شكل 2ب(؛ ثم قم بتثبيت وحدة التحكم في الجدار.
قم بتركيب الغطاء حسبما هو مطلوب )بالفتحات على جهة اليسار واليمين(، ثم اضغط بقوة    •

حسبما هو موضح بالأسهم )شكل 2جـ(.
لإزالة الغطاء، قم بالضغط على المفصل المفك ثم ادفع لأعلى. )شكل 2د(.     •

1( وصف المنتج
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2-3( التوصيلات الكهربائية

أو  الكهربائية  التوصيلات  عمل  خلال  المكونات  تلف  وتحاشي  التشغيل  عامل  لحماية   !

خلال توصيل جهاز الاستقبال الراديوي، لا يتم توصيل وحدة التحكم بمصادر الطاقة الرئيسة 
أو بالبطارية.

لعمل التوصيلات يرجى الاطلاع على المخطط الكهربائي )الموضح بالفقرة 2-4( مع ملاحظة 
ما يلي:

يجب تغذية وحدة التحكم بكابل مقاس 3×1.5 مم2 )مرحلي، متعادل، أرضي(؛ في حال ابتعاد   •
الوحدة عن والأرض مسافة 30 م، يجب تركيب شريحة تأريض بالقرب من الوحدة.

بالنسبة للتوصيلات بـ SUMO، فيلزم استخدام كابل مقاس 3×2.5 مم2 )أما إذا كان بطول   •
10 م فيستخدم كابل مقاس 4 مم2( للمحرك وكابل مقاس 5×0.75مم2 لأداة الترميز.

استخدم كابل بأدنى قاع عرضي 1مم2 لتوصيل المصباح الوامض والكتلة الكهربائية.  •
الجهد  الشديدة  الأمان  دارات  لتوصيل  مم2   0.25 عرضي  بقطاع  كابل  استخدام  يجب   •
المنخفض )استخدم أسلاك مصفحة إذا زاد الطول عن 30 م ثم قم بتوصيل الفرع الأرضي 

عند طرف وحدة التحكم فقط(.
يجب مراعاة الانتباه للأجهزة المستقطبة )المصباح الوامض، الكتلة الكهربائية، خرج الاختبار   •

الضوئي، الخدمات، البطارية، إلخ.(.
 24Vdc Common في حال عدم استخدام أطراف التلامس المغلقة فيجب دمجها بالطرف  •
24( فولت تيار مستمر عمومي(؛ وفي حال عدم استخدام المداخل المفتوحة عادة فيجب تركها 

حرة.
يجب أن تكون الملامسات ميكانيكية وخالية من الجهد، وغير مسموح بتوصيلات مرحلية،   •

مثل أجهزة PNP و NPN والمجمع المفتوح، إلخ.

2-4( الرسم الكهربائي
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AR
2-5( وصف التوصيلات 

الوصف الوظائف  الأطراف 
دخل طاقة المصادر الرئيسة للطاقة   )Phase - Neutral( المرحلي – المتعادل  2-1
التوصيلات الأرضية لوحدة التحكم  )Earth( الأرضي  3

التوصيل الأرضي للمحرك  )Earth( الأرضي  4
36 فولت تيار مستمر   )Motor( المحرك   6-5

دخل أداة ترميز المحرك  )Encoder( أداة الترميز  8-7
دخل المصباح الوامض 24 فولت تيار مستمر كحد أقصى، 25 وات   )Flashing Lamp( مصباح وامض  10-9

الكتلة الكهربائية / حائل الامتصاص   12-11 
كتلة كهربائية بجهد 24 فولت تيار مباشر / أقصي خرج لحائل الامتصاص 200 ميللي أمبير.  )Electrical Block / Suction Pad(  

خرج الاختبار الضوئي  )Phototest( الاختبار الضوئي  14-13
24 فولت تيار مستمر دخل طاقة التشغيل كحد أقصى 200 ميللي أمبير 24 فولت تيار مستمر   16-15

عمومي لجميع الدخل  )Common( العمومي  17
خرج المصباح في حال فتح الباب )يتم تشغيل المصباح عند فتح الباب وإطفائه عند غلقه، ويومض ببطء عند تكرار عملية   Sca  18 

الفتح المتتالي، ويومض بسرعة عند تكرار عمليات الغلق(.   
خرج مصباح الزينة )يتم فتح المفتاح عند بداية الضبط، ويتمن غلقه بعد 60 ثانية من انتهاء التجربة(    Cor  19

دخل مصباح الصيانة  Man   20
وظيفة وقف الدخل   )Stop( الوقف  21

دخل أجهزة الأمان )خلايا كهروضوئية، حواف تعمل بالضغط الهوائي( تؤثر على عملية ضبط الغلق.   )Photocell( خلية ضوئية  22
دخل أجهزة الأمان )خلايا كهروضوئية، حواف تعمل بالضغط الهوائي( تؤثر على عملية ضبط الفتح.  )Photo2( 2 خلية ضوئية  23

الدخل المزود بعملية الفتح - الوقف - الغلق - الوقف الدورية  )Step-by-Step( انتقال تدريجي  24
دخل لحركة الفتح المزودة بعملية الفتح - الوقف - الغلق - الوقف الدورية  )Open( فتح  25
دخل لحركة الغلق المزودة بعملية الفتح - الوقف - الغلق - الوقف الدورية  )Close( غلق  26

دخل مزود بعملية الفتح - الوقف - الغلق - الوقف الدورية  )Partial Open( الفتح الجزئي  27
خرج قناة المستقبل الراديوي الثاني  )2° Radio Ch( قناة راديوية ثانية  42-41

دخل هوائي المستقبل الراديوي  )Ariel( الهوائي  44-43
وصلة بطارية 24 فولت  )Battery( البطارية  -   +
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2.6( الاختبار الكهروضوئي

وظيفة "الاختبار الكهروضوئي" هي أحد الحلول الممتاز فيما يتعلق بموثوقية أجهزة السلامة 
 UNI EN 954-1 ووضع وحدة التحكم والخلايا الكهروضوئية ضمن الفئة 2 وفقًا للمعيار

الصيغة المنقحة )12/1998(.

لتنفيذ هذا الحل، قم بتوصيل الخلايا الكهروضوئية كما هو موضح في أحد الأشكال 3أ, 3ب أو 
ك مفتاح التبديل 7 إلى وضع On )تشغيل( )تنشيط “الاختبار الكهروضوئي”(. 3ج, وحرِّ

يبين الشكل. 3أ كيف يمكنك توصيل الاختبار الكهروضوئي بالخلايا الكهروضوئية للصورة وللصورة 

الاستقبال  أجهزة  كل  أن  من  بالتحقق  أولًا  الوحدة  تقوم  للحركة،  حاجة  هناك  تكون  عندما 
المستخدمة في هذه الحركة تقبل تنفيذها، ثم ينطفئ مخرج الاختبار الكهروضوئي، ويتم التحقق 
النهاية  يُعاد في  ثم  لذلك عن طريق إزالة قبولها؛  بعد ذلك من أن كل أجهزة الاستقبال تشير 

تنشيط مخرج الاختبار الكهروضوئي والتحقق من قبول كل أجهزة الاستقبال مرة أخرى. إذا تم 
الكشف عن جهاز به خلل أو كابل قصير، إلخ، خلال التسلسل المبين أعلاه، لا تُنفَّذ المناورة.

صورة

صورة 2

صورة

صورةصورة

صورة 2

صورة 2صورة 2



يبين الشكل. 3ب كيف يمكنك توصيل الاختبار الكهروضوئي بالخلية الكهروضوئية للصورة فقط

يبين الشكل. 3ج كيف يمكنك توصيل الاختبار الكهروضوئي بالخلية الكهروضوئية للصورة 2
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AR

بعد عمل التوصيلات قم بإجراء اختبار عام:
قم بتوصيل وحدة التحكم بالطاقة الكهربائية ثم قم على الفور بالتأكد إذا كانت الأطراف 1-2 يتم تغذيتها من المصدر الرئيس وما إذا كانت الأـطراف 15-16 )خرج الخدمات( يتم تغذيتها   •

بفرق جهد 28 فولت تيار مستمر تقريبًا. إن لم يكن الأمر هكذا، قم بفصل الوحد في الحال وافحص التوصيلات ودخل الجهد بعناية. 

بعد حوالي 2 ثانية من التشغيل، يجب أن تظهر اللمبة المدون عليها "OK" أن وحدة التحكم تعمل بشكل صحيح وذلك من خلال الوميض المنتظم كل ثانية.  •

تأكد من إضاءة المصابيح الليد الخاصة الدخل المغلق عادة )Normally Closed( )"الوقف" Stop، الخلية الضوئية Photo، الخلية الضوئية الثانية Photo 2( )وهذا يعني تنشيط أجهزة   •
الأمان(، وتأكد من عدم إضاءة مصابيح الليد المرتبطة بالدخل المفتوح عادية )Normally Opened( )وهذا يعني عدم وجود أية أوامر(. إن لم يكن الأمر هكذا، قم بفحص الوصلات 

الخاصة بالأجهزة وتأكد من صحة ترتيب عملها.  

تأكد من صحة ترتيب عمل أجهزة الأمان الخاصة بوحدة التحكم )الوقف في حالة الطوارئ، الخلايا الضوئية، حواف الضغط الهوائي، إلخ.( ففي كل مرة يتم فصل هذه الأجهزة يجب أن تنطفأ   •
."Photo 2 " أو " Photo" أو "Stop" مصابيح

فحص دوران المحرك في الاتجاه الصحيح:  •
قم بإعتاق المحرك وتأكد من إضاءة لمبة الاعتاق الموجودة على اللوحة.  ♦

قم بتحريك الباب يدوياً ومن ثم يكون حر الحركة خلال عمليات ضبط الفتح والغلق.  ♦
قم بحجز المحرك وتأكد من انطفاء لمبة الإعتاق.  ♦

اضغط الزر "Close" )غلق( )راجع النقطة K في الشكل 1( وتأكد من حركة الباب في اتجاه الغلق.  ♦
في حال إجراء تجربة الفتح قم الضغط مجددًا على زر الغلق لوقف حركة الباب، ثم قم بفصل الماكينة واعكس سلكي المحرك.  ♦

بغض النظر عن اتجاه الحركة، اضغط زر الغلق )Close( مجددًا لوقف العملية على الفور.  ♦

حال نجاح اختبار الوصلات قد تبدأ عملية البحث عن عوائق ميكانيكية، وهذه عملية مهمة، وذلك لأن وحدت التحكم A924 يجب أن تقوم بقياس الفراغ المستتر خلف المحرك من حيث عدد 
نبضات أداة الترميز لتحريك الباب من أقصى موضع للغلق )الموضع 0( إلى أقصى موضع للفتح )الموضع 1(.
يعمل كل من الموضع 0 والموضع 1 كنقاط مرجعية لجميع الأوضاع الأخرى المشار إليها في الرسم بالشكل 4.

هي النقطة التي يكون عندها القطاع العرض للباب في وضع الغلق استجابةً للعائق الميكانيكي  الموضع 0: 
)الأرضية بوجه عام(.  

هي النقطة التي يكون عندها القطاع العرضي للباب مفتوحًا على مصراعيه استجابة لعوائق الفتح  الموضع 1: 
.)M الميكانيكي )النقطة  

هي النقطة التي يكون يجب أن يتوقف عندها الباب خلال عملية الفتح )وهذا ليس بالضرورة أن يتزامن   :A الموضع
مع العوائق الميكانيكية في دورة الفتح(.  

هو الموضع الذي يجب أن يتوقف عنده الباب خلال عملية الفتح الجزئي.  :B الموضع

هو الموضع الذي يجب أن يبدأ الباب عند في التباطؤ خلال عملية الفتح العادي.   :RA الموضع

هو الموضع الذي يجب أن يبدأ الباب عنده في التباطؤ خلال عملية الغلق العادي.  :RC الموضع

يمكن فحص العوائق الميكانيكية من خلال عملية فحص أولي أو فحص آلي أو البرمجة اليدوية. بعد عملية "الفحص الأولي" أو 
"الفحص الميكانيكي" يمكن تعديل واحد أو أكثر من المواضع التي تم فحصها آلياً من خلال البرمجة اليدوية، إذا تطلب الأمر، عدا الموضعين 0 و 1 اللتان تعملان كنقاط مرجعية لجميع النقاط 

الأخرى. 

3( البرمجة

2-7( اختبار التوصيلات

بالطاقة؛ فبعض  الموصلة  الدارات  القيام به في  يتم  الذي  العمل  التالية  العمليات  تشمل    !

خطرًا  تمثل  فهي  ثم،  ومن  للطاقة؛  الرئيسة  المصادر  جهد  به  يجري  الدارات  هذه  أجزاء 
داهمًا.

يجب مراعاة الانتباه لما تقوم به، ولا يصح العمل بشكل مفرد.

A B C D E F G

H

I

J

K

L

M
N

O

PQS RTQUVW

X

Y

Z

1 M
A
RA

B

RC
0

(I)

(J)

(K)

(I)

(J)

(K)

x 3 s

(R) (R)
(R)

(I)

(J)

(K)

x 0,5 s

(I)

(J)

(K)

x 25

a b c d
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3-1( الفحص الأولي للعوائق الميكانيكية 

 يتم إجراء "الفحص الأولي للعوائق الميكانيكية" آليًا كتجربة أولى بعد عملية التركيب.

تفعيل الفحص الأولي للعوائق الميكانيكية:  "A" الجدول
قم بإعتاق المحرك وتحريك الباب يدويًا لكي يكون حر الحركة خلال عمليات الفتح والغلق؛ ثم قم بحجز المحرك.    .1

قم بالضغط على زر الفتح )Open( )راجع الشكل 1( أو زر الغلق )Close( )راجع الشكل K ،1( على اللوحة؛ أو قم بإصدار نبضة أمر للمداخل وانتظر وحدة التحكم    .2
حتى تؤدي عملية الغلق البطيء إلى الموضع 0 وعملية الفتح البطيء إلى الوضع 1 وعملية الغلق السريع إلى الموضع 0.

ملحوظة: إذا كانت العملية الأولى بعد إصدار الأمر هي عملية فتح، قم بإصدار أمر آخر لوقف الإجراء وعكس قطبية المحرك.
عند الانتهاء من الإجراء، يتم إجراء عملية رياضية لحساب الموضع A )الفتح المطلوب( عند بضع سنتيمترات من أقصى وضع للفتح، الوضع B )الفتح الجزئي( عند نقطة    .3

4/3 من الموضع A والموضعين RA و RC المطلوبين للتباطؤ.
بعد انتهاء "الفحص الأولي" للعوائق الميكانيكية يصبح المحرك المسنن جاهز للاستخدام.   .4

ملحوظة. 1. في حال توقف أحد أجهزة الأمان أو إصدار نبضة أمر خلال "الفحص الأولي للعوائق الميكانيكية"، تتوقف حركة الباب على الفور؛ ومن ثم ينبغي تكرار العمليات السالفة الذكر 
من البداية.

3-2( الفحص الآلي للعوائق الميكانيكية  

كبديل لعملية "الفحص الأولي" يمكن إجراء "فحص آلي للعوائق الميكانيكية" في أي وقت، حيث يعمل هذا الإجراء على فحص العوائق الميكانيكية )الموضع 0 والموضع 1( بنفس الطريقة المبينة 
في الفحص الأولي.

 الجدول "B"  تفعيل البحث التلقائي عن الأعطال الميكانيكية.:
قم بضبط مفاتيح التحويل كالتالي:   .1

  
       

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

  
قم بإعتاق المحرك وتحريك الباب يدويًا لكي يكون حر الحركة خلال عمليات الفتح والغلق؛ ثم قم بحجز المحرك.   .2

قم بالضغط على زر الغلق )Close( )راجع الشكل K ،1( وانتظر وحدة التحكم حتى تؤدي عملية الغلق البطيء إلى الموضع 0 وعملية الفتح البطيء إلى الوضع 1 وعملية   .3
الغلق السريع إلى الموضع 0.

ملحوظة: إذا كانت العملية الأولى بعد إصدار الأمر هي عملية فتح، قم بإصدار أمر آخر لوقف الإجراء وعكس قطبية المحرك.
باستخدام قيمة هذا الموضع يتم إجراء عملية رياضية لحساب الموضع A )الفتح المطلوب( عند بضع سنتيمترات من أقصى موضع للفتح، الموضع B )الفتح الجزئي( عند    .4

حوالي 4/3 من الموضع A، والموضعين RA وRC هما الموضعين المطلوبين للإبطاء.
عند الانتهاء من "الفحص الآلي" للعوائق الميكانيكية" يصبح المحرك المسنن جاهز للاستخدام.   .5

ملحوظة 1. في حال توقف أحد أجهزة الأمان أو إصدار نبضة أمر خلال "الفحص الأولي للعوائق الميكانيكية"، تتوقف حركة الباب على الفور؛ ومن ثم ينبغي تكرار العمليات السالفة الذكر 
من البداية.

3-3( إجراء تخزين البيانات 

عند نهاية التتابعات البرمجية لبعض المعاملات المبينة في الفقرات القلائل التالية، سنتطرق لمرحلة "إجراء تخزين البيانات" بضع مرات، حيث تستخدم هذه العملية لنقل قيمة المعامل المطلوب 
برمجته إلى الذاكرة الدائمة لوحدة التحكم.

إجراء تخزين البيانات:  "C" الجدول
قم بالضغط على زر الذاكرة )Memory( )راجع الشكل J ،1( لمدة 3 ثوان على الأقل؛ قم اضغط على الزر OK )راجع الشكل R ،1(، حينذاك يضيء مصباح الليد    .1

بسرعة
قم بإعتاق زر Memory تلاحظ استمرار وميض مصباح OK بسرعة لمدة 3 ثوان أخرى.   .2

.OK ؛ فعند الضغط على هذه الزرين معًا ينطفئ مصباح)K و I ،1 معاً )راجع الشكل  Close و Open خلال 3 ثوان سارع بالضغط على الزرين  .3
قم بإعتاق المزرين Open و Close، تلاحظ إضاءة مصباح OK لمدة ثانيتين كدليل على تأكيد إجراء حفظ البيانات للمعامل المنتقى بشكل صحيح.    .4
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3-4( البرمجة اليدوية للعوائق الميكانيكية 

 
يتضمن هذا الإجراء الدخول يدويًا إلى جميع المواضع المشار إليها في الشكل 4، فيما يخص الترتيب المبين في الجدول التالي؛ خاصة أن الموضع 0 هو الموضع المرجعي؛ ومن ثم يجب 

برمجته أولًا وعدم انتقاله.

برمجة المواضع يدويًا:  "D" الجدول
قم بضبط مفتاح التحويل كما هو موضح بأحد الرسومات التالية وفقًا للمعامل المراد حفظه   .1

العائق الميكانيكي في دورة الغلق الموضع 0:   

  

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

  
الموضع الذي تبدأ عند عملية الغلق في التباطؤ  :RC الموضع  

  

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

  
هو موضع الوقف في عملية الفتح الجزئي  :B الموضع  

  

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

  
الموضع الذي تبدأ عنده عملية الفتح العادي في التباطؤ   :RA الموضع  

  

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

  
موضع التوقف في عملية الفتح العادي  :A الموضع  

  

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

  
العائق الميكانيكي في دورة الفتح  الموضع 1:   

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

  
اضغط على الزر Open )راجع الشكل I ،1( أو الزر Close )راجع الشكل K ،1( على اللوحة، ثم قم بتعليق إحداهما حتى يتم الوصول إلى الموضع المطلوب.   .2

ملحوظة: اضغط زر Memory )راجع الشكل J ،1( في حال الرغبة في التسريع.   
عند الوصول إلى الموضع المطلوب، قم بإعتاق الأزرار ثم قم بأداء "إجراء تخزين البيانات" )الفقرة 3-3(   .3

ملحوظة: كبديل للبرمجة اليدوية لجميع المواضع، فقد يمكن تخزين المواضع 0 و A  و 1 في حين أنه يمكن حساب المواضع B و RA و RC آليًا من خلال وحدة التحكم.

3-5( برمجة موضع الكتلة الكهربائية  

عند تحديد خرج الكتلة الكهربائية ELB يمكن برمجة نوع وظيفة الكتلة الكهربائية )انظر المفتاح 8 في الفقرة 5( أي عتبة الحركة التي يكون المفتاح منغلق عندها. 

برمجة مواضع الكتلة الكهربائية:  "E" الجدول
اضغط مفتاح التحويل كما هو مبين في الشكل:    .1

 

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

   
اضغط الزر Open )راجع الشكل I ،1( أو الزر Close )راجع الشكل K ،1( حتى يتم الوصول إلى الموضع المطلوب   .2

ملحوظة: اضغط زر Memory )راجع الشكل J ،1( في حال الرغبة في التسريع.  
عند الوصول إلى الموضع المطلوب، قم بإعتاق الأزرار ثم قم بأداء "إجراء تخزين البيانات" )الفقرة 3-3(   .3
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3-6( برمجة زمن التوقف المؤقت 

عند اختيار وظيفة الغلق الآلي، يتم تنشيط ضابط الوقت Timer بعد دورة الفتح التي تتحكم في زمن التوقف المؤقت؛ وبعد انقضاء زمن التوقف المؤقت، يتم تنشيط عملية الغلق بشكل آلي. وفي 
حال عدم برمجة هذا الوقت يتم تثبيته من خلال وحدة التحكم ليكون 30 ثانية؛ إلا أن الإجراء التالي يسمح ببرمجة أية قيمة ما بين 1 و 1023 ثانية )أي 17 دقيقة تقريبًا(.

برمجة زمن التوقف المؤقت:  "F" الجدول
قم بضبط مفتاح التحويل كما هو موضح بالشكل:  .1

 

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

     
مثال لضبط زمن التوقف عند 25 ثانية قم باختيار الزمن المطلوب من خلال مفتاح التحويل مع ملاحظة أن:     .2

1+8+16 = 25 ثانية             1 يجعل زمن التوقف المؤقت  التحويل إلى 1   
قم بتحريك مفتاح التحويل على 5 و 4 و 1 في وضع التشغيل ثانية   2 يجعل زمن التوقف المؤقت  التحويل إلى 2   

ثانية  4 يجعل زمن التوقف المؤقت  التحويل إلى 3   
ثانية    8 يجعل زمن التوقف المؤقت  التحويل إلى 4   
ثانية    16 يجعل زمن التوقف المؤقت  التحويل إلى 5   

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

ثانية    32 يجعل زمن التوقف المؤقت  التحويل إلى 6   
ثانية   64 يجعل زمن التوقف المؤقت  التحويل إلى 7   
ثانية   128 يجعل زمن التوقف المؤقت  التحويل إلى 8   
ثانية  256 يجعل زمن التوقف المؤقت  التحويل إلى 9   
ثانية  512 يجعل زمن التوقف المؤقت  التحويل إلى 10   

في حال ضبط أكثر من زر في مفتاح التحويل على وضع التشغيل يكون زمن التوقف المؤقت مساويًا لمجموع أزمنة التوقف المؤقت لزر واحد من مفتاح التحويل  
قم بإجراء "التخزين" )الفقرة 3-3(   .3

3-7( حذف الذاكرة  

يتم تسجيل جميع المعاملات القابلة للبرمجة في ذاكرة دائمًا تقوم بتخزين المعلومات حتى أثناء انقطاع الطاقة الكهربائية. قد يلزم في بعض الأحيان حذف البيانات المخزنة.

برمجة مواضع الكتلة الكهربائية:  "G" الجدول
قم بضبط مفتاح التحويل كما هو مبين بالشكل:     .1

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

  
قم بإجراء التخزين في الذاكرة )الفقرة 3-3(، وفي هذه الحالة يستخدم هذا الإجراء لتأكيد الحذف.   .2

ملحوظة: عند حذف الذاكرة يكون الأمر كما لو أن المحرك المسنن تركيبه من قبل، ومن ثم يكون الباب غير قادر على الحركة بشكل طبيعي؛ وفي هذه الحالة يكون أول أمر للمدخلات أو عند 
الضغط زر Open أو Close يتم تنشيط إجراء "الفحص الأولي للعوائق الميكانيكية".

ملحوظة 1: هذه العملية لا تلغي العمليات التي تم إجراؤها أو عدد العمليات المجدولة.

3-8( عمليات الضبط

والصحيح  الآمن  التشغيل  لضمان  الضبط  عمليات  بعض  إجراء  يجب  البرمجة  مرحلة  عقب 
للنظام الآلي.
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3-8-1( ضبط حساسية التيار 

للحد من قوة الحركة، حسب متطلبات اللوائح، تتسم وحدة التحكم بوجود مكثفي تهذيب TR2 )راجع 
الشكل C ،1( و TR1 )راجع الشكل D ،1( حيث يسمحا بتقليل مدى جهاز حساسية التيار لكي 
تتغير أثناء عمليتي الفتح والغلق بالترتيب. وفي حال وجود عقبة أثناء حركة الباب، يتوقف الباب؛ 

وفي حال تنشيط نمط التشغيل الآلي أو النصف آلي يتم إجراء عملية في الاتجاه المعاكس.

اتجاه  عكس  بإعادة  التحكم  وحدة  تقوم  الغلق،  عملية  خلال  التيار  حساسية  جهاز  توقف  حال  في 
الميكانيكي – الموضع  الفتح  الباب، ما لم يتم قطعها، عكس عائق  إنهاء عملية فتح  الحركة، ويتم 

1 )إعادة تأكيد الموضع(

لزيادة مستوى الأمان؛ إذا توقف جهاز حساسية التيار ثلاث مرات على التوالي ومنع الباب من الغلق 
بشكل ملائم، يتم توقف الحركة ويسبقها انعكاس طفيف.

مكثف التهذيب TR2 = ضبط حساسية تيار عملية الفتح
مكثف التهذيب TR1 = ضبط حساسية تيار عملية الغلق

3-8-2( ضبط السرعة 

للحد من الطاقة الحركية المنطلقة عقب الاصتدام بأية عقبة، وكذلك ضبط التقليل في حد جهاز حساسية التيار، يمكن تقليل سرعة الباب خلال التشغيل.

تعديل السرعة:
في نمط تشغيل Man present مع توقف المحرك فقط.  •

في نط تشغيل Semiautomatic أو Automatic إما أن مع توقف المحرك أو خلال حركة الباب )عدا مراحل التسريع أو الإبطاء(.  •

ضبط السرعة:  "H" الجدول
)J ،1 واجعله معلقًا )راجع الشكل Memory اضغط على زر   .1

بعد مرور ثانية…   .2
♦  اضغط الزر Close وابقيه معلقًا )راجع الشكل K ،1( لتقليل السرعة. 	 	

♦  اضغط الزر Open وابقيه معلقًا )راجع الشكل I ،1( لزيادة السرعة. 	 	

حال الوصول إلى السرعة المطلوبة قم بإعتاق الزرين )ومن ثم يتم تخزين السرعة الجيدة آليًا(.   .3

ملحوظة: يتم تفعيل نظام الضبط حتى يتم الوصول إلى أدنى وأقصى قيم حدية حسب السرعات المشار إليها في دليل تعليمات المحرك. وحال الوصول إلى حدود السرعة هذه تلاحظ إضاءة مصباح الليد 
OK ويظل مضاءً عند الوصول إلى أقصى قيمة، ثم ينطفئ عند بلوغ أدنى قيمة.
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! يجب اختبار النظام الآلي بمعرفة أشخاص مؤهلين وذي خبرة في أي الاختبارات التي يجب أن يتم إجراؤها وفقًا للمخاطر ذات الصلة.

يعد الاختبار هو أهم جزر في مرحلة التركيب بأكملها؛ فقط يتطلب كل مكون على حدة، مثل المحرك وعائق الطوارئ والخلايا الضوئية، إلخ، نوع معينًا من مراحل الاختبار؛ لذا يُرجى اتباع الإجراءات 
المبينة في أدلة التعليمات ذات الصلة.

لاختبار وحدة التحكم A924 يجب القيام بالعمليات التالية:
قم بضبط مفتاح التحويل كما هو مبين في الشكل:  .1

)إبطال جميع الوظائف وتشغيل النصف آلي(   
       
 

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

  
 

اضغط الزر Open )راجع الشكل I ،1( ثم تأكد مما يلي:  .2
• تنشيط المصباح الوامض.  

• بدء عملية الفتح مع مرحلة التسريع.  
.A توقف الباب عن الحركة، بعد الإبطاء، عند بلوغه النقطة •  

اضغط الزر Close )راجع الشكل K ،1( ثم تأكد مما يلي:  .3
• تنشيط المصباح الوامض.  

• بدء عملية الغلق.  
• توقف الباب عن الحركة عند بلوغه النقطة 0.  

قم بإجراء عملية الفتح وتأكد من قطع الجهاز المتصل بكل من:  .4
• دخل Stop فور توقف حركة الباب.  

.Photo عدم وجود تأثير لدخل •  
• توقف دخل Photo 2 وعكس العملية.  

قم بإجراء عملية الغلق وتأكد من قطع الجهاز المتصل بكل من:  .5
• دخل Stop فور توقف حركة الباب.  
• توقف دخل Photo وعكس العملية.  

.Photo2 عدم وجود تأثير لدخل •  
قم بإعداد جهازًا متصًلا بكل من:  .6

• دخل Stop ثم تأكد من عدم إجراء أي عملية عند تنشيط دخل الأمر  
• دخل Photo وتأكد من عدم إجراء أية عملية عند تنشيط دخل الأمر المسبب للغلق  

• دخل Photo2 وتأكد من عدم إجراء أية عملية عند تنشيط دخل الأمر المسبب للفتح  
خلال عمليتي الفتح والغلق أوقف الباب عن الحركة بوضع عقبة ثم تأكد من انعكاس العملية قبل تجاوز القوة المشار إليها قانونًا.  .7

تأكد من أن تنشيط الدخل للأجزاء الموصلة يتسبب في إحداث المراحل المبينة بالتتابع التالي:  .8
• بالنسبة لدخل Step-by-Step: فتح – توقف – غلق – توقف.  

• بالنسبة لدخل Open: فتح – توقف – فتح – توقف.  
• بالنسبة لدخل Close: غلق – وقف – غلق – وقف.  

• بالنسبة لدخل Partial Open: فتح جزئي – وقف – غلق – وقف.  

5( الوظائف الاختيارية 

عند فصل برمجة مفتاح التحويل تسمح وظيفة هذا المفتاح باختيار وظائف مختلفة كما هو موضح أدناه:

وظيفة Manual )يدوي(، أي نمط Man Present )التشغيل البشري(  =  Off Off  2-1 المفتاح 
وظيفة Semiautomatic  )نصف آلي(.  =  On Off   
وظيفة Automatic )آلي( أي الغلق الآلي  =  Off On   

وظيفتي Automatic + Always Closes )آلي + الغلق الدائم(  =  On On   
وظيفة Condominium، وهي ليست متاحة في وضع التشغيل اليدوي.  =  On  3 المفتاح 

5 ثوان قبل الوميض )ثانيتين في وضع التشغيل اليدوي(  =  On  4 المفتاح 
الغلق مجددًا بعد خمس ثوان من بعد Photo في النمط الآلي أو الغلق مجددًا بعد Photo في النصف آلي.  =  On  5 المفتاح 

Photo أيضًا خلال عملية الفتح.  =  On  6 المفتاح 
Phototest تنشيط  =  On  7 المفتاح 

لوحة المتصاص/الكتلة الكهربائية )On = لوحة الامتصاص، Off = الكتلة الكهربائية(  =  On  8 المفتاح 
one way "ضوء المرور في وضع "اتجاه واحد  =  On  9 المفتاح 

two way "ضوء المرور في وضع "ثنائي الاتجاه  =  On  10 المفتاح 
    

ملحوظة: بطبيعة الحال إذا كان المفتاح في وضع Off فهذا يعني إبطال وظيفته

4( الاختبار 
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عمومي

COR - خرج مصباح الزینة

(PP)خرج الأمر

قطاع عرض الباب 

(PP)دخل الأمر

SCA - خرج مصباح الباب في حالة الفتح

5-1( وصف الوظائف 

وظيفة Man Present )التشغيل البشري(
في هذا الوظيفة تتم الحركة بعد إعطاء الأمر، وتتوقف الحركة بمجرد إنهاء الأمر أو بعد توقف نوابض جهاز الأمان )Stop أو Photo أو Photo2( أو بعد فصل جهاز حساسية التيار؛ 

وبمجرد وقف الحركة، يجب توقف الأمر قبل بدء حركة أخرى.
وظيفة Automatic و Semiautomatic )الآلي و النصف آلي(:

في هاتين الوظيفيتين تتم الحركة بأكملها عقب نبضة الأمر حتى يتم بلوغ الوضع المطلوب؛ وتتسبب أية نبضة ثانية على الدخل الذي قد بدأ الحركة  في وقف الحركة. وفي حال وجود إشارة مستمرة، 
بدلًا من نبضة دخل الأمر، تنشأ حالة للأولويات حيث يتم إبطال ادخالات الأمر الآخر )وهذا يكون مفيدًا عند الاتصال بوحدة حساب الوقت timer، على سبيل المثال(. وفي حال فصل جهاز حساسية 

التيار أو خلية ضوئية مضمنة في الاتجاه المعاكس )Photo في حالة الغلق، Photo2 في حالة الفتح( خلال أحد العمليات، يتم عكس اتجاه الحركة.
أما في نمط التشغيل الآلي Automatic، يعقب عملية الفتح فترة توقف مؤقت وبعدها تتم عملية الغلق.

في حال نبض Photo خلال فترة التوقف المؤقت، يتم إعادة ضبط وحدة حساب الوقت timer بفترة توقف جديدة. ومن جهة أخرى، إذا نبض دخل Stop خلال فترة التوقف المؤقت، يتم إلغاء 
وظيفة الغلق، ومن ثم، يتم وقف النظام.

وظيفة Always Close )الغلق الدائم(
تقوم هذه الوظيفة تلقائيًا ببدء عملية الغلق قبل ملاحظة الوميض بخمس ثوان في حال فتح الباب عند استئناف الطاقة الكهربائية.

 Condominium وظيفة
في هذه الوظيفة لا يمكن قطع عملية الفتح من خلال نبضات أمرية ماعدا تلك النبضات التي تصدر عملية الغلق؛ فخلال عملية الغلق تقوم نبضة الأمر الجديد بوقف الباب وعكس اتجاه حركته 

ومن ثم فتحه.
وظيفة Preflashing الوميض القبلي 

عقب نبضة الأمر يتم إطلاق المصباح الوامض، وبعدها بـ 5 ثوان )2 ثانية في وضع التشغيل اليدوي( تبدأ العملية.
الغلق مجددًا بعد 5 ثوان بعد الخلية الضوئية Photo في وضع التشغيل الآلي أو الغلق مجددًا بعد الخلية الضوئية Photo في وضع التشغيل النصف الآلي

في حال نبض الوميض Photo في وضع التشغيل الآلي خلال عمليات الفتح أو الغلق يتم تقليل زمن التوقف المؤقت إلى 5 ثوان بغض النظر عن زمن التوقف المؤقت؛ في حال إطلاق Photo في وضع 
التشغيل النصف آلي خلال عملية الغلق، يتم تنشيط عملية الغلق الآلي مع وقت التوقف المؤقت المبرمج.  

وظيفة الخلية الضوئية Photo في عمليات الفتح
 Automatic النصف آلي( و( Semiautomatic يتم قطع الحركة أيضًا أثناء عملية الفتح. ففي حال اختيار الوظيفيتين Photo في هذه الوظيفة: إذا تم إطلاق جهاز أمان الخلية الضوئية

.Photo آلي( تستمر عملية الفتح بمجرد فصل الخلية الضوئية(
تنشيط Phototest )الاختبار الضوئي(

تقوم هذه الوظيفة باختبار الخلايا الكهروضوئية قبل بدء كل عملية؛ ومن ثم، يزداد مستوى أمان النظام.
.Phototest )لمزيد من التفاصيل، يُرجى الرجوع للفقرة 2 - 6 )الاختبار الضوئي

لوحة الامتصاص/الكتلة الكهربائية
تقوم هذه الوظيفة بما يلي من الوظائف التالي لخرج الكتلة الكهربائية Elb )الأطراف 11 و 12(:

•  الكتلة الكهربائية )وضع غلق المفتاح 8( – يتم تنشيط الخرج خلال عملية الفتح بدءً من الباب وضع الغلق ويظل نشطًا حتى يتجاوز الباب موضع الكتلة الكهربائية )القابل للبرمجة، انظر   
الفقرة 5-3(.

• لوحة الامتصاص )وضع تشغيل المفتاح 8( – يتم تنشيط الخرج عند نهاية عملية الغلق ويظل نشطًا مادام الباب مغلقًا.  
ضوء المرور في وضع التشغيل الأحادي الاتجاه

في هذا النمط يتم تنشيط خرج SCA عند فتح الباب ويظل نشطًا خلال عملية الفتح أثناء تحويله على وضع الفصل خلال عملية الغلق وحين يكون الباب مغلقًا؛ وبهذه الطريقة، يمكن تركيب 
مصباح أخضر عند الخرج ليشير إلى نظافة الممر عندما يكون نشطًا.

ضوء المرور في وضع التشغيل الثنائي الاتجاه
 Step-by-Step2 )الفتح( Open عند تشغيل المفتاح 10، بغض النظر موضع المفتاح 9، يتم تنشيط وضع "ضوء المرور ثنائي الاتجاه"؛ حيث تتم التغيرات التالية بوحدة التحكم:  يصبح دخل
)تدرجي(، بينما يصبح خرج كل مصباح الزينة )COR( و"مصباح ليد الباب المفتوح" )SCA(  أخضري اللون في اتجاه واحد وأخضري اللون أخضري اللون في الاتجاه الأخر، كما هو موضح 
في الشكل 5. ومن ثم يتم إصدار أمر مختلف لكل اتجاه للحركة: PP( Step-by-Step( للدخول، Step-by-Step2 )PP2( للخروج؛ وعليه، يتم تركيب مصباحي مرور بإشارات خضراء 

.COR و SCA وحمرا لتتصل بخرج كل من

 SCA نبدأ عملية الفتح بينما يتم تنشيط ،PP في وضع الفصل، وبالتالي تكون مصابيح المرور مفصولة؛ وعند إعطاء أمر بالفتح من خلال CORو SCA من الطبيعي أن يكون خرج كل من
في ذات الوقت لكي يضيء اللون الأخضر الدال على الدخول، واللون الأحمر الدال على الخروج. أما إذا صدر أمر الفتح من خلال PP2، فيقوم خرج COR  بتنشيط ضوء الخروج الأخضر 
وضوء الدخول الأحمر، ويظل الضوء نشطًا أثناء مرحلة الفتح بأكملها ومرحلة التوقف المؤق، إن وجد. وبالعاكس، خلال مرحلة الغلق، يتم تنشيط الضوئين الأخضر والأحمر معًا ليشيرا إلى عدم 
وجود أولوية نقل. يمكن لكلا الخرجين التحكم مباشرة في مصابيح صغيرة تعمل بجهد 24 فولت تيار مباشر بحد أقصى لإجمالي القدرة 10 وات لكل خرج؛ وإذا تطلب الأمر مصابيح أكثر قدرة، 

فمن الأفضل أن تستخدم مرحلات ليتم دمجها بخرج وحدة التحكم الذي بدوره يعطي الأمر لمصابيح المرور.
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6( الصيانة

وحدة التحكم هي عبارة عن مكون إلكتروني؛ ومن ثم، فهي تتطلب صيانة خاصة؛ هذا بالإضافة إلا أنه يجب الكشف على الأجهزة المتصلة بالوحدة بشكل دوري )كل 6 أشهر على الأقل(، وذلك من 
خلال تنفيذ إجراء الاختبار بالكامل )انظر القسم رقم 4(.

لوضع برنامج الصيانة للنظام بأكمله، فقد تم تركيب عداد للعمليات بوحدة التحكم حيث تزيد قيمة قراءة العداد بعد كل عملية فتح، كما يومض مصباح ليد MAN الصيانة ليشير إلى هذه الزيادة. وتقارن 
قيمة عداد العمليات بحد إنذار )قابل للبرمجة بمعرفة فني التركيب( وهذا الحد )الذي يتم ضبطه آلياً للإنذار إلى حد أقل من %6(؛ وعند تجاوز العمليات هذا الحد، يومض مصباح ليد الصيانة فقط خلال 

العمليات، بينما إذا تجاوز العد حد الإنذار فيستمر في الوميض )مع توقف المحرك والحركة( إشارة على أنه يجب إجراء الصيانة.
يمكن برمجة حد الإنذار من أدنى قيمة وهي 200 إلى أقصى قيمة وهي 50800 عملية بمضاعفات 200.

برمجة حد التنبيه  ”I“ الجدول
قم بتعيين مفاتيح التبديل حسبما هو موضح   .1

 

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

   

مثال: عدد المناورات قم بتقسيم عدد المناورات المُراد برمجتها على 100 ثم اقسم الناتج على 2    .2
المُراد برمجتها: 30,000 راجع الجدول لإيجاد مجموعة مفاتيح التبديل التي تعطي نفس القيمة الإجمالية    .3
النتائج بعد القسمة: 150 ك مفاتيح التبديل ذات الصلة إلى وضع التشغيل.  كالرقم الموضح أعلاه، وحرِّ   

 128  =  150  ,2 + 4 + 16 +
ك  حرِّ التشغيل  مفاتيح التبديل 5 , و8, و3 و2 إلى وضع التشغيل 

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

   
قم بتنفيذ "إجراء الحفظ" )انظر الفقرة 3.3.(   .4

بعد برمجة حد التنبيه، قم بإظهار هذا الحد للتحقق من أن العملية تمت بشكل صحيح.

إظهار حد التنبيه الجدول “ل” 
قم بتعيين مفاتيح التبديل حسبما هو موضح:     .1

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
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1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
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1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
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1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
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التشغيل(, إيقاف  وضع  إلى  و5  2,و3,و4  تحريك  )مع  التشغيل  وضع  إلى   1 التبديل  مفتاح  ك  حرِّ  .2 

واحسب عدد مرات مصابيح LED OK، واكتب العدد على ورقة )إذا كان العدد 10, اكتب 0(  
كرر العملية مع مفاتيح التبديل 2, 3, و4 و 5  .3

أعِد بناء عدد المناورات كما هو مبين في أحد المثالين التاليين  .4

استخدم نفس الإجراء لإظهار عدد المناورات التي تم القيام بها؛

لإظهار عدد المناورات التي تم القيام بها الجدول “م” 
قم بتعيين مفاتيح التبديل حسبما هو موضح:   .1

 

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
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احسب عدد مرات وميض مصباح    "LED "OK  مع مفاتيح التبديل 1, و2, و3, و4 و5 حسبما هو موضح في المثال 1 أو 2.   .2

ملاحظة. إذا كان حد التنبيه مبرمَجًا، يتم إلغاء عدد المناورات تلقائيًا

مفتاح التبديل8 مفتاح التبديل7  مفتاح التبديل6  مفتاح التبديل5  مفتاح التبديل4  مفتاح التبديل3  مفتاح التبديل2  مفتاح التبديل1  مفتاح التبديل 

128  64  32  16  8  4  2  1 القيمة 

ترتيب
مفاتيح التبديل
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المناورات
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مثال
عدد° 1

عدد مرات
LED "OK"   وميض مصباح

10

1

1

4

2

10

10

10

4

7

1.204

مثال
عدد° 2

عدد مرات
LED "OK"  وميض مصباح

14.007
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AR
6-1( التخلص من المنتج 

هذا المنتج مصنع من العديد من المواد، بعضها يمكن إعادة تدويره؛ فتأكد أن من إعادة تدوير أو 
التخلص من المنتج طبقًا لقوانين حماية البيئة المحلية والبلدية.

إلى  بها  تُلقِ  فلا  للتلوث؛  المسببة  المواد  الكهربائية على بعض  المكونات  تحتوى بعض  قد   !

البيئة.

الملحقات  )أحد  الراديوي  الاستقبال  أجهزة  أحد  في  للقبس  موصل  بوجود  التحكم  وحدة  تتسم 
الخيارية( الذي يعمل على تنشيط دخل Step-by-Step ويسمح بالتحكم عن بعد في وحدة 
بالطرف  متوفر  الثانية  للقناة  التام  التلامس  أن  ملاحظة  مع  إرسال؛  جهاز  خلال  من  التحكم 

.42-41

بتركيب  قم  ثم  والبطاريات،  للطاقة  الرئيس  المصدر  بفصل  قم  الاستقبال،  جهاز  تركيب  قبل 
مكونات جهاز الإرسال الموجهة نحو المعالج الدقيق لوحدة التحكم.

تحتوي وحدة التحكم على كاف من المحولات التي تلبي متطلبات الطاقة الخاصة بالمحرك واللوحة الإلكترونية عند تغذيتها بشكل مباشر من خلال المصدر الرئيس للطاقة. وفي حال تطلب الأمر عمل 
النظام أثناء عدم توافر طاقة المصدر الرئيس، فيجب توصيل بطاريات ملائمة؛ وعند استخدام الموصل الرئيس، تقوم وحدة التحكم بشحن هذه البطاريات، وحين عدم توافر طاقة المصدر الرئيس، تقوم 

وحدة التحكم بالتحويل آليًا إلى وضع التشغيل بالبطارية.

توصيل البطاريات الجدول “ن” 
قبل توصيل البطاريات، قم بتركيب النظام وتأكد أن كل شيء يعمل بشكل صحيح.   .1

تأكد من إضاءة مصباح ليد البطارية وأن الجهد بالأطراف 27 فولت تقريبًا   .2
! ومن ثم قيم بأداء العملية التالية بعناية فائقة حيث أن تتضمن العمل في الدارات الموصلة بمصدر الطاقة.  

قم بتوصيل البطاريات كما في الشكل 6.   .3

حال توصيل البطاريات بوحدة التحكم، تأكد من أن مصباح ليد البطارية مازال مضيئًا، إن لم يكن كذلك قم بفصل البطاريات على الفور وتأكد من أقطاب التوصيل.   .4
في حال إضاءة مصباح البطارية، تأكد من جهد الأطراف مرة أخرى، فإذا كان الجهد:   .5

• أقل من 8 فولت يتار مباشر، فهذا يعني أن البطاريات ليست موصلة بشكل صحيح أو أنها معيبة.   
• ما بين 18 و25 فولت، فهذا يعني أن البطاريات أو غير مشحونة، ومن ثم، انتظر حتى يُعاد شحنها.   

• أعلى من 25 فولت، قم بفصل طاقة المصدر الرئيس، وتأكد من استمرار عمل النظام بشكل صحيح؛ وبعدها قم بتوصيل طاقة المصدر الرئيس.   
ملحوظة: في نمط التشغيل بالبطارية، يتحرك المحرك بشكل أكثر بطئًا عند توصيل وحدة التحكم بالطاقة من خلال المصدر الرئيس.

ملحوظة 1: إذا تواجد كل من نظامي الطاقة )طاقة المصدر الرئيس والبطاريات( ورغبت في فصل وحدة الطاقة لغرض الصيانة أو الأمان، وكذلك لفصل طاقة المصدر الرئيس، فعليك أن تقوم 
بفصل البطاريات وإزالة مصهر البطارية F4 بوحدة التحكم.

7( التشغيل بالبطارية

8( جهاز الاستقبال الراديوي

مدخل وحدة التحكم

الوحدة الطرفیة للبطاریة
أمتار بحد أقصى3الحد الأقصى للطول، 

2مم2x2,5الحد الأدنى للمقطع 
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ما يلي بعض أكثر المشاكل شيوعًا قد تحدث أثناء عملية التركيب:

عدم إضاءة أي مصباح ليد:   •
.F3 و F1 قم بفحص الطرفين 1 و2 لفرض جهد المصدر الرئيس وتأكد من عدم انفجار أي من المصهرين  

عدم بدء العملية:  •
تأكيد من تنشيط مصابيح ليد الدخل Stop و Photo و Photo2 وأن المحرك محجوز.  

انعكاس اتجاه الحركة خلال العملية:  •
تأكد من عدم انطلاق أي من أجهزة الأمان )الخلية الضوئية Photo عند عملية الغلق والخلية الضوئية الثانية Photo2 عند عملية الفتح( أو تأكد من عدم قطع جهاز حساسية التيار؛ وفي الحالة   
الأخيرة تأكد من كفاية عملية الضبط بالنسبة لحركة الباب؛ وإن لم يكن الأمر كذلك، قم بزيادة المستوى من خلال دوران واحد أو اثنين من مكثفي التهذيب في اتجاه عقارب الساعة )المكثف 

TR2 لعملية الفتح، المكثف TR1 لعملية الغلق(. 
وميض لمبة الليد OK بسرعة:  •

عدم كفاية جهد الدخل أو عدم انتقاء التوصيل الصحيح بمفاتيح التحويل.  
تحرك المحرك ببطء:  •

في حال تم اعتاق المحرك من قبل، تقوم وحدة التحكم بأداء عملية اصطفاف؛ ويعتبر القطع الأول لجهاز حساسية الضوء عائقًا ميكانيكيًا وموضعًا صحيحًا يتم استدعائه من الذاكرة.   
يقوم المحرك بإجراء مرحلة التسارع ثم يتوقف:   •

تأكد إذا كان مصباح ليد لأداة الترميز يومض أثناء تحرك المحرك؛ فقد يومض مصباح الليد عند سرعات متفاوتة وفقًا لسرعة الحركة؛ وعند توقف المحرك قد يكون مصباح الليد مضاءً   
أو منطفئ حسب الموضع الذي توقف عليه عمود دوران المحرك. 

بقاء لمبة الليد OK مضاءة لبضع ثوان فور إعطاء الأمر:  •
هذا يوضح وجود خطأ في مرحلة أمر المحرك؛ لذا قم بفحص الأسلاك وتوصيل الأرضي للمحرك؛ أو قم بإحلال وحدة التحكم.   

9( ماذا يجب فعله لو…

230 فولت تيار متردد ± %10، تردد 50 – 60 هرتز.    A924 وحدة التحكم : دخل الطاقة  
120 فولت تيار متردد، ± %10،  تردد 50 – 60 هرتز.    A924/V1 وحدة التحكم :  

: 21 ÷ 28 فولت تيار متردد )بطاريتان 12 فولت، سعة 8 أمبير ساعة( الطاقة الناتجة من البطارية 
: من 2.5 إلى 15 أمبير ضبط حساسية التيار 

: 24 فولت تيار مستمر، أقصى تيار 200 ميللي أمبير خرج الخدمة 
: 24 فولت تيار مستمر، أقصى تيار 200 ميللي أمبير خرج الاختبار الضوئي 

: 24 فولت تيار مستمر، أقصى قدرة 25 وات خرج المصباح الوامض 
: 24 فولت تيار مستمر، أقصى تيار 500 ميللي أمبير خرج الكتلة الكهربائية 

: 24 فولت تيار مستمر، أقصى قدرة 5 وات  SCA خرج لمبة ليد
: 24 فولت تيار مستمر، أقصى قدرة 5 وات خرج لمبة الزينة 
: 24 فولت تيار مستمر، أقصى قدرة 2 وات خرج مصباح ليد الصيانة 

: يمكن برمجته من 1 إلى 1023 ثانية وقت التوقف المؤقت 
: 27 فولت تيار مباشر جهد شاحن البطارية: 

: 200 ميللي أمبير تيار الشحن 
: حوالي 24 ساعة لبطاريتين جهد 12 فولت، 6 أمبير ساعة وقت الشحن التام 

: من – 20 درجة إلى + 70 درجة مئوية  درجة حرارة التشغيل 
IP55 : مستوى الحماية 

: 220 × 280، ارتفاع 110، 4 كجم تقريبًا  الأبعاد والوزن 

10( الخصائص التقنية
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